MX?2

Motorok hajtasara sziletett

200V Haromfazisu taplalasu 0,1..15kW
200V Egyfazisu taplalasua 0,1..2,2kW
400V Haromfazisu taplalasu 0,4..15kW

Felhasznaloi kézikonyv
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Biztonsagi Uzenetek

Az MX2 inverter sorozat hatékony, biztonsagos hak#ahoz figyelmesen olvassa végig a
kézikbnyvet, tartsa be azé@asokat, figyelmeztetéseket, pontosan kévesseésat@sokat.

Definiciok, szimboélumok

ANAGYFESZULTSEG

AFIGYELEM

AVIGYAZAT

1.Lépés

Megjegyzés

ATIPP

1. Veszélyes nagyfesziiltség

ANAGYFESZULTSEG

Ez a szimbolum nagyfesziltségre figyelmezteti la fe
hasznal6t. Egyes imeletek veszélyt jelenthetnek a ke-
zeldre, illetve a tobbi felhasznaléra nézve.

Olvassa el figyelmesen az lzenetet és pontosars&éve
az utasitdsokat.

veszélyes, kulénleges figyelmet igéhyhiveletek ese-
tén szere@d szimbolum, melyek figyelmetlenség esetén
akér halalos, vagy sulyos sérlléshez, jéeranyagi
karhoz is vezethetnek.

veszélyes, kulonleges figyelmet igéhyhiveletek ese-
tén szere@d szimbolum, melyek figyelmetlenség esetén
sulyos sérlléshez, anyagi karhoz is vezethetnek.

Tobb lépéstl allo utasitdsok esetén a szamozott sor-
rendben kell haladni.

kompatibilitasi, vagy gyakori felhasznél6i hibakravja
fel a figyelmet

A tippekkel jeldlt utasitasokkal &ltalabarbidakaritha-
tunk meg, vagy alkalmazasukset jelenthet. Csak fi-
gyelem felhivasra szolgal, nem sziikséges betartani

A motor hajtas elemek veszélyes nagyfeszuiitséip-
mos héldzati taplalasuak. A készulék halozati fiksad
alatt allg, konnyen hozzaférléepontjai kulonos figyel-
met igényelnek az aramiités elkerilése érdekében.
Szigetelt padlon éllva, lehitég szerint csak egy kézzel
dolgozzon, mindig legyen On mellett mas is az eget
vészhelyzet esetére. Karbantartaskor
fesziltségmentesitse a készlléket6ZBgjon meg a ké-
szulék megfelé foldeléséél. Mindig viselijen véd-
szemiveget, ha forgégéppel vagy elektromos szabdly-
zébval dolgozik.



1.1. Vigyazat a Safe Stop funkcié hasznalatakor

A Safe Stop funkci6é GizemsZehasznalata étt gy6z6djon meg, hogy a funkcié megfedein
miikddik. Pontosan tartsa be az E melléklet biztonsligiasait (ISO 13849-1).

2. Altalanos 6vintézkedések

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

ANAGYFESZULTSEG

A készuléket csak szakképzett személy épithetihha;
golhatja, javithatja, eltéresetben személyi sériilés |éphet
fel.

Ha nem Omron gyartmanyu motort épit a rendszerbe,
gy6z6djon meg, hogy a motor 150%-os frekvenciaju tap-
laldsa esetén is megfaéleh mikddnek a hajtorivek, me-
chanikai elemek. Ennek be nem tartasa anyagi &aet
mélyi sérulést okozhat.

A készllék védelme érdekében épitsen be nagy duegn
szakitd képességgyors niikddési szivargasi aram ellen
véds elemet a taphaldzatba. A foldelési hiba védelmi
aramkor onmagaban nem nyujt megféleedelmet sze-
mélyi sérilés ellen.

ARAMUTES ELKERULESE ERDEKEBEN MINDIG
VALASSZA LE A TAPHALOZATROL A KESZULE-
KET, MIELOTT MODOSITANA A VEZETEKEK BE-
KOTESEN, CSATLAKOZTATNA  OPCIONALIS
ARAMKORT VAGY CSERELNE A HITOVENTILA-

TORT.

Varjon legaldbb tiz (10) percet a készulék kikapisa
utan, csak ezt kovétn kezdjen karbantartasi, médositasi
miuveletbe. EllenkeZ esetben fenn all az aramiités veszé-

lye.

Csak a fenti utasitasok elolvasasa és megértéaekard-
jen dolgozni a termékkel.

A megfeleb foldelés és a megfetevédelmi elemek be-
épitése a felhasznal6 felekégét képezik.

Mindig megfeleben kosse be a motobimérséklet érzéke-
[6t a készllékbe, hogy szikség esetétvattielem niko-
désbe léphessen.

Veszélyes nagyfesziltség alatt van a készulék vitdgit

a power led. Vérjon legalabb tiz (10) percet a kkseki-
kapcsolasa utan, csak ezt kdaat kezdjen karbantartasi,
maodositasi rtiveletbe.



AFIGYELEM A készlilék szivargasi arama nagy, igy gondoskkelhia
megfeleb foldeléspl.

AFIGYELEM A forgogépek és a foldpotencial feletti feszultséagpzé-
lyes lehet, igy mindig gizédjon meg, hogy a munkahely
megfelel a nemzetkdzi szabvanyoknak. A készulékndze
be helyezését, lzemeltetését mindig képzett szakemb
végezze.

AVIGYAZAT a, Az |. osztalyt motorokat mindig kis ellenallade@resz-
til kell foldelni (<0,1).
b, Mindig megfelel méretezés motort hasznaljon.
¢, A motorok mozg0 részei altaldban veszélyfokdeo
hetnek. Mindig gondoskodni kell a megféleedelemél.

AVIGYAZAT A figyelmeztet aramkor életveszélyes fesziltség alatt
lehet még az inverter feszultségmentes allapotéhaA
készllék allap eltavolitdsakor dyzédjon meg, hogy a fi-
gyelmezted aramkor tapellatdsa meg legyen szakitva.

AVIGYAZAT A véglegesen beépitett inverter esetén a nagyteédii
pontok (motor, betap csatlakozasi pontokirézstb) nem
lehetnek hozzaférh&tk.

AVIGYAZAT Javasoljuk a készllék szekrénybe tdftdmepitését. Az
alkalmazas végleges kialakitasanak meg kell fadednBS
EN60204-1 szabvanynak.

AVIGYAZAT Megfeleben stabil kotéssel csatlakoztassa a vezetékeket
az inverterhez. Hasznaljon sarut, érvéghlvelyt, stb

1 ‘\\1 B
! II /I -
N
AVIGYAZAT Az inverter és a tadphaldzat k6zé megszakitd berfsd

kell beépiteni, ami megfelel az IEC947-1/IEC947z3als
vanynak. A védelmi berendezések kivalasztasahassy
el a 2.3.6-0s fejezetet.

Megjegyzés A fenti utasitasok és a kézikonyv &ltal hangsuybels-

irasok betartandéak az LVD (European Low Voltage
Directive) teljesitése érdekében.
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3. targymutato — figyelem, vigyazat szimbolumok ak  ézikdnyvben

Figyelmeztetési jelzések beépités kdzben

ANAGYFESZULTSEG

ANAGYFESZULTSEG

AFIGYELEM

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

Aramiités veszély! Valassza le a taphéal6zatrol sziké-
ket, mig opciondlis eszktzoket csatlakoztat, vétuit
cserél. Varjon tiz (10) percet a halozatrol vaiélasztas
utan, miebtt a készllék élapot levenné ....................... 22

Aramiités veszély! Soha ne érintse meg a nyomtatott
aramkor részeit, mig feszlltség alatt all a készNin-
den modositas elvégzéséhez fesziltségmentesitsza-k

Bizonyos esetekben nagy csucsaram folyhat az mwvert
betap oldalan, ami karosithatja a berendezést:

1. A héalézati aszimmetria 3% vagy nagyobb.

2. A taphalézat teljesitménye minimum tizszerese az
inverter teljesitményének (vagy a taphélozat kagaci
sa 500kVA vagy tobb).

3. Ugrasszdrtap igény valtozasok lépnek fel, mint pl:

a, Tobb inverter van rovid vezetéken dsszekapcsol-
va,
b, Tirisztoros konverterrel van 6sszekapcsolva az
inverter
c, Fazisjavité kondenzator telep léfikiidésbe.

Gy6z6djon meg, hogy a készilékéizallé anyagra szerel-
je fel, mint pl. acél lemez. Elt&resetbeniizveszély all
FENN 27

Gy6z6djon meg, hogy a készllék kornyezetében ne legyen
gyulékony anyag. Eltéresetbeniizveszély all fenn...... 27

Gy6z6djon meg, hogy a szerelési fogyamat soran idegen
anyag, mint forrasz anyag, vezeték darab, fémfergdc
kertlhessen a készilékbe. Hitésetben iizveszély all
FENN 28

Gy6z6djon meg, hogy a készulék olyan helyre legyen fel-
szerelve, mely a specifikdcionak megféési elbirja a ké-
szuléket (1.fejezet, specifikacio). Eliéesetben fenn all a
szemelyi sérilés veszélye............cccii, 28
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AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy a késziléket fiideges, rezgés
mentes fellletre rogzitsék. Elkéesetben fenn all a sze-
MElyi SErUlés VESZEIYe ..........oiiiiiiiii e 28

AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy ne épitsen be olyan invertert, amely
sérult, vagy hianyzé elemei vannak. A készilékkesiél-
[6z06tt helyre épitse be, mely nincs kitéve kdzvetlapsu-
tésnek, nagy dterhelésnek, magas paratartalomnak; er
sen korrodald, so6s, porosizveszélyes kdrnyezetnek, stb.
Eltérs esetben fenn all a személyi sérilés veszélye 28..

AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy rendelkezésre all agiellégtér az
inverter kordl, biztositott a megfetelszelbzés Eltéd
esetben fenn &ll a készllék tulmelegedésének weszél
ami tlizhoz, a készllék karosodasahoz vezethet.....29

Bekotés — Bekotéssel kapcsolatos figyelmeztetések

AFIGYELEM Mindig 60/75C-os réz vezetéket vagy kompatibilis meg-
felel6jét haszndlja az MX2-AB004, -AB007, -AB022, -
A2015, A2022, -A2037, -A2055, -A2075L modellekhez

AFIGYELEM Mindig 75°C-os réz vezetéket vagy kompatibilis megfele-
[6jét hasznalja az MX2-AB002, -AB004, -A2002, -
A2004, A2007, -A4022, -A4030, -A4040, -A4055, A4075

ModelleKNez ...........ouiiiiii e 37
AFIGYELEM Mindig 60°C-os réz vezetéket vagy kompatibilis megfele-

[6jét hasznélja az MX2-A4004, -A4007, -A4015 model-

[E€KNEZ ... 37
AFIGYELEM Nyitott hAz( KESZUIEK ...........ccovveveeesco e 38
AFIGYELEM Olyan aramkorokben hasznalhaté a 200V-os inveates|

az effektiv aramésség kisebb, mint 100kA, a maximalis
feszlltség 240V, az aramkdrbe CC, G, J vagy Risiié-
sii biztosité vagy megszakité elem van beépitve, neddyn
megszakité képessége nem kisebb, mint effektiv AQOk
maximalis fesziltsége 240V ........cccocoeiiiiieiieceninninnnes 36

AFIGYELEM Olyan aramkorokben hasznalhaté a 400V-os inveates|
az effektiv arameésség kisebb, mint 100kA, a maximalis
fesziltség 480V, az aramkdrbe CC, G, J vagy Risiié-
sii biztositd vagy megszakité elem van beépitve, neddyn
megszakité képessége nem kisebb, mint effektiv AOOk
maximalis fesziltsége 480V .........ccocoiiiiiieieeceiinninnnns 36
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AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

ANAGYFESZULTSEG

AFIGYELEM

Gy6z6djon meg a késziulék megfaleldldelésédl. Elters
esetben fenn all az aramitds, veszélye...................... 36

A készilék bekotését csak szakképzett személyzhétie
Eltérs esetben fenn all az aramutds, veszélye ........... 36

A készilék bekotésének modositasa csak feszittsdy
tes allapotdban végezhetEltés esetben fenn all az
aramutés,iiz VeSZEIYe ........oovvvveeiiiiiiiie e 36

Ne kdsson be, vagy tkodtessen olyan invertert, mely
nem a kézikdnyv utasitasai szerint lett rogzitviérg
esetben fenn all a személyi sérilés, aramitéslyesz86

Gy6z6djon meg, hogy a készulék fesziltség mentes. Elté-
ré esetben kapcsolja ki és varjon 10 percet a muiktaf
FASAVA ...ttt e 44

Bekotés — Bekotéssel kapcsolatos el évigyazatossag

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

A sorkapocs csavarokat azdiet nyomatékra hizza meg.
Ellendrizze, hogy ne hianyozzon csavar. Hté&setben
tizveszély all fenn ... 38

Gy6z6djon meg, hogy az inverter és a haldzat feszultsége
megegyezik.
» Egyfazisu 200..240V 50/60Hz (2,2kW-ig): AB mo-

dellek

» Haromfazisu 200..400V 50/60Hz (15kW-ig) A2
modellek

» Haromfazisu 380V..480V 50-60Hz (15kW-ig) A4
MOAEIEK ....eeeiieie e 41

A haromfazisu inverterek nem lUzemeltetiedt egy fazisu
halozatrol. Eltés esetben a késziulék karosodhéve-
szély és személyi sérllés léphet fel .......cccceeee. 41

Gy6z6djon meg, hogy nem csatlakoztatta a taphalézathoz

az inverter kimenetet. Eli®resetben a készilék karosod-
hat, tizveszély és személyi sérulés Iéphet fel ..........42
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MX2 Inverter

Motor kimenet

Oao

AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy megfelélfékellenallast vagy visz-
szataplalé elemet csatlakoztatott a készllékhekal-
lendllashoz hasznéljonémérsékletmér eszkozt, eltdr
esetben a fékellenallas tulmelegedhet.

Epitsen be megfekelvéds aramkort, mely kikapcsolja az
invertert a fékellendllas talmelegedése esetén.

Széllitas, beépités

* Ne dobja, ejtse le, ne tegye kberadzkodasnak a ké-
sziléket, mert az a készulék megrongalédasahoz, hi-
bas niikbdéséhez vezethet.

» Szallitas kozben ne azsipnal, hanem attibbor-
danal fogja meg a készuléket.

e Csak induktiv terhelést kosson a kimeneti U, V, W
pontokra.

AVIGYAZAT Megjegyzés a betap oldali szivargasi aram megszakit
aramkorokhoz. Az allithatd frekvencigju, beépit€t-
szirével ellatott, inverteisl taplalt, arnyékolt kabél mo-
torok esetén az érintésvédelmi fold felé nagyobietiea
szivargasi aram, kilondsen a bekapcsolas pillanatab
ami téves védelem itkddést eredményezhet.

Kérem, vizsgélja meg a kovetkiet:

* Rovid ids-invariansu, impulzus-aramra érzékeny
életvédelmi megszakitét alkalmazzon, melynek ma-
gasabb a fikddési hibaaram hatara.

* Minden més eszkdzt egy masik életvédelmi megsza-
kitordl kell Gzemeltetni.

* Az életvédelmi relé alkalmazasa nem zarja ki az
aramutés leh86Eget..........coovviiiiiiiiiiiciieeee, 2.4
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AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy az inverter betdp minden fazisa
biztositon keresztil csatlakozzon a halézatra.r&kset-
ben tizveszélyes a készulék.............ccccoviiiiininnnnnne. 42

AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy a védelmi berendezések, mint élet-
védelmi relé, kontaktor, biztositok megféleh méretezet-
tek legyenek. Eltéresetbeniizveszélyes lehet a készilék

................................................................................. 42
Bekapcsolasi ontesztnél el  éfordul6 figyelmeztet 6 jelzések
AVIGYAZAT A hitéborda magas dmérsékletet érhet el. Ne érjen hoz-
z4&, mert égési sérulést okozhat............cmmmevenn...... 45
AVIGYAZAT Az inverterrel kdnnyen nagy fordulatszadm valtozédset®

el. Mindig gyz6djon meg, hogy a motor és az egyéb me-
chanikus elemek Uzemi tartomanyat ne |épje tulérklt

esetben balesetveszély allhat fenn..........................45
AVIGYAZAT A hitéborda magasdmérsékletet érhet el. Ne érjen hoz-

za, mert égési sérlilést okozhat............commmeeevennn... 45
AVIGYAZAT Ha a motort a névleges 50/60Hz feletti frekvencfajatt

kivanja Uzemeltetni, Iépjen kapcsolatba a motortgyé
val, csak a jovdhagyasuk mellett tegye. Bltésetben
anyagi kar, személyi sérilés kockazata all fenn.......45

AVIGYAZAT Az inverter el§ bekapcsoldsa &t és kozben a kovetke-
z6ket vizsgalja meg, eltéresetben karosodhat a készulék:

» A[+1] és [1] pontok koz6tti jumper a helyén van?
Ha nem, ne kapcsolja be a készuléket.

* Megfeleb-e a motor forgasiranya?

» Leallt-e az inverter a motor felfutasa vagy lefatas
k6zben?

* Aleolvasott fordulatszam és frekvencia érték a-var
nak megfele volt?

* Fellépett rendellenes rezgés, zaj a proba soraa®...
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Figyelmeztetések a m (lveletek, monitoring kbzben

AFIGYELEM Csak akkor kapcsolja az invertert a haldézatramida az
elélap a helyén van. Eltéresetben fenn all az aramutés
VESZEIYE ..o 166

AFIGYELEM Nedves kézzel ne Uzemeltessen elektromos beresidezé
mert aramités érheti ........ooovvveieien i eeeeeennnnn.. 166

AFIGYELEM Feszlltség alatt ne érintse meg az inverter @&iitkkmég
akkor sem, ha a motor le van allitva. Eitésetben fenn
all az aramités veszelye...........cccooeiiiiiiiiieee. 166

AFIGYELEM Ha az Ujra (retry) Gzemmdd aktiv, a motor hirtesdim-
dulhat a hibailizenettel tori@teallas utan (trip). Allitsa le
az invertert, miéitt megkdzeliti a motort. A hajtas terve-
zésénél vegye figyelembe, hogy ilyen esetben nérnér
hessen személyi sérllés .................oooeervvnvnnnn.. 166

AFIGYELEM Fesziiltség kimaradas utan, ha a RUN jel tovatsbaktiv,
az inverter Qjra elinditja a motort. Ha ez szemé#jillést
okozhat, gondoskodjon, hogy aramsziinet esetén a RUN

jel biztosan inaktivva VAljon...........ccccceeiiiiiiiiiinnnnnes 166
AFIGYELEM A STOP gomb csak a stop funkcié engedélyezéséreset

aktiv. Gyz6djon meg a funkcid fikodésédl a személyi

sériilés elkerulése érdekében..............ccoceeeeeninnnnns 166
AFIGYELEM Hibalizenettel tortén ledllas esetén (trip), ha az alarm

reset €s a RUN jel aktiv, az inverter automatikugaain-
dul. Gy6z6djon meg, hogy csak a RUN jel inaktiv &llapo-
taban adja ki az alarm reset utasitast a szenéiyiés el-

kerlilése érdekében ............cccceeiiiiiiiiiiiiiii e, 166
AFIGYELEM Soha ne nyuljon fesziltség alatti inverter belsejéne

dugjon bele vezét anyagot, eltér esetben aramités

és/vagy tizveszély all fenn .......................cn .. 166
AFIGYELEM Az inverter bekapcsolasakor a RUN aktiv allapatatén

az inverter azonnal elinditja a motort, ami szemséyu-
lést eredményezhet. Gz6djon meg az inverter bekapcso-
lasakor, hogy a RUN jel inaktiv allapotban van...... 166

AFIGYELEM Ha a Stop gomb nincs engedélyezve, lenyomasaraatiem
le a motor, nem tésdik a hibalzenet ...............c.eeveennn. 166
AFIGYELEM Mindig épitsen be vészstop gombot ...................... 166
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AFIGYELEM

AFIGYELEM

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

ANAGYFESZULTSEG

MAVIGYAZAT

ANAGYFESZULTSEG

Az inverter bekapcsolasakor a RUN jel aktiv allapese-
tén a hajtas azonnal indul, ami rendkivll veszélyes

inverter bekapcsolasaé#t gy6z6djon meg, hogy a RUN
inaktiv allapotl legyen...........cccooeeeeiieemciee e, 179

A reset utasitas kiadasa utan az alarm resetédnatasmo-
tor hirtelen elindulhat, ha k6zben a RUN jel akillapot-
ban volt. Csak a RUN jel inaktiv allapota esetéja &daz
alarm reset utasitast ..........ccooeeeeiiiviccecemein e 184

A hiitéborda az inverter Uzemelése alatt melegszik. Ne
érintse meg, égési sériilést okozhat........ccceeeeennn..... 45

Az inverterrel konnyen nagy fordulatszam véltozdse#

el. Mindig gy6z6djon meg, hogy a motor €s az egyéb me-
chanikus elemek Uzemi tartomanyat ne |épje tulérklt
esetben balesetveszély allhat fenn........................ 165

Ha a motort a névleges 50/60Hz feletti frekvencféjatt
kivanja Uzemeltetni, Iépjen kapcsolatba a motortgyé
val, csak a jévahagyasuk mellett tegye. Bltésetben
anyagi kér, személyi sérulés kockazata all fenn...... 165

Az inverter vagy egyéb eszktz karosodasat okozhadja
tullépi a csatlakozasi pontra megadott maximaliamar
vagy feszultség ertékét...........coooviiivrmmmmmmeee e, 167

Csak az inverter kikapcsolt allapotaban médositsavial-
zar6 jumper allapotat (SR/SK), eliéesetben a készllék
karosodasat okozhatja..............ccoeeeeienceeeeiiineee, 175

A PID tdrlés funkcio és integréator torlését sohavégezze
az inverter RUN allapotaban. Eléesetben a motor hirte-
len lassulasét, hibalzenettel toddeallast eredményez.

Ha kiadja az Uzemkész (RDY) utasitast, a motor kiehe
U, V, W pontjai feszliltség ala kerlinek, a motdé dillla-
pota esetén is. A motor all6 allapota esetén sentsér
meg a motor csatlakozasi pontjait.

Az inverter digitalis kimenetei (relé vagy openieotor)
nem hasznalhatéak kozvetlenil biztonsagi funkcioi#oz
kilss biztonsagi relé kimenetet a védelmi szabalyo-
z0/vezeérd aramkorbe kell integralni.

A Stop utasitas kiadasa utan az inverter még fesgjil
alatt all, nem jelent hal6zatrol torigrevalasztast.

17



Karbantartassal kapcsolatos figyelmeztetések

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

MAVIGYAZAT

MAVIGYAZAT

AVIGYAZAT

ANAGYFESZULTSEG

Az inverter kikapcsolasa utan varjon legalabb 1) (per-
cet, miebtt karbantartasi, ellémzési niiveletbe kezdene.
Eltér esetben fenn all az aramutés veszélye.

A karbantartasi munkat csak szakember végezheti. A
munka megkezdésedt vegyen le a kezér minden fém-
targyat (karora, karkét stb). Szigetelt szerszdmokat
hasznéljon. Eltér esetben személyi sérulés, aramités ve-
szélye &ll fenn.

A csatlakozdkat soha ne a vezetéknél fogva huzzhiki
téventilator, logikai csatlakozdk). Eli@resetben vezeték
szakadas, személyi sérllés léphet fel.

A szigetelési ellenallas miir soha ne csatlakoztassa az
intelligens 1/0 modul pontjaihoz, mert az az eszkéro-
sodasahoz vezethet.

Soha ne végezzen tulfesziltség védelmi éfissst
(HIPOT) az inverteren. A készulék rendelkezik bespi
tulfeszultség védelemmel.

A kondenzator élettartamat nagy mértékben befoljg@so
kornyezeti lbmérséklet (az inverter élettartam gorbének
megfeleben). A kondenzator meghibdsodasa esetén cse-
rélni kell az invertert.

Az inverteren végzett mérés, bekotés modositas sweé
érintse meg a csatlakozasi pontokat.

4. Altalanos figyelmeztetések

AFIGYELEM

MAVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

Soha ne mddositsa az inverter nyomtatott huzalozasu
aramkoreit, eltér esetben aramiités, személyi sérilés tor-
ténhet.

Az invertert a gyartas soran alavetik szigetelézsgélat-
nak, igy ezt nem szikséges tobbszor elvégezni.

Uzeme$ inverter bekotésén ne modositson, ne vizsgalja a

jeleket sem.

Gy6z6djon meg az érintésvédelmi fold bekotésér
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AVIGYAZAT Az inverter atvizsgalaséat,@ap levételét csak a kikapcso-

l&s utén tiz (10) perccel késh szabad megkezdeni.
AVIGYAZAT Az Uzemeb invertert ne a betap oldali kontaktor nyitasa-
val kapcsolja ki.

Eletvédelmi
Halozati relé

betip — Invert
/_L\—| ﬁ {_.?‘?:'\\"‘ inverter

Feszlltség kimaradds esetén ha a vézétek aktivak
maradnak, az inverter a hal6zat visszatérésévehatdij-
raindul. Ha ez balesetveszélyes, épitsen be kamtadzr
inverter betap oldalara. Ha az inverter tavvezé&elaz Uj-
ra (retry) funkcio aktiv, a kontaktor bekapcsolasaén az
inverter Ujraindul, legyen dvatos.

AVIGYAZAT Soha ne kdsson tulfesziltség védelmi berendezégt va

fazisjavito kondenzatort az inverter kimenetére.

Eletvédelmi

Hilozati
betap

“

relé

T
\AJ L1, 12,13
Oy

Inverter

U vw

g

Leatling power

\gjr__ acitor

c
©

Feszlltség kimaradas esetén ha a vépéiek aktivak
maradnak, az inverter a haldzat visszatérésévenatdij-
raindul. Ha ez balesetveszélyes, épitsen be kamtaidt
inverter betap oldalara. Ha az inverter tavvezé&=kz Uj-
ra (retry) funkcio aktiv, a kontaktor bekapcsolatmn az
inverter Ujraindul, legyen Gvatos.

MOTOR TERMINAL TULFESZULTSEG VEDELEM
(400 voltos motorokhoz)

A hosszu vezetékekkel bekdtott inverter taplalastonok
esetén (10m vagy tobb) a kébel paraméterei és a
feszlltséginverteres taplalas miatt tulfesziltsétptkez-

het. Kaphaté ilyen célra talfesziltsédigz 400V-0s mo-
torokhoz, ilyen esetben mindenképpen épitse be.

MAVIGYAZAT

VILLAMOS HALOZAT HATASA AZ INVERTERRE
Az altalanos célu inverter tapegységében esetemiadyy
aram folyhat, ami karosithatja a berendezést:

MAVIGYAZAT
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AVIGYAZAT

1. A halézati aszimmetria 3% vagy nagyobb.

2. A téphaldzat teljesitménye legalabb 10-szerese a
inverterének (vagy a taphal6zat kapacitdsa 500kVA
vagy toébb)

3. Ugrasszdr tap igény valtozasok |épnek fel, mint pl: a,
Tobb inverter van révid vezetéken 6sszekapcsolva b,
tirisztoros konverterrel van 6sszekapcsolva azrieve
c, fazisjavitd kondenzator telep légikddésbe.

Ha nagy megbizhatésagra van igény és a fenti éédtét
teljesulnek, be KELL épiteni a betap haldzat émeerter
k6zé egy AC-oldali 3%-o0s fesziltség aszimmetria Kki-
egyenlitt. Ha val6szifi a villamcsapas, épitsen be vil-
lamvédelmi berendezést.

AZ INVERTER HALOZATI ZAVAR KELT O HATASA
Az inverter sok félvezét, kapcsolé elemet, IGBT-t tar-
talmaz, radiéfrekvencias zavart kelthetnek, amdzekoen
levé készllékeket, méeszkdzoket zavarhat.

Az érzékeny riiszerek megfelél mikbdése érdekében az
invertertl lehetleg tavol kell éket elhelyezni. Az
inverteres berendezés arnyékolasa is hatékony dégol
Az inverter és a taphaldzat kozé kapcsolt RFI zigd

is csokkenti az inverteth esetlegesen kilépzavaro jele-
ket.

Inverter

RFI Filter

Ri

51

———————————————————————————— :
i
za; !
Yy RFI Filter Inverter
o »
1
| 3
L 7777777777777 Remote | | - / -
Foldelje a fém | Operator Foldelt
10gzitd lemezt a — motor hiz
Iehetdség szerinti =¥ Foldelje a vezeték
legrovidebb vezetekkel. arnyékolasat.
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MAVIGYAZAT

AVIGYAZAT

MAVIGYAZAT

MAVIGYAZAT

5. UL® figyelmeztetések

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

Ha E08-as EEPROM hiba jelentkezik, eléazen min-
den bedllitott értéket.

Ha bontéérintkeds Uzemben hasznéalja (C011..C017) a
kiulsé vezérléd elére [FW] és hatra [RV] forgasirany pa-
rancsokat, az inverter magatél elindulhat, a &iialézat
feszlltség kimaradasa esetén, vagy ha el van téevai
rendszerBl, igy soha ne hasznélja a a [FW] és [RV] pon-
tokat bontéérintkeds (izemben, hacsak nem gondoskodott
a megfeled védelemél.

A kézikbnyv egyes részein a konnyebb megértés érdek
ben el van tavolitva a készilélskapja. Az inverter ize-
meltetése kdzben soha ne vegye le dtapbdt, mindig
gy6z6djon meg, hogy a biztonsagos lUzemeltetés minden
feltétele teljesul.

Az invertert soha ne dobja haztartasi szemétbeerhan
lépjen kapcsolatba a helyi hulladék kézetggel.

Figyelmeztetések hiba kezeléshez, karbantartdshoz

Az itt felsorolt figyelmeztetések 6sszegzik a teafdkat,
hogy az inverteres hajtas megfelelien az Underrgrite
Laboratories Utmutatonak.

Csak 60/78C vezetéket hasznaljon a kovetékemodel-
lekhez: MX2-A2001, A2002, A2004, A2007, ABO15,
AB022, A4004, A4022, A4030.

Csak 75C vezetéket hasznaljon a kovetkemodellekhez:
MX2-AB001, -AB002, AB004, AB007, A2015, A2022,
A2037, A2055, A2075, A2110, A2150, A4040, A4055,
A4075, A4110 és A4150.

Olyan aramkoérben hasznalja, ahol a maximalis szitiime
kus effektiv aramésség nem lehet nagyobb, mint 100kA,
maximalis feszlltség 240V vagy 480V.

Ha az aramkoérben CC, G, J, vagy R osztalyu biZbsit
vagy egyeb megszakitdé berendezést hasznal, azzéézkod
megszakitdé képessége nem lehet kisebb, mint sziirmet
kus effektiv 100kA, maximalis fesziltség 240V vagy
480V.
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AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

A késziléket 2-es szennyezettségi osztalya korilgeze
épitse be.

A maximalis kornyezeti timérséklet 58C.

A motor tulterhelési védelemmel minden inverterden
kezik.

A beépitett rovidzar védelem nem helyettesiti aelr@d
berendezéseket. A védelmi berendezéseket a nemietkd
szabvanyoknak megfetan kell bekdtni.

Terminal szimbélumok, csavar méretek

Inverter Tipus Csavar mérgileghuzasi nyo- |Vezeték méret
maték [Nm]

MX2-AB001, M4 1.0 AWG16(1.3mm)

MX2-AB002,

MX2-AB004

MX2-AB007 M4 1.4 AWG12(3.3mn)

MX2-AB015, M4 1.4 AWG10(5.3mr)

MX2-AB022

MX2-A2001, M4 1.0 AWG16(1.3mm)

MX2-A2002,

MX2-A2004,

MX2-A2007

MX2-A2015 M4 1.4 AWG14(2.1mn)

MX2-A2022 M4 1.4 AWG12(3.3mn)

MX2-A2037 M4 1.4 AWG10(5.3mn)

MX2-A2055, M5 3.0 AWG6(13mm)

MX2-A2075

MX2-A2110 M6 5.9 t0 8.8 AWG4(21mtp

MX2-A2150 M8 5.9 t0 8.8 AWG2(34mm

MX2-A4004, M4 1.4 AWG16(1.3mm)

MX2-A4007,

MX2-A4015

MX2-A4022, M4 1.4 AWG14(2.1mm)

MX2-A4030

MX2-A4040 M4 1.4 AWG12(3.3mn)

MX2-A4055, M5 3.0 AWG10(5.3mm)

MX2-A4075

MX2-A4110, M6 5910 8.8 AWG6(13mn)

MX2-A4150
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6. Biztositd méretezés

InverterModel Type Rating
MX2-AB001, ClassJ  |10A,AIC200kA
MX2-AB002,

MX2-AB004

MX2-AB007 15A,AIC200kA
MX2-AB015 30A,AIC200kA
MX2-AB022

MX2-A2001, 10A,AIC200kA
MX2-A2002,

MX2-A2004,

MX2-A2007, 15A,AIC200kA
MX2-A2015

MX2-A2022 20A,AIC200kA
MX2-A2037, 30A,AIC200kA
MX2-A2055 40A,AIC200kA
MX2-A2075

MX2-A2110 80A,AIC200kA
MX2-A2150

MX2-A4004, 10A,AIC200kA
MX2-A4007,

MX2-A4015,

MX2-A4022

MX2-A4030, 15A,AIC200kA
MX2-A4040,

MX2-A4055 20A,AIC200kA
MX2-A4075

MX2-A4110 40A,AIC200kA
MX2-A4150
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1.fejezet

Elso lépések

1.1. Bevezetés

1.1.1. Alap funkciok

Gratulalunk az MX2 sorozatu Omron inverteréhez.eeazkorszdr elemeklisl, a lehed leg-
kisebb méretben gyartott inverterrel lefedhat 0,1..15kW-0s motor skala 240V AC és 400V
AC tapforrasral is. Bbb tulajdonsagok:

» 200V és 400V-os motorok taplalasara szolgal
0,1..15kW-ig,

* beépitett EzSQ (egysZeprogramozasi funkcio),

* RS-485 MODBUS RTU beépitve, FieldBus opcio-
nalis,

« Uj aram felvétel csokkebitfunkciok,

e 16 programozhaté fordulatszam,

* PID szabalyzas valtoztathatja a motor fordulatsza-
mot a gyartasi folyamat egy valtozéjanak megtelel
en,

» Jelszavas védelem

+ Alland6 magneses motor szabalyzas,

» 5 soros LCD Kkijeld, valos ideji 6ra, hiba naplézas.

Az Omron hajtasok felllkerekednek a fordulatszaatasfok, nyomaték kompromisszumain.
Harom karakterisztika érhel:

* Nagy indité nyomaték: 200% 0,5Hz-en,

* Folyamatos 100%-o0s nyomaték a fordulatszam
10%..100%-ig (6/60Hz, 5/50Hz),

* A hitéventilator ki-bekapcsolhaté a ventilator élet-
tartam novelése érdekében.

Egyéb jellemik:

» Integralt USB port a PC-s kommunikacidhoz,

» Digitalis kezeb felllet,

» Integralt fék chopper,

» C1 osztalyu (lakossagi) EMC/RFIis3 opcionalis.
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1.1.2. Inverter adattabla specifikacio

Az Omron inverterek adattablaja a készulék haz joldalan talalhatd, az aldbbi kép szerint
néz ki. Gyzédjon meg, hogy a taphélozat a késziléknek megfelel

Type name : MX2—-AB0O04—-E

Model: WJ200-004SFE INVERTER

Input : 50Hz, 60Hz 200-240V 1Ph 1.3/6.3 A

50Hz, 60Hz V 3Ph A

Qutput :0.5-1000Hz 200-240V 3Ph 3.5/3.0 A
S/N: 16212320000856 DATE :0903
H|tauhtsylsntdeu“;sst r{;rg.l‘ Eﬂw pment MADE IN JAPAN NE18020-003
| For Service, Please, contact Omron |

A tipus fontos informacidkat hordoz:

Mx2AB002-E

MX2 series _— |
A: Standard specifikacio E: Eurdpai modell
L Max. motor teljesimmeny
e 001: 0.1EW
B: Eezyfizisi 200V AC i
o+ Hiromfizisi 200V AC .
4: Hiromfézisi 400V AC 150: 15.0 kW
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1.2. Inverter specifikacio

1.2.1. 200V-os és 400V-os modellek specifikacidja

Item Haromfazisu 200V-os inverter pecifikacio
MX2inverterek, 200V A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 2092
Alkalmaz- |kW |VT 0.2 0.4 0.75 1.1 2.2 3.0
hat6 mo- CT 0.1 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
tor<2 HP (VT Y Y2 1 1.5 3 4
CT 1/8 Ya Y 1 2 3
Névleges |200 |VT 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1
teljesitményv  |CT 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8
(kVA) 240 |VT 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9
vV |CT 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5

Névleges betap feszlltség Harom fazis: 200V-1596V.+10%,50/60Hz+5%

Névleges kimeneti feszultHarom fazis: 200...240V(aranyos a betap feszulltsg¢ggel
Ség*3

Névleges kimet |VT 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0

aram (A) CT 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0

Indité nyomaték*6 200%at0.5Hz

FékezésEllenallas nélkil| 100%:<50Hz 70%:<50Hz

50%:<60Hz 50%:<60Hz
Ellenallassal 150%

DC fékezés Valtoztathat6é Gzemi frekvencia, ittkei

Tomeg kg 1.0 1.0 1.1 1.2 1.6 1.8
b 2.2 2.2 2.4 2.6 3.5 4.0

Labjegyzet:

1 A védelmi szint JEM 1030-nak megfdieh.
2 A motor szabvanyos hdromfazisu gép (4p). El&getben figyeljen, hogy a motor névleges
arama ne legyen nagyobb az inverter névleges aéman
3 A kimeng fesziltség a taphaldzat fesziltségével aranyosakken (kiveve az AVR funk-
ci6 hasznalatéat). A kimérfesziltség nem lehet nagyobb a taphéalézat fesgdis!.
4 A motor névleges 50/60Hz es frekvenciaju hasznakita vegye fel a kapcsolatot a motor
gyartdjaval, ne lépje tal az altaluk megengedettimalis fordulatszamot.
5 Tulfesziltségi osztalyok:
» 460..480VAC: 2.kategéria
» 380..460VAC: 3.kategéria
A 3.kategoria teljesitéséhez épitsen be egy EN iBGyszabvanynak megfetele-
valaszt6 transzformatort, amely foldelt és csikagcsolasu.

6 Névleges feszlltség, szabvanyos haromfazisu, yspdhotor esetén.
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7 A generatoros fékezés nem tartds visszatapl&liozé&m. A motor fékezési nyomatéka a
veszteségekkel valtozik, 50Hz alatti frekvencidan&sen csokken. Ha tartés, nagy genera-
toros féke# nyomatékra van sziikség, opcionalis visszatap&dés modul vagy fékellen-
allas beépitése sziikséges.

8 Az analdg 0..10V-os vagy 4..20mA-es bemeitetett frekvencia alapjel a maximalis érté-
ki 9,8V vagy 19,6mA esetén. Ha ez az alkalmazashozmegfeleb, Iépjen kapcsolatba az
Omronnal.

9 Ha az inverter a cstkkentett teljesitm@&ngrtomanyban tUzemel, az inverter karosodhat,
vagy csokkenhet az élettartama. Allitsa a kapcsbidsrenciat a b083 meniiben a kimeneti
aramértéknek megfetekErtékre.

10 A tarolasi lbmérséklet dliras megegyezik a szallitagirhérsékletével.

11 A mérések a JIS C0040 (1999 iehsainak megfelelnek.

12 A wattos veszteségek &bb félvezedk veszteségeit tartalmazzak. Esfzethagyassal

tervezze meg a készllék szekrényt az adatokra tkagya, eltéé esetben tulmelegedési
probléma adddhat.

Haromfazisu 200V Specifikacio

MX2 inverterek, 200V-0s|A2001 [A2002 [ A2004 [ A2007 | A2015 | A2022
modellek
Alkal- [kw VT 0.2 0.4 0.75 1.1 2.2 3.0
mazhatd CT 0.1 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
motor*2[HpP VT Y, Y 1 15 3 4
CT 1/8 Y, Y 1 2 3
Név- [200V [VT 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1
leges CT 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8
teljesit- [240v  |VT 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9
meny CT 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5
(KVA)

Névleges betap fesziltség Harom fazis: 200V-15%0V210%, 50/60Hz+5%

Névleges kimeti feszilt- [Harom fazis: 200...240V (ardnyos a bemeneti fesegtiel)
ség*3

Névleges kimeé |VT 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0
aram (A) CT 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0
Inditbnyomaték*6 200% 0.5Hz-en
FékezésEllenallas nélkil| 100%:<50Hz 70%:<50H
50%:<60Hz z
50%:<60H
z
Ellenallassal 150%
DC fékezés Valtoztathat6 frekvenciad,idékeB
Tomeg kg 1.0 1.0 1.1 1.2 1.6 1.8
b 2.2 2.2 2.4 2.6 35 4.0
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Haromfazisu 200V-os Specifikacio

MX2inverterek, 200V-0s mo-|A2037 A2055 A2075 A2110 A2150
dellek
Alkal-  [kw VT 55 75 11 15 18.5
mazhat6 CT 3.7 5.5 7.5 11 15
motor*2 [HP VT 7.5 10 15 20 25
CT 5 75 10 15 20
Névleges| 200V VT 6.7 10.3 13.8 19.3 20.7
teljesit- CT 6.0 8.6 11.4 16.2 20.7
mény  [240V VT 8.1 12.4 16.6 23.2 24.9
(kVA) CT 7.2 10.3 13.7 19.5 24.9

Névleges betap fesziltség

Egyfazist: 200V-15%...240%, 50/60Hz+5%

Névleges kimeé f

esziltség*3

Harom fazis: 200...240V (aranyos a beatidesziltséggel)

Névleges kimeneti |VT 19.6 30.0 40.0 56.0 69.0
aram (A) CT 17.5 25.0 33.0 47.0 60.0
Inditbnyomaték*6 200% 0.5Hz-en
Fékezés |Ellenallas nélkl 100%:<50Hz 70%:<50Hz
50%:<60Hz 50%:<60Hz
Ellenallassal 150%

DC fékezés Valtoztathato frekvenciag,jdékes
Témeg kg 2.0 3.3 3.4 5.1 7.4

Ib 4.4 7.3 7.5 11.2 16.3

Haromfazisu 400V-os Specifikacio
MX2 inverterek,400V-os |A4004 A4007 A4015 A4022 A4030 A4040
modellek
Almal- kKW \Al 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5
mazhatd CT 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
motor*2|HP VT 1 2 3 4 5 7.5
CT Z 1 2 3 4 5

Név- [380V |VT 1.3 2.6 3.5 4.5 5.7 7.3
leges CT 1.1 2.2 3.1 3.6 4.7 6.0
teljesit- [480V  |VT 1.7 3.4 4.4 5.7 7.3 9.2
mény CT 1.4 2.8 3.9 4.5 5.9 7.6
(kVA)

Névleges betap feszlltsé

j Haromfazisu: 380V-158V410%, 50/60Hz+5%

Névleges kimeneti feszull

Haromfazisa: 380...480V (aranyos a bemeneti feszitjiesi

Q
[¢)

Ség*3
Névleges kime- |VT 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1
neti aram (A) CT 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2
Inditbnyomaték*6 200% 0.5Hz-en
FékezégEllenallas nélkil| 100%:<50Hz 70%:<50H
50%:<60Hz 250%:<60
Hz
Ellenallassal 150%
DC fékezés Valtoztathat6 frekvenciag jdeke
Tomeg kg 1.5 1.6 1.8 1.9 1.9 2.1
Ib 3.3 3.5 _ 4.0 4.2 4.2 4.6
4



Haromfazisu 400V-os Specifikacio

MX2 inverterek, 200V-os |A4055 A4075 A4110 A4150
modellek
Alkal- [kKW \Al 7.5 11 15 18.5
mazhatd CT 5.5 7.5 11 15
motor 2| HP VT 10 15 20 25

CT 7.5 10 15 20
Név- 380V (VT 11.5 15.1 20.4 25.0
leges CT 9.7 11.8 15.7 20.4
teljesit- [480V  |VT 14.5 19.1 25.7 31.5
mény CT 12.3 14.9 19.9 25.7
(kVA)
Névleges bemeneti feszljHarom fazis: 380V-15%...480V+10%,
ség 50/60Hz+5%
Névleges kimeneti feszllfHarom fazis: 380...480V (aranyos a bemen
Ség*3 feszlltséggel)
Névleges kime- |VT 17.5 23.0 31.0 38.0
neti aram CT 14.8 18.0 24.0 31.0
(A)
Inditbnyomaték*6 200% 0.5Hz-en
FékezégEllenallas nélkil| 100%:<50Hz50%:<60Hz

Ellenallassal 150%

DC fékezés Valtoztathat6 frekvenciag idékei
Tomeg kg 3.5 3.5 4.7 5.2

Ib 7.7 7.7 10.4 11.5
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1.2.2. Altalanos specifikacio

Az aldbbi tablazat a teljes MX2 inverter sorozataatkozik.

Altalanos specifikacié

Készllék haz védettség

P20

Szabalyzasi méd

Szinuszos impulzusszélesség maal (Y M)

Kapcsolasi frekvencia

2kHz...15kHz (szabalyzasi miiitggoen)

Kimené frekvencia tartomany*4

0.1...1000Hz

Frekvencia pontossag

Digitélis vezeérlés: maxinfédikvencia 0.01%-a
Analog vezérlés: maximalis frekvencia 0.2%-a (252Q%)

Frekvencia beéllitas felbontasa

Digitalis: 0.01Mmalég: max.frekvencia/1000

Fesziiltség/Frekvencia karakterisz

ka

[lJ/f szabalyozas (&llando nyomaték, csokkentett ratéi
szabad U/f): bazis frekvencia 30Hz- 1000Hz koziflt
hurk( vektor szabalyozés, encoder visszacsatobrsinar-
kos szabalyozas esetén: bazis frekvencia 30Hz-4@0kfitt
allithato

Tulterhelhedség

CT(nagy igénybevétel):60sec. @150%
VT(normal izem):60sec.@120%

Felfutasi/lefutasi id

0.01...3600masodperc. lineéris vagy S gorbe szdxadtili-
tassal

Inditbnyomaték

200% 0.5Hz-en (nyilt hurkd vektoalsalyzas)

Bemeneti
jel

Frekvencia|Kezeb Fel és le gombokkal, értékmegadassal
beallitds |panel
Kulsé jel*8|0..10V DC (bemeneti ellenéllas 10kOhm)2@mA (bemene
ellenallds 1000hm), potenciométer (1k...2kOhm, 2W)
Hal6zaton |RS485 ModBus RTU, egyéb opcionalis leisdigek
keresztll
Eléle/hatra|Kezeb Run/Stop gombbal indul vagy megall, forgasiranyozht-
Uzem panel hat6
Kilsé jel |Forgas dire/stop, forgas hatra/stop
Halézaton |RS485 ModBus RTU, egyéb opcionalis |etsgigek
keresztil
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Multifunkcios digitalis
bemenetek
Hét bemenet, 68 funkc

FW (indulas ebre), RV indulas hatrafeléCF1-CF4 sebessé
érték megadas)G jog, DB kiilsé fékezés,SET (masodik
iSzamu motor),2CH (2 allapotlu felfutaslefutasi utasitas
FRS (szabad kifutaslEXT (kulss tiltds), USP (inditasi funk
cio), CS (Bypass betaplalas atkapcsolaSET (soft lock)
AT (analég bemenet vélasztaf}S (reset), PTC (moton
hévédelem),STA (start), STP (stop),F/R (elére-hatra),PID
(PID letiltas),PIDC (PID reset),UP (tAvvezérlés - fel funk
ci0), DWN (tavvezérlés - le funkcié)UDC (tdvvezérlés
adat torlés) OPE (kezeb felligyelet), SF1-SF7 (sebesség-
értékek),OLR (tulterhelés védelem)L (nyomaték korlata
zas engedélyezés)RQ1 (nyomaték hatar 1)TRQ2 (nyo-
maték hatar 2BOK (fékezés megésités),LAC (LAD Kkiik-
tatds),PCLR (pozicidé hiba torlése)ADD (frekvencia novg
lés engedélyezésk-TM (terminal-mod forszirozas)ATR
(nyomaték alapjel engedélyezé®HC (0sszegzett teljes

—
1

méra),AHD (analdg vezéjel tartdsa)CP1~CP3(tobballas
pozici6 kapcsold), ORL (nullaba val6 visszatér|
vagallasjel)ORC (nulldba valo6 visszatérés trigger jel8RD
(sebesség/pozicié atkapcsola§dS1,GS2 (STO bemene
biztonsagi jelek)485 (kommunikécié inditds)PRG (EzSQ
program futtatds)HLD (kimeneti frekvencia tartasalROK
(RUN parancs engedélyezéseR (B-fazis forgasirany érz
kelése) DISP (kijelz6 korlatozas)NO (Ures utasitas)

19%)
]

Altaldnos specifikacio

Kimend
jelek

Multifunkcios digitélis
kimenetek
148 funkcié

RUN (motor forgasa kézben kiadott jeBA1~FAS (frekven-
cia kiadéas jelzésOL,OL2 (tulterhelés jelzésOD (PID szat
bélyzasi hiba jelzéspL (figyelmezted jelzés),OTQ (nyo-
maték kiszob alatti/ffeletti jelzéb)y (feszlltség alacsoy
TRQ (nyomaték hatar jelzésRNT (futési id tullépve)
ONT (bekapcsolasi it tallépve)THM (melegedési figye
meztetés)BRK (fék kiengedés)BER (fék hiba),ZS (0HZz
észlelés)DSE (sebesség hiba tul nagPPOK (pozicié felvét
ve), Odc (analdg feszlltség bemenet levalaszt@dc (ana
I6g aram bemenet levalasztvBBV (PID 2 szint inditasi jel
NDc (hal6zati szétkapcsolas észleléd€)G1~LOG3 (logi-
kai bemeneti jelek)WAC (kondenzator cseréletd WAF
(hitéventilator cseréler, FR (inditéjel aktiv), OHF
(hiitéborda tulmelegedés figyelmeztetéd)OC (tal Kicsi
terhelés) MO1~MO3 (4ltalanos EzSQ kimenetRDY (in-
verter UzemkészWR (elére forgd tizem)RVR (héatrafeld
forgé tzem),MJA (sulyos hiba)WCO (ablak komparatg
0), WCOI (ablak komparator OI)FREF (frekvencia refe
rencia), REF (referencia jel),SETM (masodlagos mot
uzemel),EDM (STO(biztonségi stop) uzemmaod jelzé§)P
(opcionalis vezél jel), NO (Ures utasitas)

Monitoring kimenet

Kimené frekvencia, aram, nyomaték,feszliltség, felvejete

(anal6g)

sitmény, literhelési szint,LAD frekvenciajitbborda [dmér-
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mény torlés) MI1~MI7 (altalanos céli bemenet EzSQ $za-



séklet, altalanos kimenet (EzSQ)

Impulzusos kimenet
(0~10Vvdc, 32kHz max

[PWM kimenet]

Kimenb frekvencia, &ram, nyomaték,fesziltség, felvejttie
sitmény, lterhelési szint,LAD frekvenciajitborda ldmér-
séklet, altalanos kimenet (EzSQ)

[Impulzusos kimenet]

Kimené frekvencia, aram, impulzusos bemenet monitorin

Figyelmeztetés kimenet érintkiez

Riasztas esetén bekapcsolt allapota, zarbéribgkéz nyito-
érintkeds Uzemben is fikddhet.

Hiba kimenet érintkaz

Riasztas esetén bekapcsolt allapotd, zarbéribgkéz nyito-
érintkeds Uzemben is fikddhet.

Egyéb funkciok

Szabad feszilltség/frekvencia szabalyzas, kézi/aittkons
nyomaték emelés, kimeneti fesziltségsées allitas, AV
funkci6, csokkentett feszultségnditas, motor adat megad
autotuning, motor stabilizalé szabdlyzas, ellentéteémyr]
forgas tiltas, egyszémozicié szabalyzas, egysiaryomatél
szabalyzas, nyomaték korlatozds, automatikus kégmi
frekvencia csokkentésnergiatakarékos tzem, PID funkd
pillanatnyi fesziltség kimaradas athidalasa, fékbakyozot
féklizem, fékezés DC aram injektalassal, dinamiéksiZent
(BRD), als6 és fels frekvencia hatarolas, frekvencia ug
gorbe szerinti felfutds és lefutds (S,U,inverz UE). 16;
szakaszbol all6 fordulatszam profil, indulasi frekeia finon
hangolasa, rampaval tortemdulas és megallas, jog frekvg
cia, frekvencia szamitas, frekvencia 0sszegzéstod
rampéval tortéh indulas és ledllas, megallasi mad kival3
tas, indul6 és végfrekvencia megadas, anal6g beimsie,
ablak komparator bemeneti visszajelzéskdzelése, kimen
ti jel késleltetése vagy tartas, forgésirdny kodds, sto
gomb funkcié megadés, program irasvédbég, biztonsé
ledllas funkcid, skalazasi funkcio, kijélkorlatozas, jelsz
vas védelem, felhasznal6i paraméterekgiatizalas, kijeld
inicializalas, fitéventilator szabalyzas, figyelmeziejelzé-
sek, hibaval tortéh ledllas utan Gjraindulds, Ujraindulas
frekvencia kereseés, frekmeia keresés, tulterhelés korlatos
tularam védlem, DC-busz feszliltség szabalyozas

nSZ-

19%
1

Védelmi funkciok

Talaram, talfesziltség, alacsoag4iiltség, tulterhelés, fék
lendllas tulterhelés, CPU hiba, memoria hiba, &ii#tas,
USP hiba, féldelés ellénzésebekapcsolaskor, tulmeleged
hiba, bel§ kommunikacidés hiba, inverter hiba, termis;
hiba, fék hiba, biztonsagi leallas, alacsony foathdamau ti
terhelés, modbus kommunikacios hiba, alternatia,hémco
der hiba, fordulatszam tullépés, EzSQ utasitém, EzS(
illesztési hiba, EzSQvégrehajtasi hiba, EzSChdstnald
tilts

Uzemelte- [Hémérséklet

Uzemi (kbrnyezeti):-10...40°C (*10),/Tasl&20...65°C)

tési korny- |Paratartalom

20...90%

ezet Rezgés*11

5.9m7$0.6G), 10...55Hz

Elhelyezés

Magassag 1000m vagy kevesebb, bel&#m korroziv 1€g-

térben)
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Szin

Fekete

Opcidk

Tavvezeéd egység, kdbelek, fékérgyseg, fékellenallas, A
fojto, DC fojtd, EMC/RFI si#r6, terepi busz csatolo

1.2.3. Jelek osztalyzasa

Jel / érintke#

Osztalyzas

Bemeneti jelek tapel-
latasa

24V DC, 30 mA maximum

Diszkrét logikai be-
menetek

27 VDC maximum

Diszkrét logikai kime
net

50 mA maximum bekapcsolt allapott aram
27 VDC maximum kikapcsolt allapoti feszi
ség

Analdg kimenet

10bit/ 0...10 VDC, 1 mA

Analog aram bemens

4 ...9.6 mA tartomany, névleges: 20 mA

Analog feszUltség
bemenet

0...9.8 VDC tartoméany, névleges: 10 VDC,
bemeneti impedancia 10 k

+10 V analdg referen
cia

410 VDC névleges, 10 mA maximum

Riasztasi relé érint-
kezok

250 VAC, 2.5 A (ohmos terhelés) max.,
0.2 A (induktiv terhelés, cosfi = 0.4) max.
100 VAC, 10 mA min.

30 VDC, 3.0 A (ohmos terhelés) max.,
0.7 A (induktiv terhelés, cosfi = 0.4) max.)

5 VDC, 100 mA min.
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1.2.4. Teljesitmény leértékelési gorbék

Az inverter maximalis kimeneti aramat a kapcsoféskvencia és a kérnyezettimérséklet
korlatozza. Nagyobb kapcsolasi frekvencia esetémwaarter halkabban tGzemel, de a Bels
veszteségek is ndvekednek, igy a maximalis araimohyos tartoméanyokban korlatozni kell.
A kornyezeti bmérséklet az inverter kozvetlen kornyezetének, {éld kapcsolészekrény
belsejének émérsékletét jelenti. Magasablrhérséklet esetén korlatozni kell az inverter
maximalis dramét, teljesitmenyeét.

A 4.0kW-ig terjed inverterek kulon-kulén, vagy egymés mellett isrdabzerelhéiek az
alabbi kép szerint. Az egymas mellé szerelt invektidatargdrbéi meredekebben esnek, mint
a kulondllo készilékek esetén. Az egyes telepitémiokhoz tartozé hatargorbék ebben a
fejezetben talalhatéak. Figyelmesen olvassa elépiBesi kornyezet citnrészt a ...oldalon a
telepitési modok, minimalis szabad 1égtér megiss@réz.

Onallé rogzités Egymas melletti rogzités

7/////////////7/4///7 / Yzzzzzzzzzzzzzzz2274
Z
%
%

j LY L L 1
/ Y/, ////7//9"//7/

\\\\\\\\\\\\\\\\\\
1MmImmneei
Mmnee

NANNANNN

/JMY/A’///A’/////W%

Az alébbi tablazatban szerepel, melyik invertetéseziikséges a teljesitményt korlatozni:

1-ph 200V | Hatarolas3-ph 200V | Hatarolas3-ph 400V | Hatérolas
MX2-AB001 |- MX2-A2001 |- MX2-A4004 | -
MX2-AB002 |- MX2-A2002 | O MX2-A4007 | O
MX2-AB004 (O MX2-A2004 | O MX2-A4015| -
MX2-ABO0O07 |- MX2-A2007 |- MX2-A4022 | -
MX2-AB015 |- MX2-A2015 |- MX2-A4030 | -
MX2-AB022 |- MX2-A2022 | - MX2-A4040 | O
- - MX2-A2037 | O MX2-A4055| -
- - MX2-A2055 | - MX2-A4075| O
- - MX2-A2075 | O MX2-A4110| O
- - MX2-A2110 | O MX2-A4150| O
- - MX2-A2150 | O - -

Megjegyzés:
O: teljesitmény korlatozas szikséges
—: teljesitmény korlatozas nem sziikséges

Az alabbi hatargorbéknek megféleh valassza meg a kapcsolési frekvenciat az aésséy
és inverter tipus szerint.
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Hatargorbek

100%
80%
60%
40%

20%

MX2-A2002
20

Kornyezeti limérséklet max. 48C, kulonallo rogzités
Kornyezeti limérséklet max. 58C, kulonallo rogzités

Kornyezeti limérséklet max. 48C, egymas melletti rogzités

cT T
N RO S I W
80%
60%
40%
20%
0 2 4 &6 B8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH
Kapezolasi frekvencia Eapesolasi frekvencia
CT(16A) VT (1.9 A)
T 2.0 40C 3nsllo
40C snalle _ . 40C egymas melletti
40C egymss melletts e p
pa s b
kl’ I'.a
ik LLEY I S 1.5 2
1.0
0 2 4 6 8 10 12 1416kH 0 2 4 6 8§ 10 12 14kH
Kapcsolasi frelvencia Kapcsolasi frekvencia
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WX 2-A4040

M2 42075

kimenet: aram

M¥2-A407 5

kimeneti aram

M¥2-A2110

kimeneti daram

CTio2 &) WT{11.1 &)
12 | | I | | I | | | I: T T _I I..I ..I T T
" T T TTTT1 i 40C Ondlls  —
40C Onallo L 140C Egymas melleth
1a ﬂil:‘l}CEg'lmlzm melleth 10 i J|
¥
== - o J : g ! ™
g + — g R
7 7
& 3]
0 2 4 6 B 1012 1416kH 0 2 4 6 8 1012 1akH
Eapcsolas frekvencia Kapcsolasi frekvencia
CT(23.0 &) WT (0.0 A)
4 42
40 40 2
40C Onalle
Ex E = p
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36 L] o L
32 32
30 E']
o 2 4 & & 10 12 1416kH 0 2 4 & B 1012 14kH
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CTira0 a) VT(22.08)
26 5
24 24
=
2% o 40C Onills
20 20 Tt 50C Omallo
18 ;| g e e o ] 18
16 14
14 14
0 2 4 6 8 10 12 1416kH 0 2 4 6 B 10 12 14%kH
Eapesolasi frekvencia Kapesolasi frekvencia
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1.3. Bevezetés a valtoztathat6 frekvenciaju hajtaso  khoz

1.3.1. A fordulatszam szabalyozas ipari hasznalata

Az Omron inverterekkel fordulatszam szabalyzotbhdfiazisa aszinkron gépes hajtasok val6-
sithatdak meg. A fordulatszadm szabdlyzas sohkrsiel jar:
* energia takarithaté meg
* alegtdobb alkalmazas valtoztathat6 fordulatszamu ha
jtast igényel
» szabdlyozhato a felfutds, a megéllas, illetve a nyo
maték
» érzékeny hajtasok (lift, élelmiszeripar, gyégyszeri
par)

1.3.2. Mi is az inverter?

Az inverter kifejezés valtoztathato frekvencidjalsalyozhatdé paramétehajtast jelent. Val-
takozéaramu motoros hajtds esetén a motor forddlais szabalyozhaté a kimenet frekven-
cidjanak valtoztatasaval.

Az inverter egy olyan elem, mely DC teljesitméngniertal AC teljesitménnyé. Az aldbbi
abran egy egysziésitett inverter modell lathatd. A valtakozoaramphi@dzat egyeniranyita-
saval létrehozott DC buszfesziltséget az inverteivant frekvenciaju, fesziltség/altako-
z6aramma alakitja at, amit a motor tapléalasarartésak fel.

Valtakozd Valtoztathatd frekvenciajld hajtas
arami — Motor
halgzat Egyeniranyitd ) Inverter
Belsé DC kor
L1 Rectifier -+
+ QC W11
i QO :'imz

Q Al Awrs
T

Az abran harom kapcsolo6 elem lathaté. Ezek a kafcs@ Omron inverterekben IGBT-k. A
megfeleb mikroprocesszoros vezérléssel, az IGBT-k ki ésapekolasaval a kivant jelalak
hozhato létre. A motor tekercselés induktivitdsarkitja a kapcsolas impulzusos gorbéjét.
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1.3.3. Nyomaték és az alland¢ fesziltség/frekvencia  szabalyozas

Korabban nyilt hurkd volt a fordulatszam szabalyza
Alland6 fesziltség/frekvencia arany esetén a mC kimenet
nyomatéka az (izemi fordulatszam tartomanyon by fesziitsés
alland6 marad. Ez a legtobb hajtési feladat szan v
megfeleb. A mai korszef processzorokkal, DSP-kke IS .
rendkival j6 fordulatszdm és nyomaték szabalyo: Allandd nyomaték .
érhett el. Tobb nyomaték karakterisztika koz \ :
valaszthat6 ki a hajtasi feladat szaméra leginkébb- :
felelé. Az &llandé nyomaték Gzemben a teljes lze
fordulatszdm tartomanyban allandé a nyomat 100%
Valtoztathaté vagy csokkentett nyomatéku Uzemt Kimeneti frekvencia
kdzépfrekvencias taplalas esetén csokken a motwr 1.,

matéka. A nyomaték novelfunkcio hatdsara nagyobb lesz a motor nyomatékévéeges
frekvencia fele alatti fordulatszam tartomanybarszabad beallitasi nyomaték gorbe esetén
a hajtdshoz legjobban illeszkiedyomaték gérbe hatarozhaté meg.

1.3.4. Inverter taplalasa és a haromfazisu hal6zat

Az MX2 inverterek a 200V-os és a 400V-os csopofiomthatéak. A 200V-os inverter
200..240V, a 400V-os 380..480V-0s halozatrol tdgatd.

Az MX2-B sorozat egyfazisu 230V-os halézatrél ieieltethat, az MX2-2 sorozat csak
harom fazisu 230V-os halozatrol. Minden 400V-os Matzozatl inverter harom fazisu tap-
forrast igényel.

Tipp: Ha a telepitési helyszinen csak egyfazistotéfs érhet el, az MX2 inverter sorozat 3

l6er6 alatti modelljei beépithéek. A nagyobb teljesitméniymodellek egyfazisu taplalasa
esetén csak csokkentett teljesitménnyel Uzemeltethevegye fel a kapcsolatot Omron disz-
tributorral.

Egyfazisu taplalas esetén az [L] és [N] sorkapodsheomfazisu taplalas esetén ad éézist
az [R/L1], a masodik fazist az [R/L2], a harmadikibt az [S/L3] jelzdssorkapocsba kosse.
Mindenképpen foldelje az invertert és a motor hazat

Az egyfazisu és haromfazisu tapellatasu invertemakén is foldelni kell a készlléket, illetve
a motort is (Bvebben a 2-3-12 és 2-3-9 fejezetben).

1.3.5. Motor bekotése

A motort az inverter kimenetére kell bekotni. A ttaleoz6 ponto-

kon fel van tiintetve az U/T1, V/T2, W/T3 fazis. Aotar alap for- ~ Harmizisi AC mofor
gasirdnya tetsiteges két fazis cseréjével megvaltoztathatd. H UrT1
hajtas csak egy iranyban foroghat, a helyes for&sdgiellerdrzése

végett csak csokkentett fordulatszdmmal inditsel@dzor a mo-

tort.

A motor hézat és a késziléket minden esetben filkell.

A motor csillagpontjat nem kell az N pontra kotni.

WiT3 ViT2

Eletvédelmi foldelés
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Az Omron inverter megbizhat, robosztus készllé&kn rszilkséges €s nem ajanlott kulon
kapcsolot a motor €s az inverter kozé iktatni. Anpetkdzi szabvanyoknak megféleh az
inverter és a tapforras kozé a megtelddelmi berendezéseket be kell iktatni.
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1.3.6. Intelligens funkciok, paraméterek

A kézikbnyv dond része az inverter hasznalatanak leirdsaval, paeaméegadasi lehét
ségekkel foglalkozik. Az inverter mikroprocessz@azerléd, tobb fuggetlen funkciét tartal-
maz. Az integralt EEPROM tarolja a bedllitott paéaeneket. A készulék @hpon talalhato
billentyiizettel barmelyik paraméter elérbigezt Hvebben a 2. fejezetben mutatjuk be.

Az opcionalis kul§ programoz6 egységgel az EEPROM tartalma irhatésbiato. Ez a lehe-
t6ség kulonodsen hasznos, ha ugyanazt a programotrtéétterre kell feltolteni.

1.3.7. Fékliizem

Altalaban a fékezést csak a motor lassitasara, liitégara hasznaljuk. Vannak esetek, ami-
kor a motorral kell lassitani a motort gyorsitéthsjrendszert (megszalad a hajtas). Ha ennek
fenn &ll az esélye, javasoljuk a fékellenallas éépt. Ha a motor fordulatszama adirel
érték folé emelkedik, a fékenergiat az ellenallaskell eldisszipalnia (5-1 fejezet). Az olyan
hajtasokhoz, ahol folyamatos a féklizem, kérje Kbamon képviselet véleményét.

Az inverter paraméterekkel bedllithaté a felfugsiefutasi il az alkalmazas igényei szerint.

A konkrét motor, inverter és alkazas hatarozza arglérhet felfutasi és lefutasi it tarto-
manyt.

1.3.8. Fordulatszam profilok

Az MX2 inverterrel kifinomult fordulatszam szabédfg valdsithatd meg. A kdvetkeabrak
segitenek megérteni az egyes funkciokat.

2 Maximalis fordulatszam
Fordulatsza

Beallitott fordulatszam

Felfutas Lefutas

0

;
2w t
Fordulatszam profil t Felfutasi idd —>|

Fordulatsza
Fordulatszam Elére
Ford. 2

0
Ford.1 ‘ t

Hatra

Tabb értéki fordulatszam profil Két forgasiranyii profil

Az elg) abran a rdmpaval tortérelfutds, fordulatszam tartds, majd rampaval tértenega-
llas szerepel. A felfutasi & a maximalis fordulatszam / frekvencia, illetvenator, és a ten-
gelyre kapcsolt terhelés tehetetenségi nyomatéiéadraza meg.

A felfutas, lefutas meredekségét a kiindulési égre&vencia hatarozza meg.

Az MX2 inverter sorozat 16 éle bedllitott fordulatszam érték tarolasara képeslyekhez
egyedi felfutasi, lefutasi idrendelhet.

Tobb fordulatszamu diagram is megadhatédkedtgy tobb elre bedllitott fordulatszam érték
hasznélataval, melyek az intelligens bemeneti t&fton keresztul valaszthatdak ki.
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Fokozatosan is megadhat6 a kivant fordulatszaml@\W.DC vagy 4-20mA analég bemene-
teken keresztul.

Az inverter balra-jobbra is forgatni tudja a motortelyer a FW vagy RW bemenettel adhat
meg.

Megjegyzés: Az MX2 inverter mindkét forgasiranydhielés esetén alkalmazhat6. Nem szer-
vo-jellegi alkalmazashoz készilt, melynél bipolaris sebegségatdrozza meg a forgasira-

nyt.

1.4. Gyakori kérdések

Miért el 6nydsebb inverterrel hajtani a motort?
Az inverterrel kis veszteséggel, j0 hatasfokkaltozththaté a
motor fordulatszadma, a hagyomanyos modszerekhezském-
ergia megtakaritassal hamar megtérul a beruhazas.

Az inverter sz6 zavard, mert hajtasnak, eésitonek is szokas hivni a motort taplalé egy-

séget. Pontosan mit jelent az inverter?
Az inverter, edsito, hajtas rokonértelinszéként hasznalatos az
iparban. Manapsag a hajtas, valtoztathatd frekeg@indiajtas,
valtoztathat6 fordulatszamu hajtas altalanosan apikicesszo-
ros motor fordulatszam szabdalyz6 egységet jeleatalsban a
fordulatszam valtoztatast mechanikus elemekkelttdlameg.
Az erssitt megnevezést kizardlag szervo vagy |éptetotor
vezeérb elektronikdra hasznaljak.

Az MX2 inverter képes allandé fordulatszamu tizemre?
Igen, képes. Sok esetben az invertert csak laggiéhit alkal-
mazzak, ha szabalyozott felfutast, lefutast, abbaridrdulat-
szamu lUzemet, alacsony fordulatszamon nagy nyowtaitgdn-
yel a hajtéas. Az energiatakarékos Uzemmel altaljblmts
koltségek takarithatéak meg.

Hasznalhaté az MX2 invertert pozicié szabalyzott asnkron motoros hajtasban?
Ez a pozicionalas &t pontossagatol fugg. Az @it poziciot
képes tartani, mig a motor fesziltség alatt vamaior mega-
llitAsa utani pozicio tartdsra mechanikus fék riétiein képes.

Vezérelhet az MX2 hal6zaton keresztul?
Igen, az MX2 beépitett ModBus interfésszel rendekea
kommunikacié Bvebb leirdsa a B mellékletben talalhato.

Miért szerepel a leirasban 200V-0os motor megnevezés eurdpai 230V-os feszlltség hel-
yett?
Az inverter tapfesziltség tartomanyat agy vélakatyeg, hogy
kilonb6d feszultség tertleteken is Uzemelhessen. Az eurdpai
200V-o0s (EU jelolés) modell paraméterei eltérnek az USA —
beli 200V-os modelil.
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Miért nem sziikséges a motor csillagpontjat az invéerre csatlakoztatni?
A motor elvileg egy szimmetrikus, csillag kapcsdld&garomfa-
zisU induktiv terhelés.

Szikséges foldelni a motor hazat?
Igen, tobb szempontbdl is sziikséges. Testzarlaédreseegvédi
a felhasznél6t az aramutéstA motor éregedése soran novek-
szik a test felé szivarg6 ararisség. A foldelt motor altaldban
kisebb zavarral terheli a hal6zatot.

Milyen motor kompatibilis az Omron inverterekkel?

Olyan haromfazist aszinkron motor legyen, amit Jezk
ciavaltos Uzemre terveztek. A 200V-os motor legal@60V, a
400V-0s motor legalabb 1600V atutési szilardsagyda.

A motor teljesitményét illessze az alkalmazashoajdna mo-
torhoz valasszon megfeteiéretezésinvertert.

Tobb szempont szerint kell kivalasztani a motoiptrhatasfok,
melegedés, fordulatszdm, polusszafitesi mod.

Hany polusu legyen a motor?
Az omron hajtasok 2,4,6,8 p6lusi motorok Uzemedtat® ké-
pes. A polusszdm ndvelésével csokken a motor méigiro-
dulatszama, deéna nyomatéka.

Honnan tudni, hogy ellenalldsos fékezést igényelhajtas?
Uj hajtasok esetén nehéz valaszolni a tesztiizéth 8ok haj-
tas esetén a surlédas 6nmagaban elégerat)y elfogadhat6 a
hosszabb leallasi éd llyen esetekben nem sziikséges a dinami-
kus féekuzem.
Ha nagy tehetetlenségi nyomatéku a rendszer, ébidivalatt
kell ledllitani, nagy valoszirséggel dinamikus fékiizemet kell
alkalmazni.

Az Omron inverter tobb villamos zavarcsokkent leheisséggel rendelkezik. Honnan tud-

ni, hogy az alkalmazas igényli vagy sem?
A zavarcsokkerdt eszk6zok feladata az inverter altal keltett za-
varo jelek csokkentése, amik esetleg zavarhatjék\eezter ko-
zelében le§ készilékek rikodését. Bizonyos készulékek ese-
tén a zavarszok alkalmazésa koteléza legtobb esetben csak
akkor kell s#rét alkalmazni, ha zavart észlel a készllék haszna-
lata kozben.

Az MX2 inverter PID szabalyzéval rendelkezik. A PIDszabalyz6 altalaban viztechnikai
rendszerekben, folyamat szabalyz0, éditési rendszerekben hasznélatos. Hogyan hasz-
nalhato ilyen alkalmazasokban a PID szabélyz4?
Meg kell valasztani a folyamab f/altozéjat, mely alapjan a mo-
tor szabalyozhaté. A motorra nézve ez lesz a foltavaltozo
(PV). Nagyobb motor fordulatszam esetén a folyaw#tiozo
értéke gyorsabban valtozik. A PID szabalyozasi timkaszna-
lataval a motor a folyamat valtoz6 értékéiliggéen szabalyo-
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zasnak legjobban megfelelfordulatszamon tzemel. A PID
funkci6 hasznalata A&ltalaban az alkalmazastél dégg
érzékebt, tobblet-kabelezést igényel.
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2.fejezet

Inverter beeépites

2.1. Ismerkedés az inverterrel

2.1.1. Kicsomagolas

Az MX2 inverter kicsomagolasakor a kovetk&et tegye meg:
1. Vizsgalja meg, van-e sérilés az inverteren.
2. Gyz6édjon meg, hogy minden tartozék a dobozban legyen.
3. Ellerdrizze az adattablat, hogy az On altal rendelt Ké&eii kapta meg.

2.1.2. Fébb jellemz 6k

Az MX2 sorozatu inverterek mérete a kindedram, motor teljesit-
mény szerint valtozik. A billenfizet a sorozat minden eleme eset
azonos mérét A készilék haz hatoldalan talalhatétacbhorda. Az
egyszeiibb rogzités érdekében &tébordan edre ki vannak furva a
rogzitéshez sziikséges furatok. A kisebb invertdreknagyobbak 4
csavarral rogzithék. Mindig hasznalja az 6sszes ro§ziontot.
Soha ne érintse meg &tbbordat a hasznalat kozben, vagy kdzvet
nil a hasznalat utan, mert forro lehet.

Az elektronika hdz és azdtp a hitébordara van épitve.

Billentyiizet —
digites kijel®n lathatéak a paraméterek. A LED-ek jelzik, hogy
kijelzén szerep érték Amper, vagy Hz. A toébbi LED a motc

mikodéseét, allasat, illetve programozas alatti dlepielzi.

Az

inverter

funkcioi és paraméterei

AR

X#

-

gombokkal mozoghat. ,

mod03|thatja a parametereket

Erésaramu vezetékek

)

Az inverter digitalis billentzetet hasznal. A négy

kozott

gombbal

STGF‘

Mindenképpen g§z6djén meg, hogy feszlltségmentes az inverter. Hasnlavalasztva a
hal6zatrdl, valassza le, majd varjon tiz percetumka folytatasaval. A sorkapocs fedél és az
elélapi takard elem eltavolitdsa utdn hozzaférhetli& edmotor bekotési pont, illetve elkil6-
nitve a logikai csatlakozok. Az abra szerint t&galiel a racsot, majd a vezetékek bekdtése
utan tegye vissza. Soha ne Uzemeltesse az invartakard elemek (racs,6&p) nélkil. A
halozati és a motor vezetékek a#s@iramu sorkapocs alsé sordba csatlakoznak. 8 sk
tlakoz6 sor a fékezéshez hasznalhat6 elemek, DiGdjtir bekdtésére szolgal.

Ez a fejezet a |épédriépésre tortéh belizemelési folyamatot irja le. A bekodtés utan a
menurendszer kezelésének ismertetése kovetkezik.
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Csatlakozo fedél

Megjegyzés

A racs a kdvetkezmodellek esetén azadhpi takarélemez eltavolitasa nélkil is kivehet
Egyfazist 200V: 0.7..2.2kW

Haromfazisu 400V: 1.5..15kW

Haromfazisu 400V: Mindegyik
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2.1.3. Felhasznal6 altal eltavolithatd alkatrészek

Egyfazist 200V 0.1, 0.2, 0.4kW
Haromfazist 200V 0.1, 0.2, 0.75kW

Egyfazisu 200V 0.75, 1.5, 2.2kW
Haromfazist 200V 1.5, 2.2kW
Haromfazist 400V 0.4, 0.75, 1.5, 2.2, 3.0kW

(1) Hitéventilator fedél
(2) Hitéventilator

(3) Hiitéborda

(4) Készulék haz

(5) Terminal fedél

(6) Sorkapocs fedél
(7) Vezeték racs

Megjegyzés
A haromfazisu 200V 0.75kW-os modellek ventilatoresd egy-
fazist 200V 0.75kW-os és haromfazisu 400V 0.4 @éSl0V-o0s
modellek ventilator nélkil kerlinek forgalomba.
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Haromfazist 200V 3.7kW
Haromfazist 400V 4.0kwW

Haromfazisu 200V 5.5, 7.5kW
Haromfazisu 400V 5.5, 7.5kW

(1) Hitéventilator fedél
(2) Hitéventilator

(3) Hiitéborda

(4) Készulék haz

(5) Terminal fedél

(6) Sorkapocs fedél
(7) Vezeték racs
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Haromfazist 200V 11kw
Haromfazisl 400V 11, 15kwW

Haromfazist 200V 15kwW

(1) Hitéventilator fedél
(2) Hitéventilator

(3) Hiitéborda

(4) Készulék haz

(5) Terminal fedél

(6) Sorkapocs fedél
(7) Vezeték racs
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2.2. Altalanos rendszer leiras

A hajtas 6bb elemei a kovetkék: motor, inverter, megszakitd vagy biztositék ztdnsagos
Uzem érdekében. Ezeken felll egyéb elemek is et mint pl inverter fékezéshez szik-
séges elemek, zavatisé, stb. A beépiterdelemek kivalasztasahoz olvassa végig az alabbi

tablazatot.

Haromfazish halozat

EMC sziird

L1 L2 L3
+1

Inverter

név Funkcio

Megszakito|A megszakitdé aramkor lehet kismegszakito,

aramkor  |életvédelmi relé, biztositékkal védett kapc-
soléeszkoz. A kiépitést a szabvanyoknak
megfeleben kell elkésziteni.

Bemeneti |Az alacsony frekvenciaju halozati felhar-

AC-fojt6  |monikusok cstkkentésére, illetve a telje-
sitmény tényayjavitasara szolgél. Bizony-
os esetekben mindenképpen be kell épiteni.

EMC sZir6 |Az inverter €s a tiphalézat kozé kell csatla-
koztatni, a nagyfrekvencias zavarokat
csokkenti.

DC kori Az inverter altal keltett felharmonikusokat

fojto csokkenti, simitja a kapacitas tbiramot.

Fék ellenal-|A fékezés soran a motor altal termelt ener-

las giat disszipélja el, megakadalyozva ezzel a
DC kori feszultség maximuméanak
tullépését..

Radiofrek- |Az inverter zavart okozhat egyes eszk6Z0k,

vencias foj-|pl radio mikddésében, a nagyfrekvencias

t6 zavarok s#risét végzi a radidfrekvencias
fojto.

Kimeneti |Az AC fojtd6 megvégi a motort a hoss

oldali AC |vezeték esetén a vezeték kapacitag

fojtd adodo tulfesziltségk Ha szikséges, al-

kalmazzon szinuszos vagy dV/dtigi.
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AFIGYELEM Bizonyos esetekben nagy cslcsaram folyhat az ewert
betap oldalan, ami karosithatja a berendezést:

1. A hélézati aszimmetria 3% vagy nagyobb.

2. Ataphaldzat teljesitménye minimum tizszerese
az inverter teljesitményének (vagy a transzformator
teljesitménye 500kVA vagy tobb)

3. Ugrésszértap igény valtozasok 1épnek fel, mint
pl: a, Tobb inverter van rovid vezetéken dsszekap-
csolva

b, tirisztoros konverterrel van 6sszekapcsolva az
inverter

c, fazisjavité kondenzator telep légikddésbe.

Ha a fenti esetek valamelyike fennall, vagy rendkizembiztos hajtdsra van szikség, be
KELL épiteni a bemeneti AC fojtét. Ha szikségestsém be villamvédelmi eszkozt is.

2.3. Beépités lepésr 6l lepésre

lépés | Tevékenység oldalszadm
1 A korabbi ebirasokat betartva valassza ki a telepité-
si helyet.
2 Vizsgélja meg, hogy a telepitési hely megfidel
szelbzott legyen.
3 A rogzités soran takarja le a séall réseket, hogy

por, forgacs ne juthasson az inverterbe.

4 Az ebirt rogzitési pontokon rdgzitse az invertert

5 Olvassa végig a figyelm szakaszt, valassza ki a
megfeleb biztositd eszkdzoket, miit elkezdi a
bekotést.

6 Csatlakoztassa az inverterre a hal6zati vezetéket

7 Csatlakoztassa az inverterre a motor vezetékeket.

8 Tegye szabaddé a letakart szllréseket.

9 Végezzen bekapcsolasi tesztet (ez a folyamat tdbb

lépésiol all).
10 Ellerérizze, hogy megfeléen mikddjon a hajtas.

Megjegyzeés

Ha a hajtast EU tagallamban telepiti, olvassa @MZ Utmutatot a D mellékletben.
A telepitéssel kapcsolatos utasitdsokat olvassay égyelmesen. Altalaban ennek hianya
okoz személyi sérllést, inverter meghibasodast.

AFIGYELEM Soha ne érintse meg a nyomtatott aramkori lapgy \&a
sorkapcsot, ha az inverter feszlltség alatt vamt &ram-
Utés érheti. Minden esetben fesziltségmentesitse az
invertert, ha moédosit a vezetékek bekotésén.
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MAVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

MAVIGYAZAT

MAVIGYAZAT

2.3.1. Beépités

Figyeljen, hogy ne gyulékony anyagra, példaul acédz-
re szerelje fel az invertert, hogy elkeruljgiavieszélyt.

Soha ne helyezzeniaveszélyes anyagokat az inverter
kozelébe.

Figyeljen, hogy idegen anyag, mint példaul por, fié&m
gacs ne juthasson az inverterbe a §zé&lréseken keresz-
tul, mert azizveszélyt okozhat.

Gyo6z6djon meg, hogy az inverter rogzitési hely az le-fej
zetben leirtak szerint képes megtartani az invesdéyrat,
eltés esélyben személyi sérilés torténhet.

Az invertert csak fugtjeges, rezgés mentes falra szerelje,
eltés esetben személyi sérilés térténhet.

Soha ne Uzemeltessen sérilt, vagy hianyz6 alkétrész
invertert, szemelyi sérulést okozhat.

A készuléket jol szeblzott helyre épitse be, mely nincs
kitéve kdzvetlen napsitésnek, naditarhelésnek, magas
paratartalomnak, 8sen korrodald, sos, porodizveszeé-
lyes kdrnyezetnek.

Fuggileges helyzetben, nem gyudlékony anyagra (mint példééllap) rogzitse a falra az
invertert. Egyéb szerelési helyzetben az inveeli&zése nem megfelél
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2.3.2. Beépitési kornyezet

/%%W%%%%%W%%
7

100 mm vagy tobb

A kabelcsatomat,

sth (gy helyezze

7 &l, hogy az eldirt

/' tavolsag megma-
/ radjon.

—

B I E . ]

TH R

p— | — | r—

50 mm vagy tobb 100 mm vagy tabh

VIS

Biztositsa, hogy a kornyezetbimérséklet az élrt tartomanyban (-10..8G) maradjon. Ha a
kornyezeti bmérséklet tallépi a 4C-ot, a kapcsolasi frekvenciat és kifieiramot korlatoz-
ni kell (az 1.2.4 rész szerint). Azééatnal nagyobb koérnyezeticmérséklet tzemeltetés az
inverter élettartamanak cstkkenésével jar.

Mérje meg a bmérsékletet az inverter kbzepénél az aljatol kim5re.

Tartsa be az inverter koriul azbet tavolsagot, mert aiidborda felforrésodhat (akar 1%D-
ra is), vagy alkalmazzon aktivitést az 4bra szerint:

A

.

b

4 Hitdventilator Hiitdventilator

e e

L—— L —

4 | T |
s M
Inverter Inverter

_— |

\

"
.-r"; e

ALY,

J& megoldas Rossz megoldas

Az invertert a bfejleszt elemeksl (pl fék ellendllas) tavol rogzitse.

Az inverterek egymas melletti telepitése is letgsé A telepités helyén a kérnyezetitér-
séklet nem haladhatja meg a’@mt. Egymas melletti telepités esetén a leértékej@rbék
szerinti aram és kapcsolasi frekvencia érték neainds tul.

Biztositsa, hogy a paratartalom a&idltartomanyban legyen (20%..90%).
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MAVIGYAZAT Tartsa be az &irt tavolsdgokat az inverter rogzitésénél, élesetben
az inverter tilmelegedhet, tlizet okozhat.

2.3.3. Beépités, az inverter el Olap leszerelése

2.3.3.1. Leszerelés

Csavarja ki az eldlapot
rigzith csavar{oka)t.

nyilakkal jeldlt helyen &s iranyban
nyomja az eldlep oldalat, kizhen
hiizza elore.

Az elblapot a 3.0kW alatti modellek esetén egy, a 3.7kstliek esetén kéttcsavar tartja.
Az opciondlis allap takar6 lemez csak a készuléélabhoz van csavarozva. Azokp elta-
volithaté az opcionalis takar6 elem leszereléskihé.

2.3.3.2. Osszeszerelés

A szétszerelési folyamatot hajtsa végre forditottendben. Az élap also felét nyomva il-
lessze a helyére, majd nyomja, mig kattané harejbt h
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2.3.4. Inverter méretek

Az alabbi felsorolasban megtalalja tipus szerinhaerter pontos méreteit.
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Feszulltség Tipus W(mmH(mm) [D(mm) | D1(mm)
Egyfazist 200V |MX2-AB001 68 128 109 135
MX2-AB002
MX2-AB004 1225 | 27
Haromfazisu 200f{MX2-A2001 109 135
MX2-A2002
MX2-A2004 1225 | 27
MX2-A2007 145.5 |50

Megjegyzés

Az egyes modellek rogzitéséhez tipustdl fiegg2 vagy 4 csavar sziikséges. Biztositsa, hogy
a rdzkodastol ne lazuljanak ki a csavarok.
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Feszultség Tipus W(mnHi(mm) [D(mm) |D1(mm)
Egyfazisa 200V |MX2-AB007 |108 128 170.5 |55
MX2-AB015
MX2-AB022
Haromfazisi 200{MX2-A2015 170.5 |55
MX2-A2022
Haromfazisu 400\{MX2-A4004 1435 | 28
MX2-A4007 170.5 |55
MX2-A4015
MX2-A4022
MX2-A4030
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Feszultség Tipus W(mnHi(mm) [D(mm) |D1(mm)
Haromfazisu 200\{MX2-A2037 (140 128 170,5| 55

Haromfazist 400V

MX2-A4040
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Fesziltség Tipus W(mrmi(mm) |D(mm) |D1(mm)
Haromfazisti 200MMX2-A2055 (140 260 155 73.3
MX2-A2075
Haromfazisti 400MMX2-A4055
MX2-A4075

59




180

2-97
160 , 2
|
% = J-|
= 5| ©
— a [#)]
% o o
1] o I,
I_ll'..l L| 1 H
7
—————
-ﬂ—z _ ]
I I
Rinin
| I
e
[=+]
o
Feszulltség Tipus W (mmy (mm) [D (mm)[D1 (mm)
Haromfazisi 200f{MX2-A2110 (180 296 175 97
Haromfazisu 400fMX2-A4110
MX2-A4150
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Fesziltség Tipus W(mmnbH(mm) |D(mm) |D1(mm)
Haromfazisu 200\{MX2-A2150 |220 350 175 84
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2.3.5. Bekotés el otti el 6készillet

1. 1épés Migbtt megkezdi a bekotést, célsizea caelees mylisok ol
szelbz6 nyilasokat letakarni, hogy ne
kerllhessen idegen test (vezeték dar
stb) az inverterbe.
2. lépés Mindenképpen tartsa be a bekof
utasitasokat. Olvassa végig az alédbbi
gyelmeztetéseket.
ot viony

AFIGYELEM Mindig 60/75C-os réz vezetéket vagy kompatibilis meg-
feleléjét hasznalja az MX2-AB004, -AB007, -AB022, -
A2015, A2022, -A2037, -A2055, -A2075L modellekhez.

AFIGYELEM Mindig 75°C-os réz vezetéket vagy kompatibilis megfele-
[6jét hasznélja az MX2-AB002, -AB004, -A2002, -
A2004, A2007, -A4022, -A4030, -A4040, -A4055, A4075
modellekhez.

AFIGYELEM Olyan aramkorokben hasznalhaté a 200V-os investes|
az effektiv arameésség kisebb, mint 100kA, a maximalis
feszlltség 240V, az aramkoérbe CC, G, J vagy Rosilié-
s biztositd vagy megszakitd elem van beépitve, nedédyn
megszakitdé képessége nem kisebb, mint effektiv AQOk
maximalis feszliltsége 240V.

AFIGYELEM Olyan aramkorokben hasznalhaté a 400V-os inveates|
az effektiv aramésseég kisebb, mint 100kA, a maximalis
fesziltség 480V, az aramkdrbe CC, G, J vagy Risiié-
sii biztositd vagy megszakité elem van beépitve, neddyn
megszakité képessége nem kisebb, mint effektiv AQOk
maximalis feszliltsége 480V.

ANAGYFESZULTSEG Gysz6djon meg a készulék megfeleloldelésésl. Eltérs
esetben fenn all az aramitds, veszélye.

ANAGYFESZULTSEG A késziilék bekotését csak szakképzett személyzinétje
Eltérs esetben fenn all az aramutdiz, veszélye.

ANAGYFESZULTSEG A készulék bekotésének modositasa csak feszUitedy

tes allapotdban végezhetEltés esetben fenn all az
aramités,iiz veszélye.
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ANAGYFESZULTSEG Ne kosson be, vagy iikodtessen olyan invertert, mely
nem a kézikbnyv utasitdsai szerint lett rogzitviérk
esetben fenn all a személyi sérllés, aramitéslyeszé

2.3.6. Biztosito érték és kabelkeresztmetszet kival asztasa

Az vezeték keresztmetszetet és a biztositd éreékdaximalis motoraram szerint kell mére-
tezni, az alabbi tdbldzatban szerepelnek a javpadiiméterek. Aergsaramu vezetébszlop

az inverter és taphaldzat illetve az inverter ésotor kozotti vezetékeket, a foldelezetéket,
illetve a 2.2. fejezetben targyalt opcionalid/itmények bekotéséhez hasznélandd vezetéket
jeloli. A ,jelvezeték”az eblapi logikai csatlakozdba bekdtott vezetékeketlield

Motor teljesitmény|Inverter Vezetékek Biztositd
kw HP Model Erdsaramu vezeték Jelvezeték (UL-
VT |CT |VT |CT mingsitedi,
J osztélyq,
600V)
0.2 |0.1| 1/4| 1/8] MX2-AB001AWG16/1.3mn4(75°C)[18..28AWG/ [10A
0.4 [0.2] 12| % | MX2-AB002 0.14t00.75mrh
0.55/0.4 |3/4| 1 | MX2-AB004 arnyékolt vezetéek
1.1 {0.781.5 [1 | MX2-AB007 | AWG12/3.3mm(75°C)*4 15A
22 (153 |2 | MX2-AB0O15/AWG10/5.3mni 30A
3.0[22]4 |3 | MX2-AB022
0.2 |0.1| 1/4| 1/8] MX2-A2001|AWG16/1.3mnt 10A
0.4 [0.2|1 | 1/4] MX2-A2002
0.75/0.4 |1 |1 | MX2-A2004
1.1 [0.791.5 [1 | MX2-A2007 15A
22 [15[3 |2 | MX2-A2015] AWG14/2.1nf(i75°C)
3.0(22]4 |3 | MX2-A2022] AWG12/3.3m(i75°C) 20A
55 [3.7] 7.5/ 5 | MX2-A2037] AWG10/5.3nfm 30A
(75°C)
755510 | 7.5] MX2-A2055AWG6/13mnf (75°C) 40A
11 |[7.5|15| 10| MX2-A2075
15 [11 |20 | 15| MX2-A2110] AWGA4/21nm{75°C) 80A
18.515 |25 |20 | MX2-A2150| AWG2/34mf(75°C) 80A
0.75/0.4 |1 |V | MX2-A4004 |AWG16/1.3mn 10A
1.5 [0.742 [1 |MX2-A4007
22 (153 |2 | MX2-A4015
3.0 224 |3 | MX2-A4022|AWG14/2.1mm
4.01(3.0(5 |4 | MX2-A4030 15A
55 [4.0[ 7.5/ 5 | MX2-A4040] AWG12/3.3nfm
(75°C)
7.5 [5.5] 10| 7.5| MX2-A4055AWG10/5.3mnd 20A
11 |7.5|15| 10| MX2-A4075|(75°C)
15 |11 [20 | 15 | MX2-A4110] AWG6/13nm{75°C) 40A
18.5/115 [25 |20 | MX2-A4150| AWG6/13mf(75°C) 40A
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Labjegyzet

1. Az essdramu vezetékek kiépitéshez UL-jegyzett, CSAdBitassel rendelkézabelsarut
hasznéljon. A vezetékekddészitéséhez hasznaljon rsitett krimpeb eszkozt.

2. Gyzodjon meg, hogy megfekglhatararami megszakitét hasznal.

3. Ha a vezeték hossz 20m-nél nagyobb, hasznajjosbatnal egy mérettel nagyobb ke-
resztmetszét.

4. A vészkor bekotéséhez hasznéljon 18AWG/0.75mper2dztmetszétvezetéket ([ALO],
[AL1], [AL2] csatlakozasi pont).

2.3.7. Sorkapocs méretek, meghuzasi nyomaték

AVIGYAZAT Az eléirt nyomatékkal hiizza meg a csavarokat. Biteze, hogy van-e
laza csavar a sorkapocsban, mert a laza csavarzzehat.

Tipus Csavar méreSzélesség (mmiyleghuzasi
nyomaték (Nm

MX2-AB001,AB002,AB004 M3.5 7.6 1.0

MX2-A2001,A2002,A2004,A2007

MX2-AB007,AB015,AB022 M4 10 1.4

MX2-A2015,A2022,A2037
MX2-A4004,A4007,A4015,A4022

A4030,A4040

MX2-A2055,A2075 M5 13 3.0
MX2-A4055,A4075

MX2-A2110 M6 17.5 3.9.51
MX2-A4110,A4150

MX2-A2150 M8 23 5.9..8.8

2.3.8. Inverter halozati betap (R/L1, S/L2, T/L3)

3.1épés Kosse be az inverter betap vezetékekitz &l vizsgalja meg, hogy a bekotni
kivant inverter haromfazisu vagy egyfazisu, azalt IR [S/L2], [T/L3], vagy
[L1] és [N] csatlakozé pontokkal rendelkezik. Migdgllerérizze, hogy az in-
verter tipus az adott taphalozatrol tzemelhet, &gy (adattédbla szerint).

2.3.8.1. Eletvédelmi relé
A haromfazisu taphalézat és az inverter kozé iktasdetvédelmi relét. Alkalmazzon nagy-
frekvencias Uzefy nagyobb hatardramu érintésvédelmi relét, @lesetben nagyobb frek-

vencian esetleg hibasikddés léphet fel. Ha a hatdraram 30mA vagy kevededdznaljon
rovid motor vezetéket és kis szivargasi aramu EMGESArot.
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2.3.8.2. Magneskapcsol6

Az inverter védelmi funkcio aktivalasakor a rendskérosodhat, baleset térténhet. Iktasson
magneskapcsolot az inverter és a taphaldzat kogg, dwzzal fesziltségmentesithétgyen.

Az invertert ne a magneskapcsoléval kapcsolja gyvae. A tdvvezérelt ki- és bekapcsolas-
hoz hasznalja a tavvezérW, RV csatlakozasi pontokat.

Ne hasznalja az invertert, ha a taphalézat egyilsddhianyzik. llyen esetben az inverter hi-
bailizenettel leall (talaram vagy tal alacsony fetséigl miatt), vagy karosodik.

Percenként haromnal tobbszor ne kapcsolja ki észbievertert, mert az karosithatja az in-
vertert.

2.3.9. Inverter kimenet (U/T1, VIT2, W/T3)

A motor bekdtéséhez @tt, vagy nagyobb keresztmetstatezetéket hasznaljon, kilénben
jelen®s feszliltségesés léphet fel.

Az inverter kimenetére ne csatlakoztasson fazigjakdndenzatort vagy tulfesziltség éd
mert karosodhatnak az eszk6zok, vagy az inveri@kay hibaval tortéé ledllasat okozzak.

Ha 20m-nél hosszabb vezetéket hasznal, a vezaléktivitasa, szort kapacitasa miatt talfe-
szlltség keletkezhet, ami karositja a motor szigieté\ talfesziltség levezetésére hasznaljon
kimeneti s#rét, példaul kimeneti fojtot, dV/dt vagy szinusZisi.

Ha tébb motort parhuzamosan kapcsolva tizemelteinegytertl, alkalmazzon érelét, mert

az inverter csak a motorok etedramat tudja mérni. Adnelé RC értéke 1.1-szerese legyen a
motor névleges aramanak. Ha a relé tul kordn smblaieg, kdsson az inverter kimenetése
AC fojtot.

2.3.10. DC kori fojté (+1, P/+2)

Az inverter gyéartdsakor a +1, P/+2 pontok kozOtt giyidzar talalhatd, a két pont kozé lehet
bekdétni a DC kori fojtot. A DC kori fojto vezetélkan-nél nem lehet hosszabb. Ha nem hasz-
nal DC kori fojtét, ne tavolitsa el a rovidzarat.rdvidzar eltavolitasa esetén az inverter f
aramkore fesziltségmentessé valik.
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2.3.11. Er6ésaramu bekotés

Egyfazist 200V 0.1..0.4kW
Haromfazist 200V 0.1..0.75kW

Egyfazist Haromfazisd
RB |PD/+] P/+| N£ RB |PD/+| P+ | N£
o|@alo ol o
L1 NPT VT2{W/T3 RILT| S/L2| T/L3| U/TTIV/T2|W/TS
O
LN R W N J J
1r ok ir L
Taphalozat Motor kimenet Taphalozat Motor kimenet

Készillek haz foldelés (M4)

Egyfazisa 200V 0.75..2.2kW
Haromfazisl 200V 1.5..2.2kW
Haromfazisu 400V 0.4..3.0kW

Eqgyfazisi Haromfazisi
7]

— RB [PD/+] P/+ | NE RB [PD/+] P/+ | N£
= e lle]le o|mlg|o
| E%% L1 N[ UMY VT2{WITS RALT|S/L2| /L3 UM ViT2{WiT3

& = o
]: ] b L e e e
clelelciIc]m
= L % J 8 A J
ir L it L
Taphalozat Motor kimenet Taphalozat Motor kimenet
\ Késziilék haz foldelés (M4)

Haromfazist 200V 3.7kW
Haromfazist 400V 4.0kW

RB | PDA1) Pl+ | N-

fﬂjﬂ T | UTH | T2 [ wima

\ Keszilék haz faldelés (M4) Taphalozat Motor kimenet
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Haromfazisu 200V 5.5, 7.5kW
Haromfazisu 400V 5.5, 7.5kW

Haromfazist 200V 11kwW
Haromfazist 400V 11, 15kwW

[s]

Q

Siele

o

o

ez
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RIL1 | S22 | TILS | U | VT2 | WIS
PO+ [ PI+[ | N~ | RB[] G G
O |0||0]|0
[ — .~ J
1T {1
Taphalozat Maotor kimenet
RIL1T| §L2 | TIL3 | T | VT2 | WIT3
DI+ [ Pl+)[N- | RB (| G G
O |0||0O]||0
| — |
r L
Taphalézat Motor kimenet
RILT | SA2 | TILS | WTH | VT2 | WiT3
Di+1 | PI+| [ N~ | RB G G
O |0|[[O]]|C
-/ L —
ir L
Taphalozat Maotor kimenet




Megjegyzés: A szigetiizehgeneratort szinuszostol eliédrammal terhelheti az inverter, ami
a generator tulmelegedését okozhatja. Altalandsédgaa generéator teljesitménye az inverter
teljesitményének 6tszérose legyen.

MAVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

Gy6z6djon meg, hogy az invertert a megféléhphaldzat-
ra csatlakoztatja:
» Egyfazisu 200..240V 50/60Hz (0.1..2.2kW) az
MX2-AB modellek szamara
» Héaromfazisu 200..240V 50/60Hz (0.1..15kW) az
MX2-A2 modellek szamara
» Haromfazisu 380..480V 50/60Hz (0.4..15kW) az
MX2-A4 modellek szamara
Haromfazisu invertert soha ne taplaljon egyfaziglibrat-
rél, mert az az inverter karosodasét, vagy tizetrbdét.

Gy6z6djon meg, hogy az inverter kimenete és taphaldzati
bemenete ne legyen 6sszekotve, mert az az indeiter
sodasat, személyi sérulést, tlizet okozhat.

MX2 Inverter

Motor kimenet Taphalozat
[ | [ |

000 000

Megjegyzés: a betap oldali szivargasi aram megszaki
aramkorokho6z. A beépitett CE- (sével ellatott,
inverterl taplalt, arnyékolt kabél motorok esetén az
érintésvédelmi fold felé nagyobb lehet a szivargaam,
kildndsen a bekapcsolas pillanataban, ami téveslesd
mikodést eredményezhet.

Vizsgélja meg a kovetkéket:

* ROovid ids-invaridnsu, impulzus-aramra érzékeny
életvédelmi megszakitét alkalmazzon, melynek ma-
gasabb a fikddési hibaaram hatara.

* Minden mas eszkdzt egy masik életvédelmi megsza-
kitordl kell Gzemeltetni.

* Az életvédelmi relé alkalmazéasa nem zérja ki az
aramités lehéségét.
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AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy az inverter betdp minden fazisa
biztositén keresztil csatlakozzon a halozatra.r&kset-
ben tizveszélyes a késziilék.

AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy a védelmi berendezések, mint élet-
védelmi relé, megszakito, biztositok megfédel mérete-
zettek legyenek. Elt8resetbeniizveszélyes lehet a készi-
lek.

2.3.12. Kosse az inverter kimenetére a motort

4. lépés. A motor legyen haromfazisu aszinkronamaendelkezzen foldelési ponttal.
Bovebb specifikacio:
* Inverteres Uzemre gyértott (1600V-0s szigetglés
motort hasznéljon a hosszabb élettartam érdekében.
» Standard motor esetén, ha a vezeték hossza 10m-nél
tobb, hasznaljon kimeneti fojtot.

A motort csatlakoztassa az inverter [U/T1], [V/ITRN/T3] pontjaira a 2-3-11 szerint, egyat-
tal kdsse be a foldélvezetéket is. A motor hazat is foldelje le. A ®lldelemeket soha ne
kdsse sorba.
» Ellendérizze a sarus kotések mechanikai szilardsagéat.
» Szerelje vissza a motor kapocsfedelet.

Kuldnleges figyelmet igényel, ha a motor hossz(et@zen kapcsolddik az inverterhez.

2.3.13. Foldelés

Az aramutés elkerulése érdekéberdzaggjon meg az inverter és a motor foldeléséA
200V-os eszkdzoket D osztalyu foldeléssel (3.ogatébldelési paraméterek: 1000hm vagy
kisebb foldelési ellendllds), a 400V-os eszkdzoketosztalyla foldeléssel (szigoritott
3.osztalyua foldelési paraméterek: 100hm vagy kidéhtelési ellendllas) lassa el.

A foldeléshez az élrt, vagy nagyobb keresztmetszetzetéket hasznaljon. A vezeték hossza
a lehed legrovidebb legyen.

Ha t6bb invertert haszndl, a foldelést kulon vezet&el kell bekdtni, a lancolt, vagy hurkos
kialakitas nem megengedett, az inverter és a kéatlgen leg egyéb ezk6zok hibasikddé-

sét okozhatja.

69



2.3.14. Logikai vezeérl 6 vezetékek

A fenti eszk6zok bekdtése utani bekapcsolasi pubéa alkalmazastol fluggn szikség lehet
logikai vezérbjelek bekotésére. Uj alkalmazasok, Uj inverter delimaloéknak javasoljuk,
hogy ebbb végezze el a fejezetben leirt bekapcsolasigieéstcsak utana kezdjen a logikai
vezeérb jelekkel foglalkozni. A logikai vezéfl jelek attekintésére szolgal az alabbi kép. A
bévebb leiras a 4.fejezetben talalhato.

MX2 Inverter logikai csatlakozodinak attekintése

Kontaktor, eletvedelmi ralé

MX2
i
{opcionalis)
i
S
Fékeza
egység
{opcicnalis)
hput
cicuita
[5] configrable &
dizets input or
thamisbar inpat
Kimeneti aramkdr
5 i 8|

e LL | *
Logikai bemenet GHND i ;
Frekvencia

=] Terrniredon recigion (300 o
[Er 1 -1 ;
>E\ {EO | ;g {Changs by skda sitch)
— L <1
PO ] 435 H Soros port
. ﬁrl 1 LN RS485/ModBus
Trarss el L I"jﬁrL |
Analdg referencia ::[:H 10\DC f
. VD ||:D':I| -
oo [] RE4ES R.J45 part
4. XA IE_I had -; P trarscdva {epcionalis)
Fppre A0 ﬂ)ﬂv Fiiod a!er
L 0B USH {mini-B)
EA 3 fransseiear PC-5 kommunikacio
L E!ITL
: ) : L Oprion por Opcionalis port
L= ;
Analdg GND ,}L,L mzrg-ulhr iR
L
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2.3.15. Tegye szabadda a szell 6z6 nyilasokat

5.1épés. Az inverter rogzitése, bekottése utareteggbadda a szé&tb nyilasokat.

AVIGYAZAT Gy6z6djon meg, hogy az inverter fesziltségmentes. Ha
nem, kapcsolja ki és varjon tiz percet.

Szelldzd nyilasok (felil)

Szelidzd nyilasok
(mindkét oldalon)

2.4. Bekapcsolasi teszt

6.1épés. A motor, inverter bekdtése utan készea Békapcsolasi probara. A folyamat
az el$ bekapcsolashoz lett kidolgozva, megkezdést eizsgalja meg a ko-
vetkedket:

» Mindegyik korabbi Iépést elvégezte.

* Az inverter Uj, biztonsdgosan rogzitetiieall6 falra.

* Az inverter a taphal6zathoz, motorhoz is csatlakoz-
tatva van.

* Egyéb vezeték nem lett bekdtve.

* Megfeleben ebs a haldzat, a motor lizemképes, a
motor adattablajan szerépkljesitmény az
inverterhez megfelél

* A motor megfeleden van régzitve, tengelyére nem
csatlakozik terhelés.

2.4.1. A bekapcsolasi teszt célja

Ha valamelyik szempont nem teljesil a fenti fel&sbdl, tegye meg a szilkséges Iépéseket.
A bekapcsolasi teszt céljai:

1. Meggyzédni, hogy az inverter és a motor bekdtése megielel

2. Kiprobélni, hogy a motor és az inverter kompatsak.

3. Az inverter billentyizet hasznalatanak megismerése.

A bekapcsolasi teszt soran biztonsagosan elsafiéitaz Omron inverter hasznalatat. Java-
soljuk, hogy végezze el ezt a tesztet a tovabbikaumegkezdése dit.
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2.4.2. El6tesztek, figyelmeztetések

Az aldbbi figyelmeztetések az inverter bekapcsdiésztre illetve lGzemeltetésére vonatkoz-
nak. A teszt elvégzésesttl mindenképpen olvassa végig.
1. A halézati tApforrasra biztositéval csatlakozzommégfeled biztosito érték az
5.1épésben talalhato.
2. Gyo6z6djon meg, hogy az inverter levalaszthat6 legyealéatrol. Az invertert csak
vészhelyzet esetén kapcsolja ki halozati levalasata

AVIGYAZAT A hiitéborda magas dmérsékletet érhet el. Ne érjen hoz-
za, mert égeési sérulést okozhat.

AVIGYAZAT Az inverterrel konnyen nagy fordulatszam véltozdse#
el. Mindig gy6z6djon meg, hogy a motor €s az egyéb me-
chanikus elemek Uzemi tartomanyat ne |épje tulérklt
esetben balesetveszély allhat fenn.

AVIGYAZAT Ha a motort a névleges 50/60Hz feletti frekvencféjatt
kivanja Uzemeltetni, Iépjen kapcsolatba a motortgyé
val, csak a jévahagyasuk mellett tegye. Bltésetben
anyagi kar, személyi sérulés kockazata all fenn.

AVIGYAZAT Az inverter el§ bekapcsolasa @t és kézben a kdvetke-
zéket vizsgalja meg, eltéresetben karosodhat a készulék:

* A [+1] és[1] pontok kdzotti jumper a helyén van?
Ha nem, ne kapcsolja be a készuléket.

* Megfeleb-e a motor forgasiranya?

» Leallt-e az inverter a motor felfutasa vagy lefatas
k6zben?

» A tapapsztalt fordulatszam és frekvencia érték a
vartnak megfelél volt?

* Fellépett rendellenes rezgés, zaj a proba soran?

2.4.3. Az inverter bekapcsolasa

Ha minden eddigi éirast betartott, készen all az inverter bekapcacddAz inverter bekap-
csolasat kovéen a kovetkek torténik:
A POWER LED vilagitani kezd
» A numerikus kijel# 6ntesztje utan 8.2 fog latsza-
ni.
* A Hz LED vilagitani fog.

Ha varatlanul forogni kezdene a motor, nyomja m&y®P gombot. Vészhelyzet esetén va-
lassza le az invertert a halézatrol.

Megjegyzés: Ha mar volt kordbban programozva aeriey, a jelé LED-ek masként visel-
kedhetnek. A gyari paraméterek visszadllitasaBddjezetben talalja.
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2.5. A Billenty dzet hasznalata

(8) Hétszegmenses (

kijelzé

(7) Futtat parancs LED
— |

(9) RUN gomb

——,

(11) CIKLUS gomb

-—
-y

(1) Power LED
| (2) Alarm LED

/
[/

(4) RUN LED
(5) Jelzd LED [Hz]
(6) Jelzd LED [A] \
N

(3) Programozasi allapot LED
{15) USB csatlakozd

OomRrON RUN PW |~
MX2 INVERTER
s Y . 2 .} 2 Hz
L' L' L’ C'\\ (10) STOF/reset gomb
LA, |
—0— .
1 STOP (16) RJ45 csatlakozd
[RUN | A | [Reser
THCO||/R7 || -/
\ N J
/AN
) FEL gomb (13) LE gomb (14) Bedllit gomb

(12

Mukddés leirasa

(1) Power LED

Vilagit, ha az inverter feszlltségtiill.

(2)Alarm LED

Pirosan vilagit, ha az inverter hidagssel all le.

(3)Program LED

Zolden vilagit, ha a kijélz médosithaté paraméter szerepel.
Villog, ha hibas a beallitas.

(RUN LED

Zolden vilagit, ha forog a motor.

(5) [HZz] jelz6 LED

Zolden vilagit, ha Hz mértékegydewaltozo6 szerepel a kijein.

(6) [A] jelzé LED

Zolden vilagit, ha A mértékegygégaltozé szerepel a kijein.

(7)Futtat parancs
LED

Zolden vilagit, ha az inverter a RUN gombbal futtaib kész allapotban van.
Sorkapocsrél nem indul el.

(8)HétszegmensesParaméterek, kijelzések megjelenitésére szolgal.

kijelz6

(9)RUN gomb Start parancs “keétdlulet” Gzemmaodban.

(10)Stop/reset . Leadllitja az invertert.

gomb . Alaphelyzetbe éllitja az invertert hibaval toriédeallas utan.

(11)MENU gomb

A menu elejére ugrik.

Beallitdsi modositasbol kilép.

Balra Iéptet digitenkénti értékmegadas esetén.
1 méasodbercig tortémyomasa eseténddl i-be ugrik a kijeld alla-
potatél fliggetlenul

(12)
(13)

FEL gomb
LE gomb

Ertékmegadasnal értéket ndvel, csokkent.
A fel-le gombot egyitt 1 masodpercig nyomva adéptenkénti
értékadas moédba.

(14) Beallit gomb

A meni mutatdsakor lenyomva metgtja az aktuélis értéket.
Eltarolja a bedllitott értéket, visszatér a miad.
Jobbra Iépteti a kurzort digitenkénti értékmegaelsetén.

(15)USB csatla-
kozb

USB csatlakozéhoz (mini-B) PC-s kommunikaciéhoz.
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(16)RJ45 csatla- |RJ45 csatlakozé kihelyezlietezebfellilethez.
kozb

2.5.1. Gombok, izemmaddok, paraméterek

RUN PYR \
A billentyiizet a paraméterek értékmegadasara és a ,,funk i NG A;m -
kivalasztasara hasznéalhat6. A funkcié kijelzés nuookzast, ||E{ d [ Y S
illetve paraméterezést jelent. A funkciok kédokialbltek,
melyek csoportokba vannak szervezve. A bal §zésakter |A ||%

jelzi a csoportot, melyek az aldbbi tablazatbamea#rfelso-
o ---

hd

Paramé-{Tipus Hozzaférhéség | PRG LED jelzés
ter cso-
port
“d” Kijelzési funkcid Kijelzés Villog
“F” F6bb profil paraméterek Programozés Vilagit
“A” Alap paraméterek Programozés Vilagit
“b” Finomhangolas Programozas Vilagit
“‘C” Multifunkcios ki- bemenetek Programozas Vilagit
“‘H” Motor konstans megadas Programozas Vilagit
“P” Impulzusos bemenet, nyomaték, EzZSRrogramozas Vilagit
kommunikacioval kapcsolatos paraméte-
rek
Felhasznalo altal kivalasztott paraméte-
“‘U” rek Program Vilagit
‘E” Hibakodok - -

2.5.2. Billenty tGzet navigacios térkép

Az MX2 inverter sorozatban rendkivil sok paramététhatd. Teszteléshez elegénmEhany
paraméter bedllitAsa. A menlUrendszévelbb ismertetésére a 3. fejezetben kertl sor. Az
egyes paraméterek csoportokba szervezve éalinakeliembsre. Tanulmanyozza az alabbi
menu térképet.

Megjegyzés: Al — gomb megnyomasakor a kovetkgzaraméter csoport elejére ugrik a

kijelzé aktudlis allapotatol fuggetlendl.
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Példa: RO ! - - b00!

Lenyomasaval a tarolt

- adatot motatja

e Nala|
Uil

A kovetkezd funkcio
csoportra ugrik.

{5000
Py
0

/

EEPROM-ba tarolja az adat valtoztatast.
Visszatér a funkcio kodra adat mentés nélkiil.

02
J

—

@El]

"

F
=
u

E:

/

Erték valtoztatasa kizben villog a kijelzd.

| .J| EEPROM-ba tarolja az adat valtoztatast.
2| Visszatér a funkcio kodra adat mentés nélkil.

Ertékek valtoziatasa a felde gombokkal
%tﬁﬂéﬂik. Ha egyszerre nyomja dket

1 masodpercig, digitenként allithatja

a paramétereket.
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Példa: bekapcsolas utanddd kijelzéstl indulva éllitsa at &083 (kapcsolasi frekvencia)

értékeét.
& MNyomija meg a () Bekapcsolas utan J00 | lesz a kijelzdn.
—* lfunkcio kod megjelenitéshez

------------------ = [000 ]

3 MNyomja meg az FOO | funckio csoport elérésehez.

'?\L ® MNyomja meg a b083 paraméter modositasahoz.
TR A kijelzd allandd fényerdvel
blt3 TP L mutatja az értéket.

A fel gombbal allitsa
be az éreket.

A7\ /' A paraméter viltoztatdsa utdn villogni

kezd az érték, ezzel jelezve, hogy az
érték nincs elmentve a memdridba

@ megnyomasival érvényesiti és elmenti a paraméter értéket.

Elmenti a paramétert és visszatér a funkcid kddra.
Paraméter érték valtogztatisa nélkil visszalép a funkeid kodra,

Megjegyzés AdHHH paraméter csak megjelenithiehem valtoztathaté paraméter.

Az FHHH paraméter érték valtoztaté

)

hatasos, nem fog villogni.

megnyomasa nélkul is

Billentyi |Paraméter kéd mutatasakorq  Paraméter érték mutatdsa

tra ugrik. kodra ugrik.

Kovetked paraméter csopofAdatmentés nélkil a paraméter

Megmutatja a paraméter  |Elmenti a bedllitott értéket és
értékét. visszalép a paraméter kodra.

Noveli a paraméter kod értéNoveli a paraméter értkékét.

ertékeét.

CD
| ]
A ||ket.
[~]

Csokkenti a paraméter kdd |Csokkenti a paraméter értkékét
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Megjegyzés: 1 mésodpercnél hosszabb nyomva tartdsa eseté&a \&gs adil i-re.
Tobbsz6ri  lenyomésra ciklikusan 1ép a paraméter padok kozott. Pl
40 - A0D - bOD {00 I ... » ha 1 masodpercnél tovabb tartja nyondfao-t mutat.

2.5.3. Paraméter/Funkcié kivalasztas, paraméter sze  rkesztés

Ez a fejezet segit beallitani a megfélphramétereket a motor prébafuttatasahoz.
1. Allitsa azA00 ! értékétlc-re (fordulatszam alapjel a billerigets|)
2. Allitsa RO02 értékétic-re (RUN a billentyizetsl lesz kiadva)
3. Az RBC3-ban allitsa be a motor névleges frekvenci&jdli?-ben a motor feszultségét.
4. Allitsa beb '2-ben a motor névleges aramat.
5. HOOHY-ben allitsa be a motor polusszamat.

Az egymas utani tablazatok feltételezik a koralthsitasok teljesitését, igy haladjon sorrend-
ben. Ha ugy véli, valamit elrontott, Az invertetaphelyzetbe éllithatja a gyari beéllitdsok
betdltésével a 6.3 meni szerint.

Paraméterek modositasa- ez a folyamat az inverter bekapcsolasaval daikd majd az A
funkcié csoporthoz kell navigélnia 2.5.2. fejezatrint.

Feladat Kijeld Funkcid/Paraméter

Kapcsolja be az invertert |3.0 Inverter kimeneti frekven
cia kijelzése.

Nyomja meg al,Q' gombot. d0d ! d ,paran)eter csoport
kivalasztasa

Nyomja meg elg gombot AODH A 'paranjeter csoport
kivalasztasa

kétszer.

1. Fordulatszam alapjel billentyiizetrél torténé allithsa

Az inverter kimei frekvencigja tobb maodon allithaté (kélsanaldg jelél, memdoriabdl,
hal6zatbdl). A probafuttatas soran a billdi#gtet célszdr hasznalni erre a célra. Vegye fi-
gyelembe, hogy a fordulatszam alapjel forras alaliésa orszagonként méas lehet.

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROD “A” csoport kivalasztva
Fordulatszam beallitds forrasa

Nyomja meg eli' gombot. gl 40... Analég potenciométer
0 1... Vezérb bemenet
dc... Billentytizet €00 1)
03... ModBus
stb.

A @Mgombokkal

valassza ki: oc 0c... Kezebfelillet kivalasztasa
L, mry A A 4 i A il
|AJ| megnyomasaval ROD | Adattarolas utan vissza lép Bl |

eltarolja a beallitast. parameter kodra.
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2. RUN utasitas billentyiizetrél torténé kiadasa. A RUN ,

parancs hatdsara az inverter a programozott fashflara smeen

RUN gomb engedélyezett

gyorsitja a motort. A RUN parancs tobb forrasbdtezhet: H”E

vezérb bemenetl, billentyizetl, halézatrél. Ha az abre
szerinti RUN gomb engedélyezett, a felettedIEED vilagit, a
billentyiizet RUN gombja van forrasként kijeldlve. Ha az (
inverterén a LED vilagit, ezt a 1épést kihagyha¥jagye figye-
lembe, hogy ez az alapbeallitas orszagonként Védtoz

T W X
Q

-

¥ _J

RESET

A
g
v
.

Ha a RUN gomb engedéyiez ED nem vilagit, a kovetkéz
lépések sziikségesek:

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROD Fordulatszam alapjel megadas
Nyomja meg elA gombot AOD2 RUN utasitas forras megadas

Nyomja meg eli' gombot.

01... Vezérb bemenet

dc... Billentylizet

03... Modbus, hal6zati bemeng
stb

meg:

A @M gombokkal adja J

Billentytizet kivalasztasa)

|i. megnyomasaval eltarg
ja a beallitast.

Mentés, majd visszatéré803-

hoz.

Megjegyzés: a lépés elvégzésével vilagitani fogUNRyjomb engedélyézLED. Ez nem
jelenti azt, hogy a motor eg§bindul, csak a gomb engedélyezett allapotét jeNkdg ne

RUN

nyomja meg a gombot, fejezze be a paraméterek beallitasat.
3. Adja meg a motor névleges frekvencigjat és fedmegét. A motort egy meghatarozott

frekvenciaju tzemre méretezték, ez éltaladban 5B6ONEzze meg a motor adattablajat, adja
meg a motor adattablaja szerinti értékeket. Neradjeg 50/60 Hz-nél nagyobb értéket, ha a
gyarto ezt kilon nem engedélyezi.

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROOC RUN utasitas forras megadasa
Nyomja meg elA gombot AOD3 Névleges frekvencia megadaga
Nyomja meg a,‘)l gombot. 60.0 USA: 60Hz, EU: 50Hz

vagy

50.0

A @M gombokkal adja
meg:

Allitsa be a motor adattabla
szerinti értéket (eltérlehet az
itt szerepb értékol)

|£| megnyomasaval

eltarolja a beallitast.

Mentés, majd visszatérég03-
hoz.

AVIGYAZAT

Ha a motort az inverter alap beallitasanal nagyfobk-

venciaval
mechanikai
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jovahagyas esetén iikbdtesse a motort, eltéresetben
szemelyi sériilés, anyagi kar keletkezhet.

Allitsa be az AVR értékét. Az inverter automataztétség szabalyzé funkcioval rendelkezik
(AVR). A motor adattablajanak megfeleértéken tartja a kimeneti fesziltséget. Az AVR
kisimitja az inverter kimenet feszlltség hulldamzasélassza a motorhoz legkdzelebld es
AVR értéket (A082):

* 200V-os: 200/215/220/230/240V AC
* 400V-os: 380/400/415/440/460/480 V AC

A motor fesziltségét az alabbi médon allithatja be:

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont AROO3 Névleges frekvencia megadasa

Nyomja alAl gombot, mig AOEe AVR fesziiltség bedllitasa
eléri a kijeld ezt az értéket:

- ] 530 |Alap beallitas:
Nyomja meg &= gombot.|'° ' |200v-os: 230V AC

ynn 400V-o0s: 400V AC (HFE)
460V AC (HFU)

NENE gombokkal adjaf2 /5 Allitsa be a motor adattabla
szerinti aram értéket (eltete-

meg: . s

g het az itt szereplértéktl)
|,_)| megnyomasaval AOAZ I\/I__entés, majd visszatérésac-
eltarolja a beallitast. hoz.

4. Allitsa be a motor névleges aramatAz inverter beépitett tllterhelés védelemmel
rendelkezik, ami segit megovni a motort a tlultedhadkozta tulmelegedést Az inverter a
motor névleges aramabol hatdrozza meg a motor &taaalddé melegedését. Avedelmi
beallitas al i funkcio szerint az inverter névleges dramanak 289%00%-a kozott valtoz-
tathatd. A megfelél bedllitAssal megé&thetek az indokolatlan hibajelzéssel todén
leallasok. A motor adattablajan keresse meg a géslaram értéket.

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROAZ AVR feszlltség bedllitas

Nyomija meg E|9| gombot 0o B funkci6 csoportra ugrik

Nyomja alAl gombot, mig bO 2 Hoévédelmi szint beallitasa
eléri a kijeld ezt az értéket:

Nyomja meg i gombot.| -5 Alapesetben az aram 100%-a
van beallitva.

NENE gombokkal adjd |10 Allits_a be a motor specifikaci6

meg: szerinti értéket (eltérlehet az
itt szerepb értékel)

|| megnyomasaval b0 i2  |Mentés, majd visszatérés ic-

eltarolja a beallitast. hoz.
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5. Motor pélusszaménak megadasad motor polusszamat a tekercselés hatarozza nzeg, a
adattablan altaladban szerepel. A megéelalikodés érdekében ell@nzze, hogy a beallitott
érték egyezzen a motor polusszamawnaly).

A polusszdm moédositasahoz a kdvetkEpések szilkségesek:

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont o Hévédelem szint
HOO H paraméter csoportra ugrik.

Nyomja meg elg gombot.
A gombot HOOM Motor pélusszam

Nyomja a med
haromszor
; ,_)| HOOH ¢ =2 polusu
Nyomja meg i gombot o -
4 =4 polusu (alapérték)
& = 6 poblusu
8 = 8 polusu
0 = 10 pdblusu
A [AM] gombokkal adjaH004 Allitsa be a motor adattabla
meg a megfeld értéket szerinti értéket (eltérlehet az

itt szerepb értekol).
HOOH Mentés, majd visszatérésIH-
hez.

|£| megnyomasaval
eltarolja a beallitast.

Tipp: Ha valamelyik 1épés soran eltévedt a meniinézze meg a 2.5.1. pontban talalhaté

navigaciés térképet. Ne aggddjon, mig nem nyomjg m gombot, nem médositja a
parameéterek értékét. Ki és bekapcsolas utdlifid monitor paraméter értéket mutatja a kijel-
Z0.

2.5.4. A kijelz 6 monitoring funkcidja

A motor paraméterek bedllitasa utédn céisZdvaltani a kijelét monitoring izemmadba. A
PRG LED kikapcsol, a Hz vagy A LED vilagitani fgglezve, hogy a megjelenitett paraméter
Hz vagy A dimenzigju.

A motor proba futtatdsanal célsiettzvetetten a motor frekvencia szerint megjelenite
motor fordulatszamat. A kimeneti frekvenciat neratsd 6sszekeverni a névleges 50/60Hz-
es frekvenciaval, vagy a kapcsolasi frekvencia&atonitoring funkciék a D paraméter cso-
portban talalhatéak.

Kimeneti frekvencia (fordulatszam) bedllitasa.

A bedllitast az ékzéleg befejezett 1épéseittfolytatjuk.

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont HOOH Motor pélusszam

Nyomja meg E|79| gombot Foo ! F paraméter csoportra ugrik.
négyszer.

|A) | megnyomasaval irhatéd-C0 Alapjel frekvencia beallitas
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laz alapjel.

2.5.5. A motor m Ukddtetése

Ha az ebbbi |épések szerint jart el, készen all a motékadtetésére. A motor elinditasatel
vizsgalja meg a kovetkéket:

. Ellerrizze, hogy a power LED vilagitson.

. Ellerrizze, hogy a RUN engedély@rED vilagitson.

. Ellerrizze, hogy a PRG LED nem vilagit.

. Gyz6djon meg, hogy a motor tengelyére nem csatlakeziketés.
. Nyomja meg a RUN gombot. A RUN LED kigyullad.

. Nyomja par mésodpercig gombot, a motor forogni kezd.
. A motor ledllitAsahoz nyomja meg a STOP gombot.

~NOoO O~ wWDNPRE

81



2.5.6. Digitenkénti szerkesztés

Ha a modositani kivant paraméter jetesein eltér az aktudalis értékta digitenkénti modosi-
tassal jelerits id6 takarithatd meg. A fel-le gombok egyittes lenyaiwas érhed el a
digitenkénti szerkesztés funkcid.

. Digitenkéntiszerkesztési médban csak a médosithaté digit villog.
! Jobbra mozgatja a kurzort, vagy elmenti a beallitott értéket.
i

Balra mozgatja a kurzort.

~] <%

NE=RY v’ \’ DIRY
e N i I Gl

== = Fm = == el=m

r

Azelsé digitvillog. A mdsodik digit villog. A harmadik digit villog. A negyedik digit villog.

A fel/le gomboklkal A felyle gombaokdal A fel/le pomboldeal A fel/le gombokkal
dllitsa be az értéket.  dllitsa be az értéket. illitsa be az értéket. allitsa be az értéket.
&

"\\ Ha érvénytelen értéket adott meg, a kurzor djra a bal szélsé helyiértékre fog ugrani,
+, abal szélsd digit fog villogni.

‘
%
=Y 7 v’ B s
¥ <— [c0.00]=—=>[s0.00 |« =[50 00]===>[0.00] —

= -
slE - #9lEm S #2lE S =)@
A% A4 A s
Az elsé digit villog. A masodik digit villog. A harmadik digit villog. A negyedik digit villog.
A felile gomboldeal A fel/le gombaolklal A felile gombaolkal A felile gomboldal
dllitsa be az értéket. illitsa be az értéket. illitsa be az értéket. illitsa be az értéket.

Megjegyzés: Ha a legnagyobb helyiétiékgiten allva megnyomja gombot, at fog
ugrani a kurzor a legkisebb helyiértékre.

Megjegyzés: Ha digitenkénti szerkesztés alattzgys lenyomja a fel és le gombokat, az
inverter visszatér normal szerkesztési modba.
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2.5.7. Probafuttataskor tapasztaltak 6sszegzése

7. 1épés. Az elsprobafuttatas utdn értékes tapasztalatokat sterzet

Hiba kodok. Ha az inverter hibaval all le, a kijélz egyE HH formatumu hibakdd jelenik
meg. A 6.2 meniuben keresse ki a jelentését, haditshibat.

Felfutas és lefutdsAz MX2 inverter programozhat6 felfutasi és lefuti@ével rendelkezik.
A tesztiizemben az alap érték, 10 masodperc vollithaa Prébélja ki, de étte célszer a
motor maximalis fordulatszamat a felére csokkengarfild { meniiben. igy a maximalis se-
bességet 5 masodperc alatt éri el a motor, 5 masodjatt all le.

Inverter allapota STOP médban.Ha a fordulatszam alapjelnek 0-at ad meg, az iavée-
lassitja a motort, majd kikapcsolja a kimenetet. MX2 inverter kis frekvencian is képes
teljes nyomatékkal jaratni a motort, de O frekvananem (ilyen feladatra pozicid visszacsato-
l&su szervohajtast kell alkalmazni). llyen esetimerchanikus fékkel kell ellatni a motort.

A kijelzett érték értelmezése. Az inverter a mdimdulatszamat frekvenciaban jelzi ki. A
maximalis frekvencia orszagtol fliggn 50/60Hz.
Példaként hazarozzuk meg egy 4 p6lust motor forskdanat 60Hz-en.

fordulatsAm = frel,<venc,|a[60 _ frekv/enualzoz 60[120:180 1
polusparok polusok 4 perc

A motor tényleges fordulatszama az Uzemiszztip értékkel kisebb, 1750 koruli. A szlip a
motor terhelésével ndvekszik. A tényleges fordutasot fordulatszammével tudja meg-
meérni. Ezért hivjak a kiménelet frekvencianak, és nem fordulatszdmnak.

RUN/STOP, és monitoring-programozasi uzemmodA RUN LED motor futds kdzben
vilagit, STOP A&llapotban nem. A PRG programozasdimaé vilagit, monitoring médban
nem. Az izemmodok kozti valtast az alabbi dbra tjauta

AESET

(o)
Program

Megjegyzés: Tobb automatizalasi eszkdz esetén, phiatPLC-k, a programozasi, futtatasi
Uzem csak felvaltva lehetséges. Az Omron inversatén a RUN mdd és a
STOP mad, program és monitoring mod atjarhaté algynverter RUN allapota-
ban is programozhatdak bizonyos paraméterek amagabb felhasznéalas érde-
kében.
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3. fejezet.

A hajtas parametereinek beallitasa
3.1. Programozé eszkdz vélasztas

3.1.1. Bevezetés

Az Omron véltoztathat6 frekvenciaju hajtasai (ineezk) a legmodernebb technoldgiat al-
kalmazzak, hogy a legmegfeleb kimeneti jelalakkal tdpléljak a motort. TOblbrefos tulaj-
donsdga van, mint példaul az energiatakarékos Uremyobb gyéartésor kapacités. Az
inverter egy komplex, rugalmasan allithaté autordddisi eszkdz. Etsrdnézésre bonyolult-
nak finik a kezelése, ennek a fejezetnek az a célja, hmgmutassa, mennyire egyszer

A 2.4 pontban bemutatott probafuttatds leirasalasomidan éltaldban viszonylag kevés pa-
raméter értékét kell mdédositani. A fejezet bematatjelyik paraméter mire vald, segit kiva-
lasztani, melyeket lenne célsidrasznalni az aktualis alkalmazasban.

Egy Uj hajtasi feladat esetén a legjobb paraméteirgdasztasa optimalizacios feladat. Dur-
van beallitott paraméterekkel is tkbdoképes a rendszer, és a tapasztalatok utan
finomhangolhaté.

3.1.2. Bevezetés az inverter programozasaba

Az inverter sajét billentjzete az egyik legjobb programozé eszkéz, innen emirgaraméter
elérhed.

3.2. A billenty dzet hasznalata

Az inverter billentyizetél programozhatd és monitoring paraméterek éeietl. A billen-
tytizet kiosztas az alabbi abran lathato.
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f Alarm LED

Jelzd LED [Hz]
Jelzé LED [A] // / Programozasi allapot LED
p N / / . UsB csatlakozo
Hétszegmenses OMmRON RUN PW Y
MX2 INVERTER o O

kijelzd —

—f L-' L-' L-' l:'\:\Hz STOP/reset gomb

RUN Engeuélyezt?_s___h_ L'il-'!'-'l'-'i L
e
RUN gomb —__ — STOP RJ45 csatlakozo
TR [ | [Reser
CIKLUS gomb __ ’
—HCO||/RZ || </
\ N J
/AN
FEL gomb LE gomb Beallit gomb

3.2.1. Gomb és LED funkciok

« RUN LED - zélden vilagit, ha az inverter kimenete
aktiv, a motor nyomatékot fejt ki (RUN mad), sotét,
ha a motor all (STOP mad).

* Program LED - zdlden vilagit, ha az inverter para-
méter modositasra kész allapotban van (programozé
mad). Sotét, ha monitoring médban van az inverter
(Monitoring méd).

* RUN engedélyezés LEDB- z6lden vilagit, ha a mo-
tor a billentyizeten talalhat6 RUN gombbal inditha-
to.

* RUN gomb- ha vilagit a RUN engedélyezés LED,
ezzel a gombbal indithaté a motor. Ha nem vilagit a
LED, a RUN gomb le van tiltva.

 STOP/Reset gomb- ezzel a gombbal allithatdé meg
a motor (a programozott lefutasi gérbe szerint). Hi
balizenettel torténleallas utan ezzel a gombbal
hozhato alaphelyzetbe az inverter.

* Kijelz 6 — a kijel® 4 digites hétszegmenses kijgla
paraméterek, funkcié kédok megjelenitésére szolgal.

» Jelz6 LED-ek [A, Hz] — monitoring lzemben a
megfeleb LED vilagit, a kijelzett valtoz6 mérték-
egységének megfetan.

» Power LED - Vilagit, ha az inverter fesziiltség alatt
all.

« Alarm LED - hib4val tortéf leallas esetén vilagit.
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» Ciklus gomb — ezzel a gombbal tud kilépni paramé-
ter modositas nélkul barmelyik funkcidbol.

* Fel/lLe gombok— ezekkel a gombokkal médosithat-
ja a paramétereket, mozoghat a menul rendszerben.

» Bedllit gomb— programozési médban ezzel a gomb-
bal mentheti el a memdéridba mddositott paramétere-
ket.

3.2.2. Uzemmoddok

A RUN LED és a PRG LED mutatja az inverter aktL
lis Uzeméllapotat. A RUN mod és a Programozasi n
két fuggetlen Uzemallapot, de nem egymas ellentétei

Az oldalsé abra szerint a RUN a STOP moddal, a+Pr
ramozasi a Monitoring moddal valtakozva aktiv. |

nagyon fontos leh8ség, mivel az inverter RUN éllapo
taban is médosithatéak bizonyos paraméterek a m
leallitasa nélkdl.

Hiba esetén az inverter hibalzenettel leall, tdtilélla-
potba keril. Hibaval torténledllast okozhat példau
motor tulterhelés. Az inverter a RUN paranccsal ni
indithat6, a STOP/Reset gomb megnyomasadyeB-
ben a 6.2 fejezetben olvashatsérr

STOP

RESET

3.2.3. RUN Aallapotban tértén 6 paraméter modositas

Az inverter RUN Uzeméllapota alatt (amikor az ineekimenet taplalja a motort) is médo-
sithatd bizonyos paraméterek értéke. Ez rendkigkmos, ha éllandé Uzérhajtasrendszer
esetén szikséges bizonyos paramér értéek médositéegezetben talalhatd tablazatokban
szerepelni fog a RUN mdd szerkesztisé oszlop. Ha a funkcié kéd sordban + jel szerepel
a paraméter értéke RUN mdédban modosithato, - gérsiem.

A program irdsvésl funkcié (03 ) paraméter értékdt fliggéen modosithatbak RUN mod-
ban a + jellel jelolt funkcidk. Az irdsvédelmi leigégekél bévebben a 3.6.5. fejezetben ol-
vashat.

3.2.4. Szabalyzé algoritmusok

Az MX2 inverter memaridjaban két kilonoszinuszos impul-|  orszavavess,

allandd nyomaték

zusszélesség modulalt (PWM) kimenet all rendelk@zéd |  urszavayzas.
3.5.4. fejezet szerint valassza ki az alkalmazaitom terhelés| ‘@o20momaec(n
szamara a legmegfettbet. Mindkét leheiség frekvencia ki-| 2 >zpaveas,

szabad U/ szab.

menetet é”it éi de elté6 médon. Visszacsatolas nélkili O —O+—p

vektor szabalyzas (SLV)
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3.2.5. Terlehés fajta kivalasztasa

Az MX2 inverter esetén allando és valtoz6 nyomati&klelés fajtara programozhaté be.

"A" Paraméter csoport

Paramé
ter kéd

fev

leiras

Run |Alap érték
mod |EU Egység
szerk.

bO4S
tas

Terhelés fajta kivalasz

tKét lehebség van:
4d0...CT (allandé nyomaték)
g 1..VT (valtozo)

C
]

Paraméter megvaltoztatasa esetén a névleges akraatbmatikusan megvaltozik. Az alab-
bi tAblazat szemlélteti a HD (nehéz Gizem) és azmdbmal tizem) kozti kilbnbséget.

HD

ND

Hasznélat

esetén

Nagy terhelés, nagy inditonyo-
maték, rovid felfutas, lefutas

Altalanos terhelés nagy nyo
maték igénnyel

Almakmazasi terilet

Lift, daru, futdszalag, stb

\iéior, szivattyd,
légkondicional6

Névleges aram (péld

H).OA (3-fazist 200V, 0.1KW)

1.2A (3-fazisi 200V1RW)

Tulterhelési aram

150% 60sec.

120%60 sec.

A nehéz tzem és normdl Uzem alapértékeidtérHa ab049 paramétert megvaltoztatja, az
alabbi paraméterek alapértékei is valtoznakizd, HZD3 paraméter kivételével.

Név FunkcigHD ND
kod Tartomany alapérték | Tartoméany Alapérték

U/f karakte{Ao4yy  |00: allandé nyomaidd: allandd|0d: allandé nyo- |00: allandé
risztika  |payy  [ték nyomaték |maték nyomaték

0 1. csokkentett 0 1. csokkentett

nyomaték nyomaték

dc: Szabad U/f 0c: Szabad U/f

d3: SLV
DC féki- |Rgs4  [0..100(%) 50(%) 0..70% 50(%)
zem lefu-
taskor
DC AD5T  10..100(%) 0(%) 0..70% 0(%)
féklizem
felfutaskor
Kapcsolasi|Ags3  [2.0..15.0(kHz) 5.0(kHz) | 2.0..10.0(kHz) 2.0(kHz
frekvencia
DC
fékiizem
alatt
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Tulterhelés|sgez  [(0.20..2.00)x név- {1.50x név-|(0.20..1.50) 1.20x név-

aramkorlat |22z |leges aram (A) leges aramx névleges aram |(leges aram

Tdlterhelés|pg2s (A) (A) (A)

aramkorléat

2

Kapcsolasi|sgg3  |2.0..15.0(kHz) 5.0(kHz) | 2.0t010.0(kHz) 2.0(kHz

frekvencia

Motor tel- (H3g3  |0.1..15(kW) Tipusflgd|0.2..18.5(kW) HD-hez

jesitmény |yz03 képest egy
lépcsivel
nagyobb.

Normal Gzem (ND) vélasztasa esetén az alabbi paeaekénem lesznek megjelenitve:

Funkcio |Név Funkcio kod| Név

kod

4009 Nyomaték méd kijelzés rose Tal nagy/tal kicsi nyomaték
szint (FW,RG)

di i Nyomatek eltéres kijelzés rosg Kimeneti lzemmad tal
nagy/tul kicsi nyomaték
esetén

di ! Nyomatek kijelzés HOD | Auto-tuning valasztas

bO4T Nyomaték hatarolas HOOZ/H202  |Motorkonstans megadas

bOY | Nyomaték hatar (1) HOOG/HP05  |Motor atvitelfliggvény

bO42 Nyomaték hatar (2) HO20/H220  |Motorkonstans R1

bO43 Nyomaték hatér (3) HOZ I/H22 | |Motorkonstans R2

bO44 Nyomaték hatar (4) HOZ2/Heee  |Motorkonstans L

bOHS Nyomaték LADSTOP valasztdsgi?3/H223 |Motorkonstans lo

bO4YE Forgasirany valtas tiltas HOPH/HE24  |Motorkonstans J

£0s4 Tul nagy/tal kicsi nyomaték |P537 Nyomaték hibajel

valasztas

ross Tal nagy/tal kicsi nyomaték  |(P53g Nyomaték hiba maximum

szint (FW,PW)

ross Tal nagy/tal kicsi nyomaték |Pp39 Max fordulatszam nyomatél

szint (RV,RG) modban (FW)

Cosa Tul nagy/tal kicsi nyomaték |Po4o Max fordulatszam nyomatél

szint (RV,PW) modban (RV)

Normal izemben (ND) a multifunkciondlis bemenetekem elérhét funkciok:

Bemenet Kimenet

40:TL Nyomaték hatarolas 07:0TQ Tul kicsi/tal nagyomaték jel
41:TRQ1 | Nyomaték hatar gomb 1 10:TRQ Nyomaték koris jel
42:TRQ1 | Nyomaték hatar gomb 1 - -

52:ATR | Nyomaték vezérlés engedélyezés -
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3.3. D Paraméter csoport: monitoring funkcidk

A D Paraméter csoport monitoring paraméterei aeriev Uzemallapotatél fuggetlenul meg-
tekinthebek, csak a megfelglfunkcié kdédot kell beltni hozza. AJDS ésdidb funkcid
esetén a multifunkciondlis bemenetekendlenagas-alacsony jelszintjeit jeleniti meg a
hétszegmenses kijélznegfeleb szegmensének bekapcsolt vagy kikapcsolt allapota.

Az inverter megjegyzi az utoljara megjelenitett gyaétert, fesziltség kiesés utani vissza-
kapcsolaskor is ugyanazt a paramétert fogja kijelez

"D” Paraméter csoport Run |Egység
Pa- |Név Meghatérozas Mad
ramét ban
er szerk
kod esz-
thet
400 1+ [Kimeneti frekvencia kijel- |Valos ideji kimeneti frekvencia kijelt- Hz
zés zés 0.0..400.0HZ*koz6tt. Ha a 163
paraméter bekapcsolt allapotu, az
FOO ! funkcié koddal a fel-le nyilak-
kal a kimeneti frekvencia
moédosithatégd0 i-el megjelenithet
dog2 |Kimeneti aram kijelzés Szt kimeneti aram kijelzési tar- |- A

toméany: 0..655.3 A (~99.9A 1.5kW
vagy kisebb teljesitmértiynodellek
esetén)

4003 |Forgasirany Harom kijelzett paraméter: - -
"F"...Elére

o"...Stop
"r"...Hatrafelé
4004 |Folyamat allapot valtozé |PID folyamat valtoz6 megjelenitése
(PV), PID visszacsatolas |(A0 15 az atskalazo tényéy, tar-
tomany: 0.00..10000

4005 [Multifunkciés bemenet Multifunkciés bemenet allaguot

=

Csalakozo szama
doog [Multifunkciés kimenet Multifunkcios kimenet allapot - -
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ON
QFF

Rele 11 12

d0a7 |Atskalazott frekvencia ki- [b0FE altal atskalazott frekvencia ki-|- -
jelzés jelzés, tartomany: :0..40000
4008 |Pillanatnyi frekvencia kijel{Pillanatnyi frekvencia kijelzés, tartor- Hz
zés many -400..400HZ*
4009 [Nyomaték parancs kijelzés Nyomaték parancs kijelzaés - %
tomany: -200..200%
40 10 [Nyomaték hiba kijelzés Nyomaték hiba kijelzés,aarény: |- %
-200..200%
do 12 |Kimeneti nyomaték kijelzégKimeneti nyomatek kijelzés, tarto- |- %
many: -200..200%
do 3 |Kimeneti feszlltség kijelzdKimeneti fesziltség kijelzés, tarto- |- Vv
many: 0..600V
40 i |Felvett teljesitmény kijelzés-elvett teljesitmény kijelzés, tarto- |- kw
many: 0..100kW
do 15 |Wattora kijelzés Felvett Wattéra kijelzés, tartoyan|- -
0t09999000
40 15 |Uzemora szamlalé Uzemoéra szamlalo (RUN maod), ora
0..9999/1000..9999/100..999
(10,000..99,900)
"D" Paraméter csoport Run |Egység
Pa- |Név Meghatarozas mod |ek
ramet ban
er szerk|
kod esz-
thet
d0 1 |[Bekapcsolt &llapotu il A teljes bekapcsolt allapotuddijel- |- ora
zése. Tartoméany: 0..9999 /
1000..9999 / 100..999
(10,000..99,900)
40 15 |Hutéborda lBmérséklet ldmérséklet tartomany —20..150 C| - C
do22 |Elettartam kijeld Kondenzator, titéventilator élettar- |- -
tam kijelzése.
= j% = f Lejart élettartam
“
Hiitdventilator Kondenzator
4023 |Program szamlalo kijelzésgartomany: 0..1024 - -
[EzSQ]
doeYy |Program szam kijelzés Tartoméany 0..9999 - -
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[EzSQ)]
4025 |Felhasznaldi kijelzés 0 EzSQ program kimenet, tartomany

[EzSQ] -2147483647~2147483647

402k |Felhasznaldi kijelzés 1 EzSQ program kimenet, tartoméanyj- -
[EzSQ] -2147483647~2147483647

4027 |Felhaszndldi kijelzés 2 EzSQ program kimenet, tartoméanyj- -
[EzSQ] -2147483647~2147483647

4025 |Pozicionalasi utasitas kijelPozicionalasi utasitas kijelzés, tar- |- -
zés tomany: -268435455~+268435455

4030 |Aktudlis pozicio kijelzése | Aktudlis pozicié kijeks, tar-
tomany: -268435455~+268435455

dn0s |Kettos kijelzés A b160 és b161 funkcio értélét |- -
fliggd paraméter kijelzése

dog0 |Inverter mod kijelzés Inverter Uzemmad kijelzés: - -
IM, IM-high-FQ

d 102 |DC-busz fesziltség kijelzé€s DC-busz fesziltsédaég tartoma-- \Y
ny: 0.0..999.9

4 103 |BRD terhelési szint Integralt fékchopper terhet&nt, |- %
tartomény: 0.0..100.0%

d 104 |[Homeérséklet kijelzés bmeérséklet kijelzés, tartomany: |- %
0.0..100.0%

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).

3.3.1. Hibalzenettel tértén 6 leallas monitoring

A hibas leallasi naplé a billeriigettel kezelhét Bévebben a 6.2 fejezetben targyaljuk.

Para-|Név Meghatarozas Run
méer méd-
kod ban
szerkeg
zthet
d0a0 |Leallasi hiba szamlalo Hibas leallasok szama, tadiay: |- ese-
0..65530 meny
ddg | |Hibas leallas 1 Hibas leallas esemény informacidk -
doge |Hibas leallas 2 kijelzese: - -
d0a3 [Hibas leallas 3 . Hibakod . L -
4084 [Hibas leéllas 4 . Kimeneti frekvencia a leallas -
has eallA pillanataban
dogs [Hibas leallas 5 - -
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408G |Hibas leallas 6

. Motor aram a ledllas pilla
taban

DC busz fesziiltség a leall§s

pillanataban

Inverter bekapcsolt allapotl

id6 a ledllas pillanataban

. Inverter Gzemora a ledllas

pillanataban

na-

4090 [Figyelmeztetés kijelzés

Figyelmezidgizenet kddja

3.3.2. Monitoring kils 6 billenty (izet csatlakoztatasa esetén

Az MX2 inverter soros portjahoz kidsligitalis kezebszerv csatlakoztathat6. Az eszk6z csat-
lakoztatasdnak idejére az inverter billdiyte inaktiv lesz a STOP gomb kivételével (a
STOP gomb engedélyezett allapota esetén). Az ewvkijelzé ekkor is hasznalhaté monitor-

ing funkcidkra @00 1..d06D), illetve a hibés leallas esetén kiirja a hibakodod 50, a kijel-
zends paraméter funkiéval adhaté meg, melyCH paraméter jelenjen meg a kijéiz

Kulsé billentyiizet hasznélata esetén:

* Ha a kul$ billentyiizet csatlakoztatva van az inverterhez a bekapcgilasataban,

automatikusan & /50 szerintidJOH paraméter jelenik meg a kijéla.

» Kuls6 billentyizet csatlakoztatédsa esetén is megjelenik a &ijedzhibakdd hibas leal-

las esetén. A hibakdd tablazat a 6.2.2. pont tlkhato.
» Igény szerint a STOP gomb letilthat&87 paraméterrel.

92




3.4. ,F’ csoport: f 6bb fordulatszam profil paraméterek

A fordulatszam profil alakja az 'F' paraméter csdpelemeivel hatarozhaté meg az alabbi
abra szerint. A fordulatszamot frekvenciaban, tutasi

idét (0-tol a maximalis frekvenciaig) ében kell meg-  Kmenet .
adni. A forgasirany paraméter hatarozza meg, hog—— i(*T—™ —
RUN gomb megnyomasa utarted vagy hatra forog a § I i 5
motor. A forgasirany paraméter értéke fliggetlenga d
talis bemenet [FW] és [REV] paramétéiét

Felfutas 1 es lefutas 1 paraméter érteke az alapdsi t £ =
és lefutasi id érték, alternativ profil esetén &#3c, S =
AH33 paramétereket kell megfetein bedllitani. A mo- i TLAPP 7
tor forgasirdnyat a0+ paraméter értéke hataroz: S,

meg, de csak akkor, ha a forgast a billéméten talal-

hat6 RUN gomb vezérli.

"F"Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas ModbanEU | Egy-
ter kod szerkesy ség
the®
Foo+  |Kimeneti frekvencia |Fordulatszam alapjel, |+ 0.0 |Hz
beéllitas ami allandé fordulatats

zam értéket jelent 0 ésfa
maximalis frekvencia
kozti tartomanyban

Fooe  |Felfutasiid (1) Felfutasi id, tartomany:| + 10.0 | sec.
Fege  |Felfutasi id, (1), 2¢ |0.01..3600sec. + 10.0 | sec.
motor
Foo3  |Lefutasiids (1) Lefutési id, tartomany: | + 10.0 | sec.
Foo3  |Lefutasiidb (1), 2¢ |0.01..3600sec. + 10.0 | sec.
motor
Fooy  |Billentyiizetsl kiadott |35 elére - 00
RUN esetén a for- |7 hatra
gasirany

A felfutasi és lefutasi il EzQS-ben is allithaté az alabbi modon:

"P" Paraméter csoport Run |Alap érték
Para-{Néve Meghatarozas Mod |[EU  |Egy-
méer ban ségs
kod szerk

esz-

the®
P03 1 |Felfutasi, lefutasi id bealli-|00...Billentyizet - 00 -

tas forrasa 03... EzSQ
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3.5. ,A” csoport: standard funkcidk

Az inverter rugalmas motor inditasi-leallitasi l&isgekkel rendelkezik. AZ00 | funkcid-

ban adhat6 meg a kimeneti frekvendi@dc-ben a RUN parancs forras. Az EU terlletén
alapbedllitdsként a bemerigtiorténs vezérlés van bedllitva.

"A" Paraméter csoport Run |Alap érték
Pa- |Név Leiras Mod |[EU  |Egy-
ramét ban ség
er szerk
kod esz-
the®
ADO « |Frekvencia alapjel forras |07...potenciométer - 01| -
AReOr |Frekvencia alapjel forras, |0 I...vezérd bemenet - 01
2" motor 02...F001 bedllitasa
03...ModBus
04...Opcionalis
06...Impulzusos bemenet
07... EzSQ
i0...Szamitott értek
A0D2 |[RUN utasitas forras 01..Billentyizet - 01 -
A202 |RUN utasitas forras"2  |02...kul$ billentyizet |- 01
motor 03...ModBus
04...Opciondlis

Frekvencia bedllitds forrd800 | paraméter bedllitAsival kapcsolatésdbb informécié az
alabbi tablazat szerint talalhato:

Erték | Frekvencia alapjel forras Oldalszam(ok)
ao Kulsé potenciométer, a tartoméanybga2
(start frekvencia) é8004 (maximalis frek-
vencia) paraméter hatarozza meg.
] Vezérb bemenet: az aktiv analég bemenétl, 213,221,223
vagy kimenet hatarozza meg a frekvenciat
ae FOO01 paraméter értéke 67
03 ModBus bemenet-a halozat kilon regisziag83
rel rendelkezik a frekvencia szamara
o4 Opciondlis — akkor valassza, ha opciond|i®szkoz leirdsa
kartya van az inverterhez csatlakoztatva
06 Impulzusos bemenet EA pontja (10VDC,155,224
32kHz max).
m EzSQ (EzSQ leiras)
1N Szamitott érték: A szamitasi funkcié A ésB

analdg kimenettel rendelkezik, az eredmgny
lehet ekez 6sszege, kulonbsége, szorzaE\.
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RUN utasitas forrads bedllitds — B@0c paraméter beallitasaval kapcsolatban tovabbi infor
maciot az alabbi tablazat szerint talal:

Erték | RUN utasitas forras Oldalszam(oH
01 Bemenet: [FW], [RV] hatarozza meg a |179
Run/Stop allapotot
02 Billentytizet RUN gombja 60
03 ModBus bemenet: fenntartott bemenet 283
a Run/Stop, illetve FW/RV szamara
04 Opcionalis: akkor valassza, ha opcionaligeszkoz leirasa

bévité egységet hasznl.

~—

Bizonyos esetekben az inverter engedélye#iliz//A00C funkcid felllbiralasat. Esetenként
mas paraméter értékre van szikség, mint amiid82/R00C értéke, ilyenkor az egyéb kils

vezérb forras felllirhatja atmenetileg a paramétereketleAetségek az alabbi prioritds
tablazatban szerepelnek.

PrioritagA001 frekvencia forras oldalszam
1 [CF1]..[CF4] fordulatszdm bemenet 74

2 [OPE] multifunkcios bemenet 188

3 [F-TM] multifunkciés bemenet 191

4 [AT] csatlakoz6 pont 223

5 AOD | értéke 68

Az A002 paraméter, a RUN vez&ijkl forras is felllbiralhatd, az alabbi tablazztrint:

PrioritA§A002 RUN parancs forras oldalszadm
1 [OPE] multifunkciés bemenet 188

2 [F-TM] multifunkcios bemenet 191

3 ADOC értéke 68

Megjegyzés: az inverter kimeneti frekvendtatl | akkor hatarozza meg, ha &2 ! értéke
dc. HaROD | ertékelc-tol eltérs, FOT | a frekvencia vezésljel megjelenitésére szolgal.
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3.5.1. Alap paraméterek bealitasa

Ezekkel lehet az inverter alapédtnkcioéit megadni. A kimeneti frekvencia hatarozmag a
motor fordulatszadméat. Harom forrasbdl adhaté megrdulatszam. A programozas soran

kllsd potenciométer vagy kitlsvezérb is hasznalhaté.

A bézis frekvencia és a maximalis frekvencia ablail&bra szerint befolyasolja a motor vi-
selkedését. Az inverter az allando U/f aranyt eaebazis frekvencian éri el a motor névleges
feszultségét. Ezen a szakaszon allandé nyomatéideahel a motor. A frekvencia tovabbi
novelésével a fordulatszané,ra nyomaték csokken: ez az allando teljesittié&npkasz. Ha

a motort alland6 nyomatékkal szeretné tizemeltetévdeges fordulatszam feletti tartoméany-
ban is (adattdblan olvashato paraméterek), a jadddi dbra szerint a maximalis frekvencia-

val egyezzen meg a sarokponti frekvencia.

Tobb fordulat-
=zami bemenet
CF1-4.5F1-7
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Tobb fordularszam| =) o
AD21-AD35 ] 2
OFF
aun £y it
[aT] [AT] vélasztas : 'L]Mpi:n
csatlakozd
Analog ultseg QFF -
bemenet [0] 5"‘--0 00 _5
—_—n
Analog aram | 4 [a¥] _QS_‘;—‘C
bemenet [O1] o
OFF
Kills3 potencio- T
méter POTIVRL 1918
OFF
S Dperator
3 vezerles
Digitalis operdtor ....O.E .......
AD2FAZ20=FD01 - ogl
P
3 —0
Frekvencia forras e
ADD1AAD02
ModBus 01 Forszirozasi
ko acid 02 45 o
- L 00 A ON
Opcionalis [0:2] _
QFF
bemenet [EA]
o7
10
= Hii "
A bemenet valaszids a B i
szémitési funkcidhoz §——f  Szamitdsi
At41 e
i B 1 v
B bemenet valasztas a )
szamitasi funkcidhoz {G)
A142




u 003 RO u
100% /I— 100% ------------------V.'
‘ i )
0 : i 3 0 P f
Bazis Maximalis Bazis frekvencia=
frekvencia frekvencia maximalis frekvencia
"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas ModbanEU  |Egység
ter koéd szerkesz
the®

Aon3  |Bazis frekvencia 30 Hz..maximalis frekt- 50.0 | Hz

vencia (A004) kozotti

érték allithaté be
203 |Bazis frekvencia,? |30 Hz..maximalis frek- |- 50.0 | Hz

motor vencia (A204) kozotti

érték allithaté be
A0oY Maximalis frekvencia| Bazis frekvencia..400 |- 50.0 | Hz

Hz* kozti érték
a0y |Maximalis frekvencia,|Bazis frekvencia™? - 50.0 | Hz

2"4 motor ..400 Hz* kozti érték

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
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3.5.2. Analdg bemenet beéllitas

A kimeneti frekvencia anal6g bemerigtis allithato. A feszlltség bemenet 0..10V ([O} be
menet), az aram bemenet 4..20mA ([Ol] bemenedrzhyd, a GND az [L] bemenet.

[O-L] bemenettel allithatd karakterisztika

Az alabbi abra szerint & 13 ésAl H ertek il Felendn
kozott allithatd a bemeneti feszilts@§.! | és 7]

AD iIc értéke hatdrozza meg a minimdlis
maximalis frekvenciat. Ez a négy paraméi

hatarozza meg a karakterisztikat. Ha a go
nem az origébol indul AQ {1 és RO 13>0),

AD 15 hatdrozza meg, hogyd /3 alatti érték
esetén a kimeneti frekvencia OHz vagy

AD ! i-ben megadott frekvencia legyen. Ha |n.;| ||i
feszultségAl H értéknél nagyobb, akkor is
maximalisAl ic szerinti lesz a kimeneti frek:

%

O T S LT PR

T o] [on] 100%
i

vencia. 0y

Bemeneti tartomany )
[OI-L] bemenettel allithaté karakterisztika
Az alabbi abra szerint 03 ésA i04 érték Maximalis frekvencia

e e R

#

u

s zsssssEsaEsaEssEssndamEns

kozott allithaté a bemeneti ararisség A I0 |
éaf I0c értéke hatdrozza meg a minimalis pessnsenssnsnnnns
maximalis frekvenciat. Ez a négy paramét
hatarozza meg a karakterisztikat. Ha a go A 10500
nem az origébol indul A(!D { és A 103>0),
AC 15 hatarozza meg, hogyl {3 alatti érték

esetén a kimeneti frekvencia OHz vagy /
A ! I-ben megadott frekvencia legyen. Ha . E L

JI-"'

r

1
1
rd i
1
1
i

LT

aramA 104 értéknél nagyobb, akkor is a m: L | ‘e
ximdlis A {0 szerinti lesz a kimeneti frekven 0% [Aio3a|  [aom]  100%
cia. Bemeneti tarfomany 20mA
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[VR-L] bemenettel allithato karakterisztika

Kuls6 vezérb panel esetén az A161..A165 paraméterekkel alithat

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas Modban|EU |Egység
ter kod szerkesz
the®
AOOs  |[AT] valasztas 00...vélasztas [O] és [O- 00
kozott [AT]

(ON=0I, OFF=0)
02...valasztas [O] és
kulsé POT kozott
[AT] (ON=POT,
OFF=0)
03...valasztas [Ol]és
kulsé POT kozott
[AT] (ON=POT,

OFF=0I)
RO (1 |[O] start frekvencia Kimeneti frekvencia |- 0.00Hz
indul6 értéke, 0.0..400.0
AD 12 |[O] maximdlis frek- |Kimeneti frekvencia |- 0.00|Hz
vencia max. értéke,0.0..40000
AD 13 |[O] start frekvencidahoAnaldg bemenet aktiv |- 0. (%
tartozo fesziltség start frekvencia ofszet,
tartomény 0...100.
AD 4 |[O] maximdlis frek- |Analdg bemenet aktiv |- 100.%
vencidhoz tartozo max frekvencia ofszet,
feszultség tartomény 0...100..
"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas Médban(EU |Egység
ter kod szerkesz
the®
A0 15 |[O] bemenet start frek00...A011 érték - 01 |-
vencia engedélyezés hasznéalata
01..0 Hz
A0 15 |Analég bemeneti $iz6 [Tartomany:n= 1..31 - 8 |Spl
1..30: x2ms s#6
31: fix 500ms sitré
+0,1Hz hiszterézissel

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).

Az [AT] pont hatarozza meg, hogy a fesziltség bexh¢®], vagy az aram bemenet [Ol]
értéke szabalyozza a kimeneti frekvenciat. Ha [B&kapcsolt allapotd, az [Ol-L] &ram be-
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menet, ha kikapcsolt llapotu, az [O-L] fesziltbégenet aktiv. Az analég bemenet engedé-
lyezésehez a@ll | paraméternek | értékinek kell lennie.

Opci6é |Csatlakoz6|Funkcié név Allapot| Meghatarozas
kod szimbolum
5 AT Analég ON

feszlltség/aram |OFF
bemenet valasztas
Bemenet tartomany|C 00 {.C007

AT
Engedélyezés AO0 =0t [7]e]s]s]s]z] |L_J£Lc|m|

Aoos  |[AT]  |Analég bemenet
beme- |konfiguralas
net

a0 ON [O]

OFF |[O]]

ac ON Potméter
OFF |[[O]

a3 ON Potméter
OFF |[O]]

Az [AT] funkcié nincs semmilyen bemenethez hozzdedwe, az inverter 6sszeadja az [O] és
[Ol] bemenetek értékét.

AD & Kilso6 frekvencia siré konstans: ez a 8& az anal6ég bemeneti jel simitdsara szolgal.
* n=1..30: egyszératlagolast alkalmaz, ahol n a mintak szama.
e RO IE=311 esetén 500ms-onként atlagol, az utolsé 16 mintgatkordl hiszterézis

savot hoz létre. A0,1Hz s&von bellli kis ingadozast kisimitja. Hauéas6é 30 minta
atlaga kilép a savbal, Uj savot hoz létre.

A minta gorbén egy tipikus anal6g vezéjtl gorbe lathatd. A $z6 eltavolitja a zavar jele-
ket. Ha valtozas kovetkezik be a ve#ddlben, a siré hatdsara lassul a valaszidh hiszte-
rézises siré eseténAl i6=3 !) csak a 30 minta utan kovetkezik be valtozas akisten.

A hiszterézises $z6t csak olyan alkalmazéas esetén célszersznalni, ahol rendkivil stabil
fordulatszadm tartasra van igény, és a fordulatszsak lassan valtozhat.
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Hr Kis ugrasszen: valiozas

T

Kimeneti frekven-
cia referencia

Hisztertzic sav Hillépese P SN T AU TSt ML SU L |

e Now deadhand T
O U hiszterézis sdv

___~tr ]

+|:||1 e e

18 mintas alag
A | S

Hiszterezis sav

Analsg bemenet [— ——v —//‘b:\l

g 73 cslicsok

lapjel valiozas

3.5.3. Tobb fordulatszam és Jog frekvencia bedllitA  sa

Tobb fordulatszam — Az MX2 inverter 166et beallitott fordulatszam tarolasara képes
(A020..A035), ezt hivjadk tobb sebessdgofilnak. A beallitott frekvenciak a digitalis ine-
neten valaszthatéak ki, majd az inverter a beélldoamkorlat, felfutasi és lefutasididek
megfeleben bedllitjia a modositott kimeneti frekvenciat. Asadik szamu motorra a 16 tarol-
hat6 fordulatszambdl csak az&thuplikalhato.

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas ModbanlEU |Egy-
ter kod szerkesy ség
thet
AOD 19 |TObb fordulatszamG  |00...binaris (16-féle |- 00
Uzem valasztas fordulatszam 4 csg-
tlakozén)
0 I...Helyiérték szerint

(8 féle fordulatszar

7 csatlakozon)
An2o | Tobb fordulatszamu A tobb fordulatszamu |+ 6.0 |Hz

frekvencia 0. profil elss értéke, tarto-
méany: 0.0..400Hz
ROZ0=Ford. O (1. motor)
A220 | Tobb fordulatszamu A t6bb fordulatszamu 6.0 |Hz
frekvencia 0, Zmotor  |profil elss értéke, tar-
toméany: 0.0..400Hz
RZc0=Ford. 0 (2. motor)
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"A" Paraméter csoport Run Alap érték

ParamémNév Meghatarozas ModbanEU | Egy-
ter kod szerkesy ség
the®
A02 (.. |Tobb fordulatszamu 15 fordulatszam érték, |+ 0.0 |Hz
An3s  |frekvencia értékek 1..15tartomany:
(mindkét motorra) 0.0Hz..400HZ
RO I=Ford 1.

R035=Ford. 16.
r 159  |Frekvencia/pozicio felveA digitalis bemenet valt
teli id6 tozasa esetén az érve-
nyre kerllés késlelte-

tése. Tartomany: 0..20D
(x10ms)

1
©

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).

A fordulatszam beallitas digitalis bemenetéhketféle moédon lehetséges: binarisan vagy he-
lyiérték szerint. Binaris modba®i{ 9=00) a 16 fordulatszdm 4 csatlakozén keresztil, he-
lyierték modban 8 fordulatszam érték 7 csatlakdzneszil valaszthato.

Binaris mod: 1=ON

Fordu- |Pa- |CF4 |CF3 | CF2 | CF1
latszam |ramé-

ter
FordO |A020
Fordl |mo2 !

Ford2 |AOce
Ford3 |R023
Ford4 |Roey
Ford5 |[AROPS
Ford6 |RO2E
Ford7 |Ro27
Ford8 |AOCE
Ford9 |Ro2g9
Ford10 (Ap3o
Ford11 |A03 ¢
Ford12 (Ap32
Ford13 |R033
Ford14 |A034
Ford15 [R035

[elie] folfollo] fo] fol e

N R EEREEEIENENENISEEEEE
Rlr|o|o|r|r|o|o|kr|r|lololr|r|lolo
R|lOo|r|Oo|r|o|r|o|r|olr|lolr|lo|lr|lo

Fordulatszam valtoztatas esetén mindig a kisebjadradk febl kezdve haladjon. Példaként
tanulmanyozza az alabbi 4brat.
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Fordulatszam

CF]
|

TR
]

Helyiérték méd: 1=0ON, X: nem érdekes, lehet ON/OFF

Ford. ParamétesF7
FordO |ARpeD
Fordl |(Ap2 !
Ford2 |Apze
Ford3 |R023
Ford4 |Rooy
Ford5 |A0es
Ford6 |RO2E
Ford7 |AD27

T
(o]

oOHXXXXo%
(6)]
(0))]
A
o

SF3|SF2|SF1
0 |0

o | X| X| X| X[ X|oln

=X X X X[ X]| X|©

X [

1 |0

0o |0
0 |0
0 |0
0 (0
0 |0

Fordulatszam

B
2 ;
B
B
1
o
1
]
1
o
1
]

[FE]
R
[FT]
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Digitalis bemenet konfiguralas binaris médban

Opci6é |Csatlako-|Funkcio név Alla- [Meghatarozas
kod z6 pot
02 CF1 Fordulatszam valasztag)N Binarisan koédolt fordulatszam, Hit
bit 0. 0, logikai 0.
OFF | Binarisan koédolt fordulatszam, bit
0, logikai 1.
03 CF2 Fordulatszam valasztagON Binarisan koédolt fordulatszam, Hit
bit 1. 1, logikai O.
OFF | Binarisan koédolt fordulatszam, bit
1, logikai 1.
o4 CF3 Fordulatszam valasztagON Binarisan koédolt fordulatszam, Hit
bit 2. 2, logikai 0.
OFF | Binarisan koédolt fordulatszam, hit
2, logikai 1.
05 CF4 Fordulatszam valasztagON Binarisan koédolt fordulatszam, Hit
bit 3. 3, logikai 0.
OFF | Binarisan koédolt fordulatszam, hit
3, logikai 1.
Ervényes bemenelr oo -£o07 CF4 CF3 CF2 CF
Szilkséges FOO 1, AOD 1=02, Lrlefs e fz fo fr I [ne fe=|
beéallitas: A020..A035 \ | I"\ e
. A forfulatszam értékek beallitasakor sorreni L1 [ |
ben haladjon, mindig nyomja me gom-
bot az érték tarolasahoz.
o Ellenérizze, hogy a beallitott frekvencia érték
nem nagyobb, mint az A004-ben tarolt
maximalis frekvencia.

A d001 paraméterrel tobb fordulatszamu profil esétéaz aktualis frekvencia jeleztidd.

Ha CF1..CF4 bemenétrvezérli a tobb fordulatszamu profilt, Run médbenjelezze ki vagy
modositsa 0 ! értékét, hasznélja helyed8l i-et.

A tdbbfordulatszamu profil értékek kétféle médongnamozhatodak.
1. Billentyizetl.
2. CF bemeneteki. Kdvesse az alabbi |épéseket:
a, Ha RUN médban van az inverter, allitsa STOP raddb
b, A megfeleb fordulatszam kombinaciét allitsa be a bemeneterkij@lzét allitsa
FOO I-re.
¢, A[A] 6s¥] gombokkal allitsa be a kivant értéket.
d A gombbal tarolja el az értéket. Ekkor az n.-edifdfdatszam érték szerepel a
kijelzon.
e, Al gombbal véglegesitse az értéket.
f, A 2.a,.2.e, folyamat ismétlésével vegye fel\aaki értékeket.
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Digitalis bemenet konfigurélas helyiérték modban

Opcio
kod

Csatlakozq

Funkci6 név

Allapot

Leiras

32-38

SF1-SF2

Tobbfordu-
latszamu pro

ON

[OFF

A bemenettel valaszthato ki a
megfeleb fordulatszam.

fil megadas
helyiérték
maodban

Ervényes bemenet:
Sziikséges beallitas

C
F
AO
A forfulatszam értékek bedllitasakor sorrendbeadjah, mindig nyomja
meg d=l gombot az érték taroldsahoz.

Ellendrizze, hogy a bedllitott frekvencia érték nem ndudpyanint az A004+
ben tarolt maximalis frekvencia.

Jog frekvencia— A jog frekvencia beallitds csak Jog modban akithg mddban a frekvencia
maximuma 9.99 Hz a biztonsagodiktidtetés érdekében. Hat féle médon allithaté le jog
maédban az inverter:

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas ModbanlEU |Egy-
ter kod szerkesy ség
the®
A038 |Jog frekvencia] Jog modu frekvencia korlat, taf+ 6.0 |Hz
tomany: start frekvencia..9,99Hz
AB3g  |Jog stop lehét|00...szabad kifutas (run modbarn- a4

segek érvénytelen)
.Szabalyzott lefutast megallé
(run modban érvénytelen)
..DC fékezés (run médban éi
vénytelen)
...Szabad kifutas (run modbar
érvényes)
...Szabalyzott lefutast megall
(run médban érvényes)
...DC fékezés (run modban éf
vényes)

o
oo,

A 0,1,2 lehedség nem érvényesitléetha az inverter run médban van, aktivélja a JGerem
tet a motor elinditasadt. Jog médu Uzemhezéskzor aktivalja a JG bemenetet, majd a FW

vagy RW bemeneteflD359=0c vagyds érték esetén a DC fékezés paraméterezés szikséges.

Jogging médban a frekvenciaf&Zl | paraméterrel allithato.
Jogging médban nincs felfutasi rampa, a hibasdedlkerilése érdekében céléizarfrek-
venciatAd3H-ban 5Hz vagy kisebb értékre allitani.
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A Jog mdédu digitalis bemeneti vezérlés alatti Ruind engedélyezéshez B2 paraméter
értékell | legyen.

Opcié |Csatla- [Funkcio |Allapot [Meghatarozas
kod koz6 név
06 JG Jogging [ON Inverter run médban, motol
jog frekvenciaval forog
OFF | Inverter stop médban
Ervényes bemendtog - £o07
Szikséges ARO02=1,
beallitas: AO38>b082,
RO38>AC39

Megjegyzés:

. Jog mdédban nem torténik
semmi, hald3B<bO8, vagy
bOB2=0Hz

. Mindig gy6z6djon meg, hogy &
amotor, mikor a JG allapotat
megvaltoztatja.

3.5.4. Nyomaték szabdlyzo algoritmusok

Tobb nyomaték szabalyozasi mod kozil valaszthall  ysrszabayzas, 0o
AOO4 értéknek megfeléken (a masodik motor szamay  allando nyomatek

r 4 P 2 4 - 4 Ulf szabalyzas, 01
AcM). Vélaszthaté allandé vagy valtozd nyomate| iy nyomatek (1.7)
szabalyozas, igy kivalaszthatd az alkalmazashoz 02

UIf szabalyzas,

megfelebbb profil. A gyari alap értékil, az alland6|  szabad urszab. AOYY
nyomatékl] beallitas Visszacsatolas nélkuli @Ofo__,
vektor szabalyzas (SLV) kimenet

Allandé, valtozé nyomaték

Az 4bran a OHz é8003-ban megadott bazis frekvenci v
kdzotti tartomanyon a motor nyomatéka allandé. A oo
zis frekvencia folotti tartomanyban a motor feszédte
nem valtozik.

Az alsé abran a csokkentett nyomatéka gorbe lath
ahol a bazis frekvencia 10%-aig allanddé a nyomat

7 Y4 . I < .I e
Ezzel a bedllitassal kisebb fordulaton nagyobb rayor Sarokponti  Maximalis
z z frekvencia frekvencia
ték erheb el.
v AO4Y =0 || Vaitozé nyomaték
Visszacsatolas nélkuli vektor szabalyozas T oramasemnnsnsoss

Alacsony frekvencian is nagy nyomaték ééhedl
(200% 0,5 Hz-en) a motor fordulatszam jel visszaes: .
lasa (encoder hasznélata) nélkil is, ezt nevezagzar i i

= 7 7 Ll
csatolas nélkuli vektor szabalyozasnak (SLV). Sarokponti frek-  Sarokponti  Maximalis
nencia 10%-a frekvencia frekvencia

Hz
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Szabad U/f szabalyozas

A szabad U/f funkciéban tet§leges karakterisztika definidlhaté 7 frekvencigkrés a fe-
szilltség értékk(/00..b | 13) megadasaval. A frekvencia értékek novelkértékiek legyenek
1<2<3<4<5<6<7 szerint.

A gyari bedllitds szerint a hét frekvencia értékzOA szabad U/f szabélyozas esetén az
inverter nem veszi figyelembe a kis fordulatszamakJencia emeléstiff4 {/AZ4 {) és a ma-
ximdlis frekvenciatROCDH/AZ0H). A maximalis frekvencia a 7. frekvencia érték () lesz.

Kimeneti fesziiltség [V]

V7(b113)

R R

V5 (b I09) foem

V4 (b 107)
Vi (b 101) |

; i

| l Kimeneti frekvencia [Hz]

0 2 F3 B 5 6 F7
(b 100)(h 112) (LRI04} (2 1OB) (R OBYE 1 DYk 112}

Kod Tartomany Megjegyzés
Szabad U/f frekv. (7) |5 112 |0..400 (Hz)* Az U/f karakteriszti-
Szabad U/f frekv. (6) |5 {10 |Szabad U/f frekv.5.. ka szakaszonkénti
frekv.7 (Hz) frekvencia bazisértgk

Szabad U/f frekv. (5) |5 108 |Szabad U/f frekv.4.. megadasa
frekv.6 (Hz)
Szabad U/f frekv. (4) |s 106 |Szabad U/f frekv.3..
frekv.5 (Hz)
Szabad U/f frekv. (3) [s 104  |Szabad U/f frekv.2..
frekv.4 (Hz)
Szabad U/f frekv. (2) [s 172 |Szabad U/f frekv.1..
frekv.3 (Hz)
Szabad U/f frekv. (1) |5 100 |Szabad U/f frekv.0..
frekv.2 (Hz)
Szabad U/ffresz. (7) |[s 113 |0.0.. 800.0 (V) Az U/f karakteriszti
Szabad U/f fresz. (6) [b 1 | ka szakaszonkenti
Szabad Uff fresz. (5) |p 109 feszUIts,eg* bazisérté
Szabad U/f fresz. (4) |5 IO megadasa

=
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Szabad U/f fresz. (3) |5 105
Szabad U/f fresz. (2) |5 153
Szabad U/f fresz. (1) |5 i0 !

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 Az inverter kimeneti feszlltsége nem lehet ndiyya bemeneti feszultségnél. A hibas ér-
ték megadas tularamot okozhat a tul rovid felfut@sjy lefutési id esetén.

Manudlis feszlltség emelés

Nagy tehetetlenségvagy surlédasu rendszer esetén
szukség lehet a kis fordulatszdm tartomanyban a r [qz
maték emelésére. Ez az U/f karakterisztikatol fiksag
emeléssel tortén eltérést jelent, igy kompenzalva

motor ellenallasan édesziiltséget. A fesziiltség emel s > [ -
indulastél a bazis frekvenciaig egyenletes. Az hila """

abran A-val jelolt sarokpont paramétereit RHZ és G 50 Hz
AD43 funkciéval adhatia meg. A manudlis fesziilts

emeléssel az altalanos U/f karakterisztika modosul.

Legyen Ovatos, ha manudlis fesziltség emelés eaetéotor tartésan alacsony fordulatsza-
mon Uzemel, talmelegedhet, kilénésen, ha a mditdsBt a sajat tengelyre rogzitett ventila-
tor végzi.

Feszlltség ebsités

Az AOH4S paraméterrel modosithaté az inverter altal

szamitott U/f karakterisztika az alabbi abra szedn
feszlultség  émsités  szdzaldkosan  mobdosithe

20..100% tartomanyban. A paraméter médosith!00% == = - -

U/f szabalyozas esetén a motor forgasa kozbenaa gy, | ... A 5
motor &ll6 allapotaban vektor szabalyozas (SLV} e iy i :

tén. A paraméter moddositasa utan resetelje ’,’
invertert, hogy az inverter kiszamithassa és al&ahr id
hassa az 0j motor konstansokat. o : §
Tartézkodjon a 10%-nal nagyobb méitékddositas- 0 i |

tol. Nagy fesziiltség ésités esetén a kimeneti fe foase  fmax

szliltség hirtelen emelkedése hibas leallast okozhat

FeszUlltség és szlip kompenzacio
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Az AO4E ésAO4T paraméter hasznalataval javithatd a rendszerkeidése automata nyoma-
ték emelés mod hasznalata eset&i (=0 ). Az alabbi tablazat szerint modositsa a paramé-

tereket.

Tlnet

Moddositas

paraméter

A motor nyomatéka
tul kicsi alacsony for-
dulatszdmon (alacso
fordulatszamon nem
forog a motor).

feszlltségemelés mértékét.

Lépcszetesen ndvelje a manudlirH2/A242

kompenzacié mértékét automat
nyomaték emeél modban.

Lépcsizetesen novelje a AROYGE/RZHE
feszlltség disitést automata

nyomaték emeél modban.

Lépcszetesen novelje a szlip- |ADHT/AZHT

a

CsoOkkentse a kapcsolasi frekve
ciat.

63

kompenzacié mértékét automat

nyomaték emél modban.

A motor fordu- Lépcsizetesen novelje a szlip- |ADHT/AZHT
latszama csokken |kompenzéacié mértékét automata
(esetleg leall) ha ter-\nyomaték emel modban.
helik a forgérészt.
Terhelés esetén a fofLépcszetesen csokkentse a szlipa47/A24H7
dulatszdm novekszikikompenzaciéo mértékét automata
nyomaték emel modban.
A motor terhelése |Lépcszetesen csokkentse a maAdH2/AzHe
esetén tularam hibavdudlis fesziltségemelés mértékgt.
leéll az inverter. Lépcszetesen csokkentse a  |AQ4E/AZHE
feszlltség disitést automata
nyomaték emél modban.
Lépcszetesen csokkentse a szlipa47/Ac47

a
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"A" Paraméter csoport Run |Alap érték
ParamémNév Meghatarozas Mod- [EU  |Egység
ter kod ban
szerke
szthet
5
Ro4 ¢ |Nyomaték novelés |03...manudlis nyomaték |- 00 |-
kivalasztasa emelés
Ae4 | |Nyomaték novelés |3 1...automata nyomaték |- 00 |-
kivalasztasa, 2.motor emelés
Ap4e  [Manudlis nyomaték |[Indité nyomaték novelhéf+ 1.0 |[%
emelés a normal U/f karakterisz-
A242  |Manudlis nyomaték [tikahoz képest, tartomany+ 1.0 |%
emelés, 2.motor 0.0..20.0%
AO43  |Manudlis nyomaték |A nyomaték novelés A-vak 50 [%
novelési frekvencia |jelolt frekvencia pontjat
A243  |Manudlis nyomaték |allitja, tartomany 0..50.0%c+ 50 |%
novelési frekvencia,
2.motor
"A" Paraméter csoport Run |Alap érték
ParamémNév Meghatarozas Mod- [EU  |Egység
ter kod ban
szerke
szthet
5
Aoq4  |U/f karakterisztika  [70...Alland6 nyomaték | - 00 | -
Ae44  |U/f karakterisztika, |0 1...Csokkentett nyoma- |- 00 |-
2.motor tek(1.7)
0¢2...szabad U/f karakte-
risztika
03...vektor szabalyozas
(SLV)
Aao4s  |U/f erésités Fesziiltség ésités értéke,| + 100.| %
A24s  |UIf erdsités, 2.motor |tartomany: + 100. | %
20..100.%
AO4E  |Feszultség kompen- |Feszilltség kompenzacio|+ 100. | -

zAacio6 ebsités automa
nyomaték emelés
esetén

erssités értéke automata
nyomaték emelés esetén

tartomany:
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A24E Fesziiltség kompen- [0..255. +
ZAacio ebsités automa
nyomaték emelés
esetén, 2.motor

100.| -

Ao |Szlip kompenzacié  [Szlip kompenzacio ésitéq+ 100. |-
erosités automata értéke automata nyomaték
nyomaték emelés eseemelés esetén, tartomany:
tén 0..255.

A4 |Szlip kompenzéacid + 100. |-

erjsités automata
nyomaték emelés
esetén, 2.motor

3.5.5. DC fékezés (DB) beallitasa

Altalanos DC fékezés

A DC fékezéssel novelheteallas esetén a motor
fékez nyomatéka. Kilonosen kis fordulatszamon  +

Run

hatékony. V\
Az ROS | paramétet] | értéke esetén (STOP allapo |

Szabad kifutas ~ DC fékezés

ban allithatd), és a RUN vez&el alacsony szitit
lesz, az inverter DC fesziiltséget kapcsol a maor -
kercseire a leallas soran 8257-ben megadott frek-

—pi——————}

vencia alatt. A fékezési teljesitménylfH) és idtartam @05S5) is allithatd. Opciodként a
RUN jel megst#inése és a fékezés kdzé szabad kifutasi szakatzailtelds3).

DC fékezés — frekvencia észlelés

A manualis DC fékezés helyett 825 | = 02 értékre allitAsaval megadhatd, hogy mekkora
fordulatszam alatt kell automatikusan bekapcsolfiékeezést, RUN mod esetén is. Figyelje
meg az alabbi 4brakat. Frekvencia észlelés alapjiddé DC fékezés esetén nem hasznal-

hat6 a kil jelre aktivalhaté DC fékizem.

111



Oon ON

F-SET F-SET
S =AU

F-ouT F-0UT

DB DB DB DB

1.példa: F-SET ugrasszeri valtozasa 2 példa: F-SET folyamatos valtozasa

Az 1.példan (bal oldali 4bra) ugrassekaeferencia jel valtozas esetén figyetheheg az
A052=02 paraméter hatasa. Amint a fordulatszamellapfékezési hatarfrekvencia alé esik a
RUN jel magas allapota mellett, bekapcsol a fékizAnmasodik lefutds esetén nincs DC
fékezés, mert az FW jel mar nem aktiv.

A mésodik példan a fordulatszam referencia anadbggnnek megfeléen az indulaskor is
lesz fékezés, mig a motor nem éri el a hatér fatdmémot.

AVIGYAZAT Kertlje a tartds DC fékezést vagy a tul magas salpsi
frekvenciat, mert az a motor tulmelegedését okgahat
llyen esetben mindenképpen kdsse be a motor termisz
tort az inverterbe (4.5.8. pont). Olvassa el a mspeci-
fikaciot, ebirt lzemmdédot. (S1,S2...)

Az induléasi fékiizemRU57 ésA0SH), valamint a féklizem kapcsolasi frekvenci&ds@) ki-
|6n allithato.

"A" Paraméter csoport RUN |Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modbanEU Egység
ter kod szerkesy
the
RO5 ¢ |DC fékezés engedéln. .. Letiltva - 00
lyezes J I... Megallas alatt engedélyezve
dc... Frekvencia észlelés
Anse  |DC fékezési frekvenA fékezés hatarfrekvenciaja, amk 0.5 Hz
cia alatt a fékezés indul, éthként
indulas kdzben ish(62)..60Hz
AO53  |DC fékezés vara- |Késleltetés a szabalyzott leallas-€s 0.0 sec.
kozsi id a DC fékezés kozott (mig a motpr
szabadon fut), tartoméany: 0..5.0
sec.
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A0Sy DC fékeB DC fékeb, tartomany 0..100% - 50. %
megallaskor

Anss  |DC fékezési id DC fékezési id, tartomany: - 0.5 sec.
megallaskor 0.0..60.0 masodperc

AnsE  |DC fékezés, sarok- |00... sarokpont érzékelés - 01
pont vagy szint 01... szint érzékelés
érzékelés [DB] be-
meneten

AnsT  |DC fékel indulasko(DC féke induldskor, tartomany|- 0. %

0..100%

Aanso |DC fékezési id in- |Fékezési id indulaskor, tar- - 0.0 sec.
dulaskor toméany: 0.0 to 60.0 seconds

Ansg  |DC fékezés DC fékezés kapcsolasi frekven-|- 5.0 sec.
kapcsolasi frekven-|cidja, tartomany:
cigja 2.0..15.0 kHz

A DB bemenet aktiv allapotaban digitalis bemetiattézithety, a DC fékezés az alabbi pa-
raméterekkel hangolhato:

e AOS3: DC fékezés késleltetés, tar- 1.péida.

. . [FW.RV] 1
tomanya 0.1..5.0 masodperc ; |
» ADOS4Y: DC fékeb allitas, tartomanya ]
0..100% [DB] 0
Kimeneti \ /
1.példa. Az [FW] vagy [RW] bemenet aktiy "<Venc? t
Amint kikapcsol a DB bemenet, a kimene
frekvencia visszaall a korabbi értékre. 2 példa.

2.példa. A RUN parancsot a billefigetl ad- RUN
jak ki. A DB bemenet magas szintje esetén [
fékezést eredményez, de a DB bemenet &l
kapcsolasa utdn az inverter kimenet ne

X Kimeneti
kapcsol vissza. frekvencia \ 7

3.példa. A RUN parancsot a billefizetl ad-
jak ki. A DB bemenet magas szintje esetén [ 3.példa.
fékezést eredményez az AO053-ban beallit

o -0 -

1

. . \ RUN
késleltetéssel, de a DB bemenet kikapcsol. 0
utan az inverter kimenet nem kapcsol vissza. 8] 1

: 0

£
Kimeneti = AOS3
frekvencia l_\
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Opci6 |BemenetParaméterAllapot [Meghatarozas
kod szimb6- |név
lum
07 DB Kilss DC |ON DC fékezés megallaskor
féekezées |OFF | Megallaskor nincs DC
fékezés
Ervényes bemenet: CO0-C007
Sziikséges beallitas: |Aos3, ADSH
Megjegyzés:

* HosszU idn keresztll ne alkalmazza a DC fékezést, ha a pC
féker6 értéke magasifsH).

» A [DB] bemenetet ne hasznalja tul nagy cikldésiel, példaul
rogzit fékként. Hasznaljon mechanikus féket pozicio saeta

3.5.6. Frekvenciaval kapcsolatos funkciok

Frekvencia hatarok — Als6 és fel§ kimeneti frek-

vencia hatar irhaté @l A korlatozas a fordulatszan ™™ ™=
alapjel értekétl fuggetlendl torténik. Az also fordu: PSS | eeeceeeemecreeeees
latszam korlat az abra szerint 0-nal nagyobb érigk

lehet, a fel§ hatar nem lépheti tal a motor névleg
fordulatszdmat. A maximdlis frekvenci@l0H/Ac0H) o
ilyenkor korlatozza a fets frekvencia értéket

(ROG YRCE ),

Allitasi
tartomany

0
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"A" Paraméter csoport Run Alap érték

ParaméiNév Meghatarozas modban|EU | Egysé
ter kod szerkesz g
the®
A0s 1 |Frekvencia fel§ hatar [Kimeneti frekvencia - 0.00 |Hz
AZ6 ! |Frekvencia fels hatar,|felss hatara, ami a
2 motor maximalis frekvenciandl
kisebb @004/A20H).
Tartomany: alsé hatér-
frekvencia
(ROB2/AZELD)..maximalis
frekvencia g004/AZ0H).
00...engedélyezve
0 1. letiltva
A0s2  |Frekvencia als6 hatanKimeneti frekvencia alsp 0.00 |Hz
AZE2  |Frekvencia alsé hatafhatara, ami nullanal
2 motor nagyobb. Tartomany:

start frekvencia és
(b0B2) felss hatarfrek-
vencia @6 {/AchE 1)
kozotti.
00...engedélyezve

0. letiltva

Ugrasi frekvencidk — egyes alkalmazasok esetén a hajtds mechanikdgsterezonancia
frekvencidit at kell ugrani. Az inverter harom ityeezonancia frekvencia ugrast tud kezelni
az abra szerint.

Kimeneti
frekvencia

ROBT | meemmmsmmmsmmmessmseess e ogy ot

[
(] 1§
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"A" Paraméter csoport Run [Alap érték

ParamémNév Meghatarozas Mod [EU  |Egys§
ter kod ban g
szerk
esz-
the®
ADR3  |Ugrasi frekvencia 3 frekvencia érték adhato |- 0.0 |[Hz
Aanss  |(kozép) 1..3 meg, melyek kizaranddak 0.0
AOGT inverter kimeneti frekvencia 0.0
taromanyabdl.
Tartomany: 0.0..400.0HZ*
ADeE4  |Ugrasi frekvencia A kozépfrekvencia koruli |- 0.5 |Hz
Aangs  |(hiszterézissel) 1..3 |ugrasi hiszterézis frekveng 0.5
AOGE sav definialasa. 0.5

Tartoméany: 0.0..10.0Hz

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).

Felfutds/lefutas ledllithsa— A felfutasi és lefutasi stop bedllitassal varaedid iktathat6 be

a motor felfuttatisa vagy leallitdsa soran. Akkavkas hasznalni, ha a rendszer tehetetlen-
sége nagy, a motor szlip tulsdgosan nde@s az inverter talaram hibaval leéll. Télsges
felfutasi, lefutasi beallitasok mellett hasznalhaa ADES, ADTO, A 54 ésA 55 paraméterek
megadasaval, vagy egy digitalis bemesteHLD bedllitdsaval hasznéalhato.

Kimeneti frekvencia Kimeneti frekvencia
N M

Aiss, |
/ AO0 b /

t t

D

D
=]
0w
Lo -

v

HLD bemenet

"A" Paraméter csoport Run Alapérték
ParaméfNeév Meghatérozas modban|EU | Egység
ter kod szerkesz
the®
Ansg  |Felfutas tartas frek- |Frekvencia, ahol a frekq- 0.00 | Hz
vencia vencia tartds bekapcsol,

tartomany

0.0..400.0HZz*
A070 Felfutas tartasi iél A frekvencia tartas varg- 0.0 |sec.

kozasi ideje, tartomény
0.0..60.0 masodperc
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"A" Paraméter csoport Run Alapérték

ParaméiNév Meghatarozas modban|EU | Egység
ter kod szerkesz
the®
A 154 Lefutas tartas frekveriFrekvencia, ahol a frek-- 0.00 | Hz
cia vencia tartds bekapcsol,

tartomany

0.0..400.0HZ*
A 155 Lefutas tartasi id A frekvencia tartas varg- 0.0 |sec.

kozési ideje, tartomany
0.0..60.0 masodperc

3.5.7. PID szabalyozas

A PID szabalyozas engedélyezése esetén az invgteszabalyozza a kimeneti frekvenciat,
hogy a visszacsatolt folyamat valtozé (PV) értéleéakdzelebb kertljon a bedllitott érték-
hez (SP). A folyamat valtozé tobbféle bemeneteeZikt A075).

"A" Paraméter csoport Run Alapérték

ParaméiNév Meghatarozas modbanEU |Egys

ter kod szerkesy égs
thet

AO7 ¢ |PID engedélyezés PID szabalyozas engedélygzése |00 |-

00...PID letiltva

0 I...PID engedélyezve

ac...PID engedélyezve negativ
forgasirannyal is

AO2 PID P tag Tartoméany 0.00...25.00 + 10 -
AD73 |PID Itag Tartomany 0.00...3600 masopg- 1.0 |sec
perc
0714 |PID D tag Tartomany 0.00...100 masodH+ 0.0 |sec
perc
A0S |PV skala tényex Tartomany 0.01..99.99 - 1 -
ROTE  |PV bemenet valasztas |0g0...[Ol] aram bemenét - 00 |-
0 1...[O] feszlltség bemerniet
02...ModBus hal6zat
03...impulzusos benet
i0...szamitasi funkci6é kimenet
A0 PID inverz moéd PID bemenet: - 00 |-

a4d...SP-PV

0 -(SP-PV) Inverz
A078 PID kimenet korlatozas| Teljes tartomany %-0s korl§
zasa, tartomany: 0..100%

T+

00 |-
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A079  |PID ebrecsatolas valaszElérecsatolas forras valasztas: 00 |-
tas 0a.. letiltva
0 1...[O] feszliltség bemenet
dc...[Ol] aram bemenet
A iS55 |PID elalvasi kiisz6b Tartomany: 0..400Hz - 0.00 [Hz
A 157 PID elalvas késleltetés | Késleltetés: 0.0..25 masadp sec

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).

Megjegyzés: AAD73 paraméter az integrator Ti tag értékét je-
lenti. Az integréator disitési tényed Ki=1/Ti. A073=0 esetben
az integrator le van tiltva.

A PID szabdlyozas alapjelként @20 | paraméterrel megadott bemenetet hasznalja (&kért
elélapi potméter, vagy analdg feszultség/aram bemedefID funkcié engedélyezéséhez
RO =0 | legyen. Ezt kdvéen az inverter allitja be a megfélddimeneti frekvenciat.

Az inverter altal szamitott frekvencia tobb szentpéh lehet ebnyds, a folyamat valtoz6
megfeleb értéken tartasa mellett &ltaldban energiét is akagit. Nézze meg az aldbbi 4brat.
A motor fordulatszdma a folyamatnak megfébsl valtozik az analég bemenetre kapcsolt
érzékeb visszacsatold jelének megfdieh.

Alapjel (SP) Hiba Frekv. .
PI,D . - Inverter = Motor Kulso
szabalyzd folyamat

Folyamat valtozo (PV)

Erzékeld

A PID szabalyozé kiszamitja nulla hibajelhez taftidealis kimeneti frekvenciat. A tovabbi-
akban nem éirt frekvenciat ad ki az inverter kimenet, haneme##rt folyamat valtozo
értékre szabalyoz. Ez aziet érték az alapjel, amit a folyamat valtozd mketységének
megfeleben kell megadni. Szivattyds alkalmazas esetén lezt leyomas, légkezelés esetén
hémérseklet, nyomaskulonbség. AZ75 paraméterben megadhaté a motor frekvencia és a
folymat valtozé kozotti atvaltasi ardny. Az alaldbiran talalja a funkcio részletes abrajat.
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- Alapjel v -
Altalanos beallitas (Cal) Skalatenyezd
Frekvencia | F00
Skalatényezd it T
Tobh értéki > ag
fordulatszam profil 1
[Aoen] .. [Ao3s ]
I tag Frekvencia
+
: , o (O AD73 >(—>
Killst potenciometer N
D tag
Folyamat valtozé visszacsatolds > Manw
Analog bemenet skalazas HLE
. , _Q"*o— q |r|_-.
[AT] l:] b O] Skalatényezd Kijelzd
—8—> A075 > 4004
N [R5 »{ a00+ |
|:| ]
U - -
0] B [A03] [Ai04]
|
[o1] -—‘[{;“04

PID UM bemenet valasztas

A PID funkcié letiltasa felfliggeszti a szabalyozastvisszatér az inverter a kimeneti frekven-
cia szabdalyozasra. A digitalis bemegetorténs PID funkcio tiltds opcionalis. A PID hurok
integrator nulldzza a PID kilritési funkcié, azazdigitalis bemenet [PIDC] pontjanak
bekapcsolasara az integrator tartalma 0 lesz. Earakonyods, ha sebességvezérdsérink

at PID szabalyozasra nulla fordulatszamrol.

Ne kapcsolja be a [PIDC] bemenetet az inverter RUN
allapotaban, mert az a motor fordulatszam hirtekik-

AVIGYAZAT
kenését, hibas leallast okozhat.

Opcié |Csatla- [Funkcio |Allapot [Meghatarozas
kod kozo jel [név
23 PID PID tiltds [ON PID hurok tiltas

OFF | PID hurok engedélyezés
Y PIDC |PID torlésON Nulldzza az integrétort

OFF | Nem valtozik a PID hurok

mikddése

Ervényes bemendr:

Szikséges
bedllitani:

Megjegyzés:

*A [PID] és [PIDC] bemenet hasznéalata opcionalis AB i=

mellett a PID funkcié folyamatosan engedélyezve van

01 érték
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3.5.8. PID hurok konfiguralas

A PID hurok tobb alkalmazashoz is beallithato.

PID kimenet hatarolas — a PID hurok beépitett kimenet hatarolasi funkaiGendelkezik,
ami azAd18 paraméterrel adhaté meg.
* Ha a hibajel (alapjel és hurok kimenet kulonbsédgegbb, mint a korlatozas, a hurok
normal linearis izembenitkddik.
* Ha a hibajel nagyobb, mint a korlatozas, az invetmeneti frekvencia ugy fog val-
tozni, hogy a hibajel ne 1épje tul a korlatozaseket.

Koriat hatasa a kimetdjelre

Q .'"lJ

Kimenet
korat

Kimenet

korat Koriat hatasa a kimetdjelre

Hibajel inverzié — Fitési vagy szefiztetési alkalmazésok esetén a rendszerbe bevitjiane
hatdsara & a folyamat valtozo értéke, ilyenkor a hibajel (8%} alaku. Hitési folyamat
esetén a rendszerbe bevitt energia hatasara afatyaltozé értéke csokken, a hibajel —(SP-
PV) alakd. AzAT77 paraméterrel allithatja a hibajel képzési médot.

RO (=01
il |=ui

PID Frekvencia SP PID Frekvencia
szabalyzo | > szabalyzo >
- +
PV | Folyamat valtozé PV | Folyamat vaitozé
pozitiv visszacsatolassal negativ visszacsatolassal
+— <«

PID hiba kimenet — Ha a hibajel tallépi a044-ben megadott értéket, a kimeneti jel (OD)
aktivalodik.

PID visszacsatolas 6sszehasonlit6 kimenetHa a PID visszacsatolas értéké & 3-ban
megadott alsé hatarérték alatt marad és az invettd moédban van a kimenet bekapcsol, és

bekapcsolt allapotban marad, mig tal nem léplac-ben megadott PID felshatarértéket,
vagy Stop médba keril az inverter.
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PID visszacsatolas

N
I\ AN [[JS2 PIDFBY kimenet falss korlat
A V
//\V AV [[53 PID FBY kimenet aisé koriat
P dd

FW bemenet I ON

FBV kimenet | ON | ON

PID skalazas— A PID skélazo paraméter allitag@ {5) esetén a tablazatban szeéeph-
raméterek értéke véltozik meg:

Kijelzett értek=valtoz6*q075)

dboH FOO | AO i RO i AOCD AccD AOC | AbCC

ROC3 ADCH = ACCE RO ROCB AOCS AC30

RO3 AC3C ACU33 AD34 AL35 RIDH A I02 A H5

3.5.9. PID elalvas funkci6

Az inverter kimenet kikapcsol, ha a PID engedélyteallapotaban a kimenet kisebb lesz,
mint azA (56 paraméter értéke, vagy a frekvencia alapjel kidebb a PID funkcio tiltott al-
lapotaban, mint ad |56 érték. Ha a PID kimenet vagy frekvencia alapj#épi azA (56 pa-
raméter értékét egy meghatarozott idéidq(1), az inverter kimenet automatikusan bekapcsol.
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PID kimenet

PID filggvény B 155

alvasi hatar
LAIST - PID figgvény alvas késleltetési idd - A 157
T -
Run parancs [
(belsd) Run Stop Run
Run parancs
(kiilsG) Run

3.5.10. Automata feszlltség csokkent 6 funkcié (AVR)

Az automata feszlltség csokkéntunkcié szolgaltatas az inverter kimeneti jelalakn-
plitadéjat allando értéken tartja a bemeneti fetséd ingadozéastdl figgetlenil. Ez a Iéséy
rendkivil hasznos olyan helyen, ahol a halézatiifkseg ingadozasa nagy. Az inverter ki-
meneti fesziltsége nem lehet nagyobb a bemenetilfeégnél. Az AVR funkcié bekapcsola-
sa esetén ellénizze, hogy a motor megfetefesziltséq legyen.

"A" Paraméter csoport Run médbalAlap érték
ParaméfNeév Meghatérozas szerkesz- |EU |Egység
ter kod thet
ADE ¢ |AVR funkcié valasztagAutomata feszlltség csoki- 02 -
R8¢ |AVR funkci6 valasz- |ken® szabalyozas, lehet |- 02 |-
tas, 2.motor segek:
00...AVR engedélyezve
0 1...AVR letiltva
dc...AVR engedélyezett a
leallas kivételével
ADBZ  |AVR feszlltség 200V-o0s bedllitas: - 230/ |V
valasztas 200/215/220/230/240 460
AZBe |AVR feszlltség 400V-os bedllitas: - 230/ |V
valasztas, 2.motor 380/400/415/440/460/480D 460
ADA3  |AVR szir6 id6 kon-  |AVR szir6 id6 definialasa, |- 0.30 |sec
stans tartomany: 0..10sec.
ADEY  |AVR leallasi esités | Fékezési képesség javitasa, 100. | %
tartomany: 50..200%

Megjegyzés: A motor generatorként viselkedik a #élsesoran, az inverterbe energiat taplal.
Ennek eredménye képpen a DC feszulltség néveksnikhidas leallast okozhat, ha tullépi az
OV fesziiltség értékét. Ha a fesziltség érték madpasévidebb ledllasi il adhatdé meg. A
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tulfesziltség hibaval torténleallas elkerllése érdekében a ledllas idejéreddja ki az
AVR funkciot, vagy allitsa megfelélértékire az AVR s#rét és az AVR leallasi iél erssitést.

3.5.11. Energiatakarékos tzem/opcionalis felfutas, lefutas

Energiatakarékos mod — Ezzel a funkcioval az imveaz ebirt fordulatszamot a lehéteg-
kisebb energia felvétel mellett allitja be. Ez alftié kilondsen négyzetesen valtozé teljesit-
ményii hajtasok, pl szivattyuk, ventilatorok esetén hatgk Az A085=C i-el aktivalhat6, az
AOBE paraméterrel allithaté a hatékonysag. 0.0 értékéaslassu bedlldssal, de nagy pon-
tossaggal, 100 esetén gyors beallassal, de kisetibgsaggal fikodik.

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modban EU |Egység
ter kod szerkeszt
het
ADBS  |Energiatakarékos 00...Normal tzem - 00
tuzemmaod 01...Energiatakarékos tizem
AOBE  |Energiatakarékos Tartomany: 0.0..100%. - 50\%
uzemmod hangolés

3.5.12. Méasodlagos felfutasi és lefutasi funkcio

Az MX2 inverterrel két lépdss felfutasi és lefutasi gorbe adhaté meg, igy mgahbban
allithaté a fordulatszam profil. Bedllithaté a fvekcia valtasi pont, ahol &lic-ben és
d03-ban megadott felfutasi és lefutasi érték helyetigsodik felfutasi és lefutési érték lép
érvényre fi0Sc ésA093). A digitalis bemeneteken [2CH] funkcidval iséithet) a valtas
pillanata. Ezek a bedllitasi lelieégek a masodik motorra is elédeit. A két beallitasi le-

hetbség hatasa az aldbbi abran figyetheteg. Legyen évatos, ne keverje dssze a masodik
motort és a masodik felfutési, lefutasstd

2CH bemenet szintcaltas Frekvencia érték valtozas

Kimeneti Kimeneti
frekvencia frekvencia

. Felfutas 2
Feffutas 2 Lefutas 2
O | Feesensesessnsssnmsioansssnnnssns Frekvencia

. A0 Frekver
Felfutas 1 43 : értekvalto- N .
Felfutss 1 s m

Lefutas 1

t t

2CH
bement
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"A" Paraméter csoport Run |Alap érték
Pa- [Név Meghatarozas Mod [EU  |Egység
ramet ban
er szerk
kod esz-
thet
ADge |Felfutasi id (2) Felfutasi id 2.szakaszra, |+ 10.00[sec
A292 |Felfutasi ids (2), 2.motor|tartomany: 0.01..3600 secl+  [10.00[sec
ACD93 |Lefutasi ids (2) Lefutasi idd 2.szakaszra, |+ 10.00sec
A297 |Lefutasi ids (2), 2.motor |tartomany: 0.01..3600 sec|+ 10.00|sec
RO34 |A 2-es felfutasi, lefutasi |00... 2CH bemeneti csatlai- 00 |-
szakaszra val6 at- kozd
kapcsolas mddja 0 1... frekvencia érték
A294 |A 2-es felfutasi, lefutasi gz epre és hatra - 00 |-
szakaszra val6 atkapcso-
l&s mddja, 2.motor
ADgs |Felfutasl-6l felfutds2-re |Kimeneti frekvencia, ahol |- 0.0 |Hz
valtas frekvenciaja felfutds1-6l felfutds2-re
A295 |Felfutasl1-6l felfutas2-re |valt az inverter, tartomanyy|- 0.0 |Hz
véltas frekvencidja, 0.0..400.0 HZ*
2.motor
Aan9s |Lefutasl-8l lefutas2-re |Kimeneti frekvencia, ahol |- 0.0 |Hz
valtas frekvenciaja lefutds1-6l lefutas2-re valt
A295 |Lefutdsl-6l lefutas2-re |az inverter, tartomany: - 0.0 |Hz
valtas frekvencidja, 0.0..400.0 HZ*
2.motor

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).

Megjegyzés: Ha a20535 ésA0SE (illetve a 2.motorra) paraméterekkel tal rovidfdghsi vagy

7

Z 117

lefutas2 profilra az éirt frekvencia elérése @t. llyen esetekben a felfutdsl és lefutasl érté-
ket igy mddositja az inverter, hogy a 2. felfutéasiy lefutasi szakasz szerint érje el a cél
frekvenciat.

A felfutasi gorbék kozti valtds a [2CH] bemenetnpo

rél is vezérelhdét A [2CH] bemenet bekapcsolt allapc
taban a 2. felfutasi és lefutasi paraméter szeniiko-

dik az inverter, kikapcsolt allapotaban az alafutéki

és lefutasi paramétef{0c ésFO03) aktiv. A 2. felfuta- [2CH]
si és lefutasi paraméter &732 ésALS3 paraméterel
adhaté meg. A [2CH] bemenétrvezérelt alap és 2 [FWRV
felfutasi-lefutdsi paraméter kozti valtas az abkéwaet-

he® végig.

cél frekvencia

felfutas 2
felfutas 1

[ ]

Kimeneti
frekvencia

o - o -
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Opcié |Csatla- [Funkci6 |Allapot [Meghatarozas
kod kozo jel [név
09 2CH Kétszinti [ON A kimeneti frekvencia a 2.
felfutas- szinti felfuta-lefutas szerint
lefutés valtozik
OFF | A kimeneti frekvencia az
alap felfuta-lefutas szerint
valtozik
Ervényes bemenet: £oo0-Coon
Szlikséges bedllitas: ROSe, ADS3, AD94=00
3.5.13. Felfutas/lefutas EéTfe"ﬁﬁ'.a
Felfutasi gorbe valasztis
A felfutasi és lefutasi gorbe alap bedllitas ster | sa -._._, --------- '
linearis. Az inverter processzora S gorbe szefaiti 097 =01
futdsi és lefutasi profil kiszdmitasara is képesj a Lo
specialis alkalmazédsok esetén hasznos debgt A
felfutasi és lefutési gorbealak kilon allithaté Be.S !

gorbe szerinti felfutast és lefutast 8257 ésADSE
parameéterrel tudja bedllitani.

Felfutasi idé

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
Funkcio|Név Meghatarozas modbanEU | Egy-
kod szerkesz ség
the®
A097 Felfutasi gorbe alak |33... linearis - 01
valasztas 01... S-goérbe
0e... U-gorbe
03... inverz U-gorbe
04... EL S-gorbe
RO98  |Lefutasi gorbe alak |Megadasiigt szerint |- 01
valasztas
A 13+ [|Felfutasi gorbe kon- |Tartomany: 01..10. - 02 -
stans
A 32 |Lefutési gbrbe kon- |Tartoméany: 01..10.. - 02 -
stans
AR50 |Gorbllet kezdete EL-Sartomany: 0..50% - 10 %
gorbe felfutas elején
A5 1 |Gorbllet kezdete EL-Sartomany: 0..50% - 10 %
gorbe felfutas végén
A i52 |Gorbllet kezdete EL-Sartomany: 0..50% - 10 %
gorbe lefutas elején
A 153 |Gorbllet kezdete EL-Jartomany: 0..50% - 10 %

gorbe lefutas végén
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Erték

ao gl ac 03 a4
Gorbe alak Linearis S-gorbe U-gorbe Inverz BL S gorbe
gorbe
AO97 (felfutasi| "™ Frobenc e T e
gorbe alak) 7 s "7
[ /,./ /./
y d v
]// f}_/ )/,/ p I
t t t t
ACOS8  (lefutasi ™™ e ek Freenee e
gorbe alak) RN
\\
t t

Megjegyzés Alap bedllitas Lift, Tekercsad gépek esetén @&l Lift alkal-

futészalag nyds a megfelél szalfeszitésmazas eseté

alkalmazas |eléréséhez, szalszakadéBnyos, mive

esetén éinyos| veszélyének csokkentéséhezindulaskor és

a szallitmany megallaskor

borulasa ellen. igy kisebb a

rantas.

Az A 13 1 ésA 132 gorbe konstans

Frekvencia

Frekvencia L1091 = 02 | U-gorbe

FrekvenciaLA03 1 = 03 Inverz U-gdrbe
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Az A 150 ..A 153 EL-S gorbuleti konstans

f (7

Felfutas 1
gorbilet

§ =

Lefutas 1
girbilet

Lefutas 2
gorbilet

0

t

Az EL-S gorbe valasztasa esetén megadhato6 a falfledutasi gorbe gorbuletének kezdete.
Ha mind a négy paraméter értéke 50%, az S-gorbéveba karatkerisztika keletkezik. EL-S
goOrbe alkalmazésa esetén tobbsebdsiégvencia alapjelet célsZzehasznalni.

3.5.14. Kiegészit 6 analdg

bemeneti beallitasok

Bemeneti tartomany bedllitasok— az alabbi tabldzatpan szereghtékekkel az anal6g be-
menetek karakterisztika adhat6é meg. Az analdg bethéartoméanyok leirdsa a 3.5.2 pont

alatt talalhaté.

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamépNév Meghatarozas modban |[EU  |Egység
ter kod szerkesz-
the®
A0+ |[Ol] bemenet aktiv [Kimeneti frekvencia indul6 ér-|- 0.00 | Hz
indulasi frekvencia |ték, tartomany: 0.0..400.0HZ*
tartomany
A2 |[Ol] bemenet aktiv |Kimeneti frekvencia maximalis- 0.0 [Hz
maximalis fekvencidérték, tartomany: 0.0..400.0Hz*
tartomany
A 03 |[Ol] aktiv &ramkorla|Bemenet aktiv als6 aramkorlat- 20. |%
also érték érték, tartomény: 0..100.%
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"A"Paraméter csoport

ParamérNév
ter kéd

Meghatarozas

Run

Alap érték

moédban
szerkes
the®t

EU

N

Egység

[Ol] aktiv aramkorlat
felss erték

A 104

Bemenet aktiv fetsaram-
korlat érték, tartomany:
0..100.%

100%|%

[Ol] indulasi frekven-
cia bemenet valaszta

00...ofszet hasznalal

=

D

00

0 1...0 Hz hasznalata

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).

Analog bemenet szamitési funkcié- Az inverter két feszultség bemenet 6sszeaddsam,
naséra, szorzdséara képes. Ezzel adskgygel bizonyos alkalmazasok rugalmasabban éllitha-
toak. A szamitott eredmény alapjelként felhasznilha

illentyii — A .
Billentyiizet . A 143
Kiilsd potenciométer POT '__..4"'-
-~
A operandus | [O] bemenet O
[O1] bemenet 0
Halozati valtozo o A « A+B “CAL
= (eredmény)
— B e« A-B —_—
— B 3] ..
Billentylizet _—0 *» A*B
Kiilsd potenciométer POT
B operandus | [O] bemenet _OKKRO_
[O1] bemenet '®) ""-.‘
Halozativéltozo ~ ———— 5 | AMZ
"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas modban(EU | Units
ter kod szerkesz
the®
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A4

Szamolasi funkcid
bemenet valasztas

]

..Billentyiizet
..VR

..[O] bemenet
..[Ol] bemenet
...RS485
..opciondlis

CI 2

2
@

(K]

i i Y |
g

-

...impulzusos bemen

ac

"A" Paraméter csoport

Paramé
ter kéd

Név

Meghatarozas

Run maod-

Alap érték

ban
szerkesz-
thet

EU

Egysé
g

ARi42

Szamolasi funkcid
bemenet valasztas

00...Billentyiizet
J0.VR

gc...[O] bemenet
...[]Ol] bemenet
...RS485
...opciondlis
1...impulzusos beme

A 144

Mivelet

... 0sszeadas (A+B
... kivonas (A-B)

~

... szorzéas (A*B)

Frekvencia eltolas— Az inveter konstanssal eltolhatja (ofszet) aVegicia alapjeRCD | pa-
raméterrel megadott értékét (mind az 6t szamitésidmet hasznélhatd). Az 6sszegZend

frekvencia érték ad 45 paraméterrel, az 0sszegze§edét azA HE-al adhatja meg. Analog

bemenet hasznalata esetén az ofszet éréblemvaltozo is lehet.

Kls6 potenciométer POT

Billentyiizet

—X

Frekvencia forrés valaszias

FOOT bedlitisa +;® Kimeneti frekvencia alaifel
ModBus bemenet __0
Szamiasi funkcié kimenet _/O ‘H’_ "\_\
Opcionalis kartya J ""Elﬁjele”sszegzés
e sto

ADD
Intelligens bemenet ;D [ 1
"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modban |[EU  |Egység
ter kod szerkesz-

the®
A145 |Osszegzeridrekven- |Ofszet értékkel eltolhato+ 0.00 | Hz
cia a frekvencia alapjel, tart
tomany: 0.0..400.0 HZ*
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A146 |Osszegzésaele 00...+ @ M5 értéke
hozzdadddik a
frekvencia alapjel-
hez)

01... - @ M5 értéke
kivonodik a frek-
vencia alapjelbl)

1
[
3

Bemeneti tartomany beallitAsok— az alabbi tdblazatpan szereprtékekkel VR (POT po-
tenciométer kil billentyiizeten) karakterisztika adhaté meg, igy skalazteatptenciomé-
terrel megadhat6 frekvencia tartomanyt. Az anal@géneti tartomanyok leirdsa a 3.5.2 pont
alatt talalhato.

"A" Paraméter csoport Run Alap értékek
ParaméfNeév Meghatérozas modbanEU | Egy-
ter kod szerkesy ség
the®
A5 1 |[VR] bemenet aktiv |Kimeneti frekvencia in- |- 0.00 | Hz
also frekvencia dulé érték, tartomany:
0.0..400.0Hz*
AiE2 |[VR] bemenet aktiv |Kimeneti frekvencia ma- 0.00 | Hz
felss frekvencia ximalis érték, tartomany:
0.0..400.0HZ*
AiE3 |[VR] potméter induldgPotenciométer indulési |- 0. %
ofszet értéke %-ban |ofszet értéke %-ban,
tartomany 0..100.%
AiE4  |[VR] potméter Potenciométer végallasi- 100. | %
végallasi ofszet értékgofszet értéke %-ban,
%-ban tartomény 0..100.%
A5 |[VR] bemenetstart |00...ofszet hasznalal- 01 |-

frekvencia forras va-
lasztas

0t...0Hz
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*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
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3.6. "B" Paraméter csoport: finomhangolas

A "B" Paraméter csoport paramétereinek allitAségaketettebb rendszer és motor vezérlési
funkciok érhedek el.

3.6.1. Automata ujraindulas mod

Az inverter Ujrainduldsi méd az inverter hibas l@slutani viselkedését hararozza meg. A
frekvencia keresés funkcid a hibas leallaskor mezgiea motor fordulatszamat a motor flux-
usa alapjan és az ennek megfelieekvencidval indul Gjra. Egyes hibas leallaso&nutsak
meghatéarozott alkalommal indul Gjra az inverter:

» Tularam esetén max. 3 alkalommal

» Tulfesziltség esetén max. 3 alkalommal.

Ha az inverter eléri a maximalis Ujraindulasok sanesak ki-bekapcsolas utan indithaté
djra.

Egyéb paraméterekkel a tul alacsony fesziltséd, szinibas leallds utani indulés késleltetése
adhaté meg. A megfelel beallitAsokat a gyakori hibas leédllas fajtak ésa#kalmazas
hatarozzék meg.

Ha a feszlltség kimaradas kisebb, mirtl&c- — | |
ben megadott érték, az inverter td/30-ban Y

megadott frekvenciaval indul dGjra. Az Gjraindula imerer —| T
modot “aktiv frekvencia keresés’-nek nevezik, "™ —_—r
inverter csokkentett fesziiltséggel indul a tular: e b030

hiba elkerulése érdekében. Ha a motor aram tc,, . :
pné abiZB-ban megadott értéket, az invert*" |
visszalassitja a motort &5 szerint az aram

Mator

csokkentése érdekében. forgas caaamis ~—— K

Ha a mo}(_)r aram I_(lsebb, mint '8 erte’k, az 3| Hatizat xesés ‘
inverter Gjra noveli a motor fordulatszamat Negengeanets | [~ = | v evenca
alapjelig. Az inverter addig koveti ezt a folyam: ”f"ﬁ”m%_,l

tot, mig Ujra el nem éri az utolséikvdési frek-
venciat. Aktiv frekvencia keresés funkcio alattUdterhelés korlatozasaf{c {..b028) nem
érvényes.

Ha a feszultség kimaradas hosszabbiidejint ab0C02-ben megadott érték, az inverter nem
indul Gjra, a motor szabad kifutassal leall.
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"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas modbanEU  |Egység
ter kod szerkesy
the®
500 ¢ |Ujraindulasi méd fes-|00... Hibas leallas utan vészlgl- oo |-
zlltség kiesés/tdl ala¢-  zés automata Gjraindul
sony feszlltség eset§n  nélkill
0 1... Ujraindulas 0 Hzél
02... Ujraindulas frekvencia ke-
reséssel
03... Frekvencia keresés, m;:
ledllas, hibajelzés kiirasa
04... Ujraindulas aktiv frekven-
cia kereséssel
bOO2  |Megengedhéttul Tul alacsony feszultségdotar- |- 1.0 |sec.
alacsony bemeneti |tam, mig az inverter nem all le
feszlltséq ido hibajelzéssel. Tartomany:
0.3..25 masodperc. Ha a hiba
tovabb all fenn, az inverter nem
indul Gjra.
b003  |Ujraindulasi A tal alacsony fesziltsédalla- |- 1.0 |sec.
prébalkozas pot megsinése utani
késleltetési id késleltetés, tartomany: 0.3..100
masodperc.
bOO4  |Azonnali leallas 0o.. . letiltva - oo
engedélyezése halozgli; . engedélyezve
hiba/tll alacsony 152 jetiltva stop és leallasi alld-
feszlltség esetén potban.
5005 |Ujraindulasok szama|3g...Gjraindulas 16 alkalommal- a0
halézat kiesés/tll |7 .. gjraindulas mindig
alacsony fesziltség
hiba esetére
b007  |Ujraindulasi frekven- [Ujraindulas OHz-61, ha a meg- |- 0.00 |Hz
cia kiiszéb adott fordulatszam kisebb, mint
az aktualis motor fordulatszam,
tartomany: 0..400HZ*
6008  |Ujraindulasi méd 00... Hibas ledllas utan vészjel- 0o
tularam vagy tulfes- zés automata Ujraindul
zlltség esetén nélkul
0 1... Ujraindulas 0 Hzél
02... Ujraindulas frekvencia ke-
reséssel
03... Frekvencia keresés mg
leallas, hibajelzés kiirasa
04... Ujraindulés aktiv frekven
cia kereséssel
b0 10 |Tualaram/talfesziltségl Tartomany: 1..3 alkalom - 3 | lkakbm
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hiba esetén az Ujrain
dulasok szama

kO 1 |Varakozasi id Tartomany: 0.3..100 masodperc - 1. sec
tularam/talfesziltség
leallas utan

3.6.2. Ujraindulas aktiv frekvencia kereséssel

Az aktiv frekvencia keresés és a frekvencia kereé#a ugyugy a forgd motor Ujrainditasa,
de mas modon tkddnek. Valassza az alkalmazashoz megdftlel

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas modbanEU  |Egység
ter kod szerkesy
the®
k028 |Aktiv frekvencia il-  |Tartomany: névlieges - Né- |A
lesztési aram szint  |4dram*(0.1..2.0), felbontés 0.1 vleges
aram

T
o
6]

k029  |Aktiv frekvencia il-  |Tartoméany: 0.1..3000.0, felbor sec.
lesztés fordulatszam |t4s: 0.1
csokkentési ardny
030 |Aktiv frekvencia il-

lesztés start frekvenc

3
3

7...elbzd hibas ledllas frekvent
ciagja
I...max frekvencia érték
c...indulds megadott frekven-
ciarol

i e T <D I i |

3.6.3. Elektronikus termikus tulterhelési védelem

A melegedési tulterhelési védelem a motor, inverdéierhelése ellen nyujt védelmet. Aram
érték vagy inverz aram gorbe alkazasavakoaik.

A b |3 paraméterrel valassza ki a terhelésnek legjobbegfateb karakterisztikat, ezaltal az
inverter a legoptimalisabb védelemmel foGkddni.

A motor altal kifejtett nyomaték a motor aramavedrgyos, igy a fefldé hé, melegedés is. A
tulterhelési kiisz6b hatararamat adja med & paraméterrel. A tartomany a névleges aram
20..100%-a a teljes inverter sorozat esetén. Hépithz &ram a megadott kliszobértéket, az
inverter hibatzenettel ledll és eltarolja a hibd&ilzanapléba (hiba 05). Hiba esetén az in-
verter kimenet kikapcsol.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamépNév Meghatarozas moédban |EU Egyséd
ter kod szer-

kesztheb
kD2 |Hévédelem Tartomany: névleges - Inverter A
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K212 |H8védelem, 2. motor aram 20..100%-a. - névigA
ges
arama
b0 13 |Termikus karakterisztikeld...nyomaték csokkent- 0l
b2 13 |Termikus karakteriszti- [tés - gl
ka, 2. motor 0 i...4allandé nyomaték
Jc...szabad bedllitas
bO !5 |Szabad beallitas- Tartomany 0..400HZ* |- 0.0 Hz
frekvencia 1
kO IE  |Szabad bedllitAs-aram [l Tartomany: O..inverter 0.00 A
névleges arama
b0 11 |Szabad bedllitas- Tartomany 0..400HZ* |- 0.0 Hz
frekvencia 2
"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas maddban [EU Egyséd
ter kod szerkesz-
the®
kO 1B |Szabad beallitas-aram R Tartomany: O..inverter 0.00 A
névleges arama
b0 g |Szabad bedllitas- Tartomany 0..400HZ* |- 0.0 Hz
frekvencia 3
bOP0  |Szabad bedllitAs-aram 3  Tartomany: O..inverter 0.00 A
névleges arama
*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
*3 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
AVIGYAZAT Ha abl ic paramétert a motor névleges aramara éllitja, az

inverter a névleges aram 115%-ig terheli ki a motda a

bD Ii2 paraméter a motor névleges aramanal nagyobb, a
motor tulmelegedhet, k&rosodhat. A Ic valtoztathatd
paraméter.
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Elektronikus tilmelegedési karakterisztika— a karakterisztika &04S paraméter értékgt
flgg az alabbi médon:

| b045=00 (HD) | | 5043=0 1 (ND) |
Hibas leallasi idd [s] Hibas leallasi idd [s]
AN I\
60 60
3.0 ] 0.5
b 12162 12 [%] i > b 1262 12 [%]
0 109% 150% 200% 0 116% 120% 150%

A karakterisztika éire definialt, a redukcios tény&zabl |3 paraméter hatarozza meg.

Csokkentett nyomaték 60 13=00)

Redukcids tényezd 60 Hz (redukciés tényezd: x1.0) 20 Hz (redukcids tényezd: x0.8)
Hibas leallasi Hibas leallasi
x1.0 dofs] A id6 [s]
x0.8
*0.6
60 60
0 5 16 50 3.0 3.0
0 6 20 60 | ]
Bizis O 11 s 144 0 89 92 115[A]
frekvencia (116%) (120%) (150%) (92.8%) (96%) (1209%)
Kimeneti frekvencia [Hz] Motor aram [A] Motor aram [A]

Alland6é nyomaték (0 13=0 1)

Redukcids tényezd 60Hz (redukcids tényezd: x1.0) 60Hz (redukciés tényezd: x0.8)
1 Hibas leallasi Hibas leallasi
idd [s] idé[s] A
x1.0
%0.8
60 60
05 0.5
0 3 60 | 0 i
872 120 16.0[A] 7.0 96 12.8[A]
(109%) (150%) (200%) (87.2%) (120%) (160%)
Kimeneti frekvencia [Hz] Motor aram [A] Motor aram [A]
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Szabad beédllitas §0 13=02)

Redukcios tényezd Motor aram [A]
A N
%1.0 _ b020
' b018 £
x0.8 /
beallitasi tartomany b016
0 3 400 > 0 b0i5 bOA7 b019  ADD4 max.
Kimeneti frekvencia [Hz] Kimeneti frekvencia [Hz] e

Termikus figyelmeztetési kimenet: beallithatd, hagynelegedési védelem megszolaléét el
vészjelzést adjon az inverter.LAE | paraméterrel adhatd meg a megszolalasi kiiszoh érté
A vészjelzés a tranzisztoros kimenet [11] vagy [A@htjan, vagy a relé kimeneten adhato ki
CO2R)

3.6.4. Aramkorlatozassal kapcsolatos funkciok

Tulterhelés korlatozasa b022): Ha az inverter
kimeneti &rama tullépi a megadott értéket felfut
vagy allando fordulatszamu tzem esetén, a tal
helés korlatozo6 funkcio automatikusan csokken
kimeneti frekvenciat. A funkci6 nem eredmény:

Korlatozasi tartomany

vészjelzést vagy hibas ledllast. A funkcié tart 0
fordulatszamu vagy csak felfutasi Uzemszakas:  kimeneti |
vagy mindketbre is aktivalhato. frekvencia|

Két tulterhelés korlatozasi lelistget definidlhat
a bdc |, bO22, 6023, ésblcdd, bOCS, bOCE pa-

raméterekkel. A két médszer kozotti valasztast Haités
rendelje egy digitalis bemenethez a3“OLR” .
jelet, és kapcsolja ki/be. 0 : t

Ha az inverter tulterhelast észlel, addig csokkenti
a motor fordulatszamét, mig az d&ram a beallito#z&b érték ald nem csokken. A fordu-
latszdm csokkentési mértéke szabadon allithatdrpea.

Talaram hibaval tortén é leallas elharitas £027): A talaram hibaval tortéhleallas elharitas
funkcié folyamatosan figyeli a motor dramot, a diédfsi meredekség valtoztatasaval a kor-
laton belul tartja a motor &ramot. Ha a motor atalépi a megengedett értéket felfutds vagy
lefutds soran, az inverter leallitja a felfutdsipmnlesz hibas leallas. Az abran allandé fordu-
latszamra valo felfutdsi folyamat lathaté. A folyamsordn a motor aram kétszer tillépi a
tularam hatart, majd visszatér a biztonsagos tatgima. A funkcid engedélyezésekor
(b027=0 1) az inverter ledllitja a felfutasi rampéat, ha talaot észlel, csak akkor folytatja a
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Tukaram esetg’.ln a 'Iir‘leli‘ms iassui?s
felfutast, ha az aram a korlatozasi érték vany gyorsiias leallitasa engedelyerve
esik. A funkcid hasznalatakor vegye figyt

lembe a kovetkaket:

Inverter névieges aram kb 150%-a

» A funkci6 aktivalasakortC27=01) a
felfutdsi idd hosszabb lehet, mint a
FOO2IF202-ben bedllitott érték.

* A funkcié nem allandé aramu lGzeme¢ Kimeneti
eredményez. Extrém  gyorsulasc "V
esetén felléphet taldram hibaju leallas

0

Felfutas folytatodik

0 i t
| Bedllitott felfutasi id3 |
= =l
Tényleges felfutasi idd .
"B" Paraméter csoport Run |Alap érték
ParaméNév Meghatarozas mod- |EU |Egység
ter kéd ban
szerke
szthed
w021 |Tulterhelés védelem [00...letiltve - 01 -

01...engedélyezve felfutas
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k22 | |Tulterhelés védelem, - a1 -
2. motor
02...engedélyezve allandg
fordulata Gzemre
03...engedélyezve felfutasra
és allandé fordulatu
tizemre, fordulatszam
névelés generatoros
tizemben
w022 |Tulterhelési hatar Tulterhelési hatara, inverter - Név_A
névleges aramanak leges
20..200%-a, felbontas: 194. aram*
1.5
L222 |Tulterhelési hatar, 2. - Név- |A
motor leges
aram*
1.5
|"B" Paraméter csoport [Run  [Alap érték
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ParamépNév Meghatarozas moédbdiEU  [Egység
ter kod szerkeszt
het
bOP3  |Lassitasi arany tdlter{Lassitasi arany tulterhelés|- 1.0 |sec.
helés esetén észlelésekor, tartomany
5223  |Lassitasi arany tllter{0.1..3000.0, felbontas: 0.1{- 1.0 |sec.
helés esetén, 2. motar
he4  |Tllterhelés vedelem 237 letiltva - G
0 1...engedélyezve felfutas-
dc...engedélyezve allandé
fordulata Gzemre
03...engedélyezve felfutasra
és allando fordulatu
tzemre, fordulatszanm
novelés generatoros
tzemben
L0025 |Tulterhelési karakte- |Tulterhelési hatara, inverter Név- |-
risztika 2 névleges aramanak leges
20..200%-a, felbontas: 19. aram*
1.5
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bOPE  |Lassitasi arany 2 tul-|Lassitasi arany tulterhelés|- 1.0 sec.
terhelés esetén észlelésekor, tartomany
0.1..3000.0, felbontas: 0.1
6027  |Tdlaram elharitas  |00...engedélyezve - oo |-
01...letiltva
A digitélis bemenetil valaszthaté ki a kivant tuterhelés korlatozas saéd
Opci6  |CsatlakozdParaméter név] Allapdt Meghatarozas
kod jel
39 OLR Tulterhelési |ON bOcH, 6025, bOZE paraméter allitas
veédelem engedélyezve
lizemmaod OFF  |602 1, 6022, 023 paraméter allitas
valtas engedélyezve
Ervényes bemenet:|£00 0007
Szukséges beallitdg: b021..b026
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3.6.5. Szoftver irasvédelem

Az irasvédelem segit megakadalyozni a véletlenrp@ier valtoztatast. A3 | paraméterrel
allithato be az irasvédelmi szint.

Az alabbi tabldzatban szerepel, hogyl& | paraméter és az [SFT] bemenet ki-bekapcsolt
allapota milyen irdsvédelmi szintet eredményez.j8l felzi, melyik paraméter szerkeszthet

503+  |[SFT] intel-|Standard paramé- |FO ! és tobbsebessi3 |

zéarolasi|ligens be- |terek sédi profil
mod  |menet Stop | Run Stop és Run Stop Run
a0 OFF + Run modban+ + -
szerkeszthét
ON - - - + -
0 OFF + Run modban+ + -
szerkeszthét
ON - - + + -
ae (figyelmen |- - + + -
kival
hagyva)
03 (figyelmen |- - + + -
kivil hagy-
va)
0 (figyelmen |+ Magasszint |+ + +
kivil hagy- hozzéaférés
va)

Megjegyzés: &l | paraméter mindig szerkeszthietgy ez nem egyezik az ipari alkalmaza-

sokban elterjedten alkalmazott jelszavas védelemtnglszavas védelemtdld T paraméter-
rel érhed el, bvebben a 4.fejezetben targyaljuk.
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"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas modban |[EU  |Egység
ter kod szerkesz-

the®
k03 { |Szoftver irasvédelmi |0...k07 | paraméter kivél or |

maéd valasztas telével mindegyik
frAsvédett, ha az
[SFT] bemenet
bekapcsolt allapotu

.. b03 1 ésFO0 ! pa-
rameéter kivetelével
mindegyik irasvédett
ha az [SFT] bemene
bekapcsolt allapotu

.. bO3 | paraméter kivd
telével mindegyik
irasvédett

.. 603 1 ésFOD ! pa-
rameéter kivételével
mindegyik irasvédett

...magasszirit
hozzaféeréspi3 i-hez
is

I

—

Megjegyzés: A paraméter szerkesztés letiltasahiazdd paramétefll és | értéke esetén
hasznalja a multifunkciés bemenet [SFT] funkciojat.

frAsvédelem

Opcié |CsatlakozgParaméter [Allapot | Meghatarozas
kod jel név
5 SFT Szoftver [ON Billentytizetl, kulsé kezebfellletrsl nem

maodosithatéak a paraméterek

OFF

A paraméterek szerkeszthek,

modosithatoak.

Ervényes bemenet:1£00 1.
Sziikséges beallitagnii3 | (zarolas nem érvényes ra )

Az [SFT] paraméter bekapcsolt allapotabafii(! allapotatdl fuggen a kimeneti frekvencia
kivételével) minden paraméter szerkesztbége le van tiltva. A paraméterek szerkes#thet
ségéhez kapcsolja ki az [SFT] bemenetet.
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3.6.6. Motor vezetékhossz paraméter

A motor precizebb szabalyozhatésaga érdekében az ikverterbl33 paraméterével me-
gadhatja a motor vezeték hosszat. A paraméter hodszyékolt vezetékek esetén hasznos a
vezeték nagyobb szort kapacitasanak kompenzalaa mi

A szam értékéhez nincs szamitasi modszer, nagypédim :iagyobb kompenzalast jelent,
allitsa a rendszer igényei szerint. 11, 15kW-o<iiter esetén nem szikséges hasznalni a

k033 paramétert.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modban |EU Egység
ter kod szerkesz-

the®
5033 |Motor vezeték hossz| Tartomany: 5..20 - 10. -

3.6.7. Run/bekapcsolasi figyelmeztetésiid 6

Az inverter aktivalja a bekapcsolasbifRNT], illetve a bekapcsolt &llapoti JdONT] tullé-
pését ha a futdsi orék, vagy bekapcsolt allapcélk deama @l34-ben megadott iginter-
vallumot tallépi.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamémNév Meghatarozas moédban |EU Egység
ter kod szerkesz-

the®

ora

1
I

k034 |Run/bekapcsolas fi- |0: figyelmeztetés tiltva

gyelmeztetési id 1..9999: 10..99.990 6ra|

1000..6553:
100.000..655.350 orp

1. Run modu id tallépése (RNT) jelzés

A jel hasznalatahoz rendelje a tranzisztor kim¢h&}, [12] pontjahoz a “11 (RNT) funkciét a
021! éslOcc paraméterrel, vagy a relé kimenethez
L0026 hasznalatavab34-ben adja meg az dhterval-
lumot.

2. Bekapcsolt allapoti itallépése (ONT) jelzés

A jel hasznalatahoz rendelje a tranzisztor kim¢bg}, [12] pontjahoz a “12 (ONT) funkci6t
al0c ! éslfOcd paraméterrel, vagy a relé kimenethez
06 hasznalataval. B034-ben adja meg ainigrval-
lumot.
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3.6.8. Forgas korlatozassal kapcsolatos paraméterek

Forgasirany valtas tilthsa b035: a paraméter az ellentétes irAnyu forgas tiltAsacgal.
Ellentétes iranyu forgasi utasitas esetén a Kife(z ) jelenik meg.

Ellentétes forgasirany elleni védelenb046: érzékeb nélkuli vektor szabalyozas esetén ak-
tiv paraméter (A044=03). Alacsony fordulatszdmuniiasetén az inverter kimenet bizonyos
esetekben ellentétes iranyl forgast eredményezhet.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamémNév Meghatarozas modban(EU  |Egység
ter kod szerkeszt

het

..nincs tiltas - oo
..hétra irany tiltva
...elére irany tiltva
..nincs tiltas -
..forgasirany valtas tiltva

3

k035  |Forgas irany tiltas

C
3

kO35 |Forgasirany valtas
tiltasa

3

C3 C(Ca C3 3
mu

3.6.9. Csokkentett feszlltség 1 inditas

Csokkentett feszultségnditds esetén az inverter fokozatosan ndveli sonfesziltségét. Az
inditbnyomaték novelés érdekében adjon meg alacéaaietI36-ban, de vigydzzon, a tl
kicsi érték tularamu hibas leallast okozhat.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamémNév Meghatarozas modban|(EU  |Egység
ter kod szerkeszt

het

bO36 Csokkentett feszult- e

sédi inditas

0...paraméter letiltva
I..255 (kb 6ms..1.5s)

FW _I
Kimeneli frekvencia | 2 : rd
Start frekvencia h082 = d

Kimeneti fesziltség ' g

Csokkentett feszait- t 4 +
ségl inditas L0365 00 01
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3.6.10. Kijelz 6vel kapcsolatos paraméterek

Paraméter kijelzés korlatozagslli7T — a funkcio lehdivé teszi a kijelzett tartalom test-
reszabasat.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamépNév Meghatarozas modban|(EU  |Egység
ter kod szerkeszt
het
6037 [Kijelzé funkcio valasz{if.. .teljes kijels - 00
tas 0 1...funkcié-specifikus

0c...Felhasznaloi  beallit3

03...Adat 6sszehasonlito
kijelzés
04...Altalanos kijelzés
05...Csak monitoring

1. Funkcio specifikus kijetzmod e437=0 1)

Ha egy funkcio (paraméter) nincs kivalasztva, al&in nem jelenik meg a hozza kapcsolédé
tovabbi paraméterek értéke. Az alabbi tablazatlzddlja a kijelzés feltételeinek részletes
listajat.
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No. |Kijelzé &llapota Kijelzett paraméter kédok
1 2motor C001...C007=08 F202, F203, A201..A204, A220,
A244, A245, A261, A262, A281
A282, A292..A296, b212, b213,
b221..b223, C241, H202..H204
,H206
2 EzSQ A017=01,02 d023..d027, P100..P131
3 Visszacsatolas nélkiili{A044=03 d009, d010, d012, b040..b046,
vektor szabalyozas C054..C059, HO01, HOO05,
H020..H024, H030..H034, P033,
P034, P036..P040
4 Visszacsatolas nélkuli{C001...C007=08 és |d009, d010, d012, b040..b046,
vektor szabalyozas, 2.A244=03 C054..C059, HO01, H205,
motor H220..H224, H230..H234, P033,
P034, P036..P040
5 Szabad U/f szabalyozgs044=02 vagy b100..b113
C001...C007=08 és
A244=02
6 Szabadon Allitott b013=02 vagy b015..b020
elektronikus lvédelemCO001...C007=08 és
b213=02
7 VC vagy VP1.7 A044=00, 01 A041..A043, A046, A047
szabalyozas
8 VC vagy VP1.7 C001...C007=08 és [A241..A243, A246, A247
szabalyozas, 2. motor|A244=00, 01
9 DC fékezés A051=01, 02 vagy |A052..A059
C001...C007=07
10 PID A071=01, 02 doo4, A072..A079, A156, A157,
C044, C052, C053
11 |EzCOM C096=01, 02 C098..C100, P140..P155
12 Felfutasi, lefutasi gor-|A097, A098=01...04 | A131, A132, A150..A153
bék
13 | Szabalyozott ledllas b050=01, 02, 03 b051..b054
14 Fékezés b120=01 b121..b127
15 |Leallasi tulfesziltség |b130=01, 02 b131..b134
megszintetés
16 |Egyszeil pozicionalas | P003=01 do08, P004, P0O11, P012, PO15,
P026, P027, P060..P073, PO75
PO77, HO50, HO51

2. Felhasznalodi kijetz bedllitdsi mod{J37=0c)
A Kkijelz6 csak a felhaszndlo altal listazott paraméterektti ki a felhasznaldi dsszer-
endelésének megfetan (00 1..L032), kivéve adl0 |, FOO | ésh037 paramétert.

3. Adat 8sszehasonlito maaig1=03)

Csak az alap bedllitastol eliértéki paraméterek jelennek meg a kiferiz A monitoring célu
dXXX paramétereks 00 !, b 190, b {3 | értéke mindig megjelenithiet
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4. Altalanos kijelzési mod
A kijelzén az altalanos paraméterek jelennek meg (a kijgyari konfiguraciéja szerint). Az
alabbi tablazat elemei jelenitliek meg altalanos madban.

No. |Kijelzett kod Meghatarozas

1 00 i~d 10 Monitoring

2 oo Kimeneti frekvencia érték

3 FOO2 Felfutasi id (1)

4 FOO3 Lefutasi id (1)

5 FOO4 Billentytizeti RUN gomb engedélyezés

6 ROO ! Frekvencia alapjel forras

7 ROOC RUN utasitas forras

8 ROO3 Béazis (sarokponti) frekvencia

9 AooY Maximalis frekvencia

10 |ROosS [AT] valasztas

11 |Aoeo Tobbsebessdigfordulatszam profil frekvencia 0
12  |[/oe! Tobbsebessdgordulatszam profil frekvencia 1
13 |ROee Tobbsebessdigfordulatszam profil frekvencia 2
14 |R023 Tobbsebességordulatszam profil frekvencia 3
15  |AO4M U/f karakterisztika valasztas

16 |AD4S U/f ergsités

17 |AOES Energiatakarékos tizem

18 |LOo0! Tul alacsony fesziltsédedllas esetén Ujraindulasi mod
19 |wOoe Megengedhéttul alacsony feszultségdo

20 |s00B Tularam hiba esetén Ujraindulasi mod

21 g0 Tularam hiba esetén Ujraindulasi varakozasi id
22 |k0T7 Paraméter kijelzés korlatozasa

23  |kOB3 Kapcsolasi frekvencia

24 |b0BY Inicializdlo méd (paraméterek vagy hiba naplo)
25 |k 130 Lefutasi talfesziltség védelem aktivalas

26 |b13! Lefutasi tulfesziltség védelmi szint

27 |s B0 Inicializalasi aktivalasa

28 |k 180 A jelszé bedllitas

29 b9 A jelsz6 hitelesités

30 |fo2 [11] tranzisztor kimenet funkcid

31 |fgee [12] tranzisztor kimenet funkcid

32 |fo3s Hiba relé aktiv allapota

Bekapcsolasi kijelzés bedllitdsh3E — Bedllithatd, hogy melyik paraméter szerepeljéa-a
jelzén az inverter bekapcsolasakor. Az alabbi tAblaratizzrepelnek a bedllithatd lebs-
gek. (A gyari beallitagil |).

Kilsé panel esetén kijelzés valasztassd — Ha a kilé kezeb RS-422 porton keresztil csat-
lakozik az inverterhez, a kij@lzzarolasra keriil, csakta/s0-ben beallitott paramétert jelzi ki.
Automatikus visszatérés a bekapcsolasi kijelzéshek {54 — 10 perccel az utols6 gomb
nyomas utan a kijetzabl38-ban beallitott paramétert mutatja.
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Frekvencia konverziés egyutthaté bedllitasabCHE-d007-ben a frekvencia konvertalt értéke
jelenitheb meg @C007=d00 *LOBE)

Frekvencia alapjel allithatdé monitoring médban: b 163 — Hat (63=C {, a kimeneti frekven-
cia monitorozé modban a fel-le gombokkal valtozasbdhaz alapjel, mindJC { mind 4007
monitor paraméterekben.

Kulsé kijelzé lecsatlakoztatasa esetén végrehajtandé funkcié: 55 — a kil$ eszkoz leva-
lasakor az inverter a b165 paraméter szerint reagal

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas modban|EU |Egység
ter kod szerkeszt
het
b038 |Bekapcsolasi kijelzés|O00 Paraméter kod jelenik|- oot
beallitasa meg, amire<2] gom-
bot nyom
a0 ~030 J00 (~d030 jele-
nik meg
cd 1 FOO ! jelenik meg
cdc B kijelzés
bOBE  |Frekvencia skélazasi|Frekvencia atskélazasa |- .00
téenyed d007 szamara, tartomany:
01..99.99
b IS0 Kijelzés kils kezeb [Ha kils kezeb csatlakozik|- oo
csatlakoztatasa eset§RS-422 porton keresztil, a
kijelzén csak egy d parame-
ter jelenithetek meg a
40 1~d030 tartomanybdl
b 60  |Kettés paraméter  |Allitsa be, hogy @050 pa- |- ao i |-
monitoring el$ eleme [raméter monitoring soran a
b {6 |Kettés paraméter mo4fel-le gombokkal melyik k¢- aoe
nitoring masodik ele- |paraméter legyen kijelezve.
me TartomanyddlD (~d030
b I53 |Frekvencia alapjel [00...frekvencia alapjel tiltds- oo
valtoztatas monitoring0 1 ...frekvencia alapjel
maodban engedélyezés
b IE4 |Automata visszatérég B0 perccel az utolso billent+ oo
bekapcsolési kijelzésityii nyomés utan a kijelz
hez visszatér a b038-ban bealli-
tott kezd allapotra.
00...letiltva
01...engedélyezve
b IE5 Kuls6 kezeb 00...hibas leéllas + o2
lecsatlakoztatasakori{01...normal leéllas utan
funkcio hibalizenet
02...figyelmen kivil hagy
03...szabad kifutas (FRS)
04...leéllas, majd stop
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3.6.11. Felhasznaloi paraméter regisztracio

Az U paraméter csoport a felhasznal6i paramétguarsoBarmelyik paraméter naplézhat6 a
32 paraméteren. Ha a kijélanddot felhasznaléi modra allitlaed37=0c), azudo (.Lo032,
d00 |, FOD 1, bO37 paraméter lesz megjelenithet

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamépNév Meghatarozas modban|EU | Egység
ter kod szerkeszt
het
6037  |Automatikus felhasz-|00.. .teljes kijel - o4
nal6i parameéter re- |7 .. funkcié-specifikus

gisztracio

02...Felhasznal6i beallit

03...Adat 6sszehasonlitd
kijelzés

04...Altalanos kijelzés

05...Csak monitoring

Uao - |Felhasznal6i paraméfTartomany: -
ugze |1.32 'no",d00 I~P 183

3.6.12. Automatikus felhasznal6i paraméter regisztr  acio

Az automata felhasznaldi paraméter beallitas fuivadiaz inverter automatikusan elmenti az
U000 {.U032 paraméterben az utoljara modositott paraméterékeirolt értékeket biztonsagi
mentéskeént is hasznalhatja. A funkcié engedélyémzsallitsa i35 paraméter értékét i-

re. Ha moddositja egy paraméter értékét és megnyam gombot, sorrend szerint az
dbd 1.U032 paraméteren lesz eltarolva. Az utoljara modoséo#t az!dl i-be, a legrégebben

150



madositott az/l3c-be kerdl. A tarolt funkciok nem duplikélhatéakiémgebbi tarolt paraméter
érték torbdik. Ha a modositott paraméterek szama a 32-tpigléélegrégebbi paraméter tor-
l6dik.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas modban (EU |Egység
ter kod szer-

keszthe-

to
5039 |Automatikus fel- 00...letiltva - oo

hasznél6i paraméter |01 ...engedélyezve
regisztracio

g0 - |Felhasznal6i paramét Tartomany: -
uo3e  |1.32 ,'no",d00 I~P 183
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3.6.13. Nyomaték hatarolasi funkcio

A nyomaték hatarolas funkcioval korlatozhat6 a metgomatéka, amennyiben 8244 pa-
raméter érték83 (SLV). Az aldbbi mddok kozil valaszthat:

1. 4-negyed-specifikus beallitaslHd0=00)

A kuldénbod negyedekre kilonbézyomaték korlat érték adhatdo medlyq {..5044).

2. Multifunkciés bemenettel atkapcsolhaté mba-C=C 1)

A nyomaték korlat érték negyéiiffiggetlenil az intelligens bemenet TRQ1 és TR@&&-
netek altal definialhaté érték{H {..5044).

3. Analdg fesziltség bemenet méd{C=5c)

A nyomaték korlat értéket az O feszlltség bemenékeé hatarozza meg. A 0..10V-0s beme-
neti tartomany 0..200%-0s nyomaték korlatozasni feeg izemmaodtol flggetlendl.

Ha a“C funkcio (TL: nyomaték korlatozds engedélyezéspnadlyik digitdlis bemenethez
hozza van rendelve, a nyomaték korlatozas csak aehhenet bekapcsolt allapotaban lehet
aktiv. Ha a TL nincs bemenethez rendelve, a nydmedéatozasi modot &l paraméter
értéke hatarozza meg. Barmelyik médban a nyomaidtkzasi tartomany 0..200%.

A nyomaték korlatozds izemmaodban az adott motdiigd a nyomaték abszolut értéke, a
motor az adott zemallapotban képes leadni a kad&i nyomatékot.

A digitalis kimeneten a (TRQ) jel bekapcsolt alladpoha a nyomaték korlatozas aktiv. A
100% nyomaték a motor névleges aramat jelenti, egas nyomatékot a motor paraméterei
hatarozzak meg.

"B" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas ban szer- |[EU |Egység
ter kod keszthed
k040 |Nyomaték hatarolasi [07...negyed-specifikus mde 00
mad 0 1...bemenet valtasi mod
dc...analdg fesziltség be-
meneti mod (O)
04+ |Nyomaték hatar 1 Nyomaték hatarolas@&e |- 200 | %
(elére, motoros) forgd motoros Gizemben,
tartomény: 0..200% /no
(letiltva)
ko422 |Nyomaték hatar 2 Nyomaték hatarolas hatra|- 200 | %
(hatra, generéatoros) |forgd generatoros tizembgn,
tartomény: 0..200% /no
(letiltva)
k043 |Nyomaték hatér 3 Nyomaték hatarolas hatra|- 200 | %
(hétra, motoros) forgd motoros tzemben,
tartomany: 0..200% /no
(letiltva)
koYY  |Nyomaték hatér 4 Nyomaték hatarolas hatra|- 200 | %
(elére, generatoros) |forgd generatoros Gizembgn,
tartomany: 0..200% /no (lg-
tiltva)
5045 [Nyomaték LAD STOROO...letiltva - 00
maod 01...engedélyezve
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Ha b04H0=00, a nyomaték korlatozas a jobb olde
abra szerint torténik.

Ha bO4H0=0{, digitalis bemeneteken kereszti
valaszthaté ki a megfetelnyomaték hatarolas
érték. Pl 6 és 7 bemenet paramétereibhi —
TRQ1=41[07 — TRQ2=42.

Alacsony fordulatszdmu lUzem esetén nyoma
hatarolads soran hasznélja a tulterhelés korlato:
funkcidkat a stabilabb Gzem érdekében.
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3.6.14. Szabalyozott leéllas halozat kimaradas eset  én

A szabdlyozott ledlliths haldzat kiesés eseténdidnkrra szolgal, hogy az inverter ilyen
esetben ne szabad kifutassal, vagy hibatzendjtal &, ha RUN mddban van. Az inverter a
kdzbuls DC busz fesziltségét szabalyozva szabalyozotlitja & a motort.

Halézat OFF

{0 @. .06 _ _®

DC-busz feszilltség

[y [
o JC

bds |

Tul alacsony
feszultségi szint

Kimeneti frekvencia

Az inverter RUN maédu éllapota esetén bekovetkeszultség kiesés hatasa a kdvetkez

1. Ha az inverter DC busz fesziltségela !-ben megadott értékre csokken, a motor fordu-
latszama a&054-ben megadott értékkel csdkken (ekézben a genesafékezés miatt a DC
busz fesziltségednigy nem éri el a tal alacsony fesziltségi szjntet

2. Ezt kdveben a motor fordulatszama tovabb csokketiad paraméter értékének megfe-
leléen. Ha a DC busz fesziiltség elét#c-ben megadott értéket, az inverter nem csokkenti
tovabb a motor fordulatszamat, hogy elkerilje tetdiltség hibaval tortéredllast.

3. Ekdzben a DC busz fesziltség Ujra csokkenni ,kb®ren nincs generatoros energia
betaplalas az inverterbe.

4. Ha a DC busz feszilltség eléih | értéket, a motor fordulatszam Gjra csdkkenni kazd
b053-ban megadott érték szerint. Ez a folyamat folydé&tomig a motor le nem all.

Megjegyzés:
* Ha a ledllas sordn a DC busz feszlltség eléri alagsony fesziltség szintet, az in-
verter ledll tul alacsony feszliltség hibaval, aonstzabad kifutassal all le.
» Ha abl52 kisebb, mint &5 {, az inverter automatikusan felcseréli az értékeketn
valtozast nem jelzi ki.
» A folyamat nem szakithatd meg, azaz h& kézben visszatér a halézat, varja meg,
mig a motor leall, majd adja ki Ujra a run utagitas
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"B" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamémNév Meghatarozas ban EU Egység
ter kod szerkesz-
the®
bOSO  |Szabalyozott leallas |00...hibas leallas - 00
hal6zat kimaradas |01...4ll6 &llapotig lefutas
esetén 02...4ll6 allapotig lefutas
szabalyozott DC busj
feszlltséggel
03...4llo6 allapotig lefutas
szabalyozott DC busz
feszlltséggel, majd
Ujraindulas
505+ |DC busz fesziltség |Szabdlyozott leédllas DC |- 220.0*1 |V
szint a szabalyozott |busz fesziltsége, tartomal
leallashoz 0.0..1000.0V
bOS2  |Tulfesziltség-kiszob|OV-LAD DC busz fesziilt- |- 360.0*1 |V
szabalyozott leallashozége, tartomany:
0.0..1000.0V
053  |Szabalyozott ledllasi |Tartomany: 0.01 to 3600. - 1.0 sec
id6
bO5H  |Ledllas kezd frekven-|Kezd frekvencia csok- |- 0.0 Hz
cia csOkkenése kenés, tartoméany: 0.0..10.0
Hz

*1 Dupla az érték a 400V-os inverterek esetén.

3.6.15. Ablak komparator, analdg lekapcsolédas

Az ablak komparator kimeneti jele akkor aktiv, kaGavagy Ol anal6g bemérel a kompa-
rator alsé és fetshatarértéke kozott van. Az O vagy Ol analég baijehhiszterézis értéke,
also és fels hatarértéke kilon adhaté meg.
Az analég bemenet értéke tetleges értéken rogzithieha a bemenet a komparalasi szintek

kozott van. Ehhez definialjoh

allapotéra.
Ha “no” értéket ad meg, a feldolgozott érték azl@mpdemenet értékét adja vissza. Az Odc,

OIDc kimeneti funkciok és WCO, WCOI

[ inl
(NN

/607t paraméterekben értéket az O vagy Ol jel szakadt

kimeneti fundk azonos mkodésiek ebben az

esetben.
"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modban |EU |Egység
ter kod szerkesz-
thet

hOE0  |Ablak komparator  |Tartomanysd6 I: mini- |- 100 | %

felss hatarértéke (O) |[mum szint + hiszterézis

(2*b062)..100%

bO& | |Ablak komparator alsprartomany: 0a0&0: ma- |+ 0 |[%

hatarértéke (O) Ximum szint - hiszterézis
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(2*6062)%
bOEZ  |Ablak komparator Tartomany: 0..(max szint|+ 0 |[%
hiszteréezis (O) bOBO-minimum szintd6 |
2%-a)
k063  |Ablak komparator fel{ TartomanysdeH: mini- |+ 100 | %
s6 hatarértéke (Ol)  |mum szint + hiszterézis
(2*b0E5)..100%
bOE4  |Ablak komparator fal{ Tartomany: Ok063: ma- |+ 0 (%
sé hatarertéke (Ol) |ximum szint - hiszterézis
(2*6065)%
bOES  |Ablak komparator Tartomany: 0..(max szint|+ 0 |[%
hiszterézis (OI) 6063-minimum szint064
2%-a)
k070 |Erték szakadt vezetékTartoméany: 0..100%, vagy no |-
esetén (O) “no” (nem veszi vigye-
lembe)
k071 |Erték szakadt vezetékTartoméany: 0..100%, vagy no |-
esetén (Ol) “no” (nem veszi vigye-
lembe)
O vagy Ol
Max.(100%) Hiszterézis szélesség
[ J J : Ablak komparator felst

WCO/WCOI
Odc/OlDc

Analog bemenet -

_________ N

ON

ON ON
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3.6.16. Kornyezeti h émérséklet megadasa

Adja meg az inverter kérnyezetbimérsékletét, igy az inverter meghatarozzétéventilator
varhaté élettartamét. A rossz adatbevitel tévesaglam becslést eredményez.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamémNév Meghatarozas maédban |EU Egység
ter kod szerkeszt
het
075 |KOrnyezeti Bmérsek-|Tartomany: -10~50°C 40 °C
let meghatarozéas

3.6.17. Wattora kijelzés

A wattéra monitoring funkcio kijelolésekor az inter altal fogyasztott energiat jelzi ki. A
kijelzett érték a wattéra szorzoténgeel modosithatos{715):

wattéra(kWora)
wattéraewsitégb079)

d015=

A wattéra eésités érték tartomanya 1..1000, felbontasa 1. £oraterték torolhét a bo
paraméter 01 értékre llitdssal, majd a stop/ggm@b megnyomasaval. A digitalis bemenet
»13“ (KVC) bedllitassal a wattora torles bemetikeis végrehajthato. A wattoradsités 1000
érték esetén a kijedz2999000kWh kijelzésére képes.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamémNév Meghatarozas modban |EU |Egység
ter kod szer-

keszthet
L0718 |Wattora érték torlés O0OFF + 00

01...ON (torléshez nyomja
meg a stop/reset gon
bot)

L0719 |Wattora ebsités Tartoméany: 1..1000. + 1
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3.6.18. Kapcsolasi frekvencia allitasa

Kapcsolasi frekvencia beallitasab083 — A kapcsolasi frekvencia az a fut§ihang, ami a
motor forgdsa kdzben hallhaté (chopper frekvendidaanevezik), tartomanya 2..15kHz. Az
emberi fll szdméara hallhat6 zaj nagyobb frekvencgiikken, de nagyobb frekvenciah az
RFI zaj, szivargasi aram és a veszteség. Az ldejeapcsolasi frekvencia korlatozasi gor-
béket nézze végig: mekkora teljesitmény, kornydzatiérséklet esetén mekkora kapcsolasi
frekvencia engedhétmeg. AbOBS paraméterrel automatikus kapcsolasi frekvencigk-cso
kentés érhétel.

Automatikus kapcsolasi frekvencia csokkentésbd89: a kimeneti aram ndvekedésésének
hatasara csokken a kapcsolasi frekvencia, a pagamiéivalasahoz allitsaka/55 értékét 01-

re. Ha a kimeneti aram eléri a névleges aram 608Zagy 96%-at, a kapcsolasi frekvencia
12, 9, 6 3KHz-re csdkken. Visszaall a korabbi kapas frekvencia érték, ha az aram a hata-
rértéknél 5%-al kisebb. A kapcsolasi frekvenciak&siités uteme 2kHz/masodperc. A me-
gadhaté minimalis kapcsolasi frekvencia 3kHz.

Megjegyzés: ha b089 értéke 3KHz vagy kevesebbnlkcfd b089 értékét fuggetlendl letil-
tasra kertdil.

Kapcsolasi frekvencia 59,
, ——

15kHz == T =
12kHz vy -
- S
bkHz y 2

N
KMz :2

0" 5 t t100
60%  72%  B4%  96%

Kimeneti aram
"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas modban(EU  |Egység
ter kod szer-

keszthet
6
kO3  |Kapcsolasi frekvencia Tartomany: 2kHz..15kHz - 5.0kHz
k089  |Automatikus kapcsolaQo...letiltva - 01
si frekvencia cstkkent01...engedélyezye&imenet
tés aramtol fuggen
02...engedélyezve -
borda féfoktol fuggsen
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3.6.19. Vegyes bedllitasok

A vegyes bedllitAsokban skalazasi téiyemicializalasi médok, stb adhatéak meg. Ebben a
fejezetben néhany igen fontos beallitast talal gfelels mikodéshez.

Start frekvencia bedllitds: bJB2 — a RUN mod kezil pillanatdban a kimeneti frekvencia
nem rampaval névekszik, hanem egjya start frekvenciara ugrik, majd onnat rampaval
az alapjelig.

Az inverter inicializalé bedllitasai: a b084, b0BS, bO3Y, b 180 paraméterekkel allithatd
vissza az inverter gyari beallitAs@&ybbben a 6.3 pontban).

Stop gomb engedélyezésifT — ezzel a funkcidval engedélyezthetz billentyizet STOP
gombja.

Dinamikus fékezéssel kapcsolatos funkcioks90, b035, bO96 — Az inverter integralt fék-
chopperével generatoros fékezés valdsithatd meg.

Hiitéventilator szabalyozas:b032 — az inverter ventilator viselkedése hatarozhatd itha
az inverter rendelkezik ventilatorral). Beallithatiogy a ventilator ledlljon, vagy tovéabb
miikddjon, ha az inverter ledll. Ezzel ndvelhet ventilator élettartam, energia takarithato
meg.

"B" Paraméter csoport Run médbalAlap érték
ParaméfNeév Meghatérozas szerkesz- |EU |Egyséc
ter kod thet
L0z |Start frekvencia Inverter kimenet minimal|s 0.5 |Hz
frekvencia, tartomany
0.10..9.99Hz
bOgY  |Inicializaslasi mod  |00...Inicializalas letiltva |- 00
(paraméter vagy hiba|01...Hiba naplé torlése
naplézas) 02...Minden paraméter
alaphelyzetbe allitasg
03...Alaphelyzetbe allitas
hiba napl6 torléssel
04.. Hiba naplé torlése,
paraméterek és EzSQ
program alaphelyzethe
allitsa
b0As  |Régid kivalasztas 0...Azsia, Amerika - 01 |-
1...Eurépa
k07 |STOP/RESET gomb |Billrntytizet STOP/RESET]- 00
engedélyezés gomb engedélyezése
00...Engedélyezve
01...Mindig engedélyezvg
02...Stop letiltva, reset
engedélyezve
5090  |Dinamikus fékezés |100 masodpercen intervalt- 0.0 | %
aranya lumra adhat6 meg az in-
tegralt fékchopper hasznala-
ti idészaka %-osan, tarto-
many: 0..100%, 0%: letiltva
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LOge Hutdéventilator 00...mindig bekapcsolva |- 00
szabalyozas 01...RUN mo6dban mindig
bekapcsolva, Stop
maodban kikapcsolva
(5 perc késleltetéssel
Run-Stop méd valtas
esetén)
02...Homérséklet szabalya-
zott mod
L0993 |Hatéventilator 00...Uzemid szamlalas |- 00
tzemid) torlése 01...torlés
"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas maédban |EU Egység
ter kod szerkeszt
hets
5094 |Inicializaland6 pa-  |00...minden paraméter |- 00
raméterek 01...minden paraméter a
bemeneti/kimeneti,
kommunikacios pa-
raméterek kivételével
02...csak Uxxx-ben regiszt-
03...minden paraméter,
kivéve az Uxxx-ben
regisztraltak ésl3
5095  |Dinamikus fékezeési |00...letiltva - 00
mod (BRD) kivalasz- [01...run médban engedé-
tas lyezve
02...mindig engedélyezve
5095 |BRD aktivalasi szint | 33.0.380V (200Vclass) |- 360/72QV
660..760V (400Vclass)
5097 |BRD ellendllas értékg Az inverterre kapcsolt fékel- Inverter|Q
lenallas ohmos ellenallasy telje-
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Min. ellenallas 600.@ sitmény|
hataroz-
za meg

b |55 |Adat irds-olvasas en-|Irasvédelem beallitas - 00
gedélyezés 00...irds-olvasas  engedé-
01...irAsvédett
b 80 |Inicializalas inditasa |Inicializalas a084, bOAS- |- 00

ben bedllitottak szerint

00...letiltva

01...engedélyezve

Megjegyzés: Ha & (80 paramétertl | értékre allitja és Ienyomja gombot, azonnal
alaphelyzetbe keril az inverter, nincs mod a karébBllitdsok visszaallitasara. Az alaphely-
zetbe alliths nem billenfykombinéciéhoz rogzitett, mint a tobbi Omron ineertsetén.

Stop méd/ujraindulas méd beallitas:b09 I/b0BA — megadhato, hogyan viselkedjen az inver-
ter altalanos ledllitds esetén (ha areshatra vezédiel kikapcsolt allapotba kerul). A5 !
parameéter szerint szabalyozott ledllassal, vagpast&ifutassal all le a motor. #0158 para-
méterrel adhaté meg, hogy a motor OKkinduljon Ujra, vagy az aktualis szabadon fut@-4ll
potabdl (aktiv frekvencia illesztés). A RUN paradtsienetileg kikapcsolhat, a motor szaba-
don futdsbdl Gjra hajthat. Az alkalmazasok dotitbbsége esetén a szabalyozott ledllas az
eléonydsebb $09 =00). A ventilatoros alkalmazasok esetén a szabadtdsfuyreferalt
(609 =0 1), ugyanis igy nem éri dinamikus terhelés a rerndsieaneit.

A legtobb alkalmazas esetén igy@88=0 | beallitds a legéhybdsebb: szabad kifutas utan
aktiv frekvencia illesztéssel tér vissza a haj#s. |WI
bOBE=00 alap beallitas hibas leallast okozhat, ha E——

mvedrter thlrtelen megallasig probalja lassitani o
rendszert.

[FRS]
Megjegyzés: tobb esemény is okozhat szabad k 0 t

tasu leallast (vagy bedllithatd, hogy okozzon),tm Nl fichpncey widtle
Motor

pl halozati fesziiltség kimaradas, digitalis beme  foroutatszam —\ /—\ //—
[FRS] funkcidja. Ha a szabad kifutasu leallas pre e —
l’él|t a rendszer esetén’wdjon meg, hogy az ez Visszatérés aktiv frekvencia illesztéssel

zel kapcsolatos 0Osszes paramétert megfabel Lb03/=01] Swpmod=szanadkiuas

allitotta be.
Az inverter k003 paraméterével (varakozasiéichz

Visszatéres aktudlis fordulatszamrol

. e ;o L’ , . RS

inverter Ujraindulasaig) bedllithatd a rendszerimi Rl t
malis idefi szabad kifutasu leallasi ideje. Példaul, 0

ablii=4 masodperc (&s03 i=0 /) és a rendszer sze

bad kifutasu ledllasi ideje 10 masodperc, az imye fravatszm
14 masodperc mulva fogja Gjra elinditani a motart.
abra a frekvencia illesztéses Ujraindulas folyaine 0

| -
Motor dram | b028

effektiveérték | ~~7 7" T 3 _____
161 5 /_\/t




szemlélteti. AbD03-ban ebirt varakozasi id elteltével az inverter megprobalja felvenni a
motor fordulatszamat , a fordulatszam értdldl paraméter értékét fligg. A motor aram
novekszik alc8-ban megadott értékig, az inverter cstkkenti avieekiat abJc9 paraméter
ertékének megfeléén, majd bedll az &irt fordulatszam. Az alabbi téblazatban a
szabalyozashoz hasznalt paraméterek szerepelnek.

Kéd |Paraméter
k028 |Aktiv frekvencia illesztés frekvencia szint

k09 |Lassitasi arany aktiv frekvencia illesztés alatt
k030 |Start frekvencia aktiv frekvencia illesztés esetén
5088 |Ujraindulasi méd FRS utan

L09 | |Ledllasi méd valasztas
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"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas modban|EU  |Egység
ter kod szerkeszt
het
b088  |Ujraindulas szabad |00...Gjraindulés O frekvend- 00
kifutasu ledllas (FRS) ciarol
utan 01...¢jraindulés a ledllitag
pillanati motor frek-
venciardl (frekvencia
illesztés)
02...0jraindulas a leallitas
kor mért motor frek-
venciérol (aktiv frek-
vencia illesztés)
b09 ! |Stop mod 00.DEC (leéllasig - 00
fékezés)
01...FRS(szabad kifutas)

3.6.20. Szabad U/f beallitas

"B" Paraméter csoport Run Alap érték

ParaméfNeév Meghatérozas modban [EU  |Egység

ter kod szerkesz-

thet

b 00  |Szabad U/, frekvencia (frartomany: 00.b i - 0. Hz
értéke

b {0+ |Szabad U/, feszlltség Ll Tartomany: 0..800V - 0.0 V

b 102 |Szabad U, frekvencia @artomanys 00.. b 104 |- 0. Hz
ertéke

b 03 |Szabad U/, fesziltség R Tartomany: 0..800V - 0.0 \%

b o4 |Szabad U/f, frekvencia Fartomanys i02.. 6 106 |- 0. Hz
ertéke

b 105 |Szabad U/f, fesziltség 3 Tartomany: 0..800V - 0p Vv

b i0s |Szabad U/f, frekvencia @artomanys i04.. 6 108 |- 0. Hz
ertéke

b 107 |Szabad Uff, fesziltség @ Tartomany: 0..800V - 0p Vv

b 08 |Szabad U/f, frekvencia |Fartomanys i08..6 110 |- 0. Hz
ertéke

b 109 |Szabad U/f, feszlltség b Tartomany: 0..800V - 0p Vv

b0 |Szabad U/f, frekvencia @artomanys | 0. 12 |- 0. Hz
ertéke

111 |Szabad U/, feszlltség 6 Tartomany: 0..800V - 0p Vv
bii@ |Szabad U/f, frekvencia|frartomanys ! 10..400% |- 0. Hz
bl Szabad U/f, feszlltség [/ Tartomany: 0..800V - 0.0 V

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
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3.6.21. Fékezés szabalyozas

A fékezést szabalyoz6 funkcié kdélsnechanikus fék vezérlésére alkalmas lift, illebgyéb
emeb vagy fékes gépek esetén. A funkcié engedélyezaséltiesal | értékire ab 20 pa-
rameétert. A funkcio az alabbi médorikddik:

1. Ha az inverter megkapja aikddtet) utasitast, az inverter kimenet a mototi &5-ben
megadott fék kiengedési frekvenciaig gerjeszti.

2. A fék kiengedési frekvencia elérésekor az irerevtirakozik & ic | paraméterben megad-
ott ideig, majd kiadja a fék kiengedési jelet (BOKr a motor &rama nem éri eba’'5-ban
megadott fék kiengedési értéket, az inverter neja kich fék kiengedési jelet, hanem helyette
a fék hiba jelet (BER).

3. Ha a fék kiengedés visszaigazolas jel (BOK) Bde#t rendelve valamelyik digitalis beme-
nethez (44" értékii valamelyik paramétefld I.L007 kozdl), az inverter varakozik a “fék
kiengedés megésitési ideig” & !24) a motor gyorsitdsa nélkil a fék kiengedés jel
megérkezése utdn. Ha az inverter nem kapja mek kiddgedés megésit jelet a & i2H)-
ben megadott ith belil, az inverter hibaval leéll fék hiba jell@ER). Ha a fék kiengedés
megebsitési jel (BOK) nincs hozzarendelve az intelligegesminalhoz, a fék kiengedés
megebsitési varakozasi (b i2H) paraméter értéke érvénytelen. llyen esetbenz@irg az
inverter kiadja a fék kiengedés jelet.

4. A fék kiengedést medisits jel megérkezése utan (vagy a fék kiengedési gldsa utan,
amikor a BOK funkcio le van tiltva) az inverter eéinzik ab i2c-ben megadott ideig, majd
gyorsitani kezdi a motort az alapjelben megadotidiatszamig.

5. A mikddted jel kikapcsolasa esetén az inverter a fékezéevémeciara lassitja a motort

(b i127), majd kikapcsolja a fék kiengedési jelet (BRK).
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Fekezesi frekvencia

(b 127)

Kimeneti frekvencia

Fek kiengedési frekvencia
(7)

P KR .

_(4)

b 125)

(1) 1. . (3

e b 2

Mikddtetési jel

Fék kiengedési jel 0N

Fék kiengedés ON |
megerdsités ) )

e » L b

(1) Fék kiengedési frekvencia elérési idd

{2) Fék kiengedési varakozasi idd (b i2 1)

(3) varakoras fék kiengedés visszaigazolasara (b iIc4)
(4) Varakozasi id6 felfutasig (b 122)

(5) Fékezési frekvenciara lassitas ideje

(6) Fékezés visszaigazolas varakozasi idd {b 124)

(7) Allé helyzetig fékezés varakozasi idé (b 123)

6. Ha a (BOK) kimenet valamelyik digitalis bemeregttvan rendelve f4” értékii valamely-

ik paraméte 00 [.LO07 kozll), az inverter varakozik a fék kiengedéskjghpcsolasa utan
legaldbb a fék kiengedés visszaigazoladdnideresztil i i4), amig a fékezés visszaigazold
jel kikapcsol, és kézben nem csokkenti a motordtatzamat. Ha a varakozasé idlatt nem
kapcsol ki a fékezés visszaigazol6 jel, az invegkrhibajel kiadasaval (BER) leall. Ha a fék
visszaigazolasi jel (BOK) nem lett digitdlis bemtmz rendelve, a fékezés visszaigazolasi
varakozasi id (b i2H) érvénytelen. llyen esetben (7) szerint jar edlaKiengedés jel kikapc-
solasa utan.

7. A fék kiengedés visszaigazol6 jel (vagy fék kiedés jel, ha a BOK jel le van tiltva) ki-
kapcsolasa utan az inverter varakozik a fékezésiédéig, majd megallasig lassitja a motort.

Megjegyzés:

Az abra a BOK jel digitalis bemenethez rendelt@dtat mutatja. Ha a BOK jel le van tiltva, a
fék gyorsitasi varakozasiddb i2c) a fék kiengedési jel bekapcsolasakor Kelikl Az allo
helyzetig fékezési varakozasbid fék kiengedési jel kikapcsoladsakor kédidt.

A fék szabalyozas funkcié hasznalata esetén haségek, rendelje az alabbi jeleket a digita-
lis bemenethez:
1. A fékvezérb magneskapcsolorol fék kiengedés jelzéséhez artemfelé rendelje a BOK

jelet az 1..7 csatlakoz6 egyikéheZ(* értékii valamelyik paramétdril {..CO07 kozil).
2. A fék kiengedés jelet!f: BRK) rendelje a 11.12 kimenethdZIf {..L022). A fékezés ren-

dellenes allapotanak jelzéséhez rendelje a fékédaijelet £0: BER) valamelyik kimeneti
ponthoz.
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A fék szabalyozés paraméter esetén javasolt akedézéélkili vektor szabalyozas hasznalata
(R0HY=03) a nagy nyomatéeku tkodés érdekében.

"B" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamémNév Meghatarozas ban EU |Egység
ter kod szerkesz-
thet
b 20 |Fék szabalyozas engf0...letiltva - 00
délyezeés 01...engedélyezve
b 12 | |Fék kiengedés varakgTartoméany: 0.00..5.00 - 0.00 | Masod-
zasi id masodperc perc
b i22 |Fék gyorsitasi vara- |Tartomény: 0.00..5.00 - 0.00 | Masod-
kozasi id masodperc perc
b 123 |All6 helyzetig fékezéqTartomany: 0.00..5.00 - 0.00 | Masod-
varakozasi id masodperc perc
b 24 |Fékezés visszaigazol@artoméany: 0.00..5.00 - 0.00 | Masod-
si varakozasi id masodperc perc
b 175  |Fék kiengedési frek- [Tartomany: 0..400 Hz - 0.000 Hz
vencia
b 25 |Fék kiengedési aram| tartomény: O..inverter nev- (név- |A
leges aram 200%-a leges
aram)
b2 Fékezési frekvencia Tartomany: 0..400 Hz X 0.00 Hz

3.6.22. DC busz AVR (automatikus feszlltség cstkken  tés) lassitas soran

A funkcié fekezeés kozben a DC feszitseg ste'y! iy
L, L, A , usz fesziiltség
ertéken tartasara alkalmas. A DC feszultséc
generatoros fékezés hatasara névekedni kezd 1
aktivalja a funkciot (b130=02), az inverter Uc
csokkenti a motor fordulatszamat, hogy a L f
busz fesziltség ne Iépje tul a tulfeszultségi hat
A ledllasi ids nagyobb lehet ilyen esetben, mint

bedllitott érték.

DC busz automata fesziltség szabalyozasi
(AVR) kiiszob feszlitség (5 13 1)

Frekv.

Normal |, DC busz AVR
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"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas modbanEU |Egység
ter kod szerkesy
the®
b 130 |Ledllasi talfesziltség [00...letiltva - 00
védelem engedélye- |01...engedélyezve
zése 02...engedélyezve gyorsif-
tassal
b {31 [|Tulfesziltség védelm|Tartomany: - 380/\V
feszlltségszint 200 V class: 330..395 V 760
400 V class 660..790 V
b 32 |Tulfeszlltség védelenFelfutas értékes (30=02 |- 1.00|sec
konstans esetén. Tartomany:
0.10..30.00 s
b33 |Tulfesziltség P tag |Ertékeb 30=0 ! esetén:. |+ 0.2 -
Tartomany: 0.00..5.00
b 134 |Tulfesziltség védelenErtéket (30=0 ! esetén. |+ 0.2 | sec
| tag Tartomany: 0.00..150.0

3.6.23. STO bedllitads (biztonsdgos nyomaték kikalps$

Bévebb informaciot az E mellékletben talal (biztoris@dirasok, 1ISO 13849-1).

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamémNév Meghatarozas modbanEU |Egység
ter kéd szerkesy

thet
L5 |GS bemenet méd 00...Nincs hibas leall§- 00
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01..

.Leédllas hibaval

3.6.24. Nagyfrekvencias inverter izemmad

A b0459-ben beallithaté keits mod mellett az MX2 inverter két Uzemmaodot kirghely a
standard és nagyfrekvencias IM mod! . Nagyfrekvencids IM mod esetén a maximalis ki-
meneti frekvencia 1000Hz. Gx6djon meg, hogy a HD modob{+9=00) aktivalta, és csak
uténa valassza a nagyfrekvenciads IM médot. Nagyée&ias mod esetén nem valaszthat6 az
ND maod, illetve az SLV (érzéké&inélkili vektor szabalyozas) nem eléthet

Az inverter mod valasztas nem csak & | érték valtoztatasaval jar,

inicializalni kell az invertert. Az aktualis invertméd addb0-al jelenithed meg.
A nagyfrekvencias IM mod bedllitdsa utan az inieéls abd84, 6085, b 1BO paraméterrel
torténik, nem kell médositanii | értékét.

/7 I modositasa utan

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas modban|EU |Egység
ter kod szer-
keszthet
5
k171 |Inverter méd valasztd90...nincs funkcié - 00
01...Standard.IM (aszinkron gép)
02...nagyfrekvencias IM
03...PM (4llandé magneismotor)

Az egyes Uzemmabdok koztilib kilonbségek:

Function Nagyfrekvencias|Standart méd Alland6é magries

maod
uzemmaod HD HD ND HD
Max.frekv.@004) |[1000Hz 400Hz 400Hz 400Hz
Startfrek.6082)  |0.10..100.0(Hz) | 0.10..9.99(Hz) 0.10..9.99(Hz) 0999(Hz)
Kapcs. Frekv. 2.0..10.0(kHz) 2.0..15.0(kHz) 2.0..10.0(kHz) 2.8.0(kHz)
(b083)
U/f karakterisztika|00: alland6 nyo- |00: alland6 nyo- |00: &llandé nyo- [Nem elérhet
(RO44) maték maték matek

0l: csokkentett |Ol: csOkkentett |Ol: csOkkentett

nyomaték nyomaték nyomaték
02: szabad U/f |02: szabad U/f |02: szabad U/f
03: SLV
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| |
i e HBméd =y 000 e NDmod — -——— :
| |
| _ |
: HD méd LO49 =01 ND mod !
| T I
i bO49: 00 ¢ bO4S: J | i
| dopd: - k043 = 00 d060: I-u |
| 7 I
| |
LNI=0
+ init.

R R e i e = =] | | |
| v | | |
I o . e el I : i kT \
| MNagyfrekvencias mod : + init. | . Allandd magnesu maod |
| doe0: H-1 || | - i
= T 1 P 1

i :h ﬂ | = EE i dDEE. :
ok |

| +init. | i
| | | |
L___  Nagyfrekvencias mod (~1000Hz) . bomae Allandé magnesii mod -

3.6.25. Jelszavas védelem

Az MX inverter jelszavas védelmi funkcioval rendetik a paraméter moédositas elleni
védelem érdekében. Két jelszavas lébég kozil valaszthat:

» b037: Paraméter kod kijelzés tiltasa,

* b031: szoftver zarolas, A és B jelszoval.

A jelszavat jol valassza meg, mert az elfelejed76 esetén nincs mod a jelszo torlésére.

Jelszavas védelem funkci6 attekintése

© Jelszd nincs bedllitva
b 190 = 0000 (hozzaférhetd)
b9 | = 0000 (nem médosithatd)

5037 = hozzaférhetd

“1©34" b 190
Jelszo megadasa

“0000" b 190

Jelszo torlése

@ Jelszoval védve R b9 © Jelszo elfogadva
b 190 = 0000 (nem médosithato) — > b 190= 234 (hozziférhetd)
L 19 1= 0000 (hozzaférhetd) < b9 1= 123y (nem madosithatd)
b037 = csak olvashatd ﬁm{f ]:!‘;ID:Q?;BTVBETEIL b b037 =hozzatérhetd
A jelszavas védelem aktiv, a A jelszavas védelem atmenetileg
6037 parameter nem modosithato. inaktiv, a jelszo nincs tHrolve.
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Parameéter kdd kijelzeés tiltas, szoftver zarolas fakcio at-
tekintése

Paraméter leirasa Mdédositando pa-
rameéterek
Paraméter kad kijelt37 értékédl fiiggéen a funkciok egy részeghb 190, b 19 |

zés tiltasa37), A [nem jelenitheét meg (a megjelenith&tk
jelszé maodosithatéak).

Szoftver zarolasa |k{13 | értékésl figgden egyik paraméter sems 132, b 33
(603 1), Bjelszo maodosithato (de mind megjelenitet

Jelszd bedllitasa

1. Allitsa megfeled értékire k037 és/vagyhl3 | paramétert.
2. Adja meg a jelszdt (30 és/vagyl 152 paraméterben @000 nem érvényes).

1r r Trynre

b 190 0000 1234
]

Co

L
<»

A pont jelzi a
jelszo elfogadasat.

Bal kurzor Jobb kurzor

3. Ajelsz0 be lett allitva. AD37 és/vagyeld | paraméter nem modosithato.

Jelszavas védelem feloldasa

1. Adja meg a jelszdt i3 | és/vagye {93 paraméterben.

2. Ha a megadott jelsz6 helyes, 1 masodperégoa (good=jo) felirat jelenik meg a kijel-
z6n, a jelszavas védelem atmenetileg mégtz Az inverter ki-bekapcsolasa, vagy 10 perc
varakozas utan a jelszavas védelem Ujra aktivaldthka megadott jelsz6 nem egyeziky
(error=hiba) jelenik meg a kijedn, a jelszavas védelem aktiv marad.

Jelszd modositasa

1. Oldja fel a jelszavas védelmet aébddiek szerint.
2. Allitsa be az Uj jelszdt 190 és/vagyh 192-ben.

Jelszavas védelem torlése

1. Oldja fel a jelszavas védelmet.
2.b 190 és/vagyb 132 értékét allitsal00-ra.
3. A jelsz6 torlésre kerlt.

170



3.7. C csoport: multifunkcios digitalis bemenet fun kciok

A 7 digitélis bemenet [1], [2], [3], [4], [5], [6];7] barmelyikére a 72 lehetséges funkci6 bar-
melyike beallithatd. A kovetkéztablazatokban talalhaté a konfiguracié maodija. gitdiis
bemenet bekapcsolt vagy kikapcsolt allapotu ledndekapcsolt allapotot 1-gyel, a kikapcsolt
0-val jeloltik.

Az inverter gyari bedllitdsa szerint a hét bemésletan programozva. Barmelyik tetdege-
sen moédosithatd, de legyen figyelmeshi#S értékének valtoztatdsa mas alap beallitas
értéket eredményezhet. Ugyanaz a jel tobb bemenettezzarendelhét

Megjegyzés: a [3] és [4] bemenet logikai és bizégnsemenet is lehet a SAFE STOP
beallitas értékét figgsen.

Megjegyzés: [5] lehet logikai bemenet is, vagy agddemenet a PTC funkcié szamara (funk-
cio kodL005=19).
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3.7.1. Bemeneti csatlakozo konfiguracio

Paraméterek és beallitasi értékek— A szamos furtktg®leges bemenethez rendelheA
CO0 .LO07 paraméterrel adhatja meg az [1].. [7] bemenetakdidit. A gépkdnyv bemene-
tekhez rendelt funkci6 roviditéseit hasznalja adkeisoran, ezeknek a funkcidoknak &0 i-
CO07 paraméterben egy-egy szamérték felel meg.

Példaul,C00 =00 esetén &0 érték a [FW] funkcié (éire RUN) van az [1] bemenethez
rendelve. Az opci6 kodok és pontosikiidésik a 4.fejezetben szerepel.

"C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamépNév Meghatarozas ban EU Egység
ter kod szerkesz-
the®
root |[1] bemenet funkciéjal [1] bemenethez funkcio |- 00 -
hozzérendelés a 68 lehiet [FW]
ség kozil
rooe  |[2] bemenet funkcidjal [2] bemenethez funkcid |- 01 -
hozzéarendelés a 68 leliet [RV]
ség kozl
roo3  |[3] bemenet funkcidjal[3] bemenethez funkcié |- 12 -
[GS1 hozzarendelh&t|{hozzarendelés a 68 leliet [EXT]
ség kozl
rooY  |[4] bemenet funkcioja [4] bemenethez funkcié |- 18 -
[GS2 hozzarendelh&t|{hozzarendelés a 68 leliet [RS]
ség kozl
roos  |[5] bemenet funkcidjal[5] bemenethez funkcié |- 02 -
[PTC hozzarendelhé&t{hozzarendelés a 68 leliet [CF1]
ség kozl
roog  |[6] bemenet funkcidjal [6] bemenethez funkcid |- 03 -
hozzéarendelés a 68 leliet [CF2]
ség kozl
roo7  |[7] bemenet funkcidjal [7] bemenethez funkcid |- 06 -
hozzarendelés a 68 lefiet [JG]
ség kozil

A bemenetek alap esetben a magas szint jelentiapbsolt allapotot (alaphelyzetben nyitott-
[NO]), de ennek inverze is (alaphelyzetben zart]Nseallithato.
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"C" Paraméter csoport Run Alap érték

ParaméiNév Meghatarozas modban|EU |Egység
ter kod szer-

keszthet

0
£+ |[1] bemenet aktiv llapot|d3...alaphelyzetben ny|- - ool -
o2 |[2] bemenet aktiv allapot|  tott [NO] - ool -
roi3  |[3] bemenet aktiv allapot|U I...alaphelyzetben zaft - oo -
CO0M |[4] bemenet aktiv allapot|  [NC] ; 00 -
ro5  |[5] bemenet aktiv allapot - ool -
roiE  |[6] bemenet aktiv allapot - ool -
o7 |[7] bemenet aktiv allapot - 00 |-

Megjegyzés: a 18-as [RS] reset funkcié bemenete kemfiguralhatdé alaphelyzetben zart
(NC) logikaval.

"C" Parameéter csoport Run Alap értek
ParaméiNév Meghatarozas modban |[EU |Egysé
ter kéd szer- g
keszthet
s
0 |[1] bemenet reakcidé |Bemenetenként allithato af- -
id6 reakcio id, tartomany:
16+ |[2] bemenet reakcid [0..200 (*2 ms) - _
ido (0..400 ms)
r 52 |[3] bemenet reakcid - _
idd
r 53 |[4] bemenet reakcid - _
idd
r g4 |[5] bemenet reakcid - _
idd
r 155 |[6] bemenet reakcid - _
idd
r 66 |[7] bemenet reakcio - _
idd

Megjegyzés: Az inverter ki-bekapcsolasa esetérakciéids eltéi lesz: pl ha az inverter be-
kapcsolasakor az FW jel aktiv, az inverter kimersatk a reakcidithél hosszabb t@dmulva
kapcsol be, az inverter resetelési folyamadta igényel.
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3.7.2. Intelligens bemenet attekintés

A 7 multifunkcidos bemenet barmelyikéhez hozzaremeksl az aldbbi tablazat barmelyik
funkci6ja. ALOO 1.CO07 paraméterben allitsa be a tablazatbdl a kivarkcidnak megfe-
leléen. Mindegyik funkcidhoz tartozik egy révidités @&sgépkonyvben ezen roviditések talal-
hatok a nikddés leirasandl. Példaul a forgagelréviditése [FW]. A valos csatlakozo pontjai
1..7-ig vannak szamozval { |.LO 7 értéke hatdrozza meg, hogy a bemenet alaphelyretbe
zart vagy nyitott logikaval ikodik.

Bemeneti funkciok 6sszefoglald tablazata- a funkciok koéd szerint néveévsorrendben
szerepelnek. 8/ebb targyaldsuk a 4.5. pontban szerepel.

Opci6 |Csatla- |Funkci6é név Meghatarozas

kod  |kozo jel

oo FW Elére Run/Stop ON |Inverter run médban, motoréeé forog

OFF | Inverter stop mddban, motor ledll
0 RV Hatra Run/Stop  |[ON [Inverter run modban, motor hatra forog
OFF | Inverter stop mddban, motor ledll

Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatérozas

kod  |kozo jel

ae CF1 *1 | Tébbsebesség|ON Binérisan kodolt fordulatszdm valasztas
fordulatszdm Bit O, logikai 1
valasztas OFF Binarisan kodolt fordulatszam valasztas,
Bit 0 (LSB) Bit 0, logikai O

] CF2 Tobbsebessiég|ON Binarisan kodolt fordulatszam valasztas
fordulatszam Bit 1, logikai 1
vélasztas OFF Binarisan kodolt fordulatszam valasztas,
Bit 1 Bit 1, logikai O

o4 CF3 Tobbsebessiég|ON Binarisan kddolt fordulatszam valasztas
fordulatszdm Bit 2, logikai 1
vélasztas OFF Binarisan kodolt fordulatszam valasztas,
Bit 2 Bit 2, logikai O

0s CF4 Tobbsebessiég|ON Binarisan kodolt fordulatszam valasztas
fordulatszam Bit 3, logikai 1
vélasztas OFF Binarisan kodolt fordulatszam valasztas,
Bit 3 Bit 3, logikai O

05 JG Jogging ON Inverter run médban, motor jog frekven-

ciaval forog
OFF Inverter stop mdédban

i DB Kilsé DC ON DC fékezéssel all le a motor
fékezés OFF Nincs DC fékezés

] SET 2. motor pa- |ON Az inverter a 2. motor paramétereket hasz-
ramétereinek nalja
betoltése OFF | Az inverter admotor paramétereket hasz-

nalja
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ng 2CH 2 szint felfutas,|ON A kimenet a 2. felfutasi és lefutasi parameé-
lefutas tereket hasznalja.
OFF | A kimenet az altalanos felfutasi és lefutasi
paramétereket hasznélja.
' FRS Szabad kifutds|ON Kikapcsol az inverter kimenet, szabad k|-
futassal leall a motor
OFF | Kimenet tizemszéen mikddik, szabalyo-
zott lassulassal all le a motor
12 EXT Klss hibas ON Ha bekapcsolt allapotra valt, az inverter
leallas E12 Uzenettel all le.
OFF Nincs hibas leallas, ha kikapcsol a jel.
i3 USP Ellerdrizetlen |ON Bekapcsolas pillanataban érkemn jelet
indulési nem fogad el az inverter
védelem OFF Bekapcsolaskor az inverter elfogadja a
hal6zat kieséskor is aktiv allapotu run jelet.
i CS Téapforras at- |[ON A motor mas tapforrasrol jarhat (Bypass).
kapcsolas (By- |OFF A motort az inverter taplalja.
pass)
5 SFT Szoftver zarolafON A billentytizet és a kuskezebpanel nem
maodosithatja a programot.
OFF | A paraméterek szerkeszthek,
modosithatdak.
5 AT Analog feszilt- [ON Hasznalatdhoz az anal6g bemenet valasztas
ség/aram bemelOFF  |pontot olvassa veégig (3.5.2.fejezet).
net valasztas
8 RS Inverter reset |ON Hibaallapot torlése, a hal6zati bekapcsolas-
nak megfelal reset megy végbe.
OFF | Altalanos bekapcsolt allapotdikddés
e PTC PTC termisztorfANLG [Ha termisztort csatlakoztat [5] és [L] kdzg,
hévédelem az inverter figyeli a Bmérsékletet, tulme-
(csakLO05) legedés esetén ledllitia a motort.
OPEN | Levalasztott termisztor hibas leallast okpz.
20 STA Start ON Forogni kezd a motor.
(3-vezetékes |OFF Nem valtozik a motor allapota.
interfész)
2 STP Stop ON Ledll a motor.
(3-vezetékes |OFF Nem valtozik a motor allapota.
interfész)
Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozéas
kod  |kozo jel
2c F/IR FWD, REV (haromON |Motor forgasirany megadasa: ON = FWD

vezetékes interfész

N—r

(elére). Ha a motor forgasa kdzben allap
tot valt a F/R jel, forgasiranyt valt a motar.

OFF

Motor forgasirany megadasa: OFF = RE
(hatra). Ha a motor forgasa kdzben allaj
tot valt a F/R jel, forgasiranyt valt a motar.
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ek

23 PID PID letiltas ON |Atmenetileg letiltasra keriil a PID hurok.
Inverter kimenet kikapcsol, mig a PID
engedélyezés jel aktidif? (=0 1)
OFF | Nincs hatassal az invertetikbdésére, mi
a PID engedélyezés jel aktR( =0 /)

24 PIDC | PID Reset ON |A PID integrator értéke 0 lesz.

OFF | Nincs hatassal az inverter és a PID
mikodésére.

27 UP Felgyorsit funkcio |ON [Novekszik a kimeneti frekvencia
(motoros poten- |OFF | A motor nikodése nem valtozik.
ciométer.)

28 DWN | Lelassit funkci6 |ON |Csokken a kimeneti frekvencia.
(motoros poten- |OFF | A motor nikbdése nem valtozik.
ciométer.)

29 UDC | Felgyorsit/LelassifON | A Felgyorsit/Lelassit alapjel memoria ér
alapjel adat torles torlés, az alapjeidd | paraméter értékével

egyed lesz.L T =00 értéki kell legyen a
funkcio mikodéséhez.

OFF | UP/DWN frekvencia memoria érték nen
valtozik.

31 OPE | Operator vezérleSON |Frekvencia alapjel forr&d0 !, Run pa-

rancs forras a billentizet.
OFF |Frekvencia alapjel forr&&l3 {, Run par-
ancs forras adllZ szerinti forras.

32 SF1 Tobbsebesdéfpr- |ON | Bitenként kddolt fordulatszam, Bit 1, log
dulatszam valasztgs kai 1
Bit 1 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 1, log

kai O

33 SF2 Tobbsebesdéfpr- |ON | Bitenként kddolt fordulatszam, Bit 2, log
dulatszam valasztgs kai 1
Bit 2 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 2, log

kai O

34 SF3 Tobbsebesdéfpr- |ON | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 3, log
dulatszam valasztgs kai 1
Bit 3 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 3, log

kai O

35 SF4 Tobbsebesdétpr- [ON | Bitenként kédolt fordulatszam, Bit 4, log
dulatszam valasztas kai 1
Bit 4 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 4, log

kai O

36 SF5 Tobbsebesdéfpr- |ON | Bitenként kddolt fordulatszam, Bit 5, log
dulatszam valasztgs kai 1
Bit 5 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 5, log

kai O
37 SF6 Tobbsebesdétpr- [ON | Bitenként kédolt fordulatszam, Bit 6, log

dulatszam valaszt

IS

kai 1

Bit 6

OFF

Bitenként kédolt fordulatszam, Bit 6, log
kai O
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[2)

int.

38 SF7 Tobbsebesdétpr- [ON  |Bitenként kédolt fordulatszam, Bit 7, log
dulatszam valasztas kai 1
Bit 7 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 7, logji
kai O
39 OLR Tulterhetés korlatgON | Tulterhelés korlatozas adatregisztereine
zas atvaltas valtasa.
OFF | Normal nikddés.
40 TL Nyomaték hatar |ON |B040 értéke aktiv.
beallitas OFF | A nyomaték korlat 200%.
41 TRQ1 | Nyomaték hatar [ON |A nyomaték hatar a motoros/generatoro
kapcsol6 1 OFF |Uzem, forgéasirany és a TRQ1, TRQ2 bet
42 TRQ2 | Nyomaték hatar |ON |menetek kombinaciojatol fligg.
kapcsol6 2 OFF
44 BOK | Fékezés visszaigatfON |Fékezés visszaigazolas jel megérkezett
zolas OFF | Fékezés visszaigazolas jel nem érkeze
meg. T
Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozéas
kod  |kozo jel
46 LAC LAD érvé- ON |A rampa idk érvénytelenek, az inverter
nytelenités azonnal a frekvencia alapjelet koveti.
(rampaid figyel- |OFF | Felfutas, lefutas a beallitott rAmpa szrer|
men kivil hagyasal
47 PCLR | Impulzus szamlalgON |Pozici6 hiba torlése
torlés OFF | Pozici6 hiba tartdsa
50 ADD |Frekvencia 6sszedON |A 145 értékét hozzaadja a kimeneti frekv
zés engedélyezés ciahoz.
OFF |R 45 értékét nem adja hozza a kimeneti
frekvencidhoz.
51 F-TM |Terminal mod forsfON | Az inverter a bemenéirvarja a run jelet,
zirozas frekvencia alapjelet.
OFF |A kimeneti frekvencia alapjéldd |, Run
parancs forra800c szerint.
52 ATR | Nyomaték parancgON |Nyomaték szabdélyozasi bemenet engedé-
engedélyezése lyezve.
OFF | Nyomaték szabdalyozasi bemenet letiltva.
53 KHC | Wattora érték tor- [ON | Wattora erték torlés.
lése OFF | Nincs hatésa.
56 MI1  [Altalanos célt be-|ON |Altalanos célt bemenet (1) bekapcsol
menet (1) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos céli bemenet (1) kikapcsol Ez
alatt.
57 MI2  |Altalanos céli be-|ON [Altalanos céli bemenet (2) bekapcsol
menet (2) EzSQ alatt.
OFF |[Altalanos célt bemenet (2) kikapcsol EZ

alatt.
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58 MI3  [Altalanos célt be-|ON |Altalanos célt bemenet (3) bekapcsol
menet (3) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célt bemenet (3) kikapcsol EZ
alatt.
59 MI4  |Altalanos céli be-|ON |Altalanos céli bemenet (4) bekapcsol
menet (4) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célu bemenet (4) kikapcsol Ez
alatt.
60 MI5 Altalanos céla be- [ON | Altalanos célu bemenet (5) bekapcsol
menet (5) EzSQ alatt.
OFF | Altalanos célt bemenet) (Gikapcsol EzS(
alatt.
6l MI6  |Altalanos céli be- [ON |Altalanos céli bemenet (6) bekapcsol
menet (6) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célt bemenet (6) kikapcsol EZ
alatt.
62 MI7  |Altalanos céli be-|ON |Altalanos céli bemenet (7) bekapcsol
menet (7) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célu bemenet (7) kikapcsol Ez
alatt.
65 AHD |Analog utasitas |ON |Analdg utasitas tartva.
tartas OFF | Analdg utasitas nincs tartva.
66 CP1 Tobbszifitpozicié |ON | Tdbbszinti pozicié utasitas a kapcsoldk
kapcsolo (1) OFF |allasa szerint.
67 CP2 Todbbszifitpozicié |ON
kapcsold (2) OFF
68 CP3 Tobbszifitpozicié |ON
kapcsold (3) OFF
69 ORL Homing elérés ON [Homing jel elérve ON
OFF | Homing jel nincs meg OFF
70 ORG | Homing elinditasad ON |Homing megkezdése
OFF | Nincs hatasa.
73 SPD Fordu- ON |Fordulatszam szabéalyozas mad.
latszam/pozici6 |OFF | Pozicié szabalyozas mad.
szabalyozas at-
kapcsolas
77 GS1* | GS1 bemenet ON [EN60204-1 szerinti jel STO funkcidhoz.
OFF
78 GS2 * | GS2 bemenet ON
OFF
8l 485 EzCOM inditdsa |[ON |EzCOM inditasa
OFF | Nincs utasitas végrehaijtas.
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Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozéas
kod  |kozo jel
82 PRG EzSQ program |ON |EzSQ program végrehajtas.
végrehajtas OFF | Nincs végrehajtas.
83 HLD Kimeneti frekven- [ON [Kimeneti frekvencia tartasa.
cia tartasa OFF | Nincs frekvencia tartas.
84 ROK | Run parancs ON [Run parancs engedélyezett.
engedeélyezés OFF | Run parancs nem engedélyezett.
85 EB Forgéasirany ON |Forgés dire.
érzékelés (csak |OFF | Forgas hatra.
com
86 DISP | Kijel® korlatozas |ON |Csak a b038 beallitas szerinti paraméte
jelenithebek meg.
OFF | Minden paraméter megjelenithet
255 no Nincs funkcio ON |Bemenet értéke nem szamit.
OFF | Bemenet értéke nem szamit.

3.7.3. Kimeneti csatlakoz6 konfiguracio

Az inverter lehetvé teszi anal6g/digitalis kimenetek konfiguraléséablazat szerint.

"C" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modbanEU Egyséd
ter kod szerkesy
thet
ro2 1 |[11]- kimenet|48 féle programozhatd logikai funk- O00[RUN] |-
[EDM] hoz- [ci6 kimenet &ll rendelkezésre (ko-
zarendelhét |vetked pont)
roee |[12] kimenet - 01[FA1] |-
rofs  |Alarmrelé |48 féle programozhaté logikai funk- O5[AL] |-
funkcio cio kimenet all rendelkezésre (ko
vetkez pont)
roe71  |[EO] kimenet{13 lehebség: - 07
valasztas 00...kimeneti frekvencia (PWM)
(impul- 01...kimeneti aram (PWM)
zus/PWM  |02...kimenet nyomatéka (PWM)
kimenet) 03...kimeneti frekvencia (impulzus)
04...kimeneti feszultség (PWM)
05...felvett teljesitmény (PWM)
06...roterhelési arany (PWM)
07...LAD frekvencia (PWM)
08...kimeneti aram (impulzus)
10...Hit6borda lEmérséklet (PWM)
12...4ltaldnos kimenet (PWM)
15...Impulzusos bemenet monito-
ring
16...Opcionalis (PWM)
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"C" Paraméter csoport Run Alap érték

ParaméiNév Meghatarozas maédbanEU Egység
ter kod szerkesy
thet
rofg  |[AM] vélasz- [00...kimeneti frekvencia - 07 [LAD- |-
tas analég |01...kimeneti aram FQ]
fesziltség |02...kimeneti nyomaték
kimenet 04...kimeneti fesziiltség

(0..10Vv9 05...felvett teljesitmény
06...Hstelhelési szint

07...LAD frekvencia
10...Hit8borda Bmérséklet
11...kimeneti nyomaték (kdddal)
13...4altalanos kimenet
16...opciondlis

rojo |Digitalis Digitalis aram kimenet 1,440 Ham,|+ Névleges|A
aram moni- |tartomany: névleges aram aram
toring refer- |20..200%-a
encia

ro4T Impulzusos |Ha az EO kimenet impulzusosra lgit 1.00 -
kimenet konfigurélva, a skalazo6 konstanc

skélazéas C047-ben adhato meg. Imulzus k
menet= Impulzus bemenet*C047,
tartomany: 0.01..99.99

A kimeneti jelek alapéllapota programozhat6 a [112] és a relé kimenetre. Az open collec-
toros kimenetek ([11], [12]) alapesetben nyitottaktiv alacsony szifi), de alapesetben zart-
ként is programozhato, ha invertalni szilkségel@& kimenet is invertalhato.

"C" Paraméter csoport Run |Alap érték
ParaméNév Meghatarozas mod- |EU Egység
ter kod ban

szerke

sztheb
£03+  |[11] aktiv allapot 00... alapesetben nyitott | - 00 -

(NO)
£03e  |[11] aktiv allapot 0 {...alapesetben zart (NC) - 00 -
ro3g |Alarm relé kimenet 01 -
aktiv allapot
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A kimenet késleltetése is allithatd bekapcsolédkgpcsolasi késleltetéssel.

"C" Paraméter csoport Run |Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas mod- |EU Egység
ter kod ban
szerke
sztheb
130 |[11] kimenet bekapc- | Tartomany 0.0..100.0 - 0.0 -
solas késleltetés masodperc
r131  |[11] kimenet kikapcsg- - 0.0 -
las késleltetés
r 132 |[12] kimenet bekapc-|Tartomany 0.0..100.0 - 0.0 -
solas késleltetés masodperc
r133  |[12] kimenet ki- - 0.0 -
kapcsolas késleltetés
r 4o |Relé kimenet bekapciTartoméany 0.0..100.0 - 0.0 -
solas késleltetés masodperc
r 1 |Relé kimenet ki- - 0.0 -
kapcsolas késleltetés

Megjegyzés: a kimenetek ki- vagy bekapcsolasaekés] érzékenyen befolyasolhatja a reset
[RS] kimenet nikddését, egyes kimenetek elcsuszasa zavart okozhat.

Kimeneti funkciok dsszefoglald tédblazata- a tdbldzatban taldlhaté a [11], [12] és [AL] ki-
menethez rendelhefunkciok listaja, részletes leirasuk a 4.6 fejpeatszerepel.

Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozéas
kod  |kozo jel
oo RUN Run jel ON [Inverter run médban.
OFF | Inverter stop md&dban.
o FALl Frekvencia ON [Ha a kimeneti frekvencia az alapjellel me-
érzékelés 1.tipus — gegyezik
allandé fordu- OFF | Ha a motor kimenet ki van kapcsolva, vagy
latszam gyorsitas vagy lassitas alatt van.
oe FA2 Frekvencia érzékefON |Ha a kimeneti frekvencia nagyobb, mint|az
lés 2.tipus —Tul alapjel, felfutasi{042) vagy lefutasi
magas frekvencia (C043) rAmpa esetén is
OFF | Ha a motor kimenet ki van kapcsolva, vag
a kimeneti frekvencia az alapjelnél kisehb.
03 oL Tulterhelés figyel- |(ON |Ha a motor aram tullépi a figyelmeztetési
mezted jelzés 1 kiiszobszint értékéf {4 1).
OFF | Ha a motor aram a figyelmeztetési
kiiszbbszint érték alatt van.
o4 oD PID szabalyozas |ON [Ha a hibajel nagyobb, mint a beallitott
hibajel klszobérték.
OFF | Ha a hibajel kisebb, mint a beallitott
kiiszbbeérték.
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a5 AL Hiba jelzés ON [Ha hiba toértént és nem lett torélve
OFF | Ha az utolsé torlés 6ra nem volt riasztas.
05 FA3 Frekvencia érzékefON |Ha az inverter kimenet eléri az alapjelet
lés 3.tipus — felfutas (042) és lefutas(d43) kdzben.
Frekvencia alapjel [OFF | Ha az inverter kimenet ki van kapcsolva
vagy a kimenet nem alapjel frekvencigju
a1 OTQ | Tul nagy/tal ON [A becsilt motor nyomaték tullépi a meg
alacsony nyomatél ott értéket.
OFF | A becsult motor nyomaték kisebb a meg
ott érteknél.
09 uv Tul alacsony ON |Az inverter tapfesziltség tal alacsony.
feszultség OFF | Az inverter tapfeszultség nem alacsony
0 TRQ Korlatozott nyo- |ON |Nyomaték korlatozas aktiv.
maték jel OFF [ Nincs nyomaték korlatozas.
I RNT |Runid tillépés |ON |Az inverter sszes run modu ideje tallépi
megadott értéket.
OFF | Az inverter 6sszes run modu ideje a
megadott értéken belil van.
2 ONT |Bekapcsolt allapot{ON |[A teljes bekapcsolt allapotuadillépi a
idé6 tullépve megadott értéket.
OFF | A teljes bekapcsolt allapotid megadot
ertéken belul van.
3 |THM  |Melegedés figyel- |ON A melegedés tallépi 836 -ben megadott
meztetés értéket.
OFF |A melegedés nem |épi talcdla -ben
megadott értéket.
9 BRK |Fék kiengedés jel-|ON |Fék kiengedés
zés OFF | Nincs fékkel kapcsolatosinelet.
20 BER Fék hiba jel ON |Fék hiba tortént.
OFF | Fék viselkedése normalis.
Opci6 |Csatla- [Funkcio jel Meghatarozas
kod  |kozo jel
2 ZS OHz fordulatszam |[ON  |Kimeneti frekvencia 4063-ban megadott
jelzés kiiszobérték ala esik.
OFF |Kimeneti frekvencia nem esikdl&3-ban
megadott kiiszobérték ala.
2c DSE | Fordulatszam hibgON A fordulatszam hibajel tullépi &127-ben
jel tal nagy megadott értéket.
OFF |A fordulatszam hibajel nem Iépi tGIPaicT -
ben megadott értéket.
23 POK | Pozicionalas befe{ON |Pozicionalas befejezve.
jezve OFF | Pozicionalas nincs befejezve.
2y FA4 Frekvencia ON [Ha a kimeneti frekvencia tallépi az alap-

érzékelés 4.tipus —
tul nagy frekvencial

jelet., felfutas {045) vagy lefutas{{dvE)
alatt is.
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OFF

vagy a kimeneti frekvencia az alapjel alg
van.

Ha az inverter kimenet ki van kapcsolva,

—
—

[

—

ta

25 FAS Frekvencia érzékefON |[Ha a kimeneti frekvencia megegyezik az
lés 5.tipus — alapjellel, felfutas{045) és lefutasid4g)
frekvencia alapjel esetén is.

OFF | Ha az inverter kimenet ki van kapcsolva
vagy a kimeneti frekvencia az alapfelt
kilonb6d.

2 oL2 Tulterhelés figyel- |ON |Ha a motor aram tullépi a megadott
mezteb jelzés 2 kiiszobértéket{ ! | /).

OFF | Ha a motor aram kisebb, mint a beéllito
kiisz6b érték.

2 ODc | Analog feszlltség [ON  |Ha az [O] bemenet k010 értékénél (sza:
bemenet szakadasg kadas észlelés).
észleles OFF | Ha nincs szakadas észlelés.

2B OIDc [Anal6g aram bemgON  |Ha az [Ol] bemenet 807 ! értékénél
net szakadas (szakadés észlelés).
észlelés OFF | Ha nincs szakadas észlelés.

31 FBV PID Kettes fokozatfON |Bekapcsol, ha az inverter run médban v
kimenet és a folyamat valtozo6 (PV) kisebb, mint

visszascatolas als6 hatafa%3)

OFF | Kikapcsol, ha az inverter run médban van,
és a folyamat valtozo (PV) nagyobb, mir
visszacsatolas als6 hataf@%3), vagy az
inverter stop modba kertil.

32 NDc |Halézat lekapcsolg©N  |Ha a kommunikéacios watchdogd(l 7-ben
észlelés megadott érték) —et tullépi.

OFF | Ha a kommunikéaciés watchdog altalang
kommunikaciot észlel.

33 LOG1 |Logikai kimenet |ON [Ha al 43-ban megadott logikai ivelet
funkcio 1 eredménye logikai "1".

OFF [Ha af 43-ban megadott logikai fivelet
eredménye logikai "0

34 LOG2 |Logikai kimenet |ON |Ha af {46-ban megadott logikai fivelet
funkcié 2 eredménye logikai "1".

OFF |Ha al 14&-ban megadott logikai fivelet
eredménye logikai "0

35 LOG3 |Logikai kimenet |ON |Ha al f49-ban megadott logikai tivelet
funkcio 3 eredménye logikai "1".

OFF |Ha al 143-ban megadott logikai tivelet
eredménye logikai "0

39 WAC |[Kondenzator élet- |ON |Kondenzator élettartam lejart.
tartam figyelmez- |OFF | Kondenzator élettartam nem jart le.
tetés

40 WAF |Hatéventilator fi-  [ON |Hatéventilator élettartam lejart.
gyelmeztetés OFF | Hitéventilator élettartam nem jart le.
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Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozéas
kod  |kozo jel
] FR RUN parancs aktifON |[FW vagy RV utasitast kap az inverter.
jelzés OFF [Nem kap FW vagy RV utasitast, vagy a
kettot egyszerre kapja az inverter.
42 OHF Hitéborda talme- |ON |Hitéborda lEmérséklet tallépi a megadott
legedés jelzés értéket {06Y).
OFF | Hitéborda lbmérséklet nem lépi tal a
megadott értéket (5H).
43 LOC |Tul alacsony ter- [ON |Motor aram kisebb, mint a megadott értg
helés észlelese (C039).
OFF | Motor aram nem kisebb, mint a megaddg
érték €039).
Yy MO1 |Altalanos kimenet [ON |Altalanos kimenet 1 bekapcsolva.
1. OFF | Altalanos kimenet 1 kikapcsolva.
45 MO2 |Altalanos kimenet [ON |Altalanos kimenet 2 bekapcsolva.
2. OFF | Altalanos kimenet 2 kikapcsolva.
4E MO3 |Altalanos kimenet [ON |Altalanos kimenet 3 bekapcsolva.
3. OFF | Altalanos kimenet 3 kikapcsolva.
50 IRDY |[Inverter kész ON [Inverter run utasitas fogadaséara készen
OFF | Inverter run utasitas fogadasara nem al
készen.
5 FWR |Forgas élre ON |Az inverter ebre forgatja a motort.
OFF | Az inverter nem éte forgatja a motort.
52 RVR |Forgés hatra ON |Az inverter héatra forgatja a motort.
OFF | Az inverter nem héatra forgatja a motort.
53 MJA  |Sdlyos hiba jel ON [Az inverter sulyos hibaval all le.
OFF | Az inverter normal allapotban van, nem
le sulyos hibaval.
gy WCO |Ablak komparator [ON | Analog fesziltség bemenet az ablakkom-
analog feszliltség paratoron beldl van.
bemenet OFF | Analdg feszliltség bemenet nincs az ab
komparatoron bell.
55 WCOI |Ablak komparator [ON |Anal6g aram bemenet az ablakkompardto-
analdg aram bemer ron beldl van.
net OFF | Analég &ram bemenet nincs az ablakko
paratoron bell.
[ FREF | Frekvencia utasitd©N |Frekvencia utasitas a billetigetdl jon.
forras OFF | Frekvencia utasitas nem jon a billen-
tytizetiol.
59 REF Run parancs forrA®ON |Run utasitas a billentyeti6l jon.
OFF | Run utasitas nem a billetipgtsl jon.
G0 SETM | 2. motor valasztas|ON |2.motor kivalasztva
OFF | 2. motor nincs kivalasztva.
EC EDM |STO (biztonsagi ON | STO aktiv, SAFETY STOP
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lekapcsolas) OFF | STO nem aktiv
(csak a 11. kimeng

trol)
53 OPO Opciondlis kartya [ON | Kimenet opcionalis kartya szamara.
kimenet OFF | Kimenet opciondlis kartya szamara.
255 no Nincs hasznalva |ON |-

OFF |-

3.7.4. Alacsony terhelés észlelés

Kimeneti
aram

Az alabbi paraméterek a digitalis kimeneti termir
megfeleb konfiguralasa esetén ériek el. A [O38
megfeleb bedllitAsa esetén észleléskor bekapcso _ ,
[LOC] kimenet. Az észlelési szinf$35-ben adhatd 0 g
A funkcio korai figyelmeztet jelet ad, nem okoz hiba: [L0C] ’ 5

ledllast vagy motor aram korlatozast. 8 i t
"C" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modban|EU | Egység
ter kod szerkeszt
het
£038 |Alacsony kimeneti  |00...Felfutas, lefutas, allarj- 01
aram eszlelés do fordulatszam eset¢n
0 1...Csak éllando fordulatg-
zam esetén
r03g  |Tdl alacsony aram  |Tartomany: - in- A
érték 0.0..2.0*inverter névleges verter
aram név-
leges
aram
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3.7.5. Kimeneti sorkapocs funkcié paraméterei

t(ime‘neﬁ
Tulterhelés figyelmeztetés kimenet Az aldbbi paraméterel o
az intelligens digitalis kimeneti terminal megfélddonfigu- | o4
raldsa esetén érldek el. ACOY | paraméterben adhaté meg cgaq
tulterhellési szint, ezt az aram értéket elérveabpekol az
[OL] kimenet. A beallitasi tartomany az invertervieges oy
aram 0..200%-a. A funkci6 korai figyelmeaigelet hoz létre ™,
hibas leallas vagy motor aram korlatozas nélkil. 0 0 I
Frekvencia érzékelés kimenet- az [FA1], [FA2] kimenet kmenei
célja az alapjel frekvencia elérésének jelzéselékjidszité-
sét a fel- és lefutasi érzékelési szint paraméketef 042, :
£043) allithatja. A 4. fejezet NMveletek és monitoring sza oy i N 0041t
kaszat is olvassa végig. A2l :
PID OD kimenet — A PID szabalyoz6 hiba kimenet a vis 1 [
zacsatolojel és az alapjel kilbnbsége. A PID syalzél hiba- 0
jel kimenet [OD] (kimeneti funkci6, 04 opcié kddkkeor
kapcsol be, ha a hibajel tullépi a megadott értéketzaba- PID hiba (PV-SP) kiszob
lyozasi kiiszob &044-ben adhaté meg. Kmenet
Tl alacsony vagy tul nagy nyomaték kimenet a kimenet 5
jelez, ha a becsult motor nyomaték eléri a megathtéket. g 1
A funkcié engedélyezéséhez rendelje a 07 (OTQalaidso- 001
ny vagy nagy nyomaték) jelet az egyik digitalis kimethez. 1 ‘l
A tul nagy vagy tul alacsony nyomatékof @54 paraméter- 0
ben allithatja be.
A funkcid akkor aktiv, ha az A044 vagy A244 paraeniden érzékélnélkuli vektor szabaly-
ozéast ad meg. Mas U/f karakterisztika esetén az {@128s nem valaszthato. Lift alkalmazas
esetén hasznalja az OTQ jelet a fékezés befejuigrgr jelnek. A frekvencia érzékelés jelet
hasznélja fékezés megkezdési triggerként.
Zéro6 fordulatszdm észlelés kimenet akkor kapcsol be a kimenet, ha az inverter kirtiene
frekvencia a bedllitott kiiszobérték ala eSiED).
A funkcié hasznédlatdhoz rendelje a 21-es értefgtihvagy [12] kimenethez (2 {..CO27),
vagy a relé kimenethezdct). A funkcié allandé nyomatéku, cstkkentett nyorkatészabad
U/f vagy érzékel nélkuli vektor szabalyozas esetén hasznalhato.
Hiitéborda tulmelegedés figyelmeztetés Az inverter figyeli a titéborda tbmérsékletét,

bekapcsolja az OHF jelet, ha éhérséklet tallépi abtH-ben megadott értéket.

"C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamépNév Meghatarozas ban EU |Egység
ter kod szerkesz-
the®
£o4g |Talterheles figyelmezild. .. Felfutas, lefutas, al- |- 01 -
tetés mod lando fordulatszam
esetén
0 i...Csak allando fordu-
latszam esetén
o4+ |Talterhelés figyelmeztinverter névleges aram |- Inver- |A
tetési kiiszob 0..200%-a ter
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névle-

ges
aram
re4 1 |Talterhelés figyelmeztinverter névleges aram |- Inver-|A
tetési kiiszdb, 2. motg0..200%-a ter
névle-
ges
aram
ro4z  |Felfutasi érzékelési [Frekvencia érkezési kiiszgb 0.0 Hz
szint frekvencia felfutaskor, tartomany:
érzékeléshez 0.0..400.0HZ*
ro43 Lelfutasi érzékelési |Frekvencia érkezési kiiszgb 0.0 Hz

szint frekvencia

lefutaskor, tartomany:

érzékeléshez 0.0..400.0HZ*
"C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParaméNév Meghatarozas ban EU |Egyséd
ter kéd szerkesz-
the®
roqy  |PID hibajel tartomany PID hibajel megengedheft 30 |%
értéke (abszolut érték), SR-
PV, tartomany 0.0..100%
ro4s  |2.Felfutasi érzékelési|Frekvencia érkezési kiiszgb 0.00 | Hz
szint frekvencia érzé-|felfutaskor, tartoméany:
keléshez 0.0..400.0HZ*
ro4s  |2.Lelfutasi érzékelési|Frekvencia érkezési kiiszgb 0.00 | Hz
szint frekvencia érzé-|lefutaskor, tartoméany:
keléshez 0.0..400.0HZ*
ro4T Impulzusos bemenet |Impulzusos bemenet - 1.00
skélazés [EQ] skélazéas
ros2  |PID FBV kimenet fel-|Ha PV tallépi ezt az értéket, 100.0| %
s6 hatar a PID hurok automatikusan
kikapcsolja a PID kettes
fokozat kimenetet, tarto-
many: 0.0..100%
ros3 |PID FBV als6 hatar Ha PV tullépi ezt az értéket, 0.0 %
a PID hurok automatikusan
bekapcsolja a PID kettes
fokozat kimenetet, tartomg-
ny: 0.0..100%
rosy [Tl nagy/tal Kicsi 00...tal nagy nyomaték |- 00
nyomaték 01...tal kicsi nyomaték
055 |Tul nagy/tal kicsi Tartomany 0..200% - 100.| %
nyomaték szint (motor
ros ebre forgo)
055 |Tul nagy/tal kicsi Tartomany 0..200% - 100.| %

nyomaték szint (gene
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ratoros hatra forgo)

057 |Tal nagy/tal kicsi Tartomany 0..200% - 100, %
nyomaték szint (motor
ros hatra forgo)

rosg  |Tal nagy/tal Kicsi Tartoméany 0..200% - 100, %
nyomaték szint (genef
ratoros ebre forgo)

r0sg  |Kimeneti jel tal kic-  |00...Felfutas, lefutas, allan- 01
si/tul nagy nyomaték dé6 fordulatszam esetén
esetén 0 1...Csak allandé fordulats-

zam esetén

rogt  |Elektronikus ldvéde- |Tartomany 0..100%, - 90 %
lem figyelmeztetési |0%=letiltva.
szint

rog3 |0 fordulatszam észlelgFartomany 0.0..100.0Hz - 0.0 Hz
si szint

rogy  |Hitéborda tulmelege-{ Tartomany 0..110 C - 100, °C
dés figyelmeztetési
érték

C 111 |Talterhelés figyelmez|Tulterhelés figyelmeztetés|+ Né- |A
tetési szint 2 tartoméany: inverter névleg vleges

aram 0..200%-a. aram

3.7.6. Hal6zati kommunikacids beallitasok

Az alabbi tdblazat az inverter soros kommunikagidstjanak konfiguraldsaban segit. A
bedllitAsok befolyasoljak a soros port, illetve Bod kommunikacidjat. A halézat megbiz-
haté niikodése érdekében a paraméterek halézaton keresmtilszerkeszthétk. Bsvebb
leirds a B melléklet ModBus kommunikacio fejezetkadélhato.

"C" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas ban EU |Egység
ter kod szerkesz-
the®
ro7+ |Kommunikacio sebest03...2,400bps - 05 baud
sége 04...4,800bps
05...9,600bps

06...19,200bps
07...38,400bps
08...57,600bps
09...76,800bps
10...115,200bps

ro12  |[Modbus cim Inverter hal6zati cime, tar- 1. -
toméany 1..247

ro7y4 [Kommunikacio paritagd0...nincs paritas - 00
01...paros

02...paratlan
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ros Kommunikéacié stop [1...1bit - 1 bit
bit 2...2bit
ro76 |Kommunikacios hiba |00...leallas hibaval - 02
kezelés 01...lelassitas, majd leallas
hibaval
02...letiltva
03...szabad kifutas
04...lassitas allo helyzetig
ro77  |Kommunikacios hiba |Kommunikacios watchdog|- 0.00 | sec.
idétallépése id6zito, tartomany:
0.00..99.99 méasodperc,
0.00=letiltva
ron |Kommunikacio Vérakozési id az tzenet |- 0. msec.
kildési varakozasi il |[fogadasara, miétt
kuld.Tartomany:
0...1000.ms
3.7.7. Analdg bemenet kalibralas
Az aldbbi tadbladzat paramétereivel az analdég bemlemet o
figurdlhatd. A beallitasok nem modositjdk a fes#gt 200%
aram vagy NPN-PNP logika karakterisztikat, csakulan N o
pontot és a skalat. Ezeket a paramétereket gyar
bedllitottak, nem javasoljuk, hogy a felhasznal&ositsa b
6ket, hacsak az alkalmazas megkoveteli. Y,
"C" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték
Pa- [Név Meghatarozas ban EU |Egység
ramet szerkesz-
er the®
kod
C081|0O bemenet kali- |Skéla tényei a kil frekvencia [+ 100 |%
bralas alapjel (OL kozotti fesziltség) 4
a kimeneti frekvencia kozott,
tartomany 0.0..200%
C082|0l bemenet ka-  |Skala tényei a kuls frekvencia |+ 100 | %
librélas alapjel (OI-L &ram bemenet) ég a
kimeneti frekvencia k6zott, tar-
tomény 0.0..200%
C085|Termisztor bemenegfartomany: 0..200% + 100 | %
(PTC) kalibralas
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3.7.8. Vegyes funkciok

"C" Paraméter kod Run Alap érték
ParamémNév Meghatarozas modban |EU |Egység
ter kod szer-
keszthet
£03+ |Debug mod aa...letiltva + 00 |-
0 I...engedélyezvae Allitsa
be, gyari céli paramé-
ter
rig+  |Fel-le memaéria mod |Ki-bekapcsolas utani fordy- 00 -
valasztas latszam alapjel kezelés:
00...Utolsé frekvencia tor-
lése E00 | betdltése)
4 I...Utolsé fel-le nyilakkal
megadott frekvencia
tarolasa
"C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamépNév Meghatarozas ban EU |Egység
ter kod szerkesz-
the®
r 102 |Reset bedllitag Reset bemenet bedllitasa[RS]. |- 00 -
d...Hibas leallasi allapot torlése
bekapcsolt allapotban,varter
leallitasa RUN modbdl
0 1... Hibas leallasi allapot torlése)
kikapcsolt allapotban, inverter
leallithsa RUN modbal
.. Hibas ledllasi allapot torlése
bekapcsolt allapotban, nincg
hatassal az inverter RUN
médra
...Csak a hibas ledallassal kapcso-
latos paramétereket torli a
memoriabol
03 |Resetutani  |00...indulds 0 Hz<l - 00 -
Ujraindulasi |7 {...indulas frekvencia illesztésse!
maéd 02...indulas aktiv frekvencia illesz-
téssel
rioy |Felgy- Frekvencia alapjel UDC jel bemer- 00 -
orsit/lelassit |net aktiv allapotaban
memoria torlésda...0 Hz
0 I...eredeti beélliths (EEPROM
bekapcsolasi tartalma)
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AVIGYAZAT A debug mddot biztonsagi okokbdl ne valassza, wérn
viselkedést okozhat.

3.7.9. Analdg kimenet kalibralas

Az aladbbi paraméterek az AM és EO kimenetek béalita szolgalnak. A paraméterek érté-
két a gyarban beallitottak, de ha a rendszer igémjlhasznalé médosithatja.

"C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamémNév Meghatarozas ban EU |Egység
ter kod szerkesz-

thet
r 05 |EO ebsités allitas Tartomany: 50..200% + 100. %
ri0E  |AM erdsités allitas Tartoméany: 50..200% + 100. %
r10g  |AM eltolas éllitas Tartoméany: 0..100% + 0. %

3.7.10. Kimeneti logika, id 6zitések

Logikai kimenet funkcié — Az inverter beépitett i@ kimenet lehdiséggel rendelkezik.
Vélasszon két tetskeges intelligens kimeneti allapotjelzést (lbelsltozok) és adja meg az
operatort (ES, VAGY, XOR). A kimenet jele [LOG]. 8021, C022 vagy C026 paraméterrel
a logikai kimenetet a [11], [12] vagy a relé kim#rez rendelheti. LOG1-LOGS3, no, OPO
nem lehet operandus.

11
Belsd valtozoként - -~ .:
hasznalt Intelligens kimenet: CI42/C I45/T B | 12
RUN, FA1,FA2, ‘ —
OLODADG  —pf mopuamas (LIS
| i rAL1

| Mivelet:
C M3/ MB/C 149 | —»| Es,vAcy.xor [

RUN, FAT, FA2, — -’ ALO
OL, 0D, AL, Dc, $ B operandus
..EDM AL2
Operandus Nivelet
A B AND OR XOR
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
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C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamémNév Meghatarozas ban EU |Egység
ter kod szerkesz-
the®
r 42 |Logikai kimenet 1 Minden programozhat6é |- 00 -
A operandus funkcié hasznélhat6 logikai
r 143 |Logikai kimenet 1 kimenethez LOG1..LOG3,|- 00
B operandus OPO, no kivételével
£ 4 |Logikai mivelet1  |00..[LOG]=AESB - 00 |-
J!...[LOG]=A VAGY B
Je...[LOG]=A XOR B
r 145  |Logikai kimenet 2 Minden programozhat6é |- 00 -
A operandus funkcié hasznélhat6 logikai
r 45 |Logikai kimenet 2 kimenethez LOG1..LOG3,|- 00
B operandus OPO, no kivételével
£ 147 |Logikai mivelet2  |00..[LOG]=A ES B - 00 |-

I

.. [LOG]=A VAGY B
g2...[LOG]=A XOR B

C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamépNév Meghatarozas ban EU |Egység
ter kod szerkesz-
the®
r 48 |Logikai kimenet 3 Minden programozhat6é |- o0 -
A operandus funkcié hasznalhato logikdi
r4g Logikai kimenet 3 kimenethez LOG1..LOG3,|- o0
B operandus OPO, no kivételével
r 50  |Logikai mivelet 3 0..[LOG]=AESB - 00
J1...[LOG]=A VAGY B
02...[LOG]=A XOR B

3.7.11. Egyeb funkciok

latszam/pozicio felvé

teli idd

"C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas ban EU |Units
ter kod szerkesz-

the®
r 159 |Tobbszint fordu- Tartomany: 0..200.(x10mg) - 0. ms

Az idozitési és kapcsolasi hibak miatt feltlépibas bemeneti jel elkertilése érdekében vara-
kozasi id iktathatd be & (65 paraméterrel. A bemenet valtozas észlelése eaelb@menet

értéke rogzitésre csak dx3-ben megadott iflutan kerll rogzitésre.
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3.8. H csoport: Motor konstans funkciok

A H csoport paramétereivel definidlhaté a motorakéerisztikaja. Manualisan kell megadni a
HOO3 ésHOOY paramétert. AHODE paraméter gyari érték Ha szeretné visszaallitani a pa-
raméterek gyari beallitasat, kdvesse végig a @Ba.leirt folyamatot. AAIHH-ben adja meg
az alkalmazott nyomaték algoritmust. Olvassa vagsg8.3. autotuning részt.

"H" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték
ParamépNév Meghatarozas ban EU Egység
ter kod szerkesz-
the®
HOO ! |Auto-tuning 00.. letiltva - 00 -
d 1...engedélyezve all6 motorral
dc... engedélyezve forgé motor-
ral
HOono2  |Motor konstans  |00...Standard motor - 00 -
H202  |Motor konstans, 2|02...Adatok autone alapjan |- 00 _
motor
HOO3  |Motor teljesitményLehetségek: - Inverter |kW
HEO3 Motor teljesitmény 0.1/0.2/0.4/0.75/1.5/2.2/3.7/5.[5/ modell kW
2. motor 7.5/11/15/18.5 fUQQO
HOO Motor polusszam |Lehetiségek: 2/4/6/8/10 - 4 poélus
HeO4  |Motor pélusszam, - 4 polus
2. motor
HOOS  [Motor idééllandd | Tartoméany: 1..1000 + 100. -
H205  |Motor idéallando, + 100. -
2. motor
HOOE  |Motor stabilizaciésGyari beallitasa motor kon- [+ 100 -
konstans stans, tartoméany 0..255
H20 Motor stabilizaciog + 100 -
konstans, 2. moto
HO20 Motor R1 0.001~65.5350hm - Inverter |Ohm
H220  |Motor R1, 2. motof - modell  [Ohm
fliggo
HOZ2 1 |Motor R2 0.001..65.5350hm - Inverter |{Ohm
HZ2 ! |Motor R2, 2. motof - modell  [Ohm
fliggo
HOZ2 Motor L 0.01..655.35mH - Inverter |mH
H222  |Motor L, 2. motor - modell  [mH
fliggo
HOZ3  |Motor Uresjarati  |0.01..655.35A - Inverter |A
arama 10 modell
HZ23  |Motor Uresjarati - fliggo A
arama 10, 2. motol
HO24  [Motor J 0.001..9999kgm - Inverter [kgm®
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HZ24  |Motor J, 2. motor - modell  [kgn'
fuggo

HO30  [Motor R1 (Auto- |0.001..65.5350hm - Inverter |Ohm
tune alapjan) modell

HZ30  |Motor R1, 2. moto - fuggo Ohm
(Autotune alapjan

"H" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték

ParaméfNév Meghatarozas ban EU Egység

ter kod szerkesz-

the®

HO3 ¢ |[Motor R2 (Auto- |0.001..65.5350hm - Inverter |Ohm
tune alapjan) modell

H23 ¢ |Motor R2, 2. moto - fliggo Ohm
(Autotune alapjan

HO32  |Motor L (Autotune|0.01..655.35mH - Inverter |mH
alapjan) modell

HZ32  |Motor L, 2. motor - fliggo mH
(Autotune alapjan

HO33  |Motor Uresjarati  |0.01..655.35A - Inverter |A
arama 10 (Auttune modell
alapjan) flggo

HZ33  |Motor Uresjarati - A
arama 10, 2. motoi
(Autotune alapjan

HO34  |Motor J (Autotune|0.001..9999kgm - Inverter [kgnt
alapjan) modell

H234  |Motor J, 2. motor - fliggd kg
(Autotune alapjan

HOsO  |Szlipkompenzacid0.00..10.00 - 0.2 -
P ebsités vissza-
csatolt U/f szaba-
lyozashoz

HOS5 ¢ |Szlipkompenzaciol0..1000. - 2 -
| erésités vissza-
csatolt U/f szaba-
lyozashoz
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3.8.1. Motor konstans valasztas

A motor konstansokat az invertértaplalt motor adatainak megfebein adja meg. Ha tébb
motort hajt ugyanarrél az invertétyra motorok dsszteljesitményéhez legkdzelebbimatart
adja meg HO03/H203-ban.

Ha automata nyomaték nogeflunkciét haszndl, a nem megfélehotor konstansok esetén a
nyomaték csokkenhet, instabil lehet a motor Uzenenotor konstansokat érzékehélkili
vektor szabélyozas (SLV) esetén az aldbbi modoatadmeg:

1. Standard aszinkron motor konstansok.

Ha HOOZ/H2O2=00, a HOZO/MEZO.HOZH/MHZZY  paraméter lesz  hasznalva. A
HOZO/H220. HO2H/H22H paraméterek keddrtéke standard aszinkron gépnek megielel

2. Motor konstansok offline autotuning alapjan.

Ha HOOZ2/H202=0¢c, a HO3O/HZ30. HOFH/HEIH paraméter lesz hasznélva, értékil az offline
autotuning eredménye.

3. Szabadon megadott motor konstansok.

Az elébbi 1. és 2.-ben szerépkonstansok szabadon modosithatddkic/HZDE értékének
megfeleben ha  szikséges, modositsa  a&ldc0/HZ0. HOSH/HEZY vagy a
HO30/HZ30. HO3H/HZFH paraméterek értékeét.

*1), A tehetetlenségi nyomatékot redukalja a teyigelKisebb J érték gyorsabb motor reak-
ciét, gyorsabb nyomaték ndvekedést eredményez obhégy érték hatasa ellentétes.

*2), SLV mdd esetén kis fordulatszamotferdulhat, hogy ellentétes iranyban forog a motor.
Ha ez kellemetlen, vagy kérosithatja a berenderségtedélyezze az ellentétes forgasirany
tilthsat 60HE).

3.8.2. Erzékel 6 nélkiili vektor szabalyozas

Erzékeb nélkiili vektor szabalyozas esetén a motor porumufatszam tartassal, nagy inditd
nyomatékkal Uzemeltetiiemég alacsony fordulatszamon is. Az inverter a kiatiefeszult-
Ség és az aram, tovabba a motor konstansok alapédmitja ki a motor nyomatékat és fordu-
latszamat. A funkcié hasznalatdhoz az U/f karagetika valasztasnal adjdtiH+/Ac44-nek
03 értéket.

A funkci6 hasznalata étt gy6z6djon meg, hogy a motor konstansok értéke optintédjgen.

A funkci6 hasznalata étt vegye figyelembe a kdvetkéizet:

1. Ha az inverter teljesitménye két |épos nagyobb a motoréndl, valésilieg nem képes a
karakterisztika tokéletes kielégitésére.

2. Ha a fenti probléma fennall, az alabbi tabldmagoldast kinalhat a tiinetek alapjan.

Allapot Tiinet Allitasi mod Médositan-
do Parameé
ter kod

Motoros Aktualis fordulatszam |No6velje [épésenként a motor konstgdis® |/H22 |

valtozas negativ R2 értékét a bedllitott értéikiaz 1.2x

értékig.
Aktualis fordulatszam |Csodkkentse lIépésenként a motor |HOZ I/HE2 !
valtozas pozitiv konstans R2 értékét a beallitott értek-

t6l az 0.8x értékig.

195



Generatoros|A nyomaték nem elegefiNovelje [épésenként a motor konstiHO20/H220
dé kis fordulatszamon |R1 értékét a beallitott értékiaz 1.2x
(par Hz) értékig.
CsoOkkentse |épésenként a motor |HOZ3/HZE3
konstans R1 értékét a beallitott értek-
tol az 0.8x értékig.
Indulas Motor razkodik in- Csokkentse a Motor J konstans  [HO24/HZ2H
dulaskor ertékét.
Csokkentse az &hllandot. HOOS/H205
A motor rovid ideig Allitsa b04E értékétd i-re (hatrafelé (bO4E
héatrafelé forog forgas tiltds engedélyezés)

Lassitas Motor egyenetlentl jar [Csokkentse az &hllandot. HOOS/H205
CsoOkkentse a Motor J konstans  |HO24/HZ2H
értékét.

Alacsony Motor fordulatszam nemNovelje az idallandot. HOCH/HEeH

frekvencias |stabil Novelje a Motor J konstans értékét|Ho05/Ha05

miikddés

Megjegyzés: Ha a motor teljesitménye egy |épek kisebb az inverter teljesitményénél,
allitsa a nyomaték korlat értéket (b041..b044) Uyygy alabbi képlet szerint szamitott
érték ne lépje tul a 200%-ot.

a=nyomaték korlat*(inverter teljesitmény/motor tsljgnény).

Példa: Ha az inverter teljesitménye 0.75kW, a mtapesitménye 0.4kW, a nyomaték korlat
200%-on belUlo*motor teljesitmény/inverter teljesitmény=2*0.4kWiBkW=106%.

3.8.3. Auto-tuning funkcio

Az MX2 inverter az auto-tuning funkcié végrehajté&saan automatikus méréssel hatarozza
meg a motor konstansokat. Csak az érZ¢ékélkili vektor (SLV) szabdalyzas esetén haszna-
lando.

Auto-tuning allé motor esetén HOD (=0 1)

A motor az auto-tuning alatt nem forog. Ha a mébogéasa karos a rendszerre, hasznélja ezt a
lehetiséget. A modszer nem képes a motor 10 Uresjarasidrak, illetve forgérész tehete-
tlenségi nyomaték (J) mérésére, igy ezek a paraekétaltozatlanok maradnak. Az 10 50Hz-
en U/f karakterisztika esetén mérhet

Auto-tune forg6é motorral (HOO =0¢2)
Auto-tuning soran a motor specidlis profil szetimemel. A nyomaték elégtelen lehet, ami a
hajtds szempontjdbdl gondot okozhat (példaul ddféilé megszaladhat). Auto-tuning végre-
hajtéasa soran a kovetkemaodon jarjon el:

1. Ha a motor konstansokat nem ismegsebr offline auto-tuningot hajtson végre.

2. Ha a motor konstans megadasnéilic/HZOc=0! (standard motor),

HOZO/H220. HO2H/HE2H értéke standard motornak megfélel
3. A motor konstans értékek csillag kapcsolasu megy fazisara vonatkoznak.
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4. A motor specifikaciénak megfeteln hatdrozza meg a bazis frekvenéizii, AVR
értékétAlBC. Ha a motor feszlltsége a beallitas 16bégekdl eltér, allitsa be az U/f
erssités értéket ACHS). A motor feszilltség AQEZ)*kimeneti feszlltség ésités
(RCH5)=motor névleges feszultség.

5. A tokéletes motor konstansok csak az inverigrsigményével egyézteljesitméni
motor esetén mérhik be auto-tuning eredményeként. Eitésetben nem lesz
sikeres az auto-tuning, vagy a motor konstansok resmnek megfelékk. Ilyen
esetben nyomja meg a STOP/RESET gombot.

6. Gyz6djon meg, hogy kikapcsolta a DC fékezés funkdid:((I=00) és az egyszér
pozicionalasAU i2) funkciot, kilénben a motor konstans mérés hibas. |

7. Deaktivalja az ATR parancsot, ha be van proges@oralamelyik bemenetré&d:
nyomaték utasitds bemenet engedélyezése), kiultmbeator konstans mérés hibas
lesz.

8. Forgd motorral végzett auto-tuning esetén kéveagsontokat:

a, A motor akar a bazis frekvencia 80%-aval is dbat. Elledrizze, hogy ez a
rendszer szempontjabdl megengedheagy sem.

b, A motort nem hajthatja kiihatas.

¢, Minden féket ki kell engedni

d, Auto-tuning soran a motor nyomatéka elégteldretleami a terhelés szem-
pontjabol gondot okozhat (pl a lift lefelé megsdhlat). llyen esetben a motor-
rol valassza le a terhelést és Ugy végezze eztaziuingot. llyen esetben a
mérés csak a motor forgérész tehetetlenségi nydwtatééri: a terhelés te-
hetetlenségi nyomatékéat redukalja a motor tenge)ydnajd adja 6ssze a két
ertéket.

e, Ha az alkalmazas fordulatszam korlatot szabtamnmak (lift, forgacsol6 gép),
az auto-tuning esetleg tullépheti a megengedatkétres kart okozhat.

9. Forgas nélkili auto-tuning esetén is felléphenkértéki forgas.

10. Ha az inverternél egy léga®| kisebb teljesitmériya motor, engedélyezze a tulter-
helés védelem tiltas funkci6t, allitsa a tularanergd tiltdsi szintet a motor névleges
aramanak 150%-ara.

11. Ha lassitaskor a tulfesziiltség védelmi intégidth tul kicsi ¢ {34), az auto-tuning
tulfeszultség hibaval leédllhat. llyen esetben nggaveli3H értékét és végezze el Ujra az
auto-tuningot.

12. Auto-tuning végrehajtasahoz az alapjel frekieerfell {) legyen nagyobb a start
frekvencianal §08c), kildnben a motor nem fog forogni.
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Offline auto-tuning (motor forgassal)

1.lépés: Motor teljesitmény és
pélusszam megadasa

2.1épés: Bazis frekvencia
és AVR feszilltség

3.1épés: Auto-tuning
engedélyezés

(7] — [ ]

Motor teljesitmény Q

HOOY

ADO3
)

AOB2 b
L}

4.1épés: Inverter inditasa
(ha a billentyiizet RUN
gomb engedéylezett)

Motor polusszam

Eredmény:

sikeres © ©
sikertelen <] LH <] {5

Auto-tuning indul

—

5.1épés: Kijelz6 toriése a ;
STOP gombbal

A RUN parancs utan a kovetkezo torténik:

STOR

RESET (1) 1.AC gerjesztés (nincs forgas)

(2) 2 AC gerjesztés (nincs forgas)

_:| (3) 1.DC gerjesztés (nincs forgas)
6.1épés: Motor konstans
aktivalas HOO2-vel

(4) U/ milkodtetés (Bazis frekvencia 80%-an)

(5) 5LV mikodtetes (Bazis frekvencia X %-an)

\Hoae\ﬁ\ 02 \

{5 (7) eredmény megjelenitése

(6) 2.DC gerjesztés (nincs forgas)

Megjegyzés 1: Forgas nélkuli auto-tune esetén,g%%)épés kimarad.

Megjegyzés 2: Auto-tuning végrehajtasa utan HO0R24D?2 értéket adjon, eltéesetben a
meérés hatastalan.

Megjegyzés 3: Az (5) pontban szekep frekvencia a felfutasi-lefutasi édértékédl fligg.

0<T<50 [s] X=40%
50<T<100 [s] X=20%
100<T X=10%

Megjegyzés 4: Ha az auto-tuning sikertelen, prébdilja.

Megjegyzés 5: Ha az auto-tuning alatt hibaval lealinverter, az auto-tuning félbe szakad. A
hibas leallas okanak elharitasa utan prébalja Ujra.
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Megjegyzés 6: Ha az auto-tuningot leallitjdk (STgainb, vagy RUN bemenetet kikapcsol-
jak), mért konstansok maradhatnak a memoriabarétedj@ meg az auto-
tuningot.

Megjegyzés 7: Ha az auto-tuningot szabad U/f kerédtika esetén hajtja végre, az auto-
tuning hibatizenettel leall.

3.8.4. Szinkron (allandé magneses) motor

Ha ab 7 (=03 paraméterrel aktivalja az allandé magneses (PMdah@&s inicializalja az
invertertb {B0=0 | paraméterrel, a H csoportban Uj paraméterek jelenmey, és a legtobb
IM (aszinkron) modban szerépparaméter elinik. Az alabbi tablazatban az Uj, motor karak-
terisztikahoz hasznaland6 paraméterek szerepelnek.

"H" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas maédban |EU Egység
ter kod szerkeszt
het
H 02 |PM motor kéd 00...Hitachi standard adat|- 00
bedllitas 01...auto-tune
H 103 |PM motor teljesitmény0.1/0.2/0.4/0.55/0.75/1.1/1{:6 Inverter
12.2/3.0/3.7/4.0/5.5/7.5/11/0 fliggd
/15.0/18.5

H 104  |PM motor polusszam| 2(0)/4(1)/6(2)/8(3)/10(4){12
(5)/14(6)/16(7)/18(8)/20(9
22(10)/24(11)/26(12)/28(1
)/30(14)/32(15)/34(16)/36(
7)/38(18)/40(19)/42(20)/44
21)/46(22)/48(34) polus

—~ W

H 105  |PM névleges aram Inverter névleges ara |- A
20..200%-a
H 0B PM R konstans 0.001..65.53%2 - Q
H 07 PM Ld konstans 0.01..655.35mH - mH
H 108 |PM Lg konstans 0.01..655.35mH - mH
H 109 |PM Ke konstans 0.0001..6.5535W.4(rad/s) | - Vcsucs
/(rad/s)
Hiio  |PM Jkonstans 0.001..9999.000Kg/m |- Kg/m®
Hit1!  |Auto R konstans 0.001..65.535Q - Q
Hid Auto Ld konstans 0.01..655.35mH - mH
H 113 |Auto Lg konstans 0.01..655.35mH - mH
HilE PM idéallandé 1..1000 - 100 %
10 PM indit6 aram 20.00..100.00% - 55 %
Hid PM indulasi id 0.01..60.00s - 1.00 S
H19 PM stabilizacioés kon-{0..120% - 100 %
stans
Hi2t |PM minimalis frek- 0.0..25.5% - 8 %
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vencia

H 22 |PM Uresjarasi aram 0.00..100.00% - 1000 %

H 1?3 |PM inditasi méd 00...letiltva - 00 -
0l1l...engedélyezve

Hi13! |PM kezd magnes 0..255 - 10 -

pozicio becslés OV
varakozasi id

Hi132 |PM kezd magnes |0..255 - 10 -
pozicio becslés
észlelési varakozasi
id6

H133 |PM kezd magnes 0..255 - 30 -
pozicio becslés
észlelési id
Hi134 |PM kezd magnes [0..200 - 100 -
pozicio fesziltség
erjsités

Alland6 magneses motorra vonatkozé korlatozasok

Alland6 méagneses gép alkalmazasa esetén az alkadnés funkcionalitds szempontjabol
tobb korlatozast figyelembe kell venni.

1. Csak olyan alkalmazasokhoz haszndlja, aholditiimyomaték a névleges nyomaték 50%-
anal nem nagyobb.

2. Az MX2 inverter nem képes olyan allandé nyomatéizemre, ahol hirtelen gyorsitas/
lassitas és alacsony fordulatszdmua Uzem sziks8gbs. ne hasznalja anyagmozgatd vagy
emeb alkalmazasokhoz (pl lift).

3. A hajtas a motor tehetetlenségi nyomatékdnakmman 6tvenszeresét képes kezelni.

4. Kett vagy tdbb parhuzamos motor nem hajthat6 egy iawétt

5. Figyeljen, hogy ne Iépje tul a motor lemagneseaatararamat.

PM maédban tébb funkcid és a hozzéatartozé paraniéteeen érhdiek el, ezeket az alabbi
tablazatban tuntetjik fel.

Funkcio Paraméterek PM maod

2. motor beédllitAsok | Intelligens bemenet SET08 Nddrhed
Intelligens kimenet SETM60 Nem elértet

Nyomaték hatar szabg=027, C028 Korlatozott

lyozas

d009, d010, d012, b040, b045, C054, C059, PO3@B\em elérhet
P034, P036, P041
Intelligens bemenet TL(40), TRQ1(41), TRQ2(42)Nem elérhet

ATR(52)
Intelligens kimenet OTQ(07), TRQ(10) Nem elérhet
Encoder visszacsatol&2003 Korlatozott
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P026,P027,P060,P073,P075,P077

d008,d029,d030,H050,H051,P004,P011,P012,P(

NBmM elérhet

ORL(69), ORG(70), SPD(73), EB(85)

Intelligens bemenet PCLR(47), CP1(66), CP3(68

INem elérhet

Intelligens kimenet DES(22), POK(23) Nem eléthet
Jog A038, A039 Nem elérhet

Intelligens kimenet JG(06) Nem elérbet
IM (aszinkron) szaba{A041, A044, A046, A047, b100, b113, HO02, HOOBem elérhet
lyozas H020, H024, H030, H034
U/f erésités A045 Nem elérhet
AVR A081,A083,A084 Nem elérhét
Automata energiatakaA085, A086 Nem elérhet

rékos mod

Ujraindulas frekvenciab001,b008,b088,C103

Korlatozott

kereséssel
b028,b030 Nem elérhet
Talaram elharitas b027 Nem elérhet
CsoOkkentett b036 Nem elérhet
feszlltség indulas
Ellentétes forgasiranyb046 Nem elérhet
tiltas
Fék szabdlyozas b120,b127 Nem elérhet
Intelligens bemenet BOK(44) Nem elérhet
Intelligens kimenet BRK(19), BER(20) Nem eléhet
Offline auto-tuning HOO1 Korlatozott
Kettés méd (HD-ND) | b049 Nem elérhet
Tapforras atkapcsolasintelligens bemenet CS (14) Nem eléthet
(Bypass)
LAD torlés (rampaid |Intelligens bemenet LAC (46) Nem elérbet

figyelmen kivil hagya

sa)
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3.9. P csoport

A P csoport paraméterei egyéb funkciokra hasznddtkaimint pl opcios kartya hiba kezelése,

enkdder bedllitas, nyomaték vezérlés, pozicion&asgrlés, EzSQ és kommunikacié (Com-
poNet, DeviceNet, EtherCat, Profibus, Can Openglése.

3.9.1. Opcionalis kéartya

Beadllithato, hogyan viselkedik az inverter, ha afitett opcidé kartya tkodésében hiba 1ép
fel.

"P" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas modban |EU |Egység
ter kod szer-

keszthet

P0O01 | Opcionalis kartyaval |00...inverter hibaval ledll 00
kapcsolatos hiba kez¢d1l...inverter nem foglalko-
lés zik a hibaval, tovabb

mikodik

3.9.2. Enkdder (impulzus bemenet) beéllitasok

Az impulzus bemenet hasznélataval fordulatszamédyabas, egyszérpozicionalas valosi-
thaté meg. Az alabbi tablazatban az ezzel kapasoladraméterekl szerepelnekivBbb lei-
ras a 4. fejezet tiveletek és monitoring fejezetében talalhato.

"P" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas ban szer- |[EU |Egység
ter kod kesztheb
Po03  |[EA] csatlakozé funk-|00...fordulatszam referencja 00 -
cioja valasztas (incl.PID)
01...enkoder visszacsatolasu
szabélyozas

02...kiterjesztett csatlakoz
EzSQ szamara

POD Impulzus bemenet |00...egyfazisu impulzus

visszacsatolas mod [EA]

bedllitas 01...2 fazisu (90°eltérés) 1
([EA] és [EB])

02... 2 fazisu (90°eltérés)|2
([EA] és [EB])

03... egyfazisu impulzus
[EA] és forgasirany jel
[EB]

Enkoder impulzus bet Enkoder felbontasa, tartp- - 512

1

o

o
1

]
]
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allitas many 32..1024 impulzus
PO 2 |Egyszeti poziciondlag 00. Egys#eroziciondlas |- 00 -
kikapcsolva
02... Egyszdt rozicionalas
aktivalva
PO 5 |Pozicié megkdzelitésjTartomany: start frekvencig 5.00 | Hz
fordulatszam (b082)..10.00Hz
PO2E | Tul nagy fordulatszamTartoméany: 0..150% - 1150 %
hiba szint
Po27  |Fordulatszam hibajel [Tartomény: 0..120Hz - 10.00 Hz
hiba szint

3.9.3. Fordulatszam szabalyozassal kapcsolatos beal  litAsok

Allitsa £O27 értékét 15-re ([EO] kimeneti funkcio)Pd03-ét 00-ra ([EA] bemeneti funkcid): a
kimeneti frekvencia az EA bemenetre ékkegyfazist impulzus alapjan szabalyozhato.

"P" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték

ParamépNév Meghatarozas ban EU |Egység

ter kod szerkesz-

thet

POsS  [Impulzus bemenet  [Impulzusok szama - 15 kHz

skala bedllitas maximalis frekvencian, tart
tomany: 0..32.0kHz
s Impulzus bemenet  |Tartomany: 0.01~2.00sec,| - 0.10 sec

sZirg idéallandé

POgT Impulzus bemenet |Tartomany: 100~100% - 0. %
eltolas

POsE  [Impulzus bemenet  |Tartomany: 0~100% - 100.| %
korlatozas
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3.9.4. Nyomaték szabalyozassal kapcsolatos beallith  sok

Nyilt hurkd nyomaték szabdalyozas az alabbi pararaikel valosithaté meg. 100%-0s nyo-
matéknak a motor névleges arama felel meg.

"P" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamémNév Meghatarozas modban |EU |Egység
ter kéd szer-
keszthet
P0o33  |[Nyomaték alapjel va- |00...analdg fesziltség beme- 00
lasztas net [O]
01...analég &ram bemenet
[O]]
03...Billentyizet
06...0Opcionalis
PO34  |Nyomaték alapjel be-|Tartomany: 0~200% + 0. %
meneti szint
PO35  |Nyomaték eltolasi 00...jelInek megfeléen - 00
maodszer 0l...forgasi iranynak megfe-
leléen
05...0pcios kartya
PO37  |Nyomaték eltolas értéartomany: 200-200°% + 0. %
PO3g  |[Nyomaték eltolas éF |00...nincs eltolas - 00
jel polaritas 01...billentyizetl
PO3g  |[Nyomaték szabalyoza$artomany: 0.00..120.00Hz - 0.00 Hz
fordulatszam hatara
(elére forgas)
Po40  |[Nyomaték szabalyoza$artomany: 0.00..120.00Hz - 0.00 Hz
fordulatszam hatara
(hétra forgas)
Po4 1 |Fordu- Tartoméany: 0..1000ms - 0. ms
latszam/nyomaték
szabalyozas at-
kapcsolasi id

A nyomaték szabdlyozds engedélyezéséhez az ATR nied¢ete(nyomaték szabalyozas
engedélyezés) valamelyik intelligens bemenethek reeldelni 62-értéketl 00 (.LO07T- pa-
raméterben).
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3.9.5. Egyszer (i pozicionalas

Az egyszeili pozicionalds enkdder visszacsatolassal valdsithestg, az alabbi paraméterek
szlikségesek hozza.

Bekotés— A hardveres bekoétést az alabbi abra szerintazgge

Impulzus bemenet |Max. Frek. EA bemenet (5..24VD({EB bemenet (24VDC)

tipus

90 fok.eltérés 32kHz A fazis |A fazis B fazis

négyszaogjel 2kHz B fazis PNP-tipusu open- PNP-tipusu open-
collector feszultség ki- |collector feszultség ki-
menet menet

Egyfazisu négyszdg32kHz Egyfazisu négyszdgijel|lrany

jel+irany PNP-tipusu open- PNP-NPN tipusu tran-
collector feszultség ki- |zisztor vagy relé
menet

Egyfazist négyszog32kHz Egyfazisu négyszdogjel

jel PNP-tipust open-
collector feszultség ki-
menet

2 fazisu négyszogjel bemenetAz A fazis az EA, B fazis az EB bemenetre csatldkanint
a tobbi bemenetnél, itt is PNP logikat hasznéljdbn EB bemenet feszlltség szintje 18..24V
DC.

Vee

1

=3 Encoder

/]

PNP open-collector-os
enkoder fesziltség kimenet

Egyfazisu négyszogjet Az A fazis az EA bemenetre, irany jel az EB beeie érkezik. Az
EB bemeneten PNP és NPN logika is alkalmazhat6 gfeted Osszekotés kialakitasaval.

Rendelje az EB bemenet funkciét a 7-es csatlakazdlid?-65. A bekapcsolt allapot &le, a
kikapcsolt allapot hatra forgast jelent.
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% ff/_CE}:'_-r—
IT PLC li
/] | .

PNP open-collector-os
enkoder feszilltség kimenet

B Vee : Pgr‘l N2 _ | Vee
Out| | | EA Out  Lrr

Pzi MX2
EA
E‘ rany | | 7/EB E irany | 7/EB ’[i ::E
PLC PLC
A \ .
i

GND \ 7JT GND

NPN tratzisztor PNP tranzisztor

lapooud
1apooug

—
-
\.\_\
—

PNP npen-c:ollel:?or—os PNP open-collector-os
enkoder feszillitség kimenet enkoder fesziltség kimenet

Egyszeii pozicionalas beallitas

« Allitsa PO03 értékétd i-re, igy az [EA] bemenet enkdder visszacsatoldggadasara
lesz hasznalva.

» Az egyszeit pozicionalds engedélyezéséhez allt8Sac értékétic-re. Q0 esetén U/f
sebesség szabalyozas megvaldsitdsa FB beidignetr

* A CP1..CP3 bemenélr8 pozicio vezérelhét

* A pozicionalasi bemenet mellett a RUN parancsi&W, RV) szikség van. Mivel a
pozicionadlashoz nincs szilkség forgas iranyra, RldMupcsként szolgal Az FV, RV
jelis.

» A pozicionalas sebesség alapjel | beallitds szerint alakul.

* A pozicio érték kijelzéséhez négynél tobb digitkséiges, ezért a kijgn csak a fels
négy digit jelenik meg.
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Kéd Adat vagy tar- |Meghatarozas
tomany
PO03 [EA] bemenet valasztag] | Enkdéder visszacsatolas
POOM Visszacsatolt mod ] Egyfazisu négyszdgjel
0 90 fok eltérés 2 fazisu
négyszogjel 1
ae 90 fok eltéerés 2 fazisu
négyszogjel 2
03 Egyfazisu négyszdogjel+irany
PO Enkoder felbontas 32..1024.
PO 2 Egyszeti pozicionalas |72 Egyszeti pozicionalas engedé-
lyezve.
PO IS Csuszési fordulatszam|  Start frekvent
cia..10.00Hz
POCE Tual nagy fordulatszam |0.0..150.%
szint
PO Fordulatszam hiba szirft 0.00..120.0Hz
PO2 Pozicio tartomany 0..+268435455| Fels4 digit megjelenitve
(elore)
P03 Pozicio tartomany -268435455..0 | Fefs4 digit megjelenitve
(hatra)
P75 Pozicionalasi méd oo Korlatozassal
valasztas 0 Korlatozas nélkil (révidebb ut)
P004 00 vagy 01 értékegyen
PO Enkoder szakadas 0.0..10.0s
idétallépés
HO50 Szlipkompenzacio P {0.0..10.00
erssités FB U/f
HOS | Szlipkompenzacié |  |0..1000s
erssités FB U/f
4029 Pozicié alapjel monitor(-268435455..
e Pozicio visszacsatolas|+268435455
monitor
e Reset valasztas 03 Belss adatok resettel nem tor-
l6dnek.
o0 I-C007 |Bemenet [1]..[7] 47 PCLR: impulzus szamlalo torlés
g5 EB: forgasirany észlelés
£oei-C Kimenet [11] [12], 2c DSE:Fordulatszam hiba tallépye
£026 alarm relé kimenet (a5 POK: Pozicionalas befejezve

Megjegyzés 1 Ha a 7/EB bemenetet hasznalfdl{+
Bekapcsolt allapotband@k, kikapcsolt allapotban hatra fog forogni a motor
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Megjegyzés 2 Ha 2 fazisu négyszogjelet hasznél, az A és Bsfamximalis frekvencigja
kilonbod(az A fazisé 32kHz, B fazisé 2 kHz). A 2kHz frekeen folotti tartoméany for-
gésirany észleléséhez valasszon P004-ben érzékeldsizert.

POOM Meghatarozas

01 |2 fazisu (90° eltérés) 1 [EA]|Utolso forgasirany tartdsa
és [EB]

02 |2 fazisu (90° eltérés) 2 [EA]|Forgasirany a RUN parancsto
és [EB] fugg (FW vagy RV)

Megjegyzés 3 Pozicio felvétel soran W&i715=0 !, az inverter a révidebb utat valasztja. Eb-
ben az esetben a pozicié 0 értékének adja megyakoedlfordulasra jutdé impulzus szamot

POGO-ban, az értéknek pozitiv szamnak kell lennie.

4000

2000 + E/—IL 6000

.#1:‘5 )
Xt:jk
Wi PO75=01

Aktualis poZicio o ] doe0

Megjegyzeés 4: H&D5=0 !, POOY értéke legyedd vagyd !.

Egyszeti poziciondl6 modban az inverter addig hajtja a mtada aldbbi bedllitAsok szerint,
mig el nem éri a bedllitott pozicio értéket, majd 8kezéssel ledllitja.

<1> Pozicio6 beallitas
<2> Fordulatszam (frekvencia) megadas
<3> Felfutasi és lefutasidd

(DC fékezési allapotban marad, mig a RUN parariagiisolt allapota).

RLUMN oM
Kimeneti
frekvencia T Ha a mepgadott pozicit alapjel kicsi, az
inverter lelassit a pozicionaldshoz a
Fordulatszam fordulatszam alapjel elérése
alapjel elott
Pozicic megktzelitési
/ sebesséy (PO15)
Pozicio
POK kimenet ON
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3.9.6

Ha a

Egyszeti pozicionalds soran a frekvencia és a felfutafitdsi idd a normal tzemi
beallitassal megegyéz

A DC fékezés és a pozicid6 megkdzelitési sebessltithsaitol fliggen a pozicionalas
soran a motor tulszaladhat.

Ha a pozicio érték tal kicsi, az inverter lelassijgn a motort a fordulatszam alapjel
elérése ditt.

Egyszeti pozicionalds soran a FW, RV forgasirany jel éntélan. A funkciot csak
elinditani és leallitani lehet. A motorée¢ forog, ha az (aktudlis pozicio)-(cél pozicio)
értéke pozitiv, hatra forog, hanegativ.

A bekapcsolas pillanatédban felvett pozicio értéhkome pozicioé (pozicid érték = 0).
Ha kikapcsol az inverter, a home pozicié elveszik.

Ha az indit6 jel bekapcsolasakor a parancsolt gpficakkor a motor megforgatasa
nélkil, DC fékezéssel egyuttadja ki a pozicionéléfejezve jelet.

C 102=03 értéki legyen (csak hibas leallas resetelés). Egyéb dsékén a pozicid
szamlalé értéke is tditlik a reset jel hatasara. Erre mindenképpen figpeljha
hasznalja a pozicié szamlalo értékét a hibas kaliéni Ujraindulas soran.

Ha a PCLR jel hozza van rendelve az egyik bememgthbemenet bekapcsolasa torli
a pozicié szamlalot. (Ekkor a pozicié szabalyotiafal is torbdik).

Egyszeti poziciondlas mdédban az ATR bemenet érvényteleri¢omalas sordn nincs
nyomaték szabdalyozas).

Ha a megadott pozici6 alapjel a tartomanyon kigilt,eaz inverter E83 hibaval, sza-
bad kifutassal éll le.

. T6bbszint @ pozicioé kapcsolasi funkcio

CP1..CP3 bemenet az intelligens bemenetherevaelve {00 !..L007), megadhatja a

pozicio 0..7 értékeketRUED..PORT paraméterrel. Ha a bemenetek egyike sincs bekipgso
a pozici6 alapjefOeD értéke lesz.

Cods

Adat vagy tartomany Meghatarozas

POGD

Tobbszinti pozici6 0 [P072..P073 (Csak a féllA bemenetek altal kivalasz

POG

Tobbszinti pozicio 1 |4 digit kijelezve) thatd poziciok definialasa.

dbc

Tobbszinti pozici6 2

POGS

Tdbbszinti pozicié 3

POGEY

Tdbbszinti pozicié 4

ae5

Todbbszinti pozicio 5

066

Todbbszinti pozicio 6

POET

Tdbbszinti pozicié 7

Pozici6 bedllitas CP3| CPZ CP1

Tobbszinti pozicié 0 (P060) 0 0 0

Tobbszinti pozicié 1 (P061) 0 0 1
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Tobbszinti pozicié 2 (P062)
Tobbszinti pozicié 3 (P063)
Tdbbszinti pozicio 4 (P064)
Tdbbszinti pozicio 5 (P065)
Tdbbszinti pozicio 6 (P066)
Tobbszinti pozicié 7 (P067)

NI =)
==
RO |O|R|O

A téves pozicié kivalasztas elkerllése érdekébegadieatdé a bemenet varakozasi ideje:
allitsa be az utolsé valtoztatds utani érvényreédéparakozasi itt [ 169 értékével (a tul
hosszu varakozasiddontja a rendszer reakcié sebességét).

[ Ervényreiépés [ £9)0 | .
It

5

N —
=== ;
1

Pozicionakisi

vezén jel

CP1 —r N L
ch2 — ON o

CP3 = o ol

v 3
Ervényre lépés (L 169) |

3.9.7. Fordulatszam/ pozicionalas atkapcsolas funkc 0 (SPD)

+ Allitsa bekapcsolt allapotira az SPD funkciora paogpzott bemenet étékét egyszer
pozicionalashoz.

» Az SPD bemenet bekapcsolt allapota alatt a poxz&mlalé értéke 0. Az SPD ki-
kapcsolt allapotédban az inverter elinditja a pdzgaamlalot.

* Ha a pozicio szamlal6 értéke 0 az SPD kikapcsqgldlsmatdban, az inverter azonnal
lassitani kezd (a DC fékezés beallitdsatodl siggga motor belenghet).

» Az SPD bekapcsolt allapotasa eserén a motor forg&3aN parancs allapotatol fligg.
A forgasirany jelet ellefrizze az atkapcsolas utan.

Kimeneti
frekvencia |
Pozicit szamlals inditasa
—_
Fordulatszam szabalyozas Pozicio szabalyozas
T 1dé
Cél poici
SPD bemenet ON ! pesEe
Paraméter Erték Meghatarozas
Cooi-coot |[1]..[7] bemenet 73 SPD: Fordulatszam/pozicié
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|szabalyozas atkapcsolas

3.9.8. Homing funkcié

» A POEBR paraméter értékétfiiggéen kétféle pozicionalasi mod koziil valaszthat.

* A (70: ORG) trigger jelre torténhomingot valasztja, bekapcsoldsa esetén az imverte
megkezdi a homing funkciot. A feladat végeztévpbaicié szamlalo értéke 0.

* A homing iranyaflE9 értéke hatarozza meg.

» Ha a homing riiveletet nem hajtja végre, a bekapcsolas pillanatédlaett forgorész
pozicio lesz a home pozicio.

Kaéd Erték vagy tartomanieghatarozas
58 Homing maod 00 Alacsony fordulatszamd mod
valasztas 01 Nagy fordulatszamu maod
PORY Homing iranya 00 Forgas ére
01 Forgas hétra

PO0 Alacsony fordu-  |0..10Hz
latszamU mad frek-
vencia
PO Nagy fordulatszam(D..400Hz
maod frekvencia
.. |[1]..[7] bemenet |69 ORL: Home érzékélbemenet
7 10 ORG:Homing indit6 bemeng

—

(1) Alacsony fordulatszamu homing (P068=00)

[1] Felfutas POTO-ben megadott
OFL bemenet on | kwdu}amzﬁ:nra.
[2] Forgas POTD-ben megadott
fondulatszamon.
Kameneli [3] DC fekezes, ha ORL jal
frekvencia [2] bekapesol.

Alacsony forduatszim (POTD)
[1] [2]

Pozici
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(2) Nagy fordulatszdmu homing (P068=01)

ORG bamenest

oh |

OFL bemenst

ON |

Kimenet
frekwencia

2]

(]

Magy fordulatszam (POT1)

=]

Home positjon

e
[5]

[4] Alacsony fordulatszam (POTD)

3.9.9. EzSQ felhasznaldi paraméterek

Nézze at a 4. fejezetiMeletek és monitoring részét.

[1] Felftas POT1-ben megadott
fordulatszam enekre.

[2] Forgas PO71ben megadot
fordulatszamon.

[3] Lefutis ORL je! bekapesotisakor.

[4] Lassds forgas POT0-ben megadott
fordulatszam értéken ellentétes idnyban,

[5] DC fekezeszel megalias ORL jei
kikaposotisakor.

"P" Paraméter csoport

Run modban/Alap érték |

Paraméter |Név Meghatarozas szerkeszthét/EU |Egység
kod
P100..P131EzSQ felhaszna-|Tartomany: 0..65535 + 0.| -

|61 paraméter
U(00)..U(31)
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4. fejezet.

4.1. Bevezetés

A 3. fejezetben ismertettiik az inverter 6sszes marogzhatd paraméterét. Javasoljuk, hogy
el6szor tekintse at az inverter funkcidinak listafgy megismerkedjen velik. Ez a fejezet
ezeken az ismereteken alapul az aldbbi médon:

1.

Kapcsolddoé funkciok —Néhany paraméter kapcsolatban all mas funkcidlkallét-
ve flggvénye egyéb paraméterek bedllitott értékébela fejezet felsorolja egy prog-
ramozhat6 funkcié sziikséges bedllitasat keresetem€iaként, ezzel is bemutava,
miképpen hatnak egymasra az egyes paraméterek.
Intelligens csatlakozok —Néhany funkcié fliigg a terminal csatlakozondé@ktualis
bemes jelekil, vagy méas esetekben kimejeleket general.
Elektromos interfészek —Ez a fejezet bemutatja, hogyan kell csatlakoztatni
inverterhez mas elektromos eszkdzoket.
»LAuto Tuning” funkcié - Ez a fejezet bemutatja hogyan biztositia az ,Auto
Tuning”a motor szabalyozo helyes beéllitasét.
Poziciondlasi tulajdonsagok -A fejezet ismerteti hogyan valdsithaté meg egyszer
pozicionalas encoder (PG) visszacsatolassal.
PID szabalyozo6s uzemmdd Az MX2 inverterbe be van épitve egy PID szabélyoz6
hurok, amely kiszamitja az inverter optimalis kifidrekvenciajat egy kiisfolyamat
szabalyozasahoz. Ez a fejezet ismerteti a PID sgatits 1zemmaod paramétereit és a
bememd/kimens terminalokat
Tobb motoros tUzemmod —Egy MX2 inverter hasznalhaté bizonyos alkalmazasok
esetén kett vagy tobb motorhoz is. A fejezet bemutatja az tetekos bekotéseket és
a paraméter bedllitAsokat epb-motoros alkalmazas esetében.
A fejezet felépitése segiti Ont abban, hogy eldntselyik tu-
lajdonsag Iényeges az adott alkalmazas szempohtggbo-
gyan kell azt alkalmaznia.

4.1.1. Az Uzemeltetés soran fellép 6 veszélyekre vonatkoz6 figyelmezteté-

sek
Mielétt folytatja, kérjlk, olvassa el az alabbi figyelrtetéseket!
AVIGYAZAT A hitéborda felmelegedhet, keriilje el az érintését! Firarh égeési
serilés veszélye
AVIGYAZAT Az inverteren végzett tiveletek soran a (motor)sebesség kdnnyen

megvaltozhat lassurdl gyorsra. Eleizze a motor biztositotta leltéet
ségeket és azok korlatait! Ennek elmulasztasa mélyeet sérilését
okozhatja.
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AVIGYAZAT

Amennyiben a motort a standard, 50 Hz alap-frekidral nagyobb
frekvencian kivanja Uzemeltetni, ellgizze a motor és az éltala meg-
hajtott berendezésre vonatkoz6 gyartéirdsokat! Csak kulon jovaha-
gyas utan Uzemeltesse a motort nagyobb frekven&lahkes eset-
ben a berendezés meghibasodhat

4.1.2. Az izemeltetési folyamatokra vonatkozo figye  Imeztetések

AFigyelem!

AFigyelem!

AFigyelem!

AFigyelem!

AFigyelem!

AFigyelem!

AFigyelem!

AFigyelem!

Csak a készilék @hp burkolatanak bezarasat kdsen kapcsolja ha-
l6zatra a berendezést! A hal6zatra toftérsatlakoztatas &dartama
alatt ne nyissa ki az@hp burkolatat, mert ebben az esetben fennall az
aramutés veszélye!

Ne kezelje a késziléket nedves kézzel, mert eabesetben fennall az
aramutés veszélye!

Ha az inverter be van hapcsolva, ne érintse megatakozokat még
akkor sem, ha a motor all, mert fennall az aramigézélye!

Ha azlsmétlés modot valasztja, a motor hirtelen Gjraindulhatilaah
Uzenettel tortéh leallast koveien. Gywzodjon meg arrdl, hogy lealli-
totta (Stop) az invertert, miditt megkozelitené a berendezést. Gy
z6djon meg arrol, hogy a berendezés kialakitasa edyamgy a sze-
meélyzet az Ujranduléaskor is biztonsagban lesz.)

A hélozat rovid iddj kiesése esetén az inverter Ujraindulhat, amennyi-
ben aRun parancs aktiv. Ha az Ujraindulas veszélyt jelenthsize-
meélyzetre, g§z6djon meg arrél, hogy a retes@ehramkor kizarja az
Ujraindulast a halozat visszatérése esetén. Ha aem,személyzet sé-
rilését okozhatja!

A Stop gomb csak akkor aktiv, ha a stop funkcigesiélyezve van.

,,,,,,

van engedélyezve!

Hibalizenettel torténmegallas (trip) soran, amennyiben a riasztassal
tortérd Ojrainditast alkalmazzuk és a Run parancs érvénylaa, az
inverter automatikusan ujra fog indulni. &pdjon meg réla, hogy a
riasztassal torténdjrainditast csak a Run parancs kikapcsolt alkpot
ban alkalmazza. Ellenkézsetben a személyzet sértilését okozhatja!

Soha ne érintse meg a haldzatra kapcsolt inveeks részeit, és ne

tegyen bele barmilyen, villamosan vezanyagbdl késziilt targyat! Ez
aramdutést illetve tlizet okozhat
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AFigyelem! Ha a hal6zatot bekapcsolja amikor a Run parantis, ak motor auto-
matikusan el fog indulni, ami sérilést okozhat. ddaatra tortéh ra-
kapcsolast megétéen ellerizze, hogy a Run parancs nincs bekap-
csolval

AFigyelem! Ha a Stop gomb nincs engedélyezve, annak megnyomés allitja le
az invertert és nem kovetkezik be (hiba)lzenaitedtd leallitas.

AFigyelem! Alkalmazzon megfelél vezetékezéssel kialakitott vészleallité kapcso-
lot!

4.2. Csatlakoztatas PLC-hez és mas berendezésekhez

Az Omron inverterek (hajtasok) j6l alkalmazhatéakmos felhasznalasi teriileten. Az instal-
lalds soran az inverter billeriizete (vagy mas, egyéb programozé eszkoze) az efalis)
konfiguraciot tAmogatja. Az installadlast ko§eh az inverter a r4 vonatkozé veséparan-
csokat altaldnossagban a szabdalyozé logikai ceatigén, vagy masik vezérieszkdz soros
portjan keresztil kapja meg. Egy olyan egyszdkalmazas esetén, mint pl. egy szallitdsza-
lag sebesség-vezérlése, a RUN/Stop gombok és égygddmeéter elegeiddaz operatornak a
szukséges vezérléshez. Bonyolultabb esetben safé&édlhat egProgramozhatéd Logikai
Controller (PLC), mint rendszervezérl- szamos csatlakozassal az inverterhez.

Ebben a kézikbnyvben nincs lebstg az 0sszes lehetséges alkalmazasismertetésére.
Mindenekebtt szikséges az inverterhez csatlakoztatni kivézkd villamos karakterisztika-
inak az ismerete. Ezt koviEn a jelen és kovetkéZejezetek segitségére lehetnek a felhasz-
nalonak az adott eszkdz inverterhez téstésatlakoztatasaban.

AVIGYAZAT Az inverter vagy a csatlakoztato [ aiss eszez MXZ inverter
eszkozok karosodasat okozhatja | [ input lef20 L (oupir |

adott csatlakozési pontra vonatke| &t = g

z6 maximalis aram vagy fesziltsé | [~ Ouput o nput |

karakterisztikak tullépésel! e D )

Kilisd eszkéz MK2 inverter

£ 2N

z0tti csatlakozasok minden csatli B

kozas mindkét végpontja esetébi
az input/output villamos karakte
risztikdkon alapulnak, mint ahogq = |

. ., . nput
azt a jobb oldali abra mutatja. A —L_E_ circuits
inverter konfiguralhaté bemenete 5
alkalmasak mint +, mint — logikaj(| .-
jelek fogadéaséra a kileszkdzbl. i S 1
(Mint pl a PLC). Ez a fejezet is- T Wy l
merteti az inverter minden egyes
I/O pontjanak bels elektromos komponenseit. Néhany esetben a fel-
hasznéaldnak villamos teljesitményforrast kell etk a csatlakoz6 ve-
zetékezésbe.

Az inverter és a masik eszkdz k¢ _(F’

i
[,
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Az eszk6zok karosodasat meggEnd) — és az alkalmazés megbizhato
miikddése érdekében — javasoljuk az inverter és & ldgjgség minden
csatlakozéasa villamos kapcsolasanak a megrajzoladéapcsolas tar-
talmazza mindkét eszkdz bélsiramkoreit is, ily mdédon komplett
aramkori hurkot alkotva.

A kapcsolasi rajz elkészitését koven :

1. Vizsgalja meg, hogy mindkét berendezés minden egyattakoza-
sa esetében az aramok és fesziltségek a megendedétt
értékeken belll vannak;

2. Gy6z6djon meg arrol, hogy a logikai szintek (aktiv mggasyy ak-
tiv alacsony) minden ON/OFF csatlakozasra vonatkoztegfele-
16ek;

3. Ellenérizze minden analég bemenet nullpontjat és tartydaia
gorbe végpontjat), és §godjéon meg arrol, hogy a bemenitia
kimenetig a skéldzds megfdied.

4. Gondolja végig, mi torténik rendszerszinten, haaknbarmelyik
részrendszere levalik a tdpfeszulté€gragy - egy masik eszkozzel
egyutt — tapfeszultségre kapcsoladik.
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4.2.1. Bekotési példa

Az alabbi, kapcsolasi vazlat a 2. Fejezetben kdnditor és halézat bekodtéssel egyitt altala-
nos alapeset.

Jelen fejezet célja az, hogy segitséget adjon &xbmlkban bemutatott csatlakozasok olyan
megfeleb bekotésében, amely megfél@z adott alkalmazashoz.

Kontaktor, eletvedelmi relé

MX2
24
% {opcionalis)
yseg
{opcionalis)
hput
crcuits
[5] corfigrabls s
dicete input or
thamistar input
Kimeneti aramkér
L | fag-o
Logikai bemenet GHND mm
]
Frekvencia AT P+
merd f Terrnireaion resiator (200 i
—@]—jaf (Change by =hde cwitch)
M L NG
Feszilts ; } !
mis im0 o Soros part
"'\'I ﬁrl o | manscaiver i RES485/ModBus
| "ﬂwi*;;;lL | \f &
Analdg referencia m 10ADC i T‘ =
. [ [0 I|:|:|':|I .
mion | RS4ES R.J45 part
4 20 (o} i ;}jy raracdver ':::::‘ {opcionalis)
#q:q:ﬂ.hIlﬂ}ET mr, T
L TET USE (mini-B)
EA 2 tranz:aiver {'::; PC-5 kommunikacio
L F!FL I
L Opon port Opcionalis port
Analég GND L= :&J?.' contmlker <:> csaflakozi
: ) T
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4.3. Vezérl 6 logikai jelek specifikacioi

A logikai vezérb csatlakozo6 kdzvetlenil azéddp burkolat mogott talalhaté. A relé csatlako-
zasi pontok a bal oldalon vannak. A csatlakoz6i¢sle az alabbi abran lathato:

RAtG Loglkal bemanst
i |
|SN|?|E-|5|4|E|E|1|L!F'LE|F"24|

t Ribvidzar
|EP|ED|Eﬂ.|H|E| |n||L|Ar.1||:M2| 12|11|
LIl 1 1 Il |

RS485  mpul- impul-  Anaog Analpg  Logial imened
Zusls  Zusls bemenet kimenat

______________ bem. wmwm.

Csatlakoz{Meghatarozas

név

P24 +24V logikai bemenethez| 24VDC, 100mA DI veligty(5mA bemenet
tenként). Ne zarja rovidre.

PLC Intelligens bemenet k6z0s|Gyari bedllitas: PNP logika: az [1]..[7] beme-

pont net [P24]re kapcsolasa esetén bekapcsol.

logikara val6 attéréshez tavolitsa el a rovigza-
rat a [PLC] és [L] csatlakozérol, majd ko
Ossze a [P24] és [L] pontokat. igy a [1].
bemenetek [L] pontra kapcsolas esetén Kapc-
solnak be.

1 Diszkrét logikai bemenetekFesziltség kulonbség a bemenet és PLC ppnt

2 (A [3], [4], [5] és [7] beme-|kbzott:

3/GS1 net ketts funkciéju. ON feszlltség: 18Vmin.

4/GS2 OFF tesziiltség: 3Vmax. Megengedhet

5/PTC feszlltség: 27vVDC

6 Terheb aram: 5mA (24V-on)

7/EB

GS1(3) Biztonsagi ledllas GS1  [ISO13849-1 —nek megfetemikddési.
GS2(4) Biztonsagi ledllas GS2  |Boévebb leiras a mellékletben talalhato.
PTC(5) Motor termisztor bemenet{Csatlakoztassa a motor termisztort a PTC
pontok k6zé a motordmérséklet figyeléshez
CO05 értéke: [19:PTC]. Ha meghaladja
3kOhm-ot, hibaval ledll az inverter.

EB(7) Impulzus bemenet B 2 kHz max., k6z6s pontdpP

EA Impulzus bemenet A 32 kHzmax., k6z6s pont: [L]

L (fels6 |GND logikai bemenetek |([1]..[7] bemenetek szdméara

sor)*1 szamara
11/EDM | Diszkrét logikai kimenet |[50mA max.bekapcsolt allapot esetén,
[11] (ketts funkcidjua kime-{27VDCmax kikapcsolt allapotban.
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net)

K6z06s pont: CM2.
EDM vélasztasa eseténikbdése 1SO13849-
1-nek megfeld.

12 Diszkrét logikai kimenet |27VDCmax kikapcsolt allapotban.
[12] Kbdz6s pont: CM2.
CM2 GND logikai kimenetek  [Max. 100mA: [11], [12] visszatérarama.
szamara
Terminal Leirasa Ertékek
Neve
AM Analdg fesziltség kimengd-10V DC 1mA maximum
EO Impulzus kimenet 10V DC 2mA maximum
32kHz maximum
L (als6 |Anal6g bemenetek k6zdg[Ol], [O], és [H] bemenetek visszatéarama
sor)*2 pontja
ol Anal6g arambemenet Tartomany: 4..19.6mA, nédegam 20mA,
bemeneti ellenallas 250 Ohm
(@) Anallég fesziltségbemeng&artomany: 0..9.8V DC, névleges fesziiltség 10V
DC, bemeneti ellenallas 10 Ohm
H +10Vanaldg referencia 10V DC névleges,10mA max.
SP,SN Soros port csatlakozé RS-485 Modbus kommaidkéaz
ALO Relé k6zos pont 250V AC 2.5A (Ohmos terhelés) max.
AL1*3 Relé csatlakoz6, alape- [250V AC 0.2A (Induktiv terhelés, cosfi=0
setben nyitott max.
AL2*3  [Relé csatlakozd, alape- |100V AC 10mA min.

setben zart

30V DC 3.0A (ohmos terhelés) max.

30V DC 0.7A (induktiv terhelés cosfi=0.4) mak.
5V DC 100mA min. ’x

Megjegyzés 1 A két [L] jelii csatlakoz6 kdzdsitve van az inverterben

Megjegyzés 2 Javasoljuk az [L] jél logikai GND (jobb oldali) terminal hasznalatatogikai
bemerb aramkdrokben, az analdg GND (bal oldali) termihpldig az ana-

Megjegyzés 3 Az alapértelmezett N.O./ N.C relé bealliths meg forditva. Ld 4.5.11. pont

l6g 1/0Oaramkorokhoz.

Elssdleges nikddtetés a Digitalis Operatorral. Fejezet

4.3.1. Logikai csatlakoz6 bekotése (PNP logika)
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T I T T Rovidzar
|

\ (PNP logika)

SN | T/EB | & |5/PTC |4/GS2 | ¥GS1 1 L PLC | P24

5P E0 EA H 0 0l L AM | CM2 | 12 |11/EDM

- g Sl o
1 [« ——%\_‘D ;‘D
Valtoztathatd ellenalidas f { :}

(1k_2kOhm)

L '||”f:'

Frekvencia mérd

Megjegyzés:Amennyiben az intelligens relékimenetre van kok@sson diddat parhuzamo-
san a relé tekercsével (ellentétes polaritassikiBapcsolasi fesziltségcsucsok

elnyomésa céljabol

4.3.2. Logikai csatlakozo bekotése (NPN logika)

A pozitiv, vagy negativ logika kivalasztasa/bea#lt a rovidrezar6 saru megféleekotésé-
vel torténik

NPN logika PNP logika
2 [ 1|1L PLG!P24 2 | 1| L |[PLC|P24
) Rovidzar )| ;1 Rividzar

4.3.3. Huzal keresztmetszetek és relé csatlakozasok

Hasznalja az aldbbi specifikacié szerinti huzalkemmetszeteket! A biztonsagos és megbiz-
hat6 vezetékezés érdekében alkalmazzon érvéghletlyBomor vagy oénozott vezetékek
esetén a csupaszitasi hossz legyen 8 mm.

Vezérld logika csatlakozd

/

EEEEEEEEEES H]‘—¢ & mm

SSSESSSSSESS

Relé kimenet

HEH

220



Tomor vezeték |Onozott vezeték| Ervéghiively
mn? /(AWG)  |mnm? /(AWG)  |mm? /(AWG)

Vezérb logika |0.2..1.5 0.2..1.0 0.25..0.75
csatlakoz6 (AWG24..16) |((AWG24..17) |[(AWG24..18)
Relé csatlakozg 0.2..1.5 0.2..1.0 0.25..0.75

(AWG24..16) |(AWG24..17) |(AWG24..18)

4.3.4. Javasolt érvéghuvelyek

Vezeték méret|Ervéghively [L[mm] |@d[mm] |@D[mm] b
mm? /(AWG) |tipus*1 >He—
0.25 (24) Al0.25-8YE | 12.5 0.8 2.0 —
0.34 (22) Al0.34-8TQ| 12.5 0.8 2.0 8
0.5 (20) Al0.5-8WH | 14 1.1 2.5 ¥ 1L
0.75 (18) Al0.75-8GY| 14 1.3 2.8 D

@0

Megjegyzes:Phoenix gyartmanyu csatlakozok
Ervéghively fogék: CRIMPFOX UD 6-4 vaGRIMPFOX ZA3

4.3.5. A vezetékek csatlakoztatasa

1. Vezesse be a vezetéket és egy hagyomanyos (mamrd.5zéles) csa-
varhiz6t a narancss#ifogado részbe.

2. Nyomja be(felé) a vezetéket.

3. A vezeték eltavolitAsdhozéslzor vezessen be a narancssfogado rész
hasitékéba egy hagyomanyos (max. 2.5 mm szélegresedt. A csavar-
hazé benyomasa kézben huzza ki a vezetéket.

= —\
sl s

; A veretek "","'EZE, ,tEt' ki-
it csatiakoz- Iiiepa
tatva van. nyomia be a
narancssarga
fulet.

4.4. Az intelligens terminalok listaja
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4.4.1. Intelligens bemenetek

A tdblazat segit, az egyes paraméterek leirdsszeotpel.

Bemeneti funkciok attekinttablazata

Jel Kéd Funkci6 név Oldalszam
FW 00 Ebre Run/Stop
RV 01 Hatra Run/Stop
CF1 02 Tobbsebesséfprdulatszam valasztas
Bit 0 (LSB)
CF2 03 Tobbsebessééprdulatszam valasztas Bit 1
CF3 04 Tobbsebesséfprdulatszam valasztas Bit 2
CF4 05 Tobbsebessééprdulatszam vélasztasBit 3 (LSB)
JG 06 Kldszémenet
DB 07 Kl DC fékezés
SET 08 2. motor paramétereinek betoltése
2CH 09 2 szint felfutas, lefutas
FRS 11 Szabad kifutas
EXT 12 Kilg hiba
USP 13 Elledrizetlen indulasi védelem
CS 14 Tapforras atkapcsolas
SFT 15 Szoftver zarolas
AT 16 Analdg feszilltség/dram bemenet valasztas
RS 18 Inverter reset
PTC 19 PTC termisztorhédelem
(csakfOO5)
STA 20 Start (3-vezetékes inditas)
STP 21 Stop (3-vezetékes inditas)
F/IR 22 FWD, REV (harom vezetékes inditas)
PID 23 PID letiltas
PIDC 24 PID Reset
UP 27 Gyorsitas (motoros potenciométer)
DWN 28 Lassitas (motoros potenciométer.)
ubDC 29 Tavoli vezéfl adat torlés
Bemeneti funkcidk atteniéittablazata
Jel Kéd Funkci6 név Oldalszam
OPE 31 Operator vezérlés
SF1..SF7 | 32..38 Tobbsebedsségrdulatszam valasztas
OLR 39 Tulterhetés korlatozas
TL 40 Nyomaték hatar kivalasztas
TRQ1 41 Nyomaték hatar kapcsol6 1
TRQ2 42 Nyomaték hatar kapcsol6 2
BOK 44 Fékezés visszaigazolas
LAC 46 LAD érvénytelenités
PCLR a7 Impulzus szamlalo6 torlés
ADD 50 Frekvencia 6sszegzés engedélyezés
F-TM 51 Terminal méd forszirozas
ATR 52 Nyomaték parancs engedélyezése
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KHC 53 Fogyasztas torlése

MI1..MI7 |56~62 Altalanos céli bemenet (1-7)
AHD 65 Analdg utasitas tartas
CP1..CP3| 66~68 Tdbbszinpozicié kapcsold (1-3)
ORL 69 Homing korlatozas

ORG 70 Homing trigger

SPD 73 Fordulatszam/pozicio szabalyozas
GS1 77 GS1 bemenet

GS2 78 GS2 bemenet

485 81 EzCOM inditasa

PRG 82 EzSQ program végrehajtas
HLD 83 Kimeneti frekvencia tartasa
ROK 84 Run parancs engedélyezés

EB 85 Forgasirany érzékelés (csali)
DISP 86 Kijeld korlatozas

NO 255 Nincs funkcio

4.4.2. Intelligens kimenetek

A tablazat segit, hogy az egyes paraméterek lefdsalalhaté.

Kimeneti funkciok attenirdt tablazata

Jel Kéd Funkcio név Oldalszam
RUN 00 Futas jel

FALl 01 Bejow frekvencia 1.tipus — allandé fordulatszam
FA2 02 Bejo¥ frekvencia 2.tipus —Tul magas frekvengia
oL 03 Tulterhelés figyelmezigjelzés 1

oD 04 PID szabdlyozas hibajel

AL 05 Riasztas jelzés

FA3 06 Bejow frekvencia 3.tipus —Frekvencia alapjel
oTQ 07 Tual nagy/tal alacsony nyomaték

uv 09 Tul alacsony fesziltség

TRQ 10 Korlatozott nyomaték jel

RNT 11 Run id tallépés

ONT 12 Bekapcsolt allapotaddullépve

THM 13 Melegedés figyelmeztetés

BRK 19 Fék kiengedés jelzés

BER 20 Fék hiba jel

ZS 21 OHz fordulatszam jelzés

Kimeneti funkciok attenirdt tAblazata

Jel Kéd Funkcio név Oldalszam
DSE 22 Sebességeltérés

POK 23 Pozicionalas befejezve

FA4 24 Bejow frekvencia 4.tipus —tal nagy frekvencia
FA5 25 Bejow frekvencia 5.tipus —frekvencia alapjel
OoL2 26 Tulterhelés figyelmeztejelzés 2
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ODc 27 Analdg feszlltség bemenet szakadas észlelés
OIDc 28 Anal6g aram bemenet szakadas észlelés
FBV 31 PID Masodrendkimenet

NDc 32 Halbzat lekapcsolas észlelés

LOG1..3 | 33..35 Logikai kimenet funkci6 1..3

WAC 39 Kondenzator élettartam figyelmeztetés
WAF 40 Hitéventilator figyelmeztetés

FR 41 Kapcsolat felvétel jelzés

OHF 42 Hitéborda tilmelegedés jelzés

LOC 43 Tul alacsony terhelés észlelése

MO1~3 |44~46 Altalanos kimenet 1-3.

IRDY 50 Inverter kész

FWR 51 Forgéas éte

RVR 52 Forgas hétra

MJA 53 Sulyos hiba jel

WCO 54 Ablak komparator analog fesziltség bemenet
WCOI 55 Ablak komparator anal6g aram bemenet
FREF 58 Frekvencia utasitas forras

REF 59 Run parancs forras

SETM 60 2. motor valasztas

EDM 62 STO Biztonsagi nyomaték lekapcsolas
OoP 63 Opcionalis kartya kimenet

no 255 Nincs hasznalva

4.5 Az intelligens bemeneti csatlakozok hasznélata

Az [1], [2], [3], [4], [5], [6] és [7] jeli csatlakozOk azo- i
p ) ) . Logikai bemenet

nos, programozhaté bemenetek altalanos felhaszaal | |
A bemeneti aramkorok tikodtethebk az inverter sajat, ‘ 7 5 ‘ 4 | 3 | 2 ‘ 1 | L |pc P24|
bel$ (szigetelt) +24 V-os tapegységbrvagy kil
tapegysédil is. Ez a fejezet leirja a bemeneti &ramk pnP logika
rok mikodését és azt, hogyan kell megfédal bekotni
ahhoz, hogy a csatlakoztatott készllékeket kapsol
vagy azok tranzisztoros kimenetei legyenek. [7]a]s]e]3]z]1]L |mofrs
Az MX2 inverter — valaszthatd médon — letwet teszi ) ==

- : - - : . NPN logika
NPN és PNP logika hasznalatat. Ez azt jelenti, heg
kilsé eszkdz csatlakozasi pontja lehet pozitiv logikéayu
(a bemeneti a GND — fold felé) vagy negativ logikaju ( a tapts febl nézve) a bemeneten.
Megjegyezziik, hogy a PNP/NPN logika elnevezésdlihet az On iparagaban, vagy orsza-
gaban. Mindenesetre kdvesse a ennek a fejezetheksaési vazlatait az On alkalmazasaban.
Az inverterhez tartozik egy rovidrezaré saru (jumpe PNP, vagy NPN logika konfigurala-
sahoz.
Ehhez le kell vennie az inverter hdzdnak homloKofeaelét. A jobb fel§ abran lathaté a
jumper csatlakozésa a logikai csatlakozé blokki@yarilag a PNP logikanak megfeleh
van csatlakoztatva. Ha Onnek el kell térnie a PN§kh alkalmazasatol, tavolitsa el a
jumpert és kdsse be a jobb alsé abranak megéziel

&

Rovidzar ——=
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AVIGYAZAT A jumper bekotésének megvaltoztatasatelalassza le az
invertert a halozatrél! Ellenkézesetben az inverter aram-
kore karosodhat!

[PLC] termindl bekotése - [PLC Révidzar NEN

(Programmable Logic Controller) termi jogikanoz E—
nalkent szamos berendezés csatlakoz /

hatd az inverter logikai bemenetére. - [P24]

jobb oldali &bran feltintettik a [PLC —== I ] NPt commoan 24y
termindlt és a rovidrezard sarut (jumpe! — I
Bekdtve a jumpert a [PLC] és az [L \‘_._:)
kapocs kézé, a PNP bemeneti logik [ 14 |
kapjuk, ami az alapbeallitds. Ebben . bemenet

esetben az input terminalt a [P24] csat *

kozora kell kotni, hogy aktiv legyen.

Ha ehelyett a jumpert a [PLC] és a [P2 o

kdozé csatlakoztatjuk, NPN bemene

logikat kapunk. Ebben az esetben a / T Logic GND

meneti terminal az [L] csatlakozéra k¢ =

tends Révidzar PNP
' . . s ikah
A kovetked oldalakon lathatd bekotés logikahaz

vazlatok az NPN és PNP bemeneti logika, valambels és kiil$ tap alkalmazasabol adédé
4 variaciét mutatjak be.

Az alabbi két kapcsolas az inverter lGet24 VDC tapjanak alkalmazasat illusztralja. Mind-
két kapcsolas egysAekapcsolok, valamint tranzisztoros kimehétilss eszk6zok bekotését
mutatja. Megjegyezzik, hogy az alsé (masodik) kaldss vazlaton csak akkor kell bekétni
az [L] jeli csatlakoz6t, ha tranzisztoros kimdankiilss eszkdzt hasznalunk. Gz6djlink meg
arrél hogy a rovidrezaré sarut az abraknak megfetekossuk be!
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NPN logika

Rividzar=[PLCHP24] rovidzar X2
—
P24
— 24V
PLC LInput common
Logikai GND
GND > ]
15, ¢+ 00 1 iy
. Bemenst
- aramkarik
..5 '
E 7 » Loo 7 S
I Bemeneti kapcsolok
Open coflector kimenet
MNPN tranzisztor
PNP logika
Rovidzar=[PLCHL]
Comman to rividzar
P24 Logikai GND \ Mx2
> P24
24y
PLC |Input common
e L
1
1
1
| L . too—{if{ e
: * Bemeneti
| : Sramkdrdk
1
— | {7
GND | Bemeneti kapcsolok
PNP tranzisztor

Az alabbi két abran a bemenetek Kitapegységgel torténhasznalata szerepel. Figyeljen,
hogy NPN logika esetén a kdltipegységet az dbra szerint hasznélja, tovabbédzéar he-
lyére kdsson diddat. Ez védelmet biztosit a rovideldas bekotése ellen. PNP logika és &ils
tapforrds hasznalata esetén kdsse a rovidzardrazsZerinti helyre.
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NPN logika, killsé tapegyseggel

Rovidzar: eltavolitva

*

T—»-
+ 124V
GND >
iy |
: 7,
1
1

Open collector kimenet
MPN tranzisztor

24V

PNP logika, killsd tapegységgel

Rovidzar=[PLCHP24]

PNP tranzisztor

—

1 —»
=
@24‘4’

- GND

MX2
F24
24V
H* FLC Input common
4
Logikai GMND [
L
00 (1 —
* Bemeneti
- Aramkirik
—C'/O E __

Bemeneti kapcsolok

Megjegyzés: ha a kiilsd tapegység GND-t az [L] ponfra
kiti, kbsse be a csillaggal jeldit diodat.

révidzar
MX2
P24
24 24V
4 FLC Input common
= L
Logikai GND

Bemeneti
aramkanik|

+—o"0 E [
—

L o0 7 41—

Bemeneti kapcsolok
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Az inverter vezéd aramkore kulks tpegyseédil is mikoddtethed az dbra szerint. A paraméte-
rek a billentyizet hasznalataval illetve a soros kommunikéciome$aiil irhatéak és olvasha-
téak akkor is, ha az inverter nincs bekapcsolva.

Mx2

| E] [

M'"Itl

Az inverter nem blokkolja a befolyé aramot, ha silekapcsolva. Ha tébb inverter veéérl
korének foldelési pontja 6ssze van kotve, korardamkudhat ki az abra szerint. A kdraram
elkertilésének érdekében kdsson be diddat az admiatstnévieges adatok: 50V 0.1A).

mxz2 mxz2

— ¢

Y
b
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4.5.1. Az el6re RUN/STOP és hatra RUN/STOP parancsok

Ha kiadjuk a RUN parancsot az [FW] csatlakoz6n &&tiid, az inverter végrehajtja azed
RUN parancsot (logikai magas szint), vagy a STORnmsot (logikai alacsony szint).

Ha az [RV] csatlakozén keresztil adjuk ki a RUNgpensot, az inverter a hatra RUN (magas
szint) vagy a STOP (alacsony szint) parancsotahaggre.

Opci6 |CsatlakozdFunkcid  |Allapot | Meghatarozas

kod jel név

on FW Elére ON Inverter run médban, motoréeé forog.
Run/Stop |OFF Inverter stop modban, a motor leall.

a1 RV Hatra ON Inverter run médban, motor hatra forog
Run/Stop |OFF Inverter stop modban, a motor leall.

Ervényes bemenetelc001..C007

Sziikséges beallitag: A002=01

Megjegyzés:

inverter ledll.

forogni.

*Ha az [FW] és [RV] jel egyszerre aktiv,

*Ha az [FW] vagy [RV] csatlakozé alg
esetben zart (PNP logika) logika szerint
konfigurdlva, a motor a bemenet kikapg
lAsa vagy alacsony bemeneti jel esetér]

B _Fa

[7]efs]«]s ]2 | |LJ_P‘IJ:IP2H.|
L

(M N

Megjegyzés:Az FOO4-es paraméter — Billenfiget RUN key Routing — hatarozza meg, hogy
a RUN gomb egyszérmegnyomasa kivaltja-¢ a RUN FWD de menet) vagy RUN REV
(hatramenet) parancsot. Mindazonéltal hatastal@Wj és [RV] bemeneti termindl tivele-

tekre.

AFigyelem!

Ha az inverter BE van kapcsolva és a RUN paraoes f
lyamatosan aktiv, a motor forogni kezd és ez vgszde-
het! Mielétt az invertert bekapcsolja, ¢g6djon meg,
hogy a RUN parancs nem aktiv!
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4.5.1 Masodik motor csatlakoztatasa, specialis beél litas

Ha a [SET] funkciét egy intelligens bemeneti cdailgdhoz rendeljik, valaszthatunk két mo-
torparaméter-készlet kdzil. A masodik motor paranedét a motor karakterisztikdk alternativ
készleteként tarolédnak. Ha a [SET]-hez rendeltlalsazd be van kapcsolva, az inverter a
masodik paraméter-készlet alapjan fogja generaimbeor kimei frekvenciajat.

Ha megvaltoztatjuk a [SET]-hez rendelt behaarminal allapotat az mindaddig nem lesz
hatdsos, amig az invertert le nem allitjuk.

Ha bekapcsoljuk a [SET] bemenetet, az inverter soahi& paraméter-készletteliikodik. Ha

a terminalt kikapcsoljuk, az inverter kimeneti faidi az eredeti beallitasoknak felelnek meg
(elss5 motorparaméter-készlet). A részletekkel kapcsekatolLd. ,Az inverter konfiguralasa
tébb motorhoz” c. Fejezetet.

Paraméter SET Paraméter SET

Stop Run Stop Run
F002/F202 A093/A293 + -
FO03/F203 + - A094/A294 + -
A001/H201 + - A095/A295 + -
A002/R202 + - A096/A296 + -
A003/H203 + - b012/b212 + -
A004/A204 + - b013/b213 + -
A020/R220 + - b021/b221 + -
A041/A241 + - b022/b222 + -
A042/A242 + - b023/b223 + -
A043/A243 + - co41/c241 + -
A044/A244 + - H002/H202 + -
A045/A245 + - H003/H203 + -
A046/A246 + - H004/H204 + -
A041/A24T + - HO005/H205 + -
A061/A261 + - H006/H206 + -
A062/A262 + - A020-A024/ + -
A061/A281 + - H220-H224 |+
A062/A202 + - H030-H034/ | + -
A092/A292 + - H230-H234 |+
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Opci6 |CsatlakozgParamé- |Allapot |Meghatarozas

kod jel ternév

] SET 2. motor [ON Az inverter a 2. motor paramétereit hasznalja.
paramé- |OFF Az inverter az 1. ) motor paramétereit
tereinek hasznélja.
betbltése

Ervényes bemenet: |£00 -0007
Szukséges beallitdg: (nincs)
Megjegyzés:

Ha a terminal &llapotat az inverter tizeme kdzbegvaltoztatjuk, az inverter megallita-
saig az aktudlis parameter-készletet fogja hasiznaln

4.5.2. Leallas szabad kifutassal

Ha az [FRS] terminal BE van kapcsolva, az invekikapcsolja a kimenetet és a motor sza-
badonfut6 allapotba kerll. Ha az [FRS] terminaMgh kapcsolva, a kimenet tovabbra is ak-
tiv, amennyiben a RUN parancs is aktiv.

A szabad kifutasu leallas tovabbi paraméterekkglitgugalmassa teszi a motor forgasanak
megallithsat és meginditasat.

Az alabbi abran lathatéansab8 paraméterrel valaszhatjuk meg, hogy az invertgitdska-e

a mikodését 0 Hzél, vagy az aktualis motor sebességgel (jobb oldada) ha az [FRS] ter-
minal Kl van kapcsolva. Az adott alkalmazas hatéaoneg a legjobb beallitast.

A bO03-as paraméterrel irhatjukéeh szabadonfuté tzem kezdetéttekésleltetést. Ha nem
engedélyezzik ezt a paramétert, a késleltetéz0 les

Indisias 0 t\et\:\emﬂrﬂl r;:m
Fordulatszam ‘.\ /". E/K Fordulatszam \\i\l/
X
1 1|
[FRE] 0 [FRE] 3
G . FR]
] 0

Opci6 |CsatlakozgParaméte{Allapot |Meghatarozas

kod jel név

N FRS Leallds |ON Az inverter kimenet kikapcsol, a motor sza-
szabad bad kifutassal ledll.
kifutassal|OFF Az inverter normal médon izemel, szabalyo-

zottan all le.
Ervényes bemenet:|£00 0007
Szikséges beallitasso3, 5088, £0 1 1.00 7

Megjegyzés:
Az [FRS] PNP logikaju rikodéséhez al { I..LO IT paraméterek kozil médositsa a
megfeleb bemenethez tartozoét.
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4.5.4. Kuls 6 hiba

Ha az [EXT] bemenet BE van kapcsolva, az invertbatzenettel leall, kijelzi aZ 2 hiba-
kodot és lekapcsolja a kimenetet. Ez egy altal@éds megszakitasi bemenet és a hiba jelen-
tése attol fligg, mit kotottiink az [EXT] csatlakc@OMég ha Kl is van kapcsolva az [EXT]
bemenet, az inverter akkor is ledllitott allapotb@arad. Az inverter a reset gombbal, vagy ki-
bekapcsolassal hozhat6 alaphelyzetbe.

Az alabbi dbran az [EXT] bemenet BEkapcsol normdNRmoda Gzem esetén. Az inverter
hagyja a motort szabadon kifutni a megallasig, 8asztds kimenetet azonnal Bekapcsolja.
Ha az operator kiadja a Reset parancsot, a riaégtashibajelzés azonnal tiidlk. Ha a Reset

Kl van kapcsolva, a motor forogni kezd, mivel a Rpadltancs még mindig aktiv.

[EXT] c=atiaazs ; aH
— Szabad kifutas —Te
Miotor foroulatszam ;f \\ / T
1
[R5 caatlakozt . QN N
Riaszias kimenet 1I:I |
1
RUM parancs [FW, RV) 0 Ly

Opcié  |CsatlakozaParamélAllapot [Meghatarozas

kod jel ter név

! EXT Kils6 |ON Ha a bemenet kikapcsolt allapotbdl
hibés bekapcsolt allapotba keril, az inverter
leallitas leall hibaval, az inverter eltarolja az

eseményt, kijelzi ag I kodot.
OFF | Ha a bemenet bekapcsolt allapotbdl k
kapcsolt allapotba kertil, nem lesz hihas
leallas, a hiba napl6 tartalma a kdvet
kezo reset-ig megmarad.

Ervényes bemenet: |00 1.CO007

Sziikséges bedllitag: nincs

Megjegyzés:Amennyiben az USP (Véletlen inditas védelem) benetmasz-
naljuk,az inverter nem fog automatikusan GjraindalnEXT kil$ hiba torlése
utén. Ebben az esetben érkeznie kell egy Ujabbparancsnak az elinduldsho

N
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4.5.5.Véletlen inditas védelem

Ha az inverter bekapcsolasanak pillanatdban a RiUNekapcsolt allapotu, az inverter azon-
nal elinditja a motort. A véletlen inditas védel@dEP) ezt az indulast gatolja meg, az inver-
ter nem inditja a motort kiigel nélkil. Ha az USP jel aktiv és egy vészjelzzstretne torol-
ni, majd Ujrainditani a rendszert, kapcsolja ki @NRjelet, vagy kapcsolja be az [RS] reset
jelet, vagy nyomja meg a billerityet stop/reset gombijat.

Az alabbi 4bran az USP jel engedélyezve van. Aeriev bekapcsoldsakor a motor nem in-
dul, az aktiv RUN jel ellenére sem. Motor indit&sylett hibaval leall az inverter, kijelzi az
E !3-as kddot. A hiba torléséhez ki kell kapcsolni aNRjglet, vagy resetelni kell az invertert.
A RUN ismételt bekapcsolasaval bekapcsol az invé&iteenet.

Inverter frekvencia kimenat

RUN [FW, BV]

[Us

Alarm kimenet

FI]

= = O = O =

0
Inverter tapegység 1
0
T vészielzéE‘ Huﬂ t
Esemény v
Opcié |CsatlakozaParamélAllapot [Meghatarozas
kod jel ter jel
! USP VéletlenON Bekapcsolaskor az inverter nem indul el, havekti
inditas RUN parancs.
védelemOFF | Ha hal6zat kieséskor aktiv volt a RUN pararsca|é
bekapcsolas pillanataban is aktiv, az invertettjamdi
a motort.
Ervényes bemenet:|£00 0007
Szukséges beallitdg: (nincs)

4.5.6. Halozati atkapcsolas

A halbézati atkapcsolas funkcié letieé
teszi, hogy a hajtas rendszert az inverte _;F"b_dﬁl

tapforrasrol a hélozatra atkapcsolja. /WQ?E
inverterrel felfuttathatja, leallithatjia a nag

tehetetlenség rendszert, mig az alland o ’f:: '
fordulatszamu Gzemben a halézatrél ké cay % ool

vetlendl taplalja.

g EBC

MCA
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A funkci6 aktivalasahoz rendelje a ,14“ (CS) bentehevalamelyik intelligens bemenethez
([2]..[7], COO-C007). Ha CS kikapcsol aktiv tkddtet) utasitds mellett, az inverter a b003
varakozasi i utdn a szabadon futé motor frekvencidjara aldtldmenetet, majd onnan gy-
orsitja tovabb a motort. Gondoskodjon, hogy az MS2MC3 jeli kontaktor egyszerre ne
miitkddhessen, mert az az inverter karosodasat okazhatj

Atkapcsolas inverterrdl a haldzatra

&

0n

Atkapcsolas halozatrol az inverterre

&

O

on _|DH o] MC2-MC3 stkaposolasi holtidd
@ o] @__[T=
] G
E_m G___
s A e—— Inverier TIRT e
Klmened] MO ]H wmenetl 05to1s ) w003
Trekvencla Trekvencla Indul3s frefvencia leszidssal
Opci6é |CsatlakozgParamétAllapot [Meghatarozas
kod jel ter név
! CS Halbzati|ON
atkapc- |OFF
solas

Ervényes bemenet:

Sziikséges beallitagsin

Megjegyzés: az inverter elindithatja a motort 0 Hasrha:
» amotor frekvencidja nem nagyobb a bazis frekvefetémél
» a motor indukalt feszultsége gyorsan csokken.
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4.5.7. Inverter reset

Az inverter [RS] bemenete az inverter resetelésasznalhatd. Ha az inverter hibaval allt le,
a reset torli a hibat. Ha az [RS] bemenet bekapuosgdl kikapcsol, az inverter reséigik.

AFigyelem! Ha reset utasitas érkezik és a vészjelzéédilitla motor
hirtelen elindulhat, ha a RUN bekapcsolt allapoAl.
resetelés étt mindig ellerdrizze, hogy a RUN kikapcsolt
allapotu legyen!

Opci6é |CsatlakozgParamétAllapot [Meghatarozas

kod jel ter név
{ RS Inverter [ON Az inverter kimenet kikapcsol, a leallasi hiba
reset torlédik (ha volt), bekapcsolési alaphelyzetbe

keral az inverter.
OFF | Normal bekapcsolt llapotiiikbdeés.

-
|

Ervényes bemenet: |C00 1.000
Sziikséges beallitag: (nincs)
Megjegyzés:

* Az [RS] bemenebekapcsolt allapota kdzben a kij@hillog, amint kikapcsol,
kijelz6 visszaall a kiindulasi allapotba.

* A stop/reset gomb megnyomasa csak vészjelzés esdtda reset funkciot.

* Az [RS]-nek konfiguralt bemenet csak alapesetbeitotty(NPN) logikaval
miikddtethed.

» Az inverter bekapcsolasakor ugyanazt a reset fayanhajtja végre az invert
mint az [RS] bemenet bekapcsolasa esetén.

* Ha a motor forgé allapotaban kapcsol be az [RS]émt) a motor szabad kifu-
tassal all le.

* Ha haszndlja a kimenet kikapcsolas késleltetéscionk 45, £ 47 vagyl HI
egyike >0.0 masodperc), kis mértékben modosul Bagafolyamat. Normd
esetben az inverter és a logikai kimenetek [RShpekolasanak hataséara egys-
zerre kapcsolnak ki, a kikapcsolasi késleltetéséesaz inverter kimenet ak
maradhat akar még 1 masodpercig, majd kikapcsol.
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4.5.8. Termisztoros h 6évédelem

A termisztorral szerelt motorok tulmelegedés eNenlhebek. Az [5] intelligens bemenet

ellenallas mérésre képes. Ha a termisztor ellesa@liz [5] bemenet (PTC) és [L] k6zé van
bekotve, és az értéke meghaladja a 3kQi®% értéket, az inverter hibalzenettel leall, ki-
kapcsolja a kimenetet, a kijélzE35 hibatzenet jelenik meg.

Opcié  |CsatlakozdParaméter |Allapot |Meghatarozas

kod jel név

/g PTC Termisztor |ON A termisztort az [5] és [L] bemenet k6zé
hévédelem kell bekétni. Ha az inverter tilmelegedéd

észlel,£35 hibaval leall, kikapcsolja a ki-
menetet.

OFF

A nem bekotott termisztor hibas leallast
okoz, az inverter kimenet kikapcsol.

Ervényes bemenet:

Sziikséges bedllitas:

Megjegyzés:

Gy6z6djon meg, hogy a termisztor az [5]
[L] bemenet kdzé legyen bekodtve. Ha a
termisztor ellendllasa tullépi a kiiszdb
ertéket, az inverter hibaval leall. A motor,
megfeleb visszalilése esetén a motor Ujr
indithatd. A hiba térléséhez hasznalja a

PIC
[7]els]s]z]z |t |t [rc]re]
. — N
es Iré%j
S

stop/reset gombot.
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4.5.9. Harom-vezetékes inditasi méd

A harom vezetékes inditdsi mod az iparban elterfedikalmazott. A vezetékeddbketts a
start-stop vezérlést, a harmadik a forgasiranyasélégzi. A funkcio aktivalasahoz rendelje a
20 [STA] (start),2 { [STP] (stop) é€ [F/R] (ekre/hatra funkcidkat az intelligens beme-
nethez! A start-stop vezérléshez hasznaljon nyombgéaat! Hasznaljon valté kapcsolot az
elére-hatra bemenethez! Gx6djon meg a#A30c=0 | beallitas elvégzésat

Ha a motor szabalyozé interfésze mas logikai stingsznal, az éte-hatra jelek helyett
hasznélja a [FW] és [RV] jeleket.

Opcié |CsatlakozgParaméter |Allapot | Meghatarozas

kod jel név
20 STA Motor ON Motor inditas pillanatnyi kontaktus esetén
inditas (felfutasi profillal).
OFF Motor miikddésében nincs valtozas
21 STP Motor ON Motor mikddésében nincs valtozas

ledllitds  |OFF Motor leéllitasa pillanatnyi kontaktus
esetén (lefutési profillal).

F/IR Elére/hatra|ON Forgas hétra.

OFF Forgéas éle.

ai

Ervényes bemenet:|Co
i |

Sziikséges beallitagAg
Megjegyzés:

« Az STP bemenet invertalt. A motor ledllitAsahoz than kell a kapcsolot,

vezeték szakadas esetén a motor leall (biztonsdlgkitas).

» Ha 3-vezetékes inditdsi modra konfiguralja az itereraz [FW], [RV] bemene
tek letiltdsra kerulnek.

CI |2

-
PR
—
—u

c

Az alabbi diagramon a 3-vezetékes inditasi mdikddése lathatd. Az STA felfutdé élre
érzékeny bemenet, ki-be allapot valtozasra inditjaotort. A forgasirany és az STP (stop) jel
szint érzékeny.

[STA]

]

[STP]

[FIR]

Motor fordulatszam \

2 =S 0 = O =
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4.5.10. “Gyorsit” és “lassit” parancsok

Az [UP] (fel) és [DWN] (le) bemeneti funkcidékkal motor forgasa kézben névelbettsok-
kentheb a kimeneti frekvencia. A felfutasi és lefutash idz alap bedllitdssal megeg§eA
bemenetek rikddése a kovetkéz
» Felfutas — Ha az [UP] bemenet bekapcsolt allapptéekvencia ndvekszik az aktualis
ertékil, ha kikapcsol, nem véltozik az értéke.
» Lefuts: - Ha a [DWN] bemenet bekapcsolt allapatérekvencia csokken az aktulis
értékil, ha kikapcsol, nem véltozik az értéke.
Az alabbi 4bran az [UP] és [DWN] bemenetekkidése figyelhét meg a [RUN] bekapcsolt
allapota mellett.

Meotor fordulatszam

I

[UF]

[DWN]

[ R —

[FW,RV]

Opcié |CsatlakozgParaméter néyv| Allapdt Meghatarozas

kod jel

27 UpP Gyorsit (mo- |ON Noveli a motor frekvencigjat az aktudlis
torizalt poten- ertékol.
ciométer) OFF Nem véltozik a motor kimenet.

28 DWN Lassit (motori-|ON CsoOkkenti a motor frekvenciajat az aktualis
zalt potencio- ertékol.
méter) OFF Nem valtozik a motor kimenet.

29 ubC Utoljara ON Torli a fel/le frekvencia memoriéat.
hasznalt frek- |OFF Nincs hatasa a frekvencia memoriara.
venciaérték
tarolasa

Ervényes bemenet: |00 1.CO007

Sziikséges beallitagAgoez = o2

Megjegyzés:
» A funkcio csakildZ =0 esetén mikodik.
* Nem elérhdt a funkcié [JG] hasznélata esetén.
» A frekvencia tartomany: OHZIOY értéke (maximalis frekvencia).
» A mobdszerrel FOO1 értékitindulva médosithat6 a frekvencia alapjel.
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4.5.11. Billenty Uzet hasznalat forszirozasa

A funkcio lehetvé teszi az alabbi bedllitasok felllbiralasat eebiliizetrol:

e AOO

i: frekvencia alapjel forras

» AOCZ: RUN parancs forras

Ha hasznalja az [OPE] intelligens bemenetet, ddtal&il$ eszkdzre van konfiguralVv@o |

és ADOZ. Az [OPE] bemenet bekapcsolt allapota esetén lea$ehalé az inverter billen-
tytizetébl indithatja, allithatja le a motort, vagy valtotttat fordulatszamot.

Opci6 |CsatlakozgParaméter |Allapot | Meghatarozas

kod jel jel

EN OPE Inverter  |ON A billentyiizetsl feltlbiralhaté a#07 |, ADO2-
billentytizet ben megadott forras.
forszirozas 3OFF Ismét aAD0 |, ADOS veszi at az iranyitast.

Ervényes bemenet:

e ]
Lo

Sziikséges bedllitas

I'"H'Al
]
U

Loy
RGO
i

(ér teke ne&ll legyen)
AOOZ (értéke ndld legyen)

4.5.12. Tulterhelés korlatozas forras valtas

4.5.13. Nyomatékhatarolas kivalasztasa

A paraméter nyomaték korladtozasra hasznélatégelib leiras a 3. fejezetben.

Opcié  |CsatlakozdParaméte Allapot |Meghatarozas
kéd  |jel jel
4O TL NyomatéiON k040 értéke a megengedett nyomaték
korlatoza$OFF  [A b040-ben megadott nyomaték korlat nem a
tiv.

Ervényes bemenet:

3
-
™
C3
3

]
[N
Sziikséges bedllitags 4. hOHY
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4.5.14. Nyomaték hatarolas kapcsolo

A funkcié nyomaték korlatozasra hasznalatosvdbb leirds a 3. fejezetben.

Opcié  |CsatlakozdParaméte Allapot |Meghatarozas

kod jel jel

4 TRQ1 NyomatélON A kapcsolék allasanak kombinaciéjaval valasz-

g TRQ2 hatarolas|OFF  |thaté ki an040..b044 paraméterben tarolt nyo-
kapcsolo maték hatarérték.
1,2

Ervényes bemenet:|£00 -0007

Sziikséges bedllitagng4d. hO4H

4.5.15. Fékezés visszaigazolas

A paraméter a fékezés szabalyozaséanal haszn&diesbb leiras a 3. fejezetben.

Opcié |CsatlakozgParamételAllapot | Meghatéarozas

kod jel jel

Hy BOK Fékezés |ON Fékezés visszaigazolasi jel kiadva.
visszaigaiOFF Nincs fékezés visszaigazolasi jel kiadva.
zolas

Ervényes bemenet: |£00 1.C007

Szukseéges beallitagy i20..6 127, £02 1.0022

4.5.16. LAD kiiktatasa

A paraméterrel a rAmpaddvaltoztathatd, azonnali fordulatszam valtoztatéstz lehetvé.

Bévebb leiras a 3. fejezetben talalhatd.

Opcié |CsatlakozaParaméte Allapot | Meghatarozas
kod jel jel
45 LAC LAD ON Letiltja a rAmpéval torténfordulatszam valtoz-
kiiktatas tatast, azonnal valtozik az inverter kimenet.
OFF A felfutas, lefutas a rdmpa szerint torténik.
Ervényes bemenet: |C00 1.C007
Sziikséges bedllitas:
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4.5.17. Impulzus szamlalo torlése

A pozicionalas kdzben hasznalt impulzus szamlalégére szolgald funkcid. Részletes leiras

a 3. fejezetben talalhaté.

Opcié  |CsatlakozdParaméte Allapot | Meghatarozas

kod jel jel

47 PCLR Impulzus |ON Torlédik az impulzus szamlalé.
szamlalé |OFF Nem valtozik az impulzus szamlalé értéke.
torlése

Ervényes bemenet: |£00 1.C007

Sziikséges bedllitas:

4.5.18. Frekvencia 6sszegzés engedélyezése

Az inverter egy ofszet érték hozzdadasaval vagpriagaval eltolhatja a frekvencia alapjel
tarolhatd. A frekvencia 6sszegzés az [ADD] &em
net bekapcsolt allapotaban aktivalédik. AHE paraméter értéke hatdrozza meg az 6sszegzés
eléjelét. Az [ADD] bemenet konfiguralasaval valosleen eltolhatja a frekvencia alapjelet az

n
[N}

(ROD 1) érteket. Az eltolasi érték iH5-ben

A H5-ben megadott ertékkel.

i 3 AQn | | Frekvencia forras valasztas
Kills potenciométer POT ‘\0 _
Billentyiizet £
c) }e ¥ = e =
FOOT bealits + Kimeneti frekvencia alapjel
beallitasa ® > );‘ >
ModBus bemenet 0O
+-
Szamiasi funkcid kimenet _/O -,
.,
Opcionalis kartya J Elgjeles Gsszegzés
) ; A ™HE
Frekvencia '
A M5 0ss57egzés o/ O
[ADD] i

Intelligens bemenet >
Opci6 |CsatlakozgParaméter [Allapot|Meghatarozas
kod jel jel
50 ADD Frekvencia|ON  |A frekvencia alapjellel 6sszeg¢dik azA H5-ben

0sszegzes megadott erték.
OFF | Nem valtozik a frekvencia alapjel.

Ervényes bemenet:|C00 (.C007
Szikséges beallitasAdo «, A 5, A 46
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4.5.19. Terminal moéd forszirozasa

Az [F-TM] intelligens bemenett forszirozhatd az intelligens bemenet veiéeleinek hasz-
nalata.

e ROD ! —frekvencia alapjel(!: intelligens bemenet [FW] és [RV])

* AODZ — RUN vezémjel forrds @ I: [O] vagy [Ol] bemenet)
Egyes alkalmazasok a kilsezérlési lehéséget igénylik. On talan a keéebillentytizetis|
vagy ModBus-rél hasznalja &ltaldban az invertertkifss eszkdz atmenetileg atveheti a
vezérlést az [F-TM] bemenet bekapcsolasaval. Hagdkol az [F-TM] bemenet, az inverter
ismét a0l {, ADOZ-ben megadott vezéikl forrdsokat hasznalja.

Opcié |CsatlakozaParaméter |Allapot | Meghatéarozas
kod jel név
[ F-TM Terminal |ON A kilss eszkdz atmenetileg atveheti a vezérést
mad forszi- az [F-TM] bemenet bekapcsolasaval.
rozas OFF  |Az inverter ismét ag01 |, ADOZ-ben megadott
vezérbjel forrdsokat hasznalja.

Ervényes bemenet:|£3
Sziikséges bedllitas:

Megjegyzés: Ha az inverter RUN médban van, az [F-TM] bemenetjésanak hatdsa
csak az inverter stop médba keriilése esetén |Emyne.

l o
PRIy

[

4.5.20. Nyomaték utasitas engedélyezése

A bemenet a nyomaték utasitas engedélyezéséreabzBlyebb leiras a 3. fejezetben talal-
haté.

Opcié |CsatlakozgParaméter je|Allapot | Meghatarozéas

kod jel

52 ATR Nyomaték |ON Az inverter fogadja a nyomaték utasitast.
utasitas engeOFF Az inverter normal médbaniikddik.
délyezés

Ervényes bemenet: |£00 1.C007
Sziikséges bedllitas:
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4.5.21. Felvett teljesitmény naplo torlése

A funkcio6 az 6sszes felvett teljesitmény naplézakdirlésére szolgal.

Opcié  |CsatlakozdParaméter je|Allapot |Meghatarozas

kod jel

53 KHC Felvett telje- [ON Az inverter torli a felvett energia naplot.
sitmény napl{OFF Nem toddik a napl6 értéke.
torlése

Ervényes bemenet: |£00 1.C007
Sziikséges bedllitas:

4.5.22. Altalanos célt bemenet (1)..(7)

A paraméter EzSQ funkciondl hasznélhat6. Részletes az EzSQ ismertetésénél talalhato.

Opcié  |CsatlakozdParaméter je|Allapot |Meghatarozas
kod jel
55.62 |MIL..Mi7 |Altalanos ON Az altalanos célu bemenet aktiv.
célu bemenelOFF Az altalanos célu bemenet inaktiv.
, (1)..(7)
Ervényes bemenet: (C00 (.C007
Szikséges beallitas:
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4.5.23. Analog vezérl 6jel tartas

A funkcié az [AHD] bemenet bekapcso
allapota esetén megtartja a bemeneti csa
kozokra érked vezérb jelek értékét. Az Analbg
AHD bekapcsolt allapota esetén a fell e aqsiel Nk
funkcié hasznélatdhoz referenciaként ha: N—"
nalhatdé a megtartott analdg jel értéke.
A fellle memé,ria mécllf(:ﬂ :)'E ! érté,k eSe- . encia Ertok tartasa
ten a fellle valtoztatas hatasa eltarolhat¢ o enser ——~—
memaoriaban.

Ha az inverter bekapcsoldsakor vagy F
bemenet kikapcsolasakor bekapcsolva ma-
rad az AHD bemenet, az inverter bekapcsolaéti elagy az RS bemenet kikapcsolasanak
pillanatdban aktiv bemeneti éllapot lesz hasznalva.

AHD 0N

Opci6é |CsatlakozgParaméter je|Allapot |Meghatarozas
kod jel
55 AHD Analdog ve- |ON Tartja az analég bemenet értékét.
zérljel tartas|OFF Nem tartja az anal6g bemenet értékét.
Ervényes bemenet: |00 1.CO07

Sziikséges bedllitas:

4.5.24. Toébballapotu kapcsolé (1)..(3)

Ha ab6 (CP1).68 (CP3) bemeneteket az intelligens bemenethez readeémenetekkel me-
gadhatja a (0)..(7) pozicio érték egyikét. A tolmsizpozicid (0)..(7) értékét alba..FOET
paraméterekkel adhatja meg. Ha a pozicié bemenéd&lpcsolt allapotiak, a tébbszint
pozicio (0),F0&0 lesz kivalasztva.

Pozici6 megadéas Paraméter CP3 CP2 CP1
Tobbszinti pozicio 0 |POES 0 0 0
Tobbszinti pozici6 1 |POE! 0 0 1
Tbébbszinti pozicié 2 |POE2 0 1 0
Tobbszinti pozicid 3  |POE3 0 1 1
Tobbszinti pozici6 4  |POEY 1 0 0
Tobbszinti pozici6 5  |POES 1 0 1
Tobbszinti pozici6 6  |PORR 1 1 0
Tobbszinti pozicié 7 |POET 1 1 1

A tdbbszinti pozicio kivalasztashoz késleltetés rendélhetig a beallitott érték érvényre Iép.
A késleltetéssel védekezhet a kimenet hullamzdasa. el
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Az érvényre |épési késleltetést db5 paraméternél adhatja meg. A pozicio érték az ditols
bemenet valtozas utan eltEltES szerinti varakozasi ideltelte utan jut érvényre. (A tal hoss-
zU varakozasi iél rontja a rendszer reakcibidejét).

| Ervényre iépés ([ £9)=0 | 7
e

Pozicionalasi
vezérs jel

3

Ervényre lépés

g
4

CP1

[r—- OM =ts
ch2 — ON o
CPs = o -
e i
[ Ervényre tgpes (£ 159) |
Opcié |CsatlakozgParaméter je|Allapot | Meghatarozés
kod jel
Ef.58 |CP1..CP3|TObbszinti |ON A pozicié értéket a bemenetek kombinacioja
pozicié kapc{OFF |hatarozza meg.
solé
Ervényes bemenet: |C00 {.C007
Sziikséges bedllitagrasd. PORT

4.5.25. Homing jel korlatozasa

A paraméter a homing funkcio beallitAsdhoz hasztédtk. A P068 paraméterrel allithatd a
homing maod. A homing befejezésekor a pozicié széndé&éke tobdik. A PO69 paraméte-
rrel adhatja meg a homing iranyat. Ha a momingeoh majtotta végre, a home pozicié a for-
gorész bekapcsolas pillanataban felvett pozic&ga & home pozicio.

Alacsony fordulatszadmu homing PCE8=00)

ORG bemenet

ORL bemenst

Kamenehi
frekvencia

ON

o |

[2]

(1]

(]

Alacsony fordutatezam (POT0)

Pozici
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[1] Fetfutas PO70-ben megadott
fordulatszamr

a.
[2] Forgas POTO-ben megadot:
fondulatszamon.

[3] DC fekezes, ha ORL jal
bekapcsol.



Magas fordulatszamu homing POEE=0 {)

ORG bamenet on |

[1] Felfutas POT1-ben megadott
OFL bemenet o | fordulatszam értéhre.
[2] Forgas PO7T1ben megadott
[2] fordulatszamon.
_ _ Magy fordulatszam (FOT1)  [3] Lefutés ORL jel bekapesoiasakor.
Kimeneti [4] Lassii forgds PO70-hen
frekvencia fordulatszim ériéken ellentites irdmyban.
[1] (2] [5] DC fakezscssl megalis ORL jl
kikaposolasakor,

Home posifon

Pozicid
[5]

[4] Alacsony fordulatszam (POTD)

4.5.26. Fordulatszam/pozici6 atvaltas

Az abszolut pozicié szabalyozasi méd esetén a fasham szabalyozas aktivalasahoz ren-
delje az intelligens bemenetek egyikéhez az SPRcfatli Az SPD bemenet kikapcsolt alla-
pota kdzben a pozicié szamlalo értéke 0. EzAltdbidulatszam szabalyozas kdzben kikapc-
sol az SPD bemenet, pozicié szabalyozasra élliavarter.

Ha a pozici6é alapjel ebben a pillanatban 0 dérték inverter ledllitjia a motort abban a pozi-
cioban (bizonyos ésitési értékek esetén lengés léphet fel).

Az SPD jel bekapcsolt allapota alatt a forgasirarwezérb jeltsl fligg. Pozicié szabalyozasra
valo attérés esetén figyeljen a pozicionalépekire.

Opci6é |CsatlakozgParaméter je|Allapot |Meghatarozas
kod jel
13 SPD Fordulats- |ON Az inverter fordulatszam szabalyozasi méd
zam/pozicio van.

atkapcsolas |OFF | Az inverter pozicié szabalyozasi médban vian.
Ervényes bemenet: (£00 1.0007
Sziikséges bedllitagrard. PORT

4.5.27. Biztonsagi leéllassal kapcsolatos jelek

Opcié  |CsatlakozdParaméter je|Allapot |Meghatarozas
kod jel

7 STO1 Biztonsaggal ON

18 STO2 kapcsolatos |OFF

79 SS1 jelek

B0 SS2

Olvassa el a 4.9. fejezetet.
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4.5.28. EzSQ program veégrehajtasa

Opcié  |CsatlakozaParaméter je|Allapot |Meghatarozas
kod jel
B2 PRG EzSQ pro- |ON

gram végre- |OFF

hajtasa

Olvassa el az EzSQ-val kapcsolatos fejezetet..

4.5.29. EzSQ program végrehajtasa

A funkcié a kimeneti frekvencia tartassal kapcsasat

Opci6é |CsatlakozgParaméter je|Allapot |Meghatarozas
kod jel
g3 HLD Kimeneti ON

frekvencia |OFF

tartdsa

Ervényes bemenet: |00 1.CO07

Sziikséges beallitas:

4.5.30. Run utasitas engedélyezése

A funkcié RUN utasitas elfogadasat engedélyezi.

Opcié |CsatlakozdParaméter jel | Allapot Meghatarozas
kod jel
a4 ROK RUN utasitas |ON RUN utasitas elfogadhato.

elfogadasanak|OFF
engedélyezése

RUN utasitas elutasitva.

Ervényes bemenet:

I I
cooi.Lom

Sziikséges beallitas:
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4.5.31. Forgéasirany észlelés

Opcié  |CsatlakozaParaméter |Allapot | Meghatéarozas
kod jel név

gg RB ForgasiranyON

észlelés |OFF

Ervényes bemenet: | 007

Sziikséges bedllitas:

Megjegyzés:
* EB bemenet csak a (7) bemenethez rendglhet
» A maximalis megengedhifrekvencia 2 kHz.

4.5.32. Kijelz 6 korlatozas

A funkcidval csak a0 | paraméter értéke jelenitbiaheg.

Opcié |CsatlakozaParaméter jel | Allapot Meghatarozas
kod jel

85 DISP Kijelzé korla- |ON

tozas OFF

Ervényes bemenet: |00 (.CO07

Sziikséges beallitas:
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4.6. Intelligens kimenet hasznélata

Az intelligens kimeneti csatlakozék az intelligdremenetekhez hasonléan programozhatéak.
Az inverter t6bb kimeneti funkcioval rendelkezikelyek kilon-kulén hozzarendelldek a

két kimenet egyikéhez. Az egyik kimenet nyitottlk&toros tranzisztor, a masik vészjelzési

relé kimenet (alapesetben zart és alapesetbentriyatiotaktussal). Alapesetben a vészjelzési
funkcié van hozzarendelve, de barmelyik nyitottid&dioros kimenet is hozzarendelbet

4.6.1. NPN kimenet, nyitott kollektor

A nyitott kollektoros kimenet 50mA-rel terhelldetla- | mx2mverter

vasoljuk az &bra szerinti tapforras hasznalatat,talm | |cospon

jes terhelés esetén minimum 50mA terheibégi. Na-

gyobb aramigény terhelések meghajtasara hasznalj

relét az also abranak megféleh. Ea‘? E I
4.6.2. NPN kimenet, nyitott kollektor

Nagyobb terhelés esetén hasznaljon kisaramu ri| mxzimverter

Kdsson parhuzamosan diddat az bra szerint a eelé| s
haz6 tekercsével a kikapcsolaskor kelethiesziltség- | =™
csucs megsziintetésére.

A

2
=]

@t L

4.6.3. Bels 6 relé kimenet

Az inverter egy beépitett relével rendelkezik, adaipe- -------------—---—-—--——--
setben zart és alapesetben nyitott érifketz tarmalmaz. i —0—
A relé fukcidhoz is hozzarendellbetalapesetben vészjel: O
zésre hasznalja az inverter. A csatlakozok [ALBLT], !
[AL2] nevet kaptak az abrenak megféleh. Az kilenc !
kimeneti leheiség barmelyike a reléhez rendethet :

[ AL [ AL |[AL2 |

—

Bekotéshez:
* [ALO]: k6z6s pont
» [AL1]: alapesetben nyitott érintkéz
* [AL2]: alapesetben zart érintkéz

249



Maga a relé apalesetben nyitott vagy zartként igigaralhaté a C36 paraméterrel (vészjelzés
relé kimenet aktiv allapot):
» (CO036=00 — alapesetben nyitott (a relé tekercs neregytett allapotd, ha a kimenet
kikapcsolt allapotban van).
» (CO036=01 — alapesetben zart (a relé tekercs gegfegapotd, ha a kimenet kikapcsolt
allapotban van).

A relé alapesetben nyitott és zart érintkedt is rendel- ~~———""" T TT T e !
kezik, igy a kimenet negalhatésaga latszdlag fefes
funkcié. A bedllitdssal megadhatd, hogy halozatisés
esetén a vészjelzés a relé bekapcsolt vagy kikHpgdss
potaban valjon aktivwva. A relé alap beallitasazjpdzési
funkcio, az oldalsé abra szerint.

CO36 értékell |, alapesetben zart funkcid szerintikiidik, igy az inverter haldzati kiesése
azonnal vészjelzést general az dsszes, invertedatla-
koz6 eszkdz szamara.

A relé intelligens kimenetként is hasznalhaté,apRUN
jel szaméra(036=00) az oldals6 &brdnak megfeieh.
llyen jel esetén az inverter fesziltségmentes @tédman
nem jOhet létre kimeneti jel valtozas. Ha a végasilrelé
kimenetet mas célra hasznalja, vészjelzést a hydtut
lektoros kimeneten is kiadhat.

4.6.4. Kimeneti jel ki-bekapcsolasi késleltetées

Az intelligens kimenet [11] csatlakozdja és a fdléenet késleltetése is allithatd kikapcsol-
trél bekapcsolt, bekapcsoltrol kikapcsolt allapotieegy mindketd allapot valtozas esetére
0.1..100 masodperc tartomanyban. A funkcié haszmasz inverter kimenetét egyéb Kiils

eszkdzokhoz kell illeszteni. A kilonb&keésleltetések hatdsa az aldbbi abran figyélhetg.

» Eredetijel: a jel hArom kulonb&zmpulzusbal all, nevik legyen A, B, C.

» Bekapcsolasi késleltetés — Az A jel bekapcsolésiditetéd. A B és C jel nem jelenik
meg a kimeneten, mert rovideblbidat aktivak, mint a késleltetés.

» Kikapcsolasi késleltetés — Az A impulzus hosszalkapcsolasi késleltetés idejével
hosszabb lesz. A B és C impulzus nem jelenik miigraenten, mert rovidebbdd at
aktivak, mint a késleltetésidd

» Ki és bekapcsolasi késleltetés — Az A jel felfusdefuto éle is késleltetésre kerul. A B
és C jel nem jelenik meg a kimeneten, mert révidieldn keresztul aktivak, mint a
késleltetési id.
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EI:Ekq:u:sE:lési Kirli,ap-cs.urIEEi Bekapesoldsi
Kimeneti jE‘I'Ek keslelietes kesleltetes késleltetes
e e e
. a v I3 - -I |
Kimenet késleltetés nalkiil 0 A ?| C ] i
o . 1 |.. »| | Kikapcsolasi
Bekapcsolasi keslelietessel 0 késlelietés
Kikapcsolasi keslelietéssel 1|:|
Bekapcsolasi s kikapcsolasi 1
késlelttetéssal y
t
Paraméter Meghatarozas Tartomany Alap érték
e [11] kimenet bekapcsolasi késleltetés 0.0..100.8an@gerc0.0
Ciat [11] kimenet kikapcsolasi késleltetés 0.0..100.Goakper¢0.0
32 [12] kimenet bekapcsolasi késleltetés 0.0..100.8adperc0.0
N EE] [12] kimenet kikapcsolasi késleltetés 0.0..100.Goadgper¢0.0
M0 relé kimenet bekapcsolasi késleltetés 0.0..1004bdyerg0.0
LM relé kimenet kikapcsolasi késleltetés 0.0..100.8adperg0.0

Az intelligens kimenetek tet8leges késleltetéssel konfiguralhatoak.
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4.6.5. RUN jel

PRy o |
Ha a RUN jel intelligens kimenethez van
rendelve, az inverter RUN modban kimeneti
Kimeneti jelzést ad. A kimenet nyitott kollektoros,
frekvencia start frekvencia . ]
| aktiv nullas jel.
RUMN 1 0N
0
t
Opcié |CsatlakozgParaméter [Allapot | Meghatarozas
kod jel név
0o RUN RUN jel ON Inverter RUN médban.
OFF Inverter STOP modban.
Ervényes bemenet:| 11, 12, ALC..AL2|[11] kimenet konfiguracio
Szukséges beallitdg: (nincs) et kimends ]

: aramkir

Megjegyzés:

Az inverter kiadja a [RUN] jelet, h
az inverter kimenet eléri a start | ¢
frekvenciat (b082 értéke). A start
frekvencia az inverter frekvencia

kimenet bekapcsolasakor a kézd

frekvencia.

A [11] kimenet példaja egy relé te
kercset taplal. A diédat mindenké
pen kosse be az atkapcsolas pilla
taban fellép fesziltség csucsok el
kerulése érdekében, mert az karo
thatja a kimeneti tranzisztort.

Ll

[
\

ALD

"y

Tapegység
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4.6.6. Frekvencia érzékelés

A frekvencia érzékelés kimenetei az inverterhezlalkaz6 kil$ eszkdzoknek adnak infor-

maciét a fordulatszam profilrél. Az [FAL] kimenetkapcsol, ha a kimeneti frekvencia eléri
a frekvencia alapjel értékétQl /). Az [FA2] kimenet a programozott felfutasi, ledist kis-
zObértékre épitve segiti a rendszer rugalmassBéitaul, a kimenet bekapcsolhat a felfutas
soran egy bizonyos frekvencian, és éltéhekvencian kapcsolhat ki lefutdskor. Mindegyik

jelvaltas hiszterézissel rendelkezik a kimenetgéenelleni védekezés miatt, ha a kimeneti
frekvencia valamelyik kiiszob értékhez kdzel van.

L .
=

L .
|

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel

0l FAl Frekvencia ON Ha a motor kimenet elérte az allando fre
erzékelés 1. venciat.
tipus — alland6|OFF Ha a motor kikapcsolt allapotu, vagy fel-
fordulatszam futasi-lefutasi rampan van.

ae FA2 Frekvencia ON Ha a motor fordulatszam az alapjel kiisZ06
erzékelés 2. feletti, felfutds és lefutas soran is
tipus — tul nagyOFF Ha a motor ki van kapcsolva, vagy fel-
frekvencia futast/lefutast végez, fordulatszam nem

el a kiiszobértéket.

05 FA3 Frekvencia ér- | ON Ha a motor az alapjel szerinti fordu-
zékelés 3. tipus latszamon jar.
— frekvencia |OFF Ha a motor ki van kapcsolva, vagy fel-
alapjel futast/lefutast végez.

2y FA4 Frekvencia ON Ha a motor fordulatszam az alapjel kiisZ06
erzékelés 4. feletti, felfutds és lefutas soran is
tipus — tul nagyOFF Ha a motor ki van kapcsolva, vagy fel-
frekvencia (2) futast/lefutast végez, fordulatszam nem

el a kiiszobértéket.

25 FA5 Frekvencia ér-|ON Ha a motor az alapjel szerinti fordu-
zékelés 5. tipus latszamon jér.
— frekvencia |OFF Ha a motor ki van kapcsolva, vagy fel-
alapjel (2) futast/lefutast végez.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2

Sziikséges beallitas:

cO4c, 0043, 045, COH6

Megje

gyzés:
Az alkalmazasok tdbbsége esetén csak egy frekvérmékelési jelre lesz sziiksége|.
Minkét kimeneti csatlakoz6hoz is hozzarendelhdtfeacia érzékelési jelet

A frekvencia érzékelési jelek kiiszobértéke 1.5Hgiettet (korabban kapcsol be).
A kimenet a frekvencia kiiszob tallépése utan kagasa5 Hz-el.

A példaban a [11] kimenetre egy relé beh(z6 tekevas kapcsolva. llyen esetben
mindig kdsse be a visszaram diodat, hogy a kikdasstesziltség tuskéit megvédig
a kimeneti tranzisztort.
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Az [FA1] jel az FOO i-ben megadott frekvencia ért€kiemens g i}

hasznélja kiiszobfrekvencia értékként. Az abra szed :f::: e

[FA1] kimenet bekapcsol, ha a kimeneti frekvencen F R :
Fon :

értéke folotti, vagy Foff alatti értédesz. Fon a maxima:
lis frekvencia 1%-a, Foff a maximalis frekvencia 266

ami a kiszobérték korili kis mériélengést akadalyozz: ’

meg. A hiszterézis miatt a kimenet egy kicsit kdwaa A1

jel

HONHDN

kapcsol be, mint ahogy a fordulatszdm érték el@mné
alapjel értékét. A kimenet kis mértékeésleltetés. A

kimenet aktiv nullas az open-collector (csere :ydott
kollektoros) kimenet természetének megfidel

Kimeneti frekvencia
kilszib értekek

Az [FA2/FA4] kimenet hasonloan itkodik, csak két
kiszob értéket hasznal az abra szerint ; a felfégkefu-

Fon a max. frekvenvcia 1%-a
Foff a max frekvencia 2%-a.

____________

tasi kiiszob érték kulon adhaté meg az [FA1]-néynhb 0

rugalmassag érdekében. Az [FA2/FA4]HZ/CTHS érté-

FA2IFA4
jel

ON

két hasznalja bekapcsolasi kiiszdb frekvencianditéel
esetén{ J43/C04E értéke lefutasi kikapcsolasi frekvenc
erték. Ez a kimenet is aktiv nullas. A kilonbdelfutasi

kiiszib Ertékek

és lefutasi kiiszobérték aszimmetrikus kimendtkoaést -2

eredményez, azonos kiiszob érték is hasznalhato. |Fos3}cose]

Kimeneti frekvencia

Az [FA3/FA5] kimenet hasonl6an ikddik, csak a frek- ’

FA3IFAS
jel

vencia alapjel frekvenciaja kordil.

4.6.7.Tulterhelés észlelés jelzése

LFon 1 Foii
i Foff
t/ Nt '
\j
! ; i i
[ [ ]
Fon a max. frekvenvcia 1%-a
Foff a max frekvencia 2%-a.
Kiiszdb érték

Ha a kimeneti aram tallép egy megadott értéket, kmenetiaram
n] I A - A o
[OL] bemenet bekapcsol. B34 | és al ! ! | paramete,r N

tarolja a tulterhelési kiiszob szintet (két kuszdtéle ]
Z - 7z - " 7 . "
adhato meg). A tulterhelés figyelaramkdr a motor 1
motoros és generatoros Uzeme esetén is aktiv. A-ki

net nyitott kollektoros, aktiv nullas. Lo !

jel 0
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Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
03 oL Tulterhelés ON Ha az inverter kimeneti aram a beallitott
jelzés kliszob értéket tullépi.
OFF |Ha az inverter kimeneti aram a beéllitott
kliszob értéket nem lépi tul.
25 oL2 Tulterhelés ON Ha az inverter kimeneti aram a beallitott
jelzésn 2 kiiszOb értéket tullépi.
OFF Ha az inverter kimeneti aram a beallitott
kliszob értéket nem lépi tul.
Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szlkséges beallitas: [Co4 L1t
Megjegyzés:
» Az alap érték 100%. Eltéresetben médositsa- | vagyl ! ! | értékét.
* Ajelzés pontossaga az [FM] jelzés pontossagavgemed.
» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlzo tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kdsse be a visszaram diodat, hogy a kikdasstesziltség tuskéit megvédig
a kimeneti tranzisztort.

4.6.8. PID hibajel kimenet

A PID hurok hibajel az alapjel és a folyamat vafto-,
kilénbsége. Ha a hibajel tallép£&4--ben megadott

kiiszob értéket, az [OD] kimenet bekapcsabvé&bb
leirds a PID hurok tikddése fejezetben talalhato.

Py Folyamat valtozo

Alapjel

=

(o] '
el 0

Opci6 kod|CsatlakozdParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
4 oD PID hibajel ON Ha PID hibajel a bedllitott kiiszdb értéket
kimenet tallépi.

OFF

Ha PID hibajel a bedllitott kiiszdb értéke
nem lépi tal.

Ervényes bemenet:

11,12, ALO..AL2

Sziikséges bedllitas:

Co4

Megjegyzés:

Az alap bedllitAsu hibajel érték 3%. Ett@setben mbdosit§aH értékét.
A példaban a [11] kimenetre egy relé behuzo tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kosse be a visszaram diddat, hogy a kikdasstesziltség tiskékil megvédiq

a kimeneti tranzisztort.
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4.6.9. Vészjelzes

A vészjelzés bekapcsol, ha hiba torténik, és aertey
hibajelzéssel ledll. A hibajezlés torlésével a jadzes
kimenet kikapcsol.

Az [ALOQ], [AL1], [AL2] jelzésii vészjelzés kimeneti
pontok relé kimenetek, az AL funkcié a [11], [13]in
tott kollektorors kimenethez rendeliet

A relé kimenetet a leggyakrabban a csatlakoz6 név : Hiba
rint is vészjelzésre haszndljak. Nyitott kollekt®rki-
menetet hasznaljon, ha kisdramu kimenetre van égil _

kis kil relé mikodtetéséhez (maximum 50mA). Nagyobb feszilisé&g aramu ks esz-
kdzok hasznélatdhoz hasznélja a relé kimenetet.

STOP

RESET

Vészielzés aktiv

Opci6 kod|CsatlakozdParaméter név| AllapgiMeghatarozas

jel
as AL Veészjelzés ON Ha a vészjelzés aktiv és a hiba nem volt
torolve.
OFF |Ha az ebz6 hiba torlés 6ta nem volt vész
jelzés.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges bedllitas: (03 ¢, £0
Megjegyzés:
» Az alap esetben a relé alapesetben zakibaési (C036=01).
» Az alap bedllitas esetén az inverter kikapcsolddaékapcsol a vészjelzés kimenet{ A
kimenet bekapcsolt allapoti marad, mig az invesitexpcsolt allapota.
* Ha a vészjelzés kimenet alap esetben zart allapotiinverter bekapcsolasa utan ki. 2
masodperccel zarodik az érintkgz
« A[11], [12] nyitott kollektoros kimenet, igy az Alunkci6 mikddése és az [ALO],
[AL1], [AL2] kimenetek villamos specifikacioja elté.
* Az AL jel kimenet késleltetési idejének névlegegiée 300ms.
» Areké érintkegk miikodése részletesen a 4.3. fejezetben szerepel.

A vészjelzés relé kimenet két lzemmaddra konfiguatih

* Hibés ledllas vagy halbézati kiesés vészjelzésilakinenetet alapesetben zart funk-
cioval kell hasznalni (ez az alap beallita§36=0 /). A vészjelzést érzékelkilss
aramkor az [ALO] és [AL1] pontra csatlakozik. Aavarter bekapcsolasa utan a kon-
taktusok zarodnak, vészjelzés esetén nyitnak. ldéléresés esetén nyitnak az érint-
kezok.

» Hibés ledllas vészjelzés: a relé kimenet alapesatlyaott funkcioval is hasznalhato
(CO36=00). A vészjelzést érzékekilss aramkor az [ALO] és [AL2] pontra csatlako-
zik. Az inverter bekapcsoldsa utan a kontaktus@lk ¢dgbas leallas esetén zarddnak.
Halbzati kiesés esetén nem nyitnak az érirttkez

Gy6z6djon meg, hogy a rendszer tobbi eleméhez megfetdé konfiguraciot alkalmazza.
Vegye figyelembe, hogy a vészjelzési aramkdikouése a kdvetkéz hibamentes esetben
zart az aramkor, hiba esetén nyitott. Bizonyosetden a hiba a zart aramkort jelzi. A megfe-
lel6 bedllitast az alabbi tablazat segitségével valagatki.
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N.C. alap esetben zaft(36=0 !) N.O. alap esetben nyitot{36=00)

Normal mikddés Vészjelzés esetévormal mikodég Vészjelzés esetén
vagy kikapcsolt alla-| esetén vagykikapc-
potban solt allapotban

ALO | AL1

ALD | ALY ALO | AL1 ALO | AL1

Power

Power
supply

Tapforras Tapforras supply

Inverter Run méd | ALO-AL1 |ALO-AL2 Inverter Run méd | ALO-AL1 |ALO-AL2

tap tap

ON Normal Zart Nyitott ON Normal Nyitott Zart

ON Hibas Nyitott Zart ON Hibas Zart Nyitott
leallas leallas

OFF - Nyitott Zart OFF - Nyitott Zart

4.6.10. Tul nagy nyomaték

A kimenet bekapcsol, ha a becsilt nyomaték tuképiegadott értéket. A funkcié engedélye-
zéseéhez rendeljeld (OTQ) jelet valamelyik intelligens kimenethez.

Opci6 kod|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
o oTQ Tal nagy nyo- |ON Ha a becsiilt nyomaték855..C058

maték jel OFF |Ha a nyomaték a megadott érték alatti.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges bedllitas: |A044=03 vagyd4, [055..L058
Megjegyzés:
» A funkcio csak érzékélnélkuli vektor szabalyozas (SLV) valasztdsa esk&&sznal-
hatd, egyéb esetben a nyomaték nem becsiilhet
» Lift alkalmazésnal hasznalja az OTQ jelet a fékdeéhitdsdhoz, a frekvencia érzéke-
lési jelet a fékezés megkezdéséhez.
» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kdsse be a visszanadiodat, hogy a kikapcsolasi feszultség tiskékiegvédiq
a kimeneti tranzisztort.
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4.6.11. Tul alacsony fesziiltség jelzés

A tul alacsony feszlltség jelzése funkcié engedilgéhez rendeljed (UV) jelet valame-
lyik intelligens kimenethez.

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel

] uv Tul alacsony |ON Ha az inverter feszultsége tul alacsony.

feszlltség OFF [Ha az inverter normal médbanikddik.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas:
Megjegyzés:

* A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben

mindig kdsse be a visszaram dioddat, hogy a kikdasstesziltség tuskéit megvédig
a kimeneti tranzisztort.

4.6.12. Korlatozott nyomaték jel

A frekvenciavalto a korlatozott nyomaték jelet nyatgk hatarolas esetén adja ki. A funkcié
engedélyezéséhez rendeljela(TRQ) jelet valamelyik intelligens kimenethez.

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel

] TRQ Korlatozott ON Ha az inverter nyomaték kolatozé tizem

nyomaték mabdban van.

OFF Ha az inverter normal médbanikodik.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges beallitas: |A044=03 vagyd4, 040,044
Megjegyzés:
» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlzo tekeves kapcsolva. llyen esetben

mindig kdsse be a visszaram diddéat, hogy a kikapaselsalltség tiskékt megvédig
a kimeneti tranzisztort.
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4.6.13. Run modu és bekapcsolt allapotu id 6 tallépése jel

Az inverter jelzést ad, ha az inverter tullépi aNRbhddu vagy a bekapcsolt allapotibtialr-

tamot. A funkcié engedélyezéséhez rendeljel dRNT) és/vagy alc (ONT) jelet valamelyik
intelligens kimenethez.

Opci6 kod|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel

' RNT Run méda id |ON Ha az inverter run moédban toltétt ideje tul-
tdllepve lépi abl34-ben megadott értéket.

OFF |Ha az inverter run médban toltott ideje nem
[épi tal abd34-ben megadott értéket.

2 ONT Bekapcsolt al- |ON Ha az inverter bekapcsolt allapotban tol{ott
lapotd idb tal- ideje tallépi ab034-ben megadott értéket,
lepve OFF | Ha az inverter bekapcsolt allapotban télfott

ideje nem lépi tal @al34-ben megadott
ertéket.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges bedllitas: (p734
Megjegyzés:
» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kosse be a visszaram diddat, hogy a kikdasstesziltség tliskéiktmegvédiq
a kimeneti tranzisztort.

4.6.14. Elektronikus melegedési vészjelzés

A funkciéval a motor Bvédelem megszolalasastlfigyelmezted jelzés adhatd ki, a kiiszdb
hémérséklet érték &0E { paraméterrel adhatd meg. A figyelmeétgtizés engedélyezéséhez
a {3 (THM) funkciot kell hozza rendelni valamelyik ifligens kimenethez.

Opci6 kod|CsatlakozdParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
3 THM Elektronikus |ON Ha a motor bmérséklet tullépi a megado
melegedés kiiszob értéket.

veszjelzés  |OFF  |Ha a motor bmérséklet &05 -ben mega-
dott kiiszdb éerték alatt van.

—

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas: |£05 |
Megjegyzés:
» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kdsse be a visszaram dioddat, hogy a kikdasstesziltség tuskéit megvédig
a kimeneti tranzisztort.
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4.6.15. Kiils 6 fékkel kapcsolatos jelek

Az alabbi jelek a fék szabalyozassal kapcsolatoadigyelmeztet jelzések engedélyezésé-

hez rendelje az intelligens kimenetekheflad BRK) ésZl (BER) funkciét. Részletes leirasa a
3. fejezetben talalhato.

Opci6 kdéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel
/g BRK Fék kiengedés|ON A fék kiengedésre kész.
jel OFF | A fék nem kiengedésre kész.
20 BER Fék hiba jelzé3ON Fék hiba all fenn.

OFF | A fék megfelélen mikodik.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges beallitas: |r i20..b 127
Megjegyzés:
* A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kosse be a visszaram diddat, hogy a kikdasstesziltség tliskéiktmegveédiq
a kimeneti tranzisztort.

4.6.16. 0 Hz fordulatszam észlelés

Az inverter bekapcsolja a 0 Hz észlelés jelet, hmator fordulatszam a megadott érték

(CO63) ala esik. A funkcio hasznalatdhoz rendeljé ia(ZS) értéket valamegyik intelligens
kimenethez.

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel
=N VAS) 0 Hz fordulats-{ON A kimeneti frekvencia kisebb, minfia3.
_zellml eszlelés |OFF  |A kimeneti frekvencia nagyobb, miBfi63.
jelzés

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szuikséges beallitas: |C053
Megjegyzés:
* A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kosse be a sszaram diddat, hogy a kikapcsolasi fesziiltségtidslkmegvédje
a kimeneti tranzisztort.
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4.6.17. Fordulatszam hibajel tullépés jelzés

Az inverter jelzést ad, ha az aktudlis fordulatsZamaz alapjel kilénbsége tullépi a P027-ben
megadott kiiszob értéket. A funkcié enkdéder hastmaaetén érhétel, hasznalatahoz ren-
deljedc (DSE)-t az egyik intelligens kimenethez.

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel
2 DSE Fordulatszam [ON A fordulatszadm hibajel nagyobb, mint
hibajel tullépés ac.
jelzés OFF  |A fordulatszam hibajel kisebb, miff27.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas: |FPgz7
Megjegyzés:
* A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben

mindig kosse be a visszaranbdat, hogy a kikapcsolasi fesziiltség tusélktegvédje
a kimeneti tranzisztort.

4.6.18. Pozicionalas befejezve jelzés

Az inverter jelzést ad, ha a pozicionalast befeje& funkcié alkalmazasahoz rendelje 23
(POK)-at az egyik intelligens kimenethez. Részlét@sisa a 4. fejezetben talalhato.

Opci6 kod|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
23 POK Pozicionélds |ON Pozicionélas befejezve.

befejezve OFF |Pozicionalas nincs befejezve.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas: [P7 13.,P0 !5
Megjegyzés:
» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kdsse be a visszaram diodat, hogy a kikdasstesziltség tuskéit megvédig
a kimeneti tranzisztort.
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4.6.19. Analdg bemenet leszakadasanak észlelése

Ez a funkcio rendkivil hasznos, ha az inverterduiatszam alapjelek kiisesztkdzbl kapja

az [O] vagy [Ol] analég bemeneten. Normal esetlzealapjel megszakadasa esetén az inver-
ter leallitja a motort. Az inverter az intelligekisneneten keresztil a [Dc] jellel tudja jelezni a
kllss eszkdznek az analdg bemeneti vezeték szakadaséat.

Az [O] bemenetre kotott fesziltség jel szakadt A bOHZ paraméterrel adhaté meg a start
frekvencia. A kimeneti frekvencia minimalis értékestart frekvencia, ami az anal6g bemenet
nullanal nagyobb értéke esetén megjelenik a kineenéda az analég bemenet értéke kisebb,
mint a start frekvenciahoz tartoz6 érték, az irareliekapcsolja a [Dc] kimenetet a szakadt
bemenet jelzéséhez.

Az [OI] &ram bemenet szakadt— Az [Ol] bemenet tartoménya 4-20mA. Ha az aranA4m
ala esik, az inverter kiadja a szakadt bemenetgelz

A szakadt bemenet nem inverter hibat jelent. Hara&k Ujrab08c feletti lesz, a [Dc] kimenet
kikapcsol, nincs torélni valo hiba.

Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel

27 ODc Analog feszilt-{ON Ha bemenet szakadast észlel az inverter az
ség bemenet [O] bemeneten.
szakadas jel- |OFF Ha nem észlel bemenet szakadast az inver-
zése ter az [O] bemeneten.

25 OIDc Analég aram |ON Ha bemenet szakadast észlel az inverter az
bemenet szakg- [Ol] bemeneten.
das jelzése OFF Ha nem észlel bemenet szakadast az inver-

ter az [Ol] bemeneten.
Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szuikséges beallitas: (A0 (=0 {, LOA2
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4.6.20. PID masodszint ( kimenet

Az inverter beépitett PID hurokkal rendelkezik, kéinti szabalyozasra is képes, ami hasz-
nos lehet bizonyos alkalmazasok, mint pl. épuleti&ztetés, fités, lités esetén. Idealis eset-
ben egy egyszifitPID szabalyozas elegehtenne. Bizonyos esetekben azéedzinti kime-
net altal szolgaltatott energia nem elegeadolyamat valtozé (PV) alapjelhez (SP) kozelité-
seéhez ugy, hogy a kimenet telitésben van. Megoédstgy méasodik kimenettel szabéalyozott
tobblet energiat lehet juttatni a rendszerbe. Hayamat valtozot igy sikerll az alapjel kdze-
|ébe vinni, a masodik kimenet kikapcsol, azdedginti kimenet visszatér a lineéris tartoma-
nyba.
* A masodszint kimenet csak extrém esetekben kapcsolddik begrigygia takarithato
meg a normal izem esetén.
* A masodik kimenet csak bekapcsolni, kikapcsolnj fgg jéval olcsdbb, mint az €ls
szinti kimenet duplikalasa.
» Bekapcsolasor a masodstikimenet forszirozassal segit hamarabb elérniyafoat
valtozo beallitott értékét.
» Haa 2. szirit kimenet pl invertert hajt, a ki-bekapcsolas elterié szabalyozhat6 a
rasegités.

Kbvesse végig az alabbi példat.
» 1l.szinti kimenet: inverter #1 PID szabalyozasi médban Uftetve, ventilatort haijt.
» 2.szinti kimenet: inverter #2 ki-bekapcsolas szabalyozassatilatort hajt.

Az 1.szinti kimenet képes kielégiteni az épulet altalanosyigénBizonyos napokon az épu-
let [égszallitasa jelesen megvaltozik (pl nyitva van a raktar ajtd). AZdkozat bnmagaban
nem képes kielégiteni az igényeket (PV nem kép&amieSP értékét).Az 1. inverter észleli,
hogy a hibajel nagy, bekapcsolja az [FBV] jeletaled RUN utasitast ad a 2. inverternek,
indul a tobblet Iégszallitas.

Ventilator #1

Légaramiat Erzékeld

=

: {F‘u"entilétor #2
Inverter #1 Inverter #2
PV [U: Ur W] [:l_'_ [U: 1""’! ]lN] [:l_'_
—+{ | [O] vagy [O1]
[FBV] [} o ] [FW]
Folyamat valtozd
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A masodszint PID kimenet hasznalatdhoz meg kell adni a folyava#tbzé also6 és fetsha-
taratC053 és{05c paraméterrel. Az alabbi abra szerint a kiszobkéktélérésekor az 1.

szinti PID hurkot hasznalé inverter be, illetve

kikapgsalz [FBV] kimenetet. A figileges

tengely szazalékos léptélka PID alapjel és az also, félkliszob érték szerepel rajta.

1. Az 1.szint inverter bekapcsol az [FW] jel hataséara.
2. Az 1. szini inverter bekapcsolja az [FBV] kimenetet, mivel RVZ053 értéke alatt

van.

3. PV értéke &, atmenetileg tallépL 52 értékét. Az 1. szifitinverter kikapcsolja az
[FBV] kimenetet, mivel a rAsegitésre mar nincs segk

4. Amint PV értéke csokkenni kezd, csak az 1. 8zinverter PID hurka rikodik, a
szabalyozé linearis tartomanyban zemel. Ebberrtantanyban a jél konfiguralt

rendszer tokéletesenikddik.

5. A PV érték tovabb cstkken, mig el nem éri ab &igszob értéket (kidszavard té-
nyes hatasara). Bekapcsol az [FBV] kimenet, a 2. #aimterter Ujra beseqit.

6. Amint tallépi PV értéke az alsé kuszob értékidtapcsol az [FBV] kimenet.

7. Az 1. szinf inverter stop mddba keril, ezaltal a 2. szinverter is.

Y%/Hz
PV felss hatar | C057

Kimeneti frekvencia

PIDalapjel e eme i e o N

PV also hatar [ 153

PID visszacsatolas (PV)

1. szintii inv [FW] ; ‘

[FBV]: 2. szintd inv. 4
szamara [FW] jel 0

Események: 1,2 3 4 5 6 7 t
Opci6 kod|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
N FBV VisszacsatolasiON Ha a folyamat valtozo értéke az alsé hat

érték figyelés

rérték ala esik(J53).

Aa-

ral.

OFF |Kikapcsol, ha a folyamat vaktozé elérte
felsd kiiszob értéket 52).
Kikapcsol, ha az inverter stop médba ke
Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szukséges beallitas: |A075, £O52, £053

Megjegyzés:

érték valtozék nem vészjelzési kiiszob

a kimeneti tranzisztort.

Az [FBV] jel kétszinti szabalyozéas kialakitAsahoz hasznalhatéc ésCl53 kiiszok

értékek\V&/] nem vészjelzés.

A példadban a [11] kimenetre egy relé beh(zé teker@n kapcsolva. llyen esetk
mindig kosse be a visszaram diodéat, hogy a kikdpsstesziltség tiskéitmegvédig
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4.6.21. Kommunikacios jel leszakadasanak észlelése

A jelzés ModBus-RTU kommunikacio valasztasa esétért el. Ha vew oldali id6 tullépés

lép fel, az inverter bekapcsolja a kommunikaciddgezakadas észlelés jelet, mig nem kap
Ujabb adatot.

A megengedhétido tallépés értékdil T paraméterrel adhatja meg.

Kiilsd szabalyozo eszkiz | | ﬂ ﬂ |
L] L] L]

Monitoring iddzitd

| 1

[
P Kommunikacios
Kommunikacios vonal id6 tlllépés (COT) I_l

levalasztas észlelés (NDc)

Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
3z NDc Kommunika- |ON Ha a kommunikacié megszakadt.

cios jel lesza- |OFF Ha a kommunikacio folymatos.
kadas észlelés

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges beallitas: (777
Megjegyzés:
» AZ [FBV] jel kétszinti szabalyozas kialakitasahoz hasznalhatéc ésf053 kiszol
érték valtozék nem vészjelzési kiiszob értékekV&\] nem vészjelzés.
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4.6.22. Logikai kimenet funkcio

Az inverter beébitett logikai kimenet képzésre l&péalassza barmelyik két intelligens ki-
meneti valtozot (LOG1..LOG3 kivételével), divelet ES, VAGY, XOR lehet. Az igy kapott
logikai kimenet [LOG] leszLT2 {, [0 vagyLlOcb-al a logikai eredmény a [11], [12] vagy a
relé kimenethez rendelléet

Belsd valtozoként

hasznalt Intelligens kimenet: | C 4210 145/C 148 |

RUN, FA1,FA2, —] '* ETREREE

OL, 0D, AL, Dc S e

WU AL UL, ——{ A operandus 3
...EDM i :
—— —pp  Mivelet: > [LOGT/LOG2)LOGS]
C I43/C IMB/C 148 | —lz ES, VAGY, XOR (L MY/C HTIC 150)

RUN, FA1, FA2, :

OL, 0D, AL, Dc, —| B operandus

...EDM
Bemenet [LOG] kimenet &llapota
A [B ES |VAGY [XOR
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel
33 LOG1 Logikai kime- |ON Ha al M4/C 45/C HB-ban definialt logika
Iy LOG2 net funkcid miivelet eredménye 1.
I5 LOG3 OFF  |Ha al ™44/C M5/C HE-ban definilt logika
mivelet eredménye 0.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges bedllitas: £ i~ .0 150
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4.6.23. Elettartam figyelmeztet 6 jelzés

Kondenzator élettartam fiygelmeztet jelzés— Az inverter figyeli a kondenzator élettarta-
mot az inverter bets aramkdreivel a belshémérséklet és a teljes bekapcsolt allapotil id

alapjan. A kondenzétor élettartam jelzés allapoticy’ paraméterrel ellémizhett (WAC).
Ha a WAC jelzés bekapcsol, javasoltgpainel és a vezérpanel cseréje.

Hitéventilator élettartam figyelmeztets jelzés— Ha a jelzés bekapcsol, eligizze, hogy a
ventilator fedél eimédott-e. A jelzés allapotadiidc paraméterrel ellémizhets (WAF).

Opcio6 kod|CsatlakozdParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel

39 WAC Kondenzator |ON A kondenzator szamitott élettartama lejart.
élettartam fi- |OFF | A kondenzator allapota megfélel
gyelmezted
jelzés

40 WAF Hutéventilator |ON A hiitéventilator szamitot élettartama lejdrt.
figyelmezted |OFF A hitéventilator allapota megfelél
jelzés

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2

Sziikséges bedllitas:
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4.6.24. Kapcsolodas jelzés

Az inverter kiadja a (FR) jelzést, mig kéilgezérb jelet kap. Az FR jelzés a RUN vezgjel

forrds @00C) paraméter értékétfliggetlendl kiadasra kerll. Ha aded és hatra jelzés egys-
zerre érkezik, az inverter leallitja a motort.

Forgas elire

Forgas hatra

Kapcsolddas jelzés (FR)

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
4 FR Kapcsol6das |ON FW, RV vezéujel, vagy Ures utasitas kiad-
jelzés va.

OFF FW, RV vezeétjjel egyszerre kiadva.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szlikséges bedllitas:

4.6.25. Hitéborda tulmelegedés figyelmeztetés

Az inverter figyeli a fitéborda lEmérsékletét, figyelmezigfelzést ad (OHF), ha amérsé-
klet tallépi aLDE4-ben megadott hatar értéket.

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
He OHF Hiitsborda tal- |ON Ha a lBmérséklet tallépi 4064-ben mega
melegedés fi- dott hatar értéket.

gyelmeztetés |OFF [Ha a lsmérséklet nem lépi tal 2064-ben
megadott hatar értéket.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges bedllitas: L7564
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4.6.26. Alacsony terhelés észlelés

Az alacsony terhelés észlelés jelzés az invertaeketi aramaval kapcsolatos. Ha az inverter
kimeneti arama kisebb, mintCa35-ben megadott hatar érték, a LOC kimenet bekapcsol.

Opci6 kod|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
Y3 LOC Alacsony terhgON Ha az inverter kimeneti aram kisebb a
lés észlelés £039-ben megadott értéknél.

OFF Ha az inverter kimeneti aram nagyobb 3
£039-ben megadott értéknél.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges beallitas: [£038, 033

4.6.27. Altalanos bemenet (1)..(3)

A funkcié EzSQ kommunikacié esetén hasznalhatéveBb leirds az EzSQ ismertetésben
szerepel.

Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel
Hy Altalanos |Alacsony terhelON Ha a bemenet bekapcsolt allapotu.
yg bemenet |lés észlelés |OFF |Ha a bemenet bekapcsolt allapotu.
g (1)-.(3)

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas:

Megjegyzés: Bvebb leirast az EzSQ ismertetésben talal.
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4.6.28. Inverter Gizemkész jelzés

Az inverter Uizemkész jelzése (IRDY) bekapcsol, henikész allapotban van (azaz vegétl
fogadasara készen all).

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
50 IRDY Inverter zem-|ON Az inverter vezédjel fogadaséara készen
kész jelzés all.
OFF Az inverter vezétjel fogadasara nem all
készen.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges beallitas:

Megjegyzés:
* Az inverter csak az IRDY jelzés bekapcsolt allapatdképes a vezérjelek feldol-
gozasara.

 Ha az IRDY kimenet nem kapcsol be, elleémnze, hogy a tap halézat L1, L2, L3 fes-
zlltsége a specifikacionak megféle!

4.6.29. Forgas el ére, forgas hatra jelek

Forgas ebre — Az inverter bekapcsolja az (FWR) kimenetet, @uginverter kimenet éte
forgatja a motort. Az (FWR) kimenet kikapcsolt gk, a az inverter a motort hatrafelé for-
gatja, vagy az inverter stop modban van.

Forgas hatra— Az inverter bekapcsolja az (RVR) kimenetet, adgnverter kimenet hatrafe-
|é forgatja a motort. Az (RVR) kimenet kikapcsaliagotu, a az inverter a motortéed for-
gatja, vagy az inverter stop modban van.

Kimeneti frekvencia

Forgas elfre [FWR]

Forgas hatra [RVR]
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Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
5 FWR Forgas d¢ire  |ON Az inverter abre hajtja a motort.
OFF Az inverter hatrafelé hajtja a motort, vag
motor le van allitva.
52 RVR Forgas hatra |ON Az inverter hatra hajtja a motort.
OFF Az inverter dire hajtja a motort, vagy a
motor le van allitva.
Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas:

y a

4.6.30. Sulyos hiba

Az inverter vészjelzés mellett adja ki a stulyosahjilzést, ha az alabbi hibas leallasok egyike

all fenn.

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
53 MJA Sulyos hiba |ON
jelzés OFF

Ervényes bemenet:

11,12, ALO..AL2

Sziikséges bedllitas:

Megjegyzés:
* A kimenet hardveres hiba miatt allt le.
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4.6.31. Ablak komparator analog bemenethez

Az ablak komparator funkcié kimenete bekapcsol@dta, ha az analég [O] vagy [Ol] be-
menet értéke a megadott maximalis és minimalikédeott van. Jelezheti vele, hogy a be-
menet egy adott tartomanyon belil van (nincs szakaehyéb hibak).

Bovebb leiras a 3. fejezet Hajtas paraméterek korllgsa pontjaban talalhato.

Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel
gy WCO Ablak kompa- |ON [O] bemenet ablak komparéatoron beldl.
rator — analég |OFF [O] bemenet ablak komparatoron kiviil.
feszlltség be-
menet
55 WCOI Ablak kompa- |[ON [Ol] bemenet ablak komparéatoron beldl.

rator —analdég |[OFF | [Ol] bemenet ablak komparatoron kivl.
aram bemenet

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges beallitas: |s080..6085, 070, 607 |
Megjegyzés:
* Az Odc, OIDc és WCO, WCOI kimenetek értéke megeilyyez

4.6.32. Frekvencia alapjel forras, RUN vezérl 6jel forras

Opcio6 kod|CsatlakozdParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel
cH FREF Frekvencia ON
alapjel forrds |OFF
5g REF RUN vezétijel |ON

forras OFF

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges beallitas:
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4.6.33. A 2. motor valasztasa

A funkcié segitségével két kulonk®motor bedllitdsait tarolhatja, hasznalhatja. Akfia
hasznélatahoz rendelje 08-at valamelyik intelligpamenethez. Ha a 2. motor paramétereit
aktivélja, a SETM kimenet bekapcsol.

No. |Kéd Meghatarozas

1 F202 Felfutasi ié(1)

2 F203 Lefutasi iél(1)

3 A201 Frekvencia alapjel forras

4 A202 RUN utasitas forras

5 A203 Bézis frekvencia

6 A204 Maximalis frekvencia

7 A220 Tobbfordulatszadmu frekvencia 0

8 A241 Nyomaték novelés

9 A242 Manualis nyomaték novelés értéke

10 A243 Manualis nyomaték novelés éfrekvencia
11 A244 U/f karakterisztika

12 A245 U/f ebsités

13 A246 Feszlltség kompenzaldésites automatikus nyomaték noveléshgz
14 A241 Egyszdrnyomaték novelési ésités

15 A261 Fel§ frekvencia hatar

16 A262 Also frekvencia hatar

17 A281 AVR funkcio valasztas

18 A282 AVR fesziiltség

19 A292 Felfutasi id (2)

20 A293 Lefutasi id (2)

21 A294 Atkapcsolas felfutas2/lefutas? profilra
22 A295 Felfutasl..felfutas2 valtasi frekvencia
23 A296 Lefutasl..lefutas2 valtasi frekvencia
24 C241 Tulterhelési figyelmeztetési szint

25 H202 Motor adat valasztas

26 H203 Motor teljesitmény

27 H204 Motor mélusszam

28 H205 Motor idallandd

29 H206 Motor stabilizacios konstans

30 H220 Motor R1 konstans (Standard motor)
31 H22| Motor R2 konstans (Standard motor)
32 H222 Motor L konstans (Standard motor)
33 H223 Motor 10 konstans (Standard motor)
34 H224 Motor J konstans (Standard motor)
35 H230 Motor R1 konstans (Autotune alapjan)
36 H23I Motor R2 konstans (Autotune alapjan)
37 H232 Motor L konstans (Autotune alapjan)
38 H233 Motor 10 konstans (Autotune alapjan)
39 H234 Motor J konstans (Autotune alapjan)
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jel

Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

&0 SETM 2. motor kiva- |[ON 2. motor paraméter listaja kivalasztva.

lasztasa OFF 1. motor parameéter listaja kivalasztva.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2

Sziikséges beallitas:

4.6.34. STO (biztonsagi leallas)

A funkcié csak a [11] kimenethez rendelhet

jel

Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

&2 EDM STO (biztonsa{ON

gi ledllas) OFF

Inverter kimeneti

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2 iver
Sziikséges bedllitas: ! aramkor EDM

<
®

4.7. Analég bemenet m dkddése

A MX2 inverter frekvencia kimenete analdg bemetles
vezérelhat. Az analég bemenet az [L], [O], [Ol] és [H
pontokbdl all. [O] fesziiltség bemenet, [Ol] aranmiemet,
az analdg bemeneteknek az analég GND-re [L] keltlas
kozniuk. Barmelyik analdg bemenet hasznéalhatd, #e
[AT] bemenettel ki kell jelolni. Az [AT] intelligea beme-
net funkcidja az anal6g aram/fesziltség bemeneiszéds,
bévebb leirasa a 4. fejezetben talalhatd. Az anaghgdmet
aktivalasahoz megfelelértékire kell allitani AD0S-6t és
[AT] bemenettel ki kell valasztani a hasznélni kivde-
menetetADD (=0 | paraméterrel meg kell adni a frekvenc
alapjel forrast is.

Megjegyzés: Ha az [AT] bemenetet nem aktivalja,iraz

verter az analég bemenetet [O]+[Ol]-ként kezely fwar-
melyik bemenetet hasznélhatja, de a nem hasznaik te-
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Fesziiltség bemenet
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Aram bemenet

A GND

Fesziilfség/aram bemenet
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'Frekvencia

—Q\é_o‘q alapjel

AM]H Jo Jor [L |

4-20 mA

0-10v




tet mindenképpen foldelje le.

|AM|H‘E]|E]I|L|

Altalaban kil$ potenciométerrel szokas allitani a kimen
frekvenciat. A potenciométer a beépitett 10V-osnexficiat [H]
és a foldet [L] hasznalja tapforrasként, harmadieketése az
[O] bemenetre csatlakozik. Az [AT] bemenet kikapgtsdla-
potban a feszlltség bemenetet jel6li ki. Hasznatjmyfeleb

ellenallasu potenciométert, ami 1..2kOhm, 2W. 1. 20hm, 2W

Fesziiltség bemenet a fesziltség bemeneti aramkorok az | M H Jo Jor L]

és [L] bemenet kozotti fesziltség jelet hasznaljiegfeleb | E—

specifikacigju jelet kdsson a bemenetre. oo
0..9.6V DC

i , ., o , 0..10V DC névieges
Aram bemenet— az aram bemeneti aramkorok az [Ol] és |. -

bemenet kozo6tti aramot figyeli. A bemenet csak RiRSU MTH o JorTL]
bemenetfl mikodik, NPN tipusardl nem. Az &ram az [O
bemeneten folyik be, az [L] bemeneten tér visszdeAeneti
ellenallds 1000hm. A jel vezeték arnyékolasat aalanaldg

. . .. 4.19.6mA DC
foldelésre [L] kosse. 4_20mA névieges

Az alabbi tdblazatban az anal6g bemenet beall@hsitiségei szerepelnek. A5 paramé-
ter és az [AT] bemenet kombinécidja hatarozza megyik analég bemenet legyen a frek-
vencia alapjel forras.

AOOS [AT] bemenet|Analég bemenet konfiguracio
0o ON [O]

OFF [O]]
e ON [O]

OFF Kuls panel integralt potmétere
03 ON [O1]

OFF Kul$ panel integralt potmétere

4.7.1. Egyéb anal6g bemenettel kapcsolatos témak

* Analdg bemenet beallitas

» Egyéb analdg bemenet beéllitas

* Analég bemenet kalibracio

* Analog fesziltség/aram bemenet valasztas
* Frekvencia 6sszegzés engedélyezése

* Analog bemenet szakadas észlelés
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4.7.2. Impulzus bemenet m (ikddése

Az impulzus bemenet impulzus jelek fogadasara alkal ami frekvencia alapjel, folyamat
valtozé (visszacsatolo jel) PID szabalyozdshozyvegyszeii pozicionalashoz hasznalhaté.
A jelek az [EAG és [EB] bemeneteken csatlakoztdidlat

RS485
kommunikacio Logikai bemenet
I |
. Isn| 7 [6]5 4]3]2]1]L][pc|ped
Rele kimenet Rovidzsr

J

AP [spleolealnl ool L [amlemd 12] 1]

Il I I Il |
R5485 Imulzus Analég bemenset Analdg Logikai kimenet

kommunikacio bemenet kimenet

Bemenet Meghatarozas Specifikacio
EA Impulzus bemenet A Frekvencia alapjel,

32 kHz max.

K6z0s pont: [L]
EB Impulzus bemenet B (allits7 VDC max.
(intelligens be- (L7007 értékéBs-re) Frekvencia alapjel,
menet 7) 2kHz max.

K6z06s pont: [PLC]

1. Frekvencia alapjel impulzus bemeneil

Az izemmdbd hasznalatahoz allitiadl -etJb értékire. llyen esetben a bemeneti frekvencia a
skala ténye szerint lesz értelmezve. Ebben az izemmddbanazs&ld bemenet hasznalha-
to.

2. Folyamat véltozé hasznélata

A négyszdgjel PID hurok visszacsatold jeleként aszmalhato. llyen esetben allit8a16
értékétl3-ra. Ebben az izemmddban csak az EA bemenet hhauhal

3. Egyszefi pozicionalas

Az Uzemmod hasznélatdhoz az enkdder jelet kelingzilizus bemenetre kétni. Harom tUzem-
maéd kozil valaszthat.
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4.8. Analég kimenet m dkodése

Az inverteres alkalmazasok esetén gyakran szikaségyigszacsatolo jelek megjelenitésére az
invertert| tavol, vagy az inverter szekrényskpjan. Altalaban ehhez csak egy fesziiltség-
mérre van szikség, de a szabdalyozok, pl PLC esetddgakienenetre vagy négyszogjelre
lehet sziikség. Az [AM] analdg kimenet szolgal gernl igények kielégitésére.

Az inverter analég feszlltséget ad ki az [AM] kiretam, a foldje az [L] pont. Az [AM] ki-
menet az inverter kimeneti frekvenciajaval vagyn#éeaal aranyos jel kiadasara képes. A ki-
menet jel tartomanya 0..10V a forgasiranytdl futgyeil. Az [AM] kimenet al 028 parameé-
terrel konfiguralhato.

Funkci6 | Kod Meghatarozas
C028 nn Inverter kimeneti frekvencia
o Inverter kimeneti &ram
o2 Inverter kimeneti nyomaték
03 Digitalis kimeneti frekvencia
o4 Inverter kimeneti fesziiltség
0s Inverter felvett teljesitménye
05 Elektronikus léterhelés
m LAD frekvencia
] Digitalis &ram kijelzés
N Hitéborda timérséklet
b Altalanos célu
] Impulzus
= Opciondlis
Funkci6 | Meghatarozas Tartomany Alap érték
CI0g [AM]kimenet eBsités 50..200 100.
r09 [AM] kimenet eltolas 0..100 0.0

Az alabbi abrdn az é&sités és az eltolds hatasa figyetheteg. Az [AM] kimenet ka-
librdlds&dhoz az alabbi lépésekre van szikség:

1. Jarassa a motort fél, vagy a leggyakoribb fadabmon.
a, ha analdg dszerrel a kimeneti frekvenciat méri, allitsa be egfeleb eltolas értéket
(C 109), majd allitsa be a megfetelesziiltség kimenet skalat.
b, ha [AM] a motor &rammal aranyos jelet tovabéilitsa be az eltolas értéket, majd a
skéala tényedt (C 105). Ugy éllitsa be a skala tény#zhogy a nagyobb aram tartomé-
ny is megjelenithétlegyen.
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AM kimenet allitas AM kimenet erdsites allitas

AM kimenet AM kimenet

10V 10V fommmmmmmmsmmemones —— -

7 C 106 =0~25b5

5V AT e Bttt et e Pty b ELE i etl =

1 - 1

e i

= e i

0 0 12 RS RS
Hz vagy A

Megjegyzés: Eszor az eltolast, majd azésitést allitsa.

4.9. Biztonsagi leallas funkcio

(TUV felllvizsgélat alatt)
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5. fejezet
Inverter rendszer kiegészibk

5.1. Bevezetés

5.1.1.Bevezetés

Egy szabalyozott motoros hajtas motorbdl és inviastedll, illetve a megfeldl biztonsag
érdekében biztositékkal kell védeni a halézatot.nabpadon prébalja ki a motort, masra
nincs is szukség. A komplett hajtasrendszer altalamég sok egyéb elemet tartalmaz,
pélzaul zavardzot, sth. Az alabbi 4bran tobb opcidval szerelt kafstalalhato. A tablazat-
ban az egyes tipuskédok szerepelnek.

Haromfazish halozat

i Komkor [NV Rendelési kdd
1
1

E 2 E AC ot AC fojté (betap oldali) AX-RAIXXXXXXXX-DE

EMC sZir6 (CE) AX-FIMxxxx-RE

DC kori fojtd AX-RCXXXXXXXX-RE

Fék ellenallas AX-REMXXXXXxXx-1E
EMC szins RF radiofrekvencias fojtd | AX-FEJxxxx-RE

AC fojt6 (kimenet oldal) AX-RAOXXXXXXXX-DE

L1 L2 L3
+1

Inverter
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5.2. Kiegészit 6 elemek leirdsa

5.2.1. AC fojto, betap oldali

A betap oldali AC fojtoval hatékonyan cstkkenthat halézat felé |étrehozott harmonikus
tartalom, vagy hasznalhatd akkor, amikor a haldestziiltség aszimmetria 3%-nal nagyobb
(és a transzformétor kapacitdsa 500kVA felettiyatbd csokkenti a halézat ingadozasat,
javitja a teljesitmény tényétz
Az alabbi esetekben altalanos célu inverter haamm@setén nagy csucsaram alakulhat ki az
inverter betap oldalan, ami karosodast okozhat:

* Ha a hal6zati aszimmetria 3% vagy nagyobb

» Ha a transzformétor teljesitménye legalabb tizszeae inverter teljesitményének

» Tapforras fadl ugrassszércsucsok érkeznek.

A fenti tinetek az aldbbi esetekben fordulhatnék el

1. Tébb inverter parhuzamosan kapcsolva tzemel.

2. Tirisztoros konverterrel parhuzamosan kapcsoheamel az inverter azonos tapforrasrol.

3. Fazisjavitd kondenzator bekapcsol vagy kikapcsol

Ahol a fenti esetek valamelyike teljesuil, vagy gtdmnagy megbizhatésagot igényel, min-
denképpen ajénlott beépiteni a betap oldali fopotetdp oldali fojt6 a névieges aramon
meghatérozott mértékfesziltségesést okoz. Ha nagy a mésodlagos vilapés valoszin
sége, épitsen be tulfesziiltség levélzet

Szampélda:

Urs=205V, Ust=203V, Urr=197V

Ahol URS az R és S vonali feszlltség. A feszulessgmmetria faktor:

[(Max vonali feszlltség-vonali fesziltségek kozépiée)/(vonali fesziltségek kdzépérté-
ke)]*100

Max_vonali_ feszlltségVonali_ feszlltség kt‘)zépértélﬁoo_
Vonali_ feszlltség kdzépérték
Ugs *Ugr +Upg

Ugs ~
_ 3 _ 205-202 _
= 100=—————[100= 15%
Ups +Ugr +Ung 202 °
3
Telepités €ltt mindenképpen olvassa végig a fojté dokumentatidj
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5.2.2. AC fojto, kimenet oldali

A fojté csokkenti a motor tekercsek rezonancipaityel kisimitja az inverter kimeneti hul-
lamalakot. A reflektalt jeleket is nagy mértékbesdkkenti, ami 10m-nél hosszabb motor ka-
belek esetén jelentkezik. Kérjuk mindenképpen claaggig a fojtd6 dokumentaciojat.

5.2.3. Zérus sorrend U fojtd (RF zajsz (ir6)

o] (o]
A zérussorrendl fojté felhasznalasaval hatékonyan csokkeidtizet [ J
inverter vezetékei altal sugarzott zaj. A fojto épkn lathatd toko- \° °
zasban érkezik. A vezetéket aligin kell atvezetni négy menette

(haromszor korbe tekerve). Ha a vézkéresztmetszetébaddddan

nem alakithaté ki a négy menet, tobliréz kell alkalmazni kisebb

menetszammal.

5.2.4. EMC (RFI) sziiré

Az EMC siirével csokkenthét az inverter halézatba juttatott zaja. Az EMGirét az
inverter betap féli oldalara kell csatlakoztatni. A 8&% hasznélata szikséges az EMC A osz-
taly (Eurépa), C-RICK (Ausztralia) @&rasanak teljesitéséhez.6\Bbb leirast a D1
mellékletetben talal.

AVIGYAZAT Az EMC s#ir6 szivargasi arama nagy a test felé, ezért
foldelje 6ssze a §r6 és az inverter hazat az aramutés ve-
szélyének elkerillése érdekében.

e) (Oamm O

@---=-- meemeeeeaaaao-- °
Inverter rogzités
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5.2.5. DC kéri fojto

A DC kori fojté az inverter altal keltett felharmiénsok csokkentésére szolgal, az inverter
DC korétl sziri ki a felharmonikus zajt. A DC kori fojté nem viéak inverter félvezéit.

5.3. Dinamikus fékizem

5.3.1. Bevezetés

* A dinamikus fékezéssel a motor hatékonyabban resit ledllithato, kilondsen az
alabbi esetekben hasznos:

= A motor nyomatékahoz képest relativ nagy tehetefighnyomatéku
terhelés esetén

» Ha a hajtas gyakori vagy hirtelen fordulatszamozittasi képességet
igényel

* Ha a hajtas surlédasi veszteségei nem lassitja@tarielegend mér-
tékben.

Ha az inverter kimeneti frekvenciat csokkenti, sslgs soran a hajté motor atmenetileg gene-
ratorként viselkedik (amikor a rotor frekvencidjagyobb, mint az inverter kimeneti frekven-
cia). Ennek hatasara az inverter DC busz feszidts#gelkedni kezd, esetleg tulfesziltség
hibaval leallast okozhat. A legtobb alkalmazasésétifesziltség figyelmeztetéssel jelzéssel
jelzik, hogy a rendszer fékezési képessége elértmtarat. Az MX2 inverter beépitett
fékchopperrel rendelkezik, a generatoros feszigtségmotor lassitasa kdzben az opcionalis
kilss fékellenallasra kapcsolja. Kifldékez eszkdz is hasznélhatd, ha nagyobb fékeyo-
matékra, vagy gyakoribb fékezésre van szilikségssiths, leallas soran a dinamikus fékezés
hot termel az autok fékezéséhez hasonldéan.

A fékellenallas biztositoval ésstelével rendelkezik a biztonsag érdekében. Figgeliwgy

ne melegedhessen tul a fékellenallas.éfelé és a biztositd csak extrém esetben Iépliet m
kddésbe.

5.3.2. Dinamikus fékezés hasznalata

Az inverter kitdltési ténydwel szabalyozza a fékezést (=
fékezési idt a teljes idhoz viszonyitva). A b090 paraméte K it

rel adhaté meg a fékezésbidranya. Az abran fékezési pé
dak szerepelnek, 100 mésodperces periddiesid\z inverter
kiszamitja a fékezési édaranyat (T%). A fékezési édara-
nyos a disszipéltdvel. Ha T% nagyobb, mint a b090 par: o L
méter értéke, az inverter hibaval ledll, kikapes&lmenet. = Te (1008} gt
Kérjiik, a kévetkedket vegye figyelembe: H |_| ﬂ

* Ha b090 értéke 0%, dinamikus fékezés nem lesz \

rehajtva. 6090 T%= MHE2FH L gp0 t

e Ha a T% nagyobb, mint b090 értéke, a dinamikus ._ st
kezés befejerik.

Kimeneti frekvencia

Generatoros (zem
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+ Ha kil féked berendezést alkalmaz, b090 értékét allitsa 0.tavalitsa el a fék el-
lenallast.

» Az inverter és a fékellenallas kozotti vezeték nehet 5m-nél hosszabb.

» A fékellendllas vezetéke mellé mas vezeték nengledibet.

5.3.3. Fékellenallas kivalaszto tablazat

Az MX2 inverter beépitett fék chopperrel rendelkezh dinamikus féke& nyomaték csak
kllss fék ellendllas csatlakoztatasaval ébhelt A szikséges fekéma hajtas igényait fligg.
Az alabbi tablazat a 3% és 10%-os fékezéshez segéigheled ellendllast kivalasztani (&
szakos fékezés). Nagyobb kitoltési téryeerésehez kidsfeked egység (nagyobb teljesit-
ményii fékchopper) szikséges.

Inverter Fékellenallas
Feszlltség Max.|MX2 Inverter .. .| 3%ED, 10 masodperc max
motor [3-fazist | 1-fazisa | mimalis e ious Ellenalias Q]
KW ellendllas
200V 0.12 | 2001 BOO1 (100 REMOO0OK1400-1E | 400
1-3 fazisu |0.25 |2002 B002
0.55 | 2004 B0O0O4 REMOO0OK1200-IE | 200
1.1 2007 BO0O7 |50
15 2015 BO15 REMOOK2070-IE | 70
2.2 2022 B022 |35
4.0 2040 - REMOOK4075-IE | 75
5.5 2055 - 20 REMOOK4035-1E (35
7.5 2075 - 17
11 2110 - REMOOK®6035-IE | 35
15 2150 - 10 REMOOK9017-1E, 17
400V 0.55 |4004 - 180 REMOO0K1400-IE (400
3fazisu |1.1 4007 -
15 4015 - REMOOK1200-IE | 200
2.2 4022 - 100 REMOO0OK?2200-1E| 200
3.0 4030 - REMOO0OK2120-1E | 120
4.0 4040 -
5.5 4055 - 70 REMOOK4075-IE | 75
7.5 4075 -
11 4110 - REMOOK6100-1E | 100
15 4150 - 35 REMOOK9070-IE] 70
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Inverter Fék ellenallas
FeszlltgMax. |[MX2 Inverter Minimalis 10 %ED, 10 masodperc m&éked
ég motor |3-fazisu LféZiS“eIIenéllés AX-... tipus Ellenallagnyoma-
kw [Q] ték [%0]
200V |0.12 |2001 B0O1 [100 200
1-3  [0.25 [2002 | BOO2 REMOOK1400-15400 180
fazisi [0.55 |2004 B004 REMO0K1200-1§200 180
1.1 |2007 B007 |50 REMO0K2070-|E0 200
15 2015 B0O15 REMOOK4075-1675 130
2.2 2022 B022 |35 REMO00K4035-|B5 180
4.0 |[2040 - REMOO0K6035-1835 100
5.5 |2055 - 20 REMO00K9020-|20 150
7.5 2075 - 17 REMO1K9017-1H7 110
11 2110 - REMO02K1017-1817 75
15 2150 - 10 REMO03K5010-|EO0 95
400V |0.55 | 4004 - 180 200
3 fazisu|1.1 |4007 - REMOOK1400-1§400 200
1.5 |4015 - REMO0K2200-1§200 190
2.2 4022 - 100 200
30 12030 - REMO0K5120-1120 160
4.0 |4040 - REMOO0K6100-1§100 140
5.5 |4055 - 70 REMOO0K9070-IF0 150
7.5 4075 - REMO01K9070-IEF0 110
11 4110 - REMO02K1070-1§70 75
15 4150 - 35 REMO3K5035-1B5 110
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6. fejezet

Hiba keresés, karbantartas

6.1. Hiba keresés

6.1.1. Hibalizenetek

A hibakeresés, karbantartas megkezdéste @lvassa végig az alabbi figyelmeztetéseket.

AFIGYELEM

AFIGYELEM

AFIGYELEM

Az inverter kikapcsolasa utan varjon legalabb 1i2) (per-
cet, miebtt karbantartasi, ellémzési niiveletbe kezdene.
Eltérs esetben fenn all az aramités veszélye.

A karbantartasi munkat csak szakember végezheti. A
munka megkezdésedt vegyen le a kezér minden fém-
targyat (karéra, karkét stb). Szigetelt szerszamokat
hasznéljon. Eltér esetben személyi sérilés, aramités ve-
szélye all fenn.

A csatlakozdkat soha ne a vezetéknél fogva huzzhiiki
toventilator, logikai csatlakozék). Eli@&resetben vezeték
szakadas, személyi sérllés Iéphet fel.

6.1.2. Altalanos 6vintézkedési tanacsok

* Mindig tartsa tisztan az invertert (por, idegenamye kerlljon bele)

» Ellenérizze a féke& eszk6zok csatlakozasi pontjait

* Megfeleben hizza meg a csatlakozasi pontok csavarjait

« Paratdl, portdl mentes helyen tartsa az inverfeptor, vaspor, egyéb idegen test karo-
sithatja a szigetelést, ami varatlan balesetethatoz

6.1.3. Atvizsgalano elemek

A fejezet az atvizsgalandé elemekkel foglalkozik:

* Naponkeénti vizsgalat

» ld6szakos vizsgalat (évente legaldbb egyszer)
» Szigetelési ellendllas (Megger) vizsgéalat (legalidiévente egyszer)
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6.1.4. Hibakereseési tippek

Az aldbbi tablazatban a gyakoribb tlinetek és megolkl szerepelnek.

1. Az inverter nem kapcsol

be.

Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

Betap vezeték bekotése
hibas.

Ellendrizze a bekotést.

A[P] és [PD] pont kozott
nincs rovidzaro vezeték
vagy DC fojto.

Kdsse be [P] és [PD] pont kézé a DC
fojtot vagy a roévidzarat.

Torott a betap vezeték.

Ellérnizze a betp vezetéket.

2. A motor nem indul el.

Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

Nem megfeléd RUN par-
ancs forrast alkalmaz.

Ellenérizze azA00c-vel megadott RUN
parancs forrast:

Billentyiizet (RUN gomb) : 02

Kils6 bemenet (digitalis bemenet): 01

Nem megfelal a frekvencig
alapjel forras.

\EllendrizzeADD | értékét.

Kuls6 bemenet (analég bemenet) : 01
Billentyiizet €00 1) : 02

A frekvencia alapjel 0 Hz.

Ha a frekvencia alapjel analog beme-
neten érkezikAOD i=0l), ellerbrizze az

analog fesziltség vagy aram jelet az

vagy [Ol] bemeneten.

Q]

Ha a frekvencia alapjel forras a billen
tytizet @00 1=02), allitsa béJ0 !
ertékeét..

Adjon megfeleb értéki alapjelet az
alapjel forrastol fugéen.

Tobbsebességrofil esetén adja meg
frekvenciakatfiic0..A035 ésAZ2D pa-
raméterekkel.

)

RUN nincs digitélis beme-
nethez rendelve

Ha a RUN parancs forras digitalis be-
menet f§002=0I), rendelje az "éke"
(00:FW) vagy "hatra" (01:RV) jelet va
lamelyik digitélis bemenethez. Harom
vezetékes szabalyozas esetén, a "3-
vezetékes start" (20:STA), "3-vezeték
stop" (21:STP) és "3-vezetékes FW/R
(22:F/R) jelet valamelyik digitalis be-
menethez.

ES
VII

"Tobbsebessdgprofil
(02..05: CF1..CF4)" van
aktivként bedllitva.

lendrizze a frekvencia értékeket
(A021..A035).

Deaktivalja a bemenet(ek)-et, vagy elt
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Egyszerre aktiv az &le
(FWD) és hatra (REV) be-
menet.

Ha a RUN utasitas forras az FWD/RH
bemenet, egyszerre csak az FWD va
REV bemenet lehet aktiv.

Forgéasirany valtas tiltas
(b035) engedélyezve van.

Ellenérizzeb35 paraméter értékét.

Vv
Jy

Nem megfelgl bemenet
vagy rovidzar bekotés.

Ellenérizze a bekotést és a révidzar e
helezést. (A bemenetek ON/OFF élla
pota a dO05 paraméterrel elieizhe®.)

Nem megfeled anal6g be-
menet vagy potenciométer
bekotés

Kbsse be megfeléén.

Analdg feszlltség vagy potenciométe
bemenet esetén ellgnizze a
fesziltséget [O] és [L] pontok kdzott.
Aram bemenet esetén eligizze az [Ol]
bemenet aramét

=

RUN utasitas forrasnak a
billentytizet lett valasztva,
de a "Terminal méd forszi
rozas" bemenet aktiv.

Deaktivalja a terminal mod forsziroza
jelet.

RUN utasitas forrasnak a
digitalis bemenet lett valas
tva, de az "Operator mod

forszirozas" bemenet aktiy.

Deaktivalja az operator méd forsziroz
relet.

as

Az inverter hibas leéllasba|
(trip méd) van (vilagit az
ALARM LED és "Exxx"
szerepel a kijelin)

gombbal és ellairizze a hiba kadot..

iResetelje az invertert a STOP/RESET

A biztonsagi funkcio
engedélyezve van és a G§
vagy GS2 bemenet inaktiy

Biztonsagi funkcié hasznalata esetén
bdktivalja a GS1 és GS2 bemeneteket
nem, tiltsa le a biztonsagi funkciét a
sorkapcsokon.

Ha

Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

"18:RS", "14:CS" vagy
"11:FRS" funkcio digitalis
bemenethez lett rendelve
aktiv.

Deaktivalja a bemenetet.

a)

o

S

"84:ROK" funkcio digitélis
bemenethez lett rendelve
inaktiv.

Aktivalja a bemenetet.
2S

A motor és inverter kdzotti
kabel szakadt, vagy a mot
ron fazisszakadas tortént.

Ellendrizze a vezetékeket.
3_

Tul nagy a terhelés.

Szlintesse meg a tulterhelést.

A motor meg van akasztvd.

Szabaditsa fel a mohgelgét.

3. A motor nem pordg fel a

z alapjelnek megféfeirdulatszamra.
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Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

Analdg vezetékek bekotés
nem megfeld.

&llendrizze a bekotést.

Analdg feszlltség vagy potenciométe
bemenet esetén elkgtizze a
feszlltséget [O] és [L] pontok k&zott.
Aram bemenet esetén elteizze az [Ol]
bemenet aramat

=

A talterhelés védelem vagy
OC aktiv.

Ellenérizze a paraméterek értékét.

Max. frekvencia RO0H)
vagy a fel§ hatar

(ROG YARCE 1) értéke tul
alacsony.

Ellenérizze a paraméterek értékét.

Tal nagy a felfutasi idl.

Moédositsa a felfutasi éd
(FOO2/RO92/R292).

"Tobbsebességbeme-
net(ek) (02..05: CF1..CF4
bemenethez van(nak)
rendelve és aktiv(ak)

Deaktivalja a bemenetet(eket).

"06: JG" bemenethez van
rendelve és aktiv.

Deaktivalja a bemenetet.

Tulterhelés.

Csokkentse a motor terhelését.

A motor meg van akasztvd.

Szabaditsa fel a mohgelgét.

4. Az inverter nem reagal a billefizet alapjel valtoztatasara.

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas
Nem megfelel alapjel for- |Ellendrizze a frekvencia alapjel forrast
ras van kivalasztva. (AOG 1=02).

"51:F-TM" funkcié beme-
nethez van rendelve és ak
tiv.

Deaktivélja a bemenetet.

5. A paraméterek egy része nem jelenétmeeg.

Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

A "funkcid kod megijelenité
tiltas" (c037) engedéylezve
van.

Allitsa b037 értékét 00-ra (minden ki-
jelezve).

"86: DISP" funkcié beme-
nethez van rendelve és ak
tiv.

Deaktivalja a bemenetet.

6. A billentytizetre nem reagal az inverter.

288



Lehetséges hiba ok(ok) Javitas

"86: DISP" funkcié beme- |Deaktivalja a bemenetet.
nethez van rendelve és ak|
tiv.

7. A paraméter érték nem valtoztathato.

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas

Az inverter RUN modban |Allitsa le az invertert, gyzédjon meg,
van. hogy megallt a motor, majd prébalja
Gjra. Ha a “RUN modban szerkesztés!’
engedélyezett, a paraméterek egy része
RUN modban is médosithato..

A szoftver irasvédelem ak{Tiltsa le a szoftver védelem funkciot.
(bE3 ).

8. A motor hatrafelé forog azék forgas parancs kiadasakor.

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas

Helytelen motor bekotés. Cserélje fel a motor k&tdleges
fazisat.

A 3-vezetékes vezérlés ird Ellensrizze a "22:F/R" funkcié bemeneg-
logika nem megfelél tet.

9. A motor ellentétes iranyban forog a billeigt RUN gombjaval inditva.

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas
A RUN gomb iranyitas nenkllenérizze FO0H értékét.
megfeleb (FOOH).

10. Talaram hiba (E03).

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas

Tal révid a felfutasi id. Médositsa a felfutasi &
(FOO2/RO92/R292).
Engedélyezze a "felfutas tartas" funkgiot
(ROBT, AOTD).

Tulterhelés Sziintesse meg a tulterhelést.
Engedélyezze a nyomaték novelés funk-
Ciot.
Vélassza a szabad U/f karakterisztikat
(ROHH/R244=02)

Tulterhelés korlatozas Engedélyezze a tulterhaedédatozas
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(502 ) letiltva (00). | funkciot e 1=01/02/03). |

A tulterhelés korlatozas funkcio ellenére is ttaraibaval all le az inverter (E03).

A tulterhelés korlatozasi |A tllterhelés korlatozasi szint értékét
szint tul magas allitsa alacsonyabbradcc/b0c5).
(bO22/b0CR).
A lassitasi arany tulterheléslovelje ¢023/b0CR) értékét.
esetén tul kicsi
(b023/60CE).

11. A STOP/RESET gombra nem reagal az inverter.

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas

STOP/RESET gomb Ellenérizze a "STOP gomb engedé-
letiltva. lyezés" paramétert. (b087)
Lassitas esetén a Ellensérizzeb {30 ésbO50 értékét.

tulfeszultség védelem akti
(b 130) vagy az inverter
hélozat kiesés miatti ledllit
funkcié (O50) engedé-
lyezve van.

12.Zaj hallatszik a motor vagy a hajtasrendszéi.fel

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas
Alacsony a kapcsolasi freKAllitsa magasabbra a kapcsolasi frekq
vencia. venciat 6083). (Etil ndhet a zaj és a
szivargasi aram.)

Rezonancia frekvencia lépgLassan valtoztassa a motor frekven-
fel. ciajat. Ha felfutas-lefutas kézben rezg
nancia lép fel, hasznélja a frekvencia
atugras funkciot63-68).
Tulgerjesztés Allitsa be a bazis frekvenciat
(ROC3/RCZ03) és AVR fesziltséget
(ROC2/RZ02) a motor adattdblanak mep-
feleléen. Ha nincs valtozas, cstkkentse
az UIf eBsitést A0H5/AZH5) vagy az U/
karakterisztikarol valtson szabad U/f +re
(ROHH/ACHH).
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13. Leallas tulterhelés hibaval (EO5).

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas

Nem megfelel az elek-  |EllenérizzebD i2/60 13 értékét.
tronikus tbvédelem
bedllitasa.

Az alkalmazas hirtelen gy-|Vizsgalja meg, hogy az alkalmazas
orsitasokat igényel nagy |megvalésithat6-e kisebb gyorsitdsokKkal
csucsarammal. (FOORIF2O2IROS2/ASR).

A motor paraméterek tul nagy aram
kiadasat teszik lehé&té HOZD. HO3H), a
motor szabalyozasi médtél fugen
(ROY4H/ARCHH).

Ha az inverter nem képes az aram igeny
kielégitésére, cserélje le egy nagyobh
aramu inverterre.

14. Ledllas tulfesziltség hibaval (EQ7).

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas

Tul révid a lefutasi id Mddositsa a lefutasi éd
(FGDO3/F203/R033/A253).
Tulfesziltség védelem tiltdF Glfesziiltség védelem tiltas (30)
(b 130) letiltva (00). engedélyezéssel (02).

Tulfeszlltség védelem tiltds engedélyezéssel artievtovabbra is tulfesziltség hibaval all
le.

Nem megfelel a Ellendrizze ab 134, b 135 paraméter
tulfesziltségi védelem tiltAgrtekét.

P tag & /34) vagy | tag
(b135) értéke.

A tulfeszlltség veédelem  |Ellendrizze ab |3 | paraméter értékét, ha
tiltsi érték & 13 !) tdl ma- |szukséges, csokkentse.
gas.

15. Ledllas termisztor hibaval (E35).

Lehetséges hiba ok(ok) Javitas

A termisztor az [5] beme- |Ellenérizze az [5] bemenet beallitasat
nethez lett rendelve, és a |(C005).

bemenetre 24V Kkerlt.
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16. Instabil motor kimeneti

frekvencia.

Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

Hibas paraméter megadas

—

A kimeneti frekvencia legyen a hal6zg
frekvenciatol kis mértékben elter

\

Moddositsa a motor stabilizaciés kon-
stans értékeH{Ib/HZ03).

A terhelés gyorsan valtozil

(Cserélje nagyobb teljesitméing a mo-
tort és az invertert.

A tap haldzat fesziltség

Ellenérizze a hal6zati fesziiltséget.

ingadozasa nagy.

17. Nem elegerida nyomaték.

Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

Nem megfelel paraméter
értékek [felfutas].

NoOvelje a nyomaték novelés értékét
(ROH2IRCH2-RO43/ACH3).

CsoOkkentse a kapcsolasi frekvenciat
(RCR3).

Véltson U/f karakterisztikarol
(ROYH/A24H) SLV-re.

Mddositsa a nyomaték novelést auto
matikusra fCH /A2 1).

Nem megfelel paraméter
értékek [lefutas].

Novelje a a lefutési it
(FOO3/F203/R0S93/AT3).

Tiltsa le az AVR funkci6tROE /A28 ).

Epitsen be fék ellenallast vagy gen-

eratoros fékezegységet.

18. Az inverter ledll a kisk

ezebpanel levalasztasa esetén.

Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

A b I65 paraméter értéke
nem megfeld.

Allitsa b I65 értékét 02-re.

19. Modbus kommunikacié

ra nem reagal az inverter.

Lehetséges hiba ok(ok)

Az Uj paraméter nincs
frissitve.

Javitas
Hall7 |, 4 vagyLO15 értéke val-
tozik, kapcsolja ki-be, vagy resetelje §
invertert az RS bemenet be-, majd ki-
kapcsolasaval.

Il
[Ny

\Z

Hibas RUN parancs forras
megadasRUCC/ACER).

Allitsa (RO02/A202) értékét 03-ra.

Hibas frekvencia alapjel

Allitsa (ROT /AT 1) értékét 03-ra.
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forras megadas
(ROD IR2D ).

ség érték.

Hibas kommunikacio sebe

(RO ).

=llenérizze a kommunikacié sebesséq

et

bus cim

Hibas, vagy duplikalt Mod-

Ellensrizze a M

odbus cimefi{i2).

tas.

Hibas kommunikacios pari

(ROY).

HEllenérizze a kommunikacié paritasat

Hibas stop bit érték.

Ellenérizze a stop bit értékélifs).

Hibas bekotés

Ellginizze SP,

SN bekotését.

20. Az inverter indulasakor fikodésbe 1ép az életvédelmi relé.

Lehetséges hiba ok(ok)

Javitas

Tul nagy az inverte
gasi arama.

I szivar
(A083).

HCsoOkkentse a kapcsolasi frekvenciat

Novelje az életvédelmi relé hatararan
vagy cserélje nagyobb aramura.

at,

21. Hibakeresés allandé magneses (szinkron) gé@rese

Uzemmad Tunet Modositas Madositan
paraméter
Inditas A hiba ellentétes forgaEngedélyezze a ke&anagnes poziciiH123
sirAnyban 1ép fel. becslés funkciot.
Kiesik a szinkroniz-  |[NOvelje az indit6 &ramot. H117
musbol. Novelje az inditasi iét. H118
Tuldram hibaval leall..
Korai inditds sziikségg&ngedélyezze a ked&anagnes poziciH118,H123
becslés funkcidt, csdkkentse az
inditasi idst.
Minimum frekven- |A motor egyenetlentl |Novelje az inditéaramot. H117
cia alatt jar a motornjér.
(H121)
Minimum A motor razkédik. A |Novelje az idallandot. H116
frekvencia kordil jarimotor talaram hibaval [N6velje a minimum frekvenciat a tefH121
a motor (H121) ledll. helés véltozasakor.
Minimum frekven- (Leng a motor. Novelje az idéllandot. H116
cia folott jar a moto Csokkentse a stabilizaciés konstangH119
(H121) értékét. (Ha az érték tul kicsi, nem
terhelhet a motor, H121 korul raz-
kodik vagy taldram hibaval ledll)
Novelje az Uresjarasi aramot. H122
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6.2.2. Hiba kodok

Hiba |Név Ok(ok)
kéd
EQ ¢ |Tdlaram hiba allandgA motor tengely megakadt, vagy tul

fordulatszamu Gzem
kdzben

lett terhelve, vagy az inverter kimend
rovidre lett zarva. Az ébbi hibak

—

et

| a

Eg2  |Tularam hiba lefutés |tularamot okoznak, az inverter kimer

kdzben kikapcsol.

En3 |Talaram hiba felfutagA Dahlander motort nem megfebein

kdzben kototték be.

EQy  |Tuldram hiba egyéb

esetben

E0s  |Tulterhelés védelem| Ha az inverter motor tulterstedszlel
az elektronikus termikus funkciéval,
inverter ledll hiba jelzéssel. Vizsgaljg
meg, hogy a rendszerikddhet-e ki-
sebb gyorsitasokkal a csicsaramok
csokkentése érdekében
FOOC/FE02/RO9C/RES0).

Ellenérizze, hogy a motor adatok hel
esen lettek megadvddZC..HIIH), a
motor szabalyozdsnak megféeh
(ROHH/ACHH).
£0s  |Fék ellenallas Ha a fékellendllas kitoltési tényez
talterhelés védelem |tdllépi "b090" értékét, hibaiizenettel
ledll az inverter.

EQT  |Tulfesziltség védelemia a DC busz feszlltsége tullépi a ki
z6b értéket a generatoros fékezés s
ran.

Eos  |EEPROM hiba Ha a beépitett EEPROM hibat észl¢
zaj vagy nem megfelélhémérséklet
miatt, az inverter hibatizenettel leall.

EQg |Tal alacsony feszilt-|Ha a DC busz feszlltség az alsé kid

ség hiba érték ala esik, az inverter kikapcsolja
kimenetet, ledll hibalizenettel.

E 0 |Aram mérési hiba Ha hiba torténik az inverter bels
arammeérése kdzben, az inverter hib
zenettel ledll.

£+ |CPU hiba Hiba tortént az inverter b&lSPU-ban,
az inverter hibailizenettel leall.

£12 |Kulsé hibas leéallas Az EXT intelligens bemenet aktit. le
Az inverter kikapcsolja a kimenetet,
hibailizenettel leall.

£33 |USP Véletlenszdrinditas védelmi funkcié

aktiv allapotédban kapcsolja be az in

engedélyezése esetén ha RUN parancs

vertert, hibajelzést kap. A hiba tor-
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léséig nem indithatja el a motort.

al-

el,

Z

ze-

D

Bt.

er

E 14 |Foldelési hiba Az inverter kimeneti fazisai féldzarl
hiba ellen védettek. A bekapcso
Onteszt soran foldzarlati hibat észlel
inverter. EZ NEM VED AZ
ARAMUTES ELLEN!

E 5 |Bemeneti Az inverter elvégzi a bemenety

tulfesziltség tulfesziltségi vizsgalatat, ha legald
100 masodperc 6ta STOP Aallapot]
van. Ha tulfeszultséget észlel, hiba
lapotba keril. A hiba torlése utan isr
run allapotba kerilhet.

Hiba |Név Ok(ok)

kod

E2  |Inverter tilmelegedés Ha az inverténtérséklete a kiiszo-
bérték feletti, kikapcsol a kimenet, hit
baval leall az inverter.

£22 |CPU kommunikaciésHa a CPU kommunikéacios hibat ész

hiba leall az inverter.

Ezg  |Féaramkor hiba (*3) | Az inverter ledll hibaval, hadéfam-
kori feszlltség nem stabil, vagy zaj
miatt érzékelési hiba tortént, vagy hi
valamelyik aramkari elem.

E30 |Meghajté aramkor |Belss inverter hiba tortént asramkaor

hiba és a biztonsagi védelmi aramkor koz
Altalaban kiil§ zaj okoz ilyen hibat, a
IGBT kimenet kikapcsol.

£35 | Termisztor Ha motor termisztort kotott az [5] és
[L] bemenet kdzé és admérseklet tul
magas, vagy szakadt a termisztor vg
ték, az inverter leall hibaval.

E3r |Fékezési hiba Hab 120=01 (fékezés engedélyezve)
az inverter ledll hibaval, ha a fékezés
visszaigazolasi iéh belll nem kapja
meg a fék kiengedési jeldi (£4), vagyj
a motor aram nem éri el a fék kienge
dési értéket k) a fék kiengedési i
alatt @ ic ).

E37 |Biztonséagi leallas Ha biztonsagi ledllas jel érkg&TO).

£35 |Alacsony fordulats- |Ha tulterhelés Iép fel alacsony fordu

zamu tulterhelés védgatszam esetén, az inverter észleli a
lem tulterhelést és kikapcsolja a kimenet

E4yn |Billentylzet csatla- |Ha megszakad a kapcsolat az invert

koztatés és a billentyizet kdzo6tt, az inverter
hibaval leall.

E4 ! |Modbus kommunika{Ha£076=00 érték, kommunikacios

cios hiba

hiba esetén hibalizenettel leall az in

er-
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ter.
F43 |EzSQ érvénytelen |A memdriaban tarolt program megsé-
utasitas rult, vagy az intelligens bemenet PRG
bemenete bekapcsolt, mig nem volt
letoltétt program az inverterben.

Eyy |EzSQ egyméasba épitHa if, for, next ciklus 8 rétegnél me-

tés hiba lyebben van beagyazva.

£45 |EzSQ utasitas hiba Az inverter nem végrehajthasitst
talalt.

EsO.. |EzSQ felhasznaléi  |Ha felhasznal6 altal definialt hibas

£sg |hibas ledllas (0..9) |esemény kovetkezik be, az inverter
hibatizenettel leall.

EgD.. |Hiba lép fel az op- |A hibakddok le vannak foglalva az

Egg |cionalis kartya opcionalis kartyak szamara. A hibakpd

miikodésében jelentését az adott kartya do-
kument4cidjaban talalja.

EB0 |Encoder szakadas hilbéa az enkdder bekotést eltavolitottak,
vagy enkoder vezeték hiba, vagy nem
megfeleb enkdder vonali meghajtas
esetén az inverter leall hibaval.

Hiba [Név Ok(ok)

kod

Eg{ |Tul nagy fordulatszama a motor tullépi a maximalis frek-
venciat f004) a tulsebesség hiba kus-
z6bot meghaladd mértékbetift), az
inverter ledll hibaval.

£g3 |Pozicionalasi hiba Ha az aktudlis pozicié meghalad]
pozicié tartomanytAU12-PL73), az
inverter ledll hibaval.

Hiba kod Név Ok(ok)

[ - Reset RS bemenet bekapcsol, vagy lenyomja

Y B Y a STOP/RESET gombot.
forog
' Tul alacsony |Ha a bemeneti feszlltség a
= = = = ||fesziltség |megengedett érték ala esik: kikapcsol a
kimenet, a kijeld mellékelt allapota
mellett varakozik.
Ujrainditasra [Hibas leallas utan Gjraindulasslje-
1110 ||varakozas  |lenik meg.

' oooo Elutasitott |Parancsolt forgasirany utasitas tiltas

=== IImivelet 5035 szerint.
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A-

i Hiba naplé |Hibas leallasok napléjanak inicializal
L Il inicializalas. |sa.
Nincs adat Nem volt hibas leallas vagy figyelm
o tetés.
— — — — | |Kommunika- |Kommunikéaciés hiba lép fel az invert
Ccios hiba és a digitalis kezéfelllet kdzott.
villog
Auto-tuning |Auto-tuning sikeresen lefutott.
_ _ _ [0 ||befejezve
' Auto-tuning |Auto-tuning kdzben hiba Iépett fel.
- = — I ||hiba

Megjegyzés: Hibas ledllast kovet0 masodpercen belll nem lehet resetelni.
Megjegyzés: E08, E14, E30 esetén az RS bemenetav&@¥YP/RESET gomb nem érvényes,
resetelni csak ki-bekapcsolassal lehet. Ha a li@bbra is fenn all, allitsa alaphelyzetbe az

invertert.

6.2.3. Figyelmeztetés kédok

Ha egyes paraméterek beallitasa ttkdzik valamely/pagéaméter értékével a kdvetédiz
gyelmeztetések jelennek meg a kifeglz

Figyel- |Figyelmeztetés oka
mezted
kod
HOD Frekvencia fel§ hatar > |'Maximalis frekvencia
(RCE 1) (ROOH)
HOOC Frekvencia also hatar  [> |'Maximalis frekvencia
(AOES) (ROOH)
B00S Frekvencia alapjeF@d /) |> |'Maximalis frekvencia
Tobbsebessédgemenet.0] [(AEOHY)
(AC20)
HO 15 Frekvencia alapjeF@0 /) > |Frekvencia fel§ hatar
Tobbsebessédgemenet.0] |(ACE )
(AC2D)
HO25 Frekvencia als6 hatar > |Frekvencia alapjeF@0 /)
(ROCED) Tobbsebessdéigoemenet.O
(RC2D)
HO3 | Start frekvenciaqg82)  |> |Frekvencia fel§ hatar
(G
BO3c Start frekvenciaRgBZ)  |> |Frekvencia also hatar
(ROES)
HO35 Start frekvenciaACac) > |Frekvencia alapjeF@LC 1)
Tobbsebessdigoemenet.0
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(RO20)

BO36 Start frekvenciaRB8Z)  |> |[TObbsebessdigoemenet.1}
15 (02 -6035)

HO37 Start frekvenciaACAc) > |Jogging frekvencias{3H)

5085 Frekvencia alapjeF@ad f) |= |Ugrasi frekvencia

Tébbsebessdégheme- (ROB3/RCE3/ROBIEA0EN/
net.0@C20) ADGR/ACER

HOBG Tobbsebessdigoemenet. 1=

15 (02 1-6035)

Figyel- Figyelmeztetés oka

meztet

kod

HO9 Szabad bedllitasu U/f frek> |Frekvencia fel§ hatar

vencia 7 (R2E 1)

HO92 Szabad bedllitasu U/f frek> |Frekvencia alsé hatar

vencia 7 (A2E2)

HO95 Szabad beallitasd U/f frek> |Frekvencia alapjeF@o /)

vencia 7 Tobbsebességoeme-
net.0@cc0)
H2D Frekvencia fel§ hatar > |'Maximalis frekvencia
(RE ) (R20H)

Heoe Frekvencia also hatar > |'Maximalis frekvencia
(GIN=1S) (R20H)

HeOs Frekvencia alapjeFQd 1) [> |'Maximalis frekvencia
Toébbsebességheme- (R20H)
net.0f2c0)

He 15 Frekvencia alapjeF@0 /) |> |Frekvencia fel§ hatar
Toébbsebessdégheme- (R2E 1)
net.0@c0)

Hees Frekvencia als6 hatar > |Frekvencia alapjeF@Q /)
(GIN1S) Tobbsebességbeme-

net.0@020)

== Start frekvenciaRJEZ) > |Frekvencia fel§ hatar
(GIS=3)

B23c Start frekvenciaRgBZ)  |> |Frekvencia also hatar
(ROED)

HZ35 Start frekvenciaACac) > |Frekvencia alapjeF@QC 1)
Tobbsebességbeme-
net.0@2c0

5285 Frekvencia alapjeF@ad f) |= |Ugrasi frekvencia

Tobbsebességbeme- (ROB3/RCE3/ROBIEA0EN/
net.0@c20) ADGR/ACER

HZ9 | Szabad beallitasu U/f frek> |Frekvencia fel§ hatar

vencia 7 (G==)

H29¢2 Szabad bedllitasu U/f frek- [Frekvencia alsé hatar
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vencia 7 (RZE2)
HZ95 Szabad beallitast U/f frek> |Frekvencia alapjeF@o /)
vencia 7 Tobbsebességbeme-
net.0@cc0)

6.2.4. Hiba naplo, inverter allapot

Javasoljuk, hogy a fennall6 hiba torlésétieharitsa el a hiba okat. A hibakat a hiba fel&&pé

nek pillanataban az inverter a hiba naploban dj&ré legutébbi hiba a monitoring meni
(dxxx) 408 I-es paraméterében ker(l eltarolasra. Az utolsdbdt &d08c.. 4086 paraméterben

talalhaté. A hibak tovabb I|éptetve tarolodna#F i-d0G5..d0BC..d0BG-ba tolddnak, a

legutolsé hibakodDE i-be kerdl.

Az alabbi menl segit a hibanapléhoz valé hozzdb@résHiba (hibdk) esetén a megfélel
napléban tarolt hajtas jellerdizbdl az ok kiderithet (J08 | a legfrissebbd0BE a legrégebbi).
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Hiba napld 1 (legfrissebb) Hiba napld &

- B _
5 == dUHE ! £z
: e ] : i L

_______________________________________________ i

T SET / .\k

T ' ; :
: ' Hiba oka oo et i
! =5 E e E [Hz] {iiba kid ; bekvethezésekor
! Ui, ! !
Blna 4]
5 H L T |
! L4 f ﬂ Bekapcsolas vagy inicializalas i
: [fz] Kimeneti ! — !
i E B .EE E frekvencia . ) Ii STOP i
1 h, : ! H
! : ] , :
|| = [ |
400 Kimeneti J| Allands fordulatszami iizem :
: d aram - = !
i A [&] i 4| Felfutas
i W ! R i
: ; 5| 0HzésRUN utasitas :
: 284.0 [Fe] o : - !
! | [a] Feciten ! 5| inditas !
' [&] . = 5
! [V] Tl., A ! 1| DCfékezés
5 [z] RUN médban =1
; g bty G| Tiiterheiés titas !
! e N S y

| . Megjegyzés: A jelzett (izemmaod kiilonbozd
JS El Bekapcsolt allapot- | lehet az aktualis allapottol. Pl. PID szabalyo-
ban eltelt idd zaskor, vagy analog frekvencia alapjel esetén

| i az allandonak tiind fordulatszam ellenére is
' | A ] ' lehet révid idejl felfutas, vagy lefutas.
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6.3. Gyari bedllitas visszaallitasa

Az inverter dsszes paraméter értéke visszadllithaggari alap értékre. Az inverter inicial-
izalasa utan kovesse végiga 2. fejezet utasitasaitotor paramétereinek beviteléhez. Ha
megvaltoztatja az Uzemmaddot, az Uj Uzemmaod aktdszoz inicializalni kell az invertert.
Az inicializalashoz a kdvetkéaépésekre van szukség:

1. AllitsabB84-et inicializalasi modra.

2. HabOB4=0¢2, 09 vagydH, adja meg az inicializalasi cél adatot b094-ben.

3. Hab{B4=02, 03 vagylH, adja meg az orszag kodot b085-¢l.

4. Allitsab 180 értékétd I-re.

5. Az alabbi kijel#t fogja latni, majd az inicializalas végén megjékeadil | paraméter.

~
Hiba mapld inicializalasa
Inicializalés
mad A teriilet inicializalisa
5 [ || Bteriletinicializalasa
*. Bal oldali digit forog inicializlas kézben Sl
ﬁ Felvaltva villog
o o mi
uzem .
inicializalas = | MNDmod
utan A
H- | Magyfrekvencias mod
“B” paraméter
Funkcié| Név Meghatarozas

kod
bOAY Inicializalasi mod | 00...inicializalas letiltva
(paraméter vagy |01...Hiba napl6 torlése
hiba naplo) 02...0sszes paraméter inicializalasa
03...Hiba naplé torlése,
0sszes paraméter inici
lizéldsa
04...Hiba napl6 torlése, dsszes paraméter és EzSQ
program inicializalasa
k094 Célzott adat inici-| Inicializalandé paraméterek kivalasztasa:
alizalas 00...6sszes paraméter
01...0sszes paraméter, be- és kimenet, kommunikécio
kivételével
02...Csak Uxxx-ben regisztralt paraméterek
03...0sszes paraméter az Uxxx-ben regisztréit/ds

1574
1
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paraméterek kivételével

LO8S Inicializalasi adat | 00...JPN/US
valasztas 0l1...EU
d 80 |Inicializalasi trig- | Inicializalasb084, bOBS, 5094 paraméter alapjan:

ger

00...inicializalas letiltva
01...inicializalas végrehajtasa

bOB4Y értéke nem kerdl mentésre a memariaban a vélwilgnlizalas elkeriilése érdekében.

6.4.Karbantartas és vizsgalat

6.4.1. Napi és éves vizsgalati tablazat

SSE€g

Vizsgélandé elem Mit keressiink|Vizsgalati |Vizsgélati méd | Szempont
ciklus
napi|éves
Altalanos |Mikodési  |Extrém Bmér- |+ Homérséklet, |Kdrnyezeti l6fok
kdrnyezet |séklet, paratarta- paratartalom mé&10..50°C, pératartalom
lom rés 90% vagy kevesebb
Fobb elemek] Rendellenes |+ Szemrevételezéstabil kornyezet elektro
rezgés, zaj hallgatas nika szamara
Tépfeszultsédreszultség tol- |+ Digitalis voltmé-|200V: 50/60Hz
erancia rével fesziltség |200..240V (-15/+10%)
merés 400V: 50/60Hz
[L1],[L2],[L3] 380..460V (-15/+10%)
kozott
F6 aram- |Szigetelés |Megfeleb elle- + P6-16 szerint 5 vagy nagyobb
kor vizsgalat nallast
Rogzités Meglazult csa- + Nyomatékkulcs | M3.5: 1.0 Nm
vart M4: 1.4 Nm
M5: 3.0 Nm
M6: 3.9..5.1 Nm
M8:5 .9..8.8 Nm
Komponen- |tulmelegedés + | TulmelegedésiNe legyen hibas esemé
sek hiba esemény
IGBT Ellenallas érték + P6-17 szerint
Sorkapocs Biztonsagos + Szemrevételezés Ne legyen rendelleng
kotés
Simit6 kon- |Szivargas, dudo+ Szemrevételezés Ne legyen rendelleng
denzator rodas

SSEQ
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Relé(k) Prellegés Szemrevételezés Egy kattamaady
kikapcsolaskor
Ellendllasok | Repedés, elsz|- Szemrevételezés Opcionalis fék ellenallas
nezddés ertékének elledrzése.
Vezérb  |Funkcio Fazis Feszilltség méréaz eltérés 2% vagy keve-
aramkor feszlltségek U,V,W fazisokorsebb.
egyensulya
Védelmi &ram- Pl. aktivaljaa |Mukddjon megfelelen.
kor kilsé hibas leal-
las bemenetet,
ellendrizze az
inverter viselke-
dését, vészjel-
zést.
Altalanos Nincs szag, kof- Szemrevételezés Ne legyen rendellengsség
rozio
Kondenzétor| Szivargas, dude- Szemrevételezés Ep kéils
rodas
Hutés Huté ven-  |Zaj + Kapcsolja ki, |Kénnyen kell forognia.
tilator kézzel forgassa
Por + Szemrevételezds Porszivoval tisztitsa.
Rogzités + Szemrevételezgs Stabil rogzités
Hitéborda | Por + Szemrevételezgs Porszivoval tisztitsa
Kijelz6 LED-ek Fényed + Szemrevételezés Minden LEGikddjon.

Megjegyzés 1: A kondenzéator élettartamat nagy rkbeié befolyasolja a kornyezeti
hémérséklet (6.4.6).
Megjegyzés 2: A tit6 ventilator tervezett élettartama 10 év, a korntidzémérséklet és a
kdrnyezeti viszonyok szerint valtozhat.
Megjegyzés 3: Az invertert édzakosan tisztitani kell. Aiksbordan és a ventilatoron
lerak6do por az inverter tiimelegedését okozhatja.

6.4.2. Megger teszt

A Megger egy szigetelés vizsgalati eszkdz, célpgytellerbrizze a nagyfesziltségesz-

ko6zok szigetelését. Inverterek esetén fontos, lrogggyfesziltségrészek megfeléen el
legyenek szigetelve a foldelékt
Az aldbbi aramkor szerint kell elvégezni a meggsetet. Kévesse az alabbi Iépéseket:

1. Valassza le a taphélézatrol az invertert éomédggalabb 6t percig a folytatashoz.

2. Nyissa fel az élapi fedelet, hogy hozzaférjen a vezetékekhez.

3. Tavolitsa el a vezetékeket az [R, S, T, PD/+t, R/-, U,V,W] pontokrdl. A legfontosabb:
a betap és motor vezetékeket le kell valasztam\eteril.

4. Egy szigeteletlen vezetékkel zarja révidre az3RT, PD/+1, P/+, N/-, U,V,W] pontokat.

5. Csatlakoztassa a Meggert az inverter foldelésébea rovidrezart teljesitmény csatla-
kozokhoz. Végezze el 500V-on a Megger tesztetQ5Mgy nagyobb érték esetén sikeres
a mérés.

303



6. A mérés utan valassza le a Meggert az invétterr
7. Kdsson vissza minden vezetéket a kiindulaspétiaak megfeldlen az [R, S, T, PD/+1,
P/+, N/-, U,V,W] pontokra.

Valasszale a .-‘/-— \ Valassza le a motor

tapforrasrol M2 L | vezetékeket
\ r R U rh,\ \ / —Yf
(1 5 V [ Motor |
) \
‘ J T W [{ M
|
PD/+1 T\,j Megger, 500 VDC
( L\ /7 )
I\I Mz,
Ot— _J/_
Foldelés ‘ S
AVIGYAZAT Ne csatlakoztassa a meggert veézéramkor vagy intelli-
gens bemenet csatlakozéhoz, kilénben az inverter ka
sodhat.
AVIGYAZAT Soha ne végezzen tulfesziltség tesztet az ineertekz

inverter tulfesziltség védelemmel rendelkezik a éaza
féaramkor kozott.

AVIGYAZAT Figyelmesen kdsse be a vezetékeket.

6.4.3. IGBT tesztelés

Az alabbi folyamattal ellefrizheti az inverter tranzisztorait, diédait:

1. Valassza le a halédzati tdpforras [R, S, T] astor [U, V, W] vezetékeit.

2. Valassza le a generatoros fékezés [+] és [{jpote’ vezetékeket.

3. Digitélis voltméével (DVM) ellensrizheti az alkatrészeket. A immzert allitsa szakadas
vizsgélatra.
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[POi+1] [Pi+] [RE
DI D2 D3 ? o Q TR TRZ TR3
RL] o—4 | j ' ' o [Umi]
[¥L2 © i o NTZ
M o 0 W3]
sxx J[% J[jf
- l 1] L] |
D4 D5 D6 & TR TRd TAS TRB
[N -]
Eler [DVM Mért
- |t Elem |DVM Mért
D1 [R] |[+1] |C Q - + |érték
[+1]|[R] [C0Q TR4 [[U] [[1 [Coq
D2 |[S] |[+1]|C 0Q [[] |[U] [C»Q
[+1]|[S] [C0Q TR5 [[V] [1 [Co0Q
D3 |[T] |[+1] |C 0 [[1 |[V] |CoQ
[+1] [[T] |C0Q TR6 |[W] [[] [C0Q
D4 |[R] ([] |C0OQ [1 W] [C o
[1 I[R] [CeQ TR7 [[RB|[+] [CoQ
]
[+] |[RB |C0Q
Elem | DVM Mért ]
N [RB|[-] |CoQ
D5 [S] |[[] |COQ ]
[l |[S] |C«Q [ [[RB|C 0
D6 [[T] [[[] [=on ]
1 [T [C»Q
TR1 [[U] [[+] |CeQ
[+] [[U] [CoQ
TR2 [[V] [+] |C»0Q
[+] [[V] |C0Q
TR3 [[W] |[*+] |CoQ
[+] (W] |C0Q

Megjegyzeés: A dibdak és tranzisztotok ellenallésan tesz azonos, de nem lesz nagy az elté-
rés. Ha szignifikans eltérést tapasztal, az hib&ah
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Megjegyzés: miditt a [+] vagy [-] pontokon mérne, §yédjon meg, hogy a DC busz kon-

denzator teljesen kisult.

6.4.4. Altalanos inverter mérések

Paramé- |Mérés helye Méreszkdz | Megjegyzés Referencia értél
ter
Tapfes- |Er-L1 és L2 kozott [LAgyvasas  |Alapharmonikus|200V-os:
zlltség |Es-L2 és L3 kozott |vagy egyeni- |effektiv érték  [200-240V,
E; Er-L3 és L1 kozott ranyitos volt- 50/60Hz
mero 400V-o0s:
380-460V,
50/60Hz
Betap l-L1 Effektiv érték -
aram} |Is-L2
[-L3
Hal6zat- (Wq-L1..L.2 Effektiv érték -
bol fel-  [Wq-L2..L3
vett hata-
sos telje-
sitmény
W,
Teljesit- -
meny Pf, =4 [100%
tenyed V3 [E, 0,
Pf;
Kimens |Ey-U ésV kdzott |Egyeniranyitdg Effektiv érték -
feszllt- |Ey-V és W kdzott  |voltmérs
ségb |Ew-W és U kodzott
Kimens |lu-U Lagyvasas |Effektiv érték -
arambp [lv-V ampermés
Iw-W
Kimend |Wp;-U..V Elektronikus |Effektiv értek -
hatasos |WoxV..W wattmén
teljesit-
mény W5
Kimeneti -
teljesit- W
mény Pf, =———2—[100%
tényed V3 [E, Oy
Pfo

Megjegyzeés: Feszultség méréshez alapharmonikugieffarteket méj, teljesitmény és aram

méréshez teljes effektiv értéket méniszert hasznaljon.

Megjegyzés: Az inverter kimenet torz jelalaku, ammérést torzithatja. A listaban szetepl

muiszerekkel a mérés megfdlglontossaggal végezidet
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Megjegyzeés: Az altalanos céla digitalis voltééDVM) nem ajanlott torzitott szinuszos jel-
alak méréséhez.

Az aldbbi abran a feszlltség, aram, teljesitmémgmkapcsolasa talalhato.

Egyfazisu betaplalasu inverter mérése:

Imverter
A Py
L1 | , . L1 U )
< 1] e
r/JEW\" wﬂ\‘ V -“f_ \. \\l T/ 12
1 1) — N 4 Motor
% et k\_/ £ /wﬁ\‘
'.\U-"n" \ o2/
N R N W _:f| ’ \"u hl_j \l—/‘l
e \ EU-D
|

Haromfazisu betaplalasu inverter meérése:

Inverter
g | T T
i< 1 . R 0 S O )
o0 BPOIC»
g K AW oy RO A /Tzh
I 5 vl ;T i
12 Iy $ ¥ l4 / — {  Motor
= ()| (w) ~ ()| (0
13 flg\‘, {J I/f T W _Q:\, \g/ [ W
=4 KE1\ - '/I;;\I
] S
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6.4.5. Inverter kimeneti feszlltség mérési modszere  k

A feszliltség mérés biztonsagosan csak a megfetaktzokkel végezheel. A mérés soran
olyan nagyfesziltsdgjelalakkal kell dolgozni, ami nem tisztan szinuszDigitalis voltméé
esetén altalaban nem szolgéltatnak megbizhat6 éredrityen jelalak esetén. Altalaban koc-
kazatos a nagyfesziltgegelet oszcilloszképra kotni. Az inverter félvediekis mértéki szi-
vargasi arama Uresjaras esetén félreveeetdmeényt okozhat. Javasoljuk, hogy a készllék
vizsgalatat az alabbi kapcsolas szerint végezzek el

Feszlltség mérés terheléssel

Fesziltség menése nélkil

Méréshez sziikséges

ellenallas

—

5 ke

A

WY

J0W

3

£N % JY ; W
‘ 220 ka2 \\ﬂ | / f’,f
753 7~ z& _—
FeszilltségDioda hid | Voltméé | [Fesziilt- [Didda hid | Voltmés
osztaly méreshatar [ség osz- méreshatar
taly
200V 600V 300V 200V 600V 300V
0.01Amin. 0.01Amin.
400Vs 100V 600V 400Vs | 100V 600V
0.1Amin. 0.1Amin.
ANAGYFESZULTSEG Figyeljen, hogy az inverter mérése kozben ne érinisg

a vezeték csatlakozasokat. A mér&itdielyezze a fenti
eszkdzoket szigetelt feluletre.

308



6.4.6. Kondenzator élettartam gorbék

Az inverter bel§ DC buszéara egy nagy kapacitasu kondenzator csatlakNagy feszliltsédg
és aramu igénybevételnek van kitéve, mivel a tépégypulzald fesziltségét simitja az
inverter szamara. A kondenzator 6regedése jgdentmegvaltoztatja az inverter viselkedéseét.

Valiakozd Viltoztathato frekvenciaja hajtas
arami Motor
halbzat Egyeniranyito ) varker
Belsé DC kor
Li Rectifier iE

12 :Iium

QO VT2
2 % W/T3
b

N
/ |+

A kondenzator élettartama nagyobb kdrnyezéthérséklet esetén az alabbi abra szerint je-
lentssen csokken. A kondenzator becsiilt élettartani&-48 kornyezeti smérséklet, 80%-0s
terhelés és 24 oras Uzem esetén 10 év. Figyelpgy, & kornyezeti mérseklet mindig elfo-
gadhato érték legyen, idszakosan ellgiizze a litéventilator, Hitéborda, egyéb eszkdzok
allapotat. Ha az invertert szekrénybe szerelikzeki®ny bel§ homérséklete a mérvado.

Kondenzitor élettartam 24 oras Uzem, 80%-os terhelessel

24 oras (zem, 100%-0s terhelésssal

Komyezeti 50
homeérséklet, ¢

40

o+

30

20

10
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A melléklet

A.l. Szojegyzék

Kornyezeti homérséklet A halézatra kapcsolt elektronikai egységet tartalnaelyiség/-
vagy kapcsoldszekrény lewggnek ldmérséklete. Az inverteritdbordaja alacsonyabhbéh
mérsékletre van méretezve, hogy @miérsékletre érzékeny elekronikdban keletkbét le
tudja adni.

Frekvencia érzékelés A konstans sebesség beallitasakninverter elérte az alapjelet.
A frekvencia érzékelés (FA1) funkcidé bekapcsol égyenetet, amikor az inverter eléri a
beallitott konstans sebességet. Az inverterneknkidi® frekvencia érzékelési szintjei van-
nak, amelyek kimenetekre programozhatéak.

Automatikus behangolads A szabalyzok olyan képessége, hogy a terhelésnegjteteéen
képes azonositani a szabalyozasi algoritmus még@feiékodéséhez sziikséges paramétere-
ket. Az automatikus behangolas a PID hurkot tamalinfolyamatszabalyozok altalanos ké-
pessége. Az Omron inverterek gy azonositjak a npgcamétereit, hogy a kommutéacié op-
timalis legyen. Az automatikus hangolas - mint sflecfunkcio — a digitalis operator panelen
érhet el. Ld mégDigitalis Vezérd Felllet

Alapfrekvencia A haromfazisi aszinkron motor méretezési haldzativiencia-
ja. A legtdbb motor esetén 50 ill. 60 Hz. Az Omionerterek esetében az alapfrekvencia
paraméterben allithatd, tehat meg kelbzfidni arrél, hogy a rakapcsolt motornak megi@lel
en van-e bedllitva. Az alapfrekvencia fogalom léhétteszi annak megkulonboztetéset a
Vivérekvenciatol. Ld méyivsfrekvenciaésFrekvencia beallitas

Féke# ellendllas Energiaabszorbealo ellenallas, ami lassitaskor a tertexiésyi-
ajat disszipalja. A terhelés inerciaja miatt la&ssibr a motor generatorkéntikddik. Az
MX2 sorozat beépitett fékchoppert tartalmaz, a Zékellenallas opcionalis tétel. Ld még
Négy-negyedes UzedsDinamikus fékezés

Megindulasi nyomaték A statikus surlédasbol szarmazo nyomaték, amibgornak eb
kell allitania ahhoz, hogy a terhelés mozgéasbanijj

Vivéfrekvencia Annak az allando, periodikus kapcsolasi jelalakreakrekvenciaja,
amellyel az inverter a motorra jutd szinuszos @Hal tapfesziltségét generdlja. Ld még
PWM.

CE A készulék altal a kotelézszabvanyossagi kovetelmények ki-
elégitésére utald jelolés Eurdépaban. A CE jéizésszilékek installalasakor kotebegrulé-
kos s#irék alkalmazasa.

Fojto(tekercs) Azt az induktivitast, amely a radi6frekvencias @gjelek csok-
kentésére szolgal, fojtonak nevezzik, mivel egyiyps frekvencia feletti jeleket elnyom,
elfojt. Hangolasat gyakran allithaté vasmag alkaasaval oldjak meg. Valtoztathato frek-
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venciaju hajtasi rendszereknél a nagyaramu Gkben elhelyezett fojtd csokkenti a vesze-
lyes felharmonikusokat és vedi a berendezést. h#gFelharmonikusok

DC fékezés Az inverter DC fékezés funkcidja leallitia a mo#€ taplalasat és a
motor megfékezése céljabol egyenaramot kényszdériatekercsekre. Az eljards szokasos
elnevezése még: ,Fékezés DC-injektalassal’. Magawomfordulatszamnal kevésbé haté-
kony, igy a motorok megallas-kozeli fékezésére halszos.

Holtsav Szabdalyozasi rendszerekben a befngelek olyan tartoméanya,
amely(ek) hatdsara nem lép fel valtozas a kimen@&#h hurkoknal a hiba a holtsav megfele-
I6je. A holtsav fellépte lehet szandékolt, ez az wallmazastdél fugg(het).

Digitalis Vezérlé Feliulet Az Omron frekvenciavaltoknal a ,digitalis vezérffelilet”
(DVF) alapértelmezésben az inverteflapjan talalhatd vezéflbillentyiizetet jelenti. Vonat-
kozhat meég az inverterhez kabellel csatlakoztatkéudlyezheb vezérb egységre isvégul a
Professional Operator megnevezés a véastkzok PC-alapu szimulacios szoftferét jelenti.

Diéda Felvezet eszkdz, amelynek olyan feszutség-aram karaktéwdgatvan,
amely az aramot csak az egyik iranyban vezet, migkdzaz ellentétes iranyba csak minimalis
szivargo &ram alakulhat ki. Lasd méggyeniranyito.

Kitoltési tényezo 1. Egy négyszdgjel szazaléekos BE (magas) és lit$ahy) kapcsolasi
aranya.
2. A be- és kikapcsolasiddaranya olyan készulékek esetén, mint pl. a
villamos motor. Ez a paraméter az adott készilégemgedett bmér-
séklet-ndvekedésével kapcsolatos.

Dinamikus fékezés Az MX2 tipusu inverter esetében a fékellenadllasiamalis (kil$)
komponens. A dinamikus fékezés funkcido a motorl &eneralt villamos feszlltséget egy
specialis fékei ellenallasra kapcsolja. A kialakul6 disszipaciék@zd nyomaték) nagyobb
sebességek esetén jetentviszont megallas-kdzeli alacsony sebessé-geingéhyagolhato.

Hiba Folyamatszabalyozésnal a hiba az adott parantb&a@ltitott (SP) és
aktudlis értéke (PV) kozotti kulonbség. (Lasd rélyamat Valtoz6lésPID hurok.)

EMI Elektromagneses Zavar — Motor/hajtasrendszeabeagy fesziltségek
es aramok kapcsolasa soran kialakulhat kisugavagi vezetett villamos zaj, ami zavarhatja,
a kozelben léy érzékeny villamos berendezések és készilékek les@teBizonyos ténye-
z6k az installalas soran, mint példaul a hosszu rkatmelek novelhetik az EMI kialakulasa-
nak eseélyét. Az Omron biztosit olyan kiegészuiro-elemeket, amelyek beépitésével az
EMI szint csokkenthét

Négy-negyedes lUzem A fordulatszam-nyomaték diagrammnak megfedal a négy-
negyedes hajtas képes a motobtelés hatra forgatni és fékezni mindkét iranybhd.€llen-
tétes iranyd nyomaték) Olyan esetben, ahol terhe#siaja viszonylag nagy és mindkét ira-
nyl mozgatasa szikséges a két forgasirany gyotsgadfsaval — négy-negyedes hajtasara
van szikség.
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Megallitas szabad kifutassal Olyan motor megallitasi eljaras, ahol az inverégysze-
riien lekapcsolja a motor kimenetet. Ez Iékétteszi, hogy a motor és a terhe-lés megallasig
forogjon, avagy mechanikus fékezes sziikséges akifith csokkentéseére.

Frekvencia bedllitAsUgyan a frekvencia az elektronikaban szélesk@lentéssel bir, valtoz-
tathatd frekvenciaju hajtasok(inverterek) tertletifikusan a motor sebességével kapcsola-
tos, mivel az inverter kiménfrekvenciaja valtoztathaté és aranyos a motorakialb sebessé-
gével. Példaul egy 60 Hz-es névleges frekvencidjotom sebességét (frekvencigjat)
inverterrel 0 és 60 Hz kdzott tudjuk valtoztatnasd mégAlapfrekvencia, Vigfrekvenciaés
Szlip.

Harmonikusok A harmonikus az alapfrekvencia egész szamu tobbsed Az
inverterben hasznalatos négyszdgjelek nagyfreka@gntiarmonikusokat tartalmaznak annak
ellenére, hogy az alapveteél alacsony frekvenciju, szinuszos jelek létzélsa. Ezek a
harmonikusok veszélyesek lehetnek az elektronikideteértve a motor tekercselését is) es
magneses kisugarzast okoznak, amizavarja a koedlirenikus eszkdzoket. Fojtok, 8Bk
hasznalatosak a harmonikusok atvitelének elnyoradaarelektromos rendszerekben. Lasd
meégFojtok

Léeré Az idéegység alatt elvégzett munka meértékegységekénnalasas. A telje-
sitmény meghatarozasa soran kozvetlenll atszamiatt dimenziora.

IGBT Szigetelt Bemeneti Bipoléris Tranzisztor (IGBT) Félvezeb anyagu tranzisz-
tor, amely telitésekor képes igen nagy aramok ésge¢ és képes zart allapotban igen nagy
feszlltséget elviselni. Ez a nagyteljesitmémypolaris tranzisztor hasznalatos az OMRON
inverterekben.

Inercia A tdmeg természetes ellenallasa a &#® altali mozgatasa ellen. Lasd még
Momentum.

Intelligens (multifunkcios) csatlakozé  Konfiguralhatd logikai ki- vagy bemenete az
Omron invertereknek. Minden csatlakozéhoz hozzatwed egy funkcio.

Inverter Olyan berendezés, ami elektronikus uton DC ararAlst allit e, a bemene-
tet a kimenetre kapcsolva valtakozva invertalvaném invertalva. Harom ilyen inverter
aramkort tartalmaz a motorhoz szukséges 3 faziméhetnek megfeléén.

Levélaszt6 transzformétor 1:1-es feszilség-attétietranszformator, szigeteléssel ellatva a
primer és a szekunder tekercselés kozott. Tipikasaédend berendezés betap oldalan hasz-
nalatos. A levalasztd transzformator a készilékelradt biztositja testzarlat ellen, illetve
csoOkkenti a karos harmonikusokat, illetve tranzides a betap oldalon.

Kasz6 Uzemmdd  Altalaban kézi vezérlés esetén hasznalatos fashflen parancs. A
klszas parancs a verzépanell kiadva mindaddig a motor adott iranyl forgas&dené-
nyezi, amig az operator le nem éllitja azt.

Ugrasi frekvencia Az inverter kimei frekvenciatartomanyanak az a pontja, amit
at akarunk ugra(t)ni. Ezt a funkciét akkor alkalmalz, amikor az — tizemi frekvencia alatti —
rezonanciafrekvenciakat at akarjuk ugrani. Haronrasig frekvencia programozhaté az
inverteren.
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Vonali fojt6 Haromfazisu tekercs, amely az inverter AC bemegsetéan kapcsolva a
felharmonikusok cstkkentése és a rovidzarasi ardqoditozasa céljabol.

Lendilet/perdilet A mozgasban |&vtestek ama fizikai tulajdonsaga, ami hatasara moz-
gasdllapotukat fenn kivanjak tartani. A forgérésaésatolt terhelés esetén ez a perdilet.

Tdbbsebesséi lizem A motoros hajtas azon képessége, hogy alkalmds, #@kre
bedllitott sebességérték tarolasara és azok ketsbleges, aktudlis sebességként tadtén
kivalasztasara és bedllitAsara. Az Omron invertééegebességérték beallitasara alkalmasak.

Motor terhelés A motoros terminolégiaban a motor terhelés eggrésmotor
altal mozgatando témeg tehetetlenségi nyomaték@alérészt a mechanikus mozgast biztosi-
t6 elrendezés surlodasabol ddik ossze.

NEC A National Electric Code az elek:[romos hal6zasakészilékekre, valamint
azok installalasara vonatkoz@ibs az Egyestlt Allamokban.

NEMA National Electric Manufacturer’'s Association A MR Codes az elekt-
romos berendezések névleges értékeire vonatkoziwv&xza Az ipar ezeket a kilonhkbz
gyartok altal gyartott berendezések értékeléséisemehasonlitasara hasznalja.

Open-kollektoros kimenet Széleskdien alkalmazott, meghatarozott éfidigikai kimenet,
amely azon alapul,, hogy egy NPN tranzisztort &dgigpég ktzos fold-pontjara kapcsol. A
tranzisztorok kollektora ki van vezetve (nincs belkotve). igy az aram kividt vezethes a
tap féld-pontjaba.

Teljesitmény ténye# A héal6zatbdl felvett aram és a halézat fesziltségé&azsielté-
rése (idbeli eltolédasa). A teljesitménytényemindig kisebb, mint 1, a hal6zati betap pont-
tél a terhelésig tarté ésaramu vezetékezés impedanciaja miatt.

PID hurok  Proporciondlis, integralé-derival6 folyamatszabalsi matemetikai modell. A
folyamatszabalyozé a folyamatvaltozé (PV) bedliigsékét (SP) a PID szabalyozasi algo-
ritmussal tartja meg kompenzélva annak dinamildiozasat és a kimenet valtozasait a (PV)
meghatarozott ertékének eléréséig. Valtoztathatidvénciaju hajtasoknal a folyamat-valtozo
a motor sebessége. Lasd niéiga.

Folyamatvéltoz6 A folyamat olyan fizikai jellemge amely azért érdekes szamunkra,
mert befolyasolja az ddleges feladatot, amit el kivanunk érni a folyamdatEgy ipari ke-
mence esetében &rhérséklet a folyamatvaltozo. Lasd néllp hurokésHiba.

PWM Impulzus-szélesség modulacio: A valtoztathat&kveaciaju hajtasok esetén
hasznalatos eljaras a hajtas kimenet (inverteené@kvencia és feszultség szabalyozasara. A
hajtas kimed fesziltsége allandé és annak ki-be kapcsolgathg¢évapping) allitjak & a
kimen feszlltség atlagértékét. A ki-be kapcsolgatasvieakidjat gyakrarVivsfrekvencia

nak is nevezik.

Reaktancia Az induktivitds és kapacitas impedancidja kézhélsall. A valos (rezisztiv)
része allando, a képzetes része viszont az alkatim@ekvencia fuggvénye. Jelen eszkzok
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impedanciaja komplex (komplex szam), ahol a vaész raz ellenallas, a reaktancia pedig a
képzetes rész.

Egyeniranyito Egy vagy tobb diddabol allé elektronikai eszkmedy az AC teljesit-
ményt DC teljesitménnyé alakitja. Az egyeniranyiéflalaban kondenzatorral egyltt haszna-
latosak annak érdekében, hogy az egyeniranyitsttiifesség hullamossaga elegéed kis
értéki legyen.

Visszataplalasos fékezés Egy lehetséges modja a motorral toét@tientétes iranyu (féke-
z6) nyomaték dallitAsanak az inverter olyan b&latkapcsolasaval, amivel a motor genera-
toros tizemmaodba kertl és vagy visszataplalja azé&keoran nyert energiat a hal6zatba, vagy
egy féked ellenallason disszipalddik.

Szabélyozaspontossdg A szdmunkra érdekes paraméter értéknek szababalzadott
értéken tartdsédnak a nmisége. Szokasosan a névleges érték szazalékakéhtraeg, motor
szabalyozas esetén altalaban a fordulatszamrakamnilat

Reverzal6 nyomaték A motor forgasiranyaval ellentétes irany( nyorkatégy a
reverzalé nyomatek lassitja a motort és aktdshelést.

Rotor A motornak az a forgo tekercsrendszere, amelyotmtengelyéhez van rog-
zitve. L4sd mé&ztator

Telitési feszlltség Tranzisztoros félvezéteszkdzok akkor telitinek, ha a beménaram
ndvelése nem vonja maga utan a kitharam novekedését. A telitési feszliltség igy aifesz
ségesés a késziléken. Idedlis esetben a fesziksamalla.

Erzékels nélkili Vektor szabalyozas Szamos valtoztathatd frekvencidju hajtas esetén
hasznélatos technika (néhany tovabbi Omron invegteiis) tengelypozicidé érzéke(szog-
helyzet)szenzor nélkil forgatni azyeektort a motorban. Bhyos tulajdonsag, hogy ebben az
esetben a (leg)alacsonyabb fordulatszam-tartoméinghaa motor nyomatéka és a koltség-
csOkkentés a tengelypozicié érzékiijan.

Beallitasi érték (SP)A bedllitasi érték az adott folyamatvaltozéiel értéke. Lasd mégo-
lyamatvéaltoz@&sPID hurok

Egyfazist halézat Az egyfazisi haldzat fazis és nullvestal all. Altalaban kiegésziil még
egy foldpotencialon l&v védvezetvel. ElIméletileg a nullvezétpotencialja azonos a fold-
elovezebeével és a fazisvezgpotencialja szinuszosan valtozik a nullvégekoril. Ezt a ha-
l6zatot azért nevezik egyfazisunak, hogy megkul@atdssék a haromfazisu halozat egy fazi-
satol. Néhany Omron inverteritkddhet egyfazisu halozatrdl, viszont ezek is hafamisu
kimenetiek a motorhoz. L4sd méggrom fazis

Szlip A motor elméleti Uresjarasi fordulatszama (megtoatéa az inverter kimeneti frek-
vencigja altal) és tényleges fordulatszama koxigtionylagos eltérés. Esetenként a szlip je-
lentds mértéki a terhelés altal igényelt nyomatéknak megéelr) viszont ha értéke tul nagy,
az egyrészt a tekercselé@ntersékletének gyors ndvekedését, illetve a motdidleat okozza.

Mokuskerék A haromfazisu aszinkron motorok kiontott, rovidiezforgorészének becene-
ve.
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Sztator A motor halozatra kapcsolt, nyugvo tekercselégsdimég Rotor.

Tachométer 1. A motor tengelyvégéhez csatlakoztatott jelgétmera motorhoz
csatlakoztatott sebességszabalyoz6hoz szikséggzaesatold jel biztosita-
séra
2. Forg6 tengelyek fordulatszamanak meghatarozadiéabmas eszkoz.

Termosztat  Elektromechanikus biztonsagi berendezés amelyésyinegszakitja a motor
aramat, amennyibensmérséklete elér egy &k meghatarozott értéket. Ter-
mosztatot azért épitenek a tekercselésbe, hogylgtde annak termikus
tonkremenetelét. Az inverter a termosztat jelénedgfieleben kikapcsol.
Lasd mégvészledllas

Termisztor A homérséklet érzekék egy tipusa, amely ellenallasa &ntérsékletnek
megfeleben valtozik. Hmeérséklet tartomanya és merev karakterisztikaja
idealis a motor tulmelegedésének érzékelésére. Am®@ inverterek rendel-
keznek a termisztorok karakterisztikajahoz illegzbemeneti fogado aram-
korrel, amelyek érzékelik a motor tulmelegedéséekapcsoljak az inverter
kimenetét.

Haromfazisu halozat Olyan valtakozoaramu tapforras, amelynek haregymas-
hoz képest iBben 120°fokra eltolt fesziiltségii fazisvégetvan. Altalaban
Nullvezetvel és foldpotencialu vezstel is rendelkezik. A terhelés csillag
,Y" vagy ,D” haromsz6g kapcsolasu lehet. Az ,Y” kegolasu terhelés, mint
pl. az aszinkron motor kiegyenlitett terheléstigldgy minden fazis arama
azonos. Tehat a nullvededrama elméletileg nulla. Ez az a tény, ami miatt a
motorok hajtasara alkalmazott 3 fazisu inverter&kniacs nullvezetéke a
motorhoz. Azonban a foldélvezeték biztonsagi szempontok miatt fontos —
igy tehat sziikséges.

Nyomaték Az a forgatd &f, amit a motor a tengelyén kifejt. A mértéke a ¢y ko-
zépvonalatél mért) tavolsaggal és az ezen karajtéit ebvel fejezhed ki.
Mértékegysége altalaban Newton-méter, font-labjatimeh.

Tranzisztor Harom kivezetéds félvezet eszkdz, amely jelek ésitésere alkalmas, de
hasznalhato kapcsolasra és vezérlésre is. Miveraisztorok linearis uze-
miek, az inverterekben nagy teljesitméryapcsoloeszkdzkent hasznaljak
oket. A teljesitmeny félvezék terén, az utdbbi itkben elvégzett fejleszté-
sek eredményeképpen a trazisztorok alkalmasak feagiltségek és aramok
kiszolgalasara, mindezt kiemelkiedazdasagossaggal. Telitési fesziltséguk
folyamatosan csokken, kisebb termikus disszipa@tdmeényezve. Az
Omron frekvenciavaltokban a legjobb paramétiélvezetk hasznalatosak,
biztositva kiemelkedljellemziket és gazdasagos lizemet kompakt geometriai
klialakitas mellett.

Vészleallas Az olyan eseményt ami az inverter Uzeméreklellenes ledllasat valtja ki,
vészleallas-nak nevezzik (miként a biztositék lkidBsat is ,tripping”-nek
nevezik angolul). Az inverter tarolja minden véstiés torténetét. Ennek
torlése kulon rivelettel lehetséges.
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Wattos veszteség Egy adott komponensben keletkdzels veszteség, az altala felvett és
leadott teljesitmény kilénbsége. Az inverter wattesztesége a felvett telje-
sitménye és a motornak tovabbitott teljesitményiisége. A wattos vesz-
teség jellemé&en nagyobb, amikor az inverter a maximalis teljpéityét ad-
ja le. EbIBl kbvetkeden a vattos veszteséget altalaban tdbb leadssitel

ményszinten specifikaljak. Az inverter wattos vesgge a tokozas mérete-
zésekor fontos.

A.2. Irodalomjegyzék

Cim |Szers, kiado
Variable Speed DriveFundamentals ,2nd. Bthipps, Clarence A.

The Fairmont Press, Inc./Prentice-Hall, Inc.
1997

Brumbach, MictaeDelmar Publishers
1997 ISBN 0-8273-6937-9

Electronic Variable Speed Drives
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B melléklet
ModBus kommunikacio

B.1. Bevezetés

Az MX2 inverterek beépitett RS-485 soros kommunigaegységgel rendelkeznek, ModBus
RTU protokollal ellatva. Az inverter mar megtéwagy Uj haldézathoz is csatlakoztathatd
egyéb eszkoz felhasznalasa nélkil. A specifikézialabbi tablazatban talalhato.

Specifikacio Felhasznalo altal
valaszthaté

Kommunikacié sebes- |2400/4800/9600/19.2k/3+

sége 8.4k/57.6k/76.8k/115.2K
bps

Kommunikaciéo mod aszinkron X

Karakter kodkészlet binaris X

LSB elhelyezés LSB-t kildi &z6r X

Interfész RS-485 differencialis |X
ado-vev

Adat bitek 8-bit (ModBus RTU X
maod)

Paritas Nincs/paros/péaratlan +

Stop bit 1 vagy 2 bit +

Indulasi konvencio Egyiranyu inditas a hgst
részéél

Vélaszra varakozasidd |0..1000msec. +

Kapcsolodas Allomas cim: 1..247 +

Csatlakozéas Csatlakozéas a -
sorkapcson.

Hiba vizsgélat Tulcsordulas, keret el-|-
lenérzé kéd ,CRC-16,
paritas

Vezeték hossz Maximum 500m

Az alabbi abran egy halézati kiépités szerepelyemetobb inverter kommunikal ugyanazzal
a host szamitégéppel. Az inverterek kilénbcimiek (1..32-ig). Altalaban a host szamit6-
gép a master, az inverterek, egyéb eszk6zok skeémt Atikddnek.
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B.2. Csatlakozas a Modbuszra

A modbusra az alabbi abra szerint csatlakoztathatdverter. Az RJ45 csatlakozo (RS-422)
csak kil billentyiizet szamara hasznalhato.

billend kapcsolosor

|SN|\?I6|5|4|3|2|1|LIPLC|P24|

EAJH OO | L JAMjCM2ZL 12 N ..
2 I

RS-485

Halozat lezarasa— Az RS-485 hal6zat vezetékeinek végeit mindkgewéle kell zarni a ref-
lektélt jelek, hibas adatok elkeriilésének érdekéBaninverter beépitett 200 Ohmos ellenal-
lassal rendelkezik, a DIP kapcsoldval aktivalh#&tdezaré ellenallast a haldzati vezeték im-
pedancidjanak megfetin kell kivalasztani. A lezar6 ellenallast az alaébra szerint he-
lyezze el.

Kiilsd eszkoz
(Master)

-\_D-/I;\/ \ / \ / \/?

o Yoo VYV VYV VY

Lsp_Isn | Lsp_Isn | Lsp_Isn |
MX2 (No.2) MX2 (No.3) MX2 (No.n)

1>

[0

<«

_<
e

MX2 (No.1)
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Inverter paraméterek beédllitasa — az inverter {dbHdBus beallitasi leh8séggel rendelkezik,
melyek az alabbi tablazatban szerepelnek. A sziéssaészlopban a kommunikaciohoz feltét-
lentl bedllitandd paraméterek szerepelnek. Egyesmerek beallitasdhoz sziiksége lehet a
host szamitogép beallitasaira.

Paraméte/Név Szikséges Lehietégek
kod
A001 Frekvencia alapjel forras + 00 Potenciométer
01 Vezeérb bemenet
02 FOO01 beallitasa
03 ModBus halozat
10 Szamitasi funkcio kimenet
A002 Run utasitas forras + 01 Vezdemenet
02 Run gomb a billentizeten
03 ModBus halozat
Co71 Kommunikacié sebesség + 03 2400bps
04 4800bps
05 9600bps
06 19.2kbps
07 38.4kbps
08 57.6kbps
09 76.8kbps
10 115.2kbps
Co072 Modbus cim + Halozati cim, tartomany: 1..247
C074 Kommunikacio paritas + 00 Nincs paritas
01 Paros
02 Paratlan
CO075 Kommunikacid stopbit + Tartomany: 1..2
CO076 Kommunikéacios hiba kezelés - 00 Hibas le{ltiba kod:E60)
01
Allé
helyze-
tig las-
sitas
utan
leallas
hibaval
02 Letiltva
03 Szabad kifutas
04  All6 helyzetig lassitas
Cco77 Kommunikaciés igltullépés hiba| - Kommunikacios Watchdod iahr-
tomany, 0.00..99.99 masodperc
Co78 Kommunik&cié varakozasitgd |+ Varakozasi i az Uizenet vétel és
adas kozott, tartomany 0..1000.mg

Megjegyzeés: A paraméterek modositasa esetén aigifis életbe |épéséhez Ujra kell inditani
az invertert (ki-bekapcsolas, reset bemenet).
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B.3. Halbzati protokoll referencia

B.3.1. Uzenet kiilldés

Kilsé eszkdz és az inverter kdzo6tt az abra szerint méghpe az lizenet valtas:

Kéres

Kiilsd szabalyozo
eszkiz

Valasz

Inverter

™
™

i
-

Késleltetési idd
(csend intervallum + CO78 értéke)

» Kérés: A kil$ szabalyozé egység keret lizenetet kiild az investern
» Valasz: Az inverter altal a kifisszabalyozo eszkdznek kuldott keret Gizenet.

Az inverter csak a kidsszabalyoz6 egység kérésének megérkezése utaroldladnyszer
Uzenetet nem kiild. A keret Uizenetek szerkesztetiellabbi tablazat szerint:

Keret formatum

Fejléc (csend intervallum)
Slave cim

Funkcio kod

Adat

Hiba vizsgélat

Lezaras (csend intervallum)

B3.2. Uzenet konfiguracio: Kérés

Slave cim:

* Ez egy szam 1..32 koz06tt, ami az inverterhez vadetve slave modban. Csak a meg-
felelo cimii inverter fogadhatja a kérest.

* Ha a slave cim 0, az 6sszes inverter megkapjaexrreiet (adatszéro lizenet).

» Adatszoro Uzenettel nem kérhet adatot, vissza@sitol

» A sslave cim tartomany modbus halézat esetén 1.124'a master 250..254 kozotti
slave cimmel Uzen, az meghatarozott slave cimik &adtszoro Uzenetet. A slave
eszkoz ilyenkor nem valaszol, a funkcio csak ivéssitas esetén értelmezett (05h,
06h, OFh, 10h).

321



Slave cim Adatszoras

250(FAh) Adatszéras 01..09 slave eszk6zok szamara
251(FBh) Adatszoras 10..19 slave eszk6zok szamarp
252(FCh) Adatszoéras 20..29 slave eszk6zok szamara
253(FDh) Adatszoras 30..39 slave eszk6zok szamarp
254(FEh) Adatszéras 40..247 slave eszkdzok szamara
Adat:

» It helyezkedik el az utasitéas.
Az MX2 inverter altal hasznalt adat formatum megeaily az alabbi Modbus adat
formatummal.

Adat neve Leiras
Koteg Médosithat6 binaris adat (1bit hosszu)
Adattar Registerl6-bites médosithato adat

Funkcio kod

* A koddal adhato meg, milyentiveletet hajtson végre az inverter. A funkcio ko@ak
alabbi tablazatban szerepelnek.

Funkcio kod Funkcio Maximalis adat mérdtaximalis adat eleme
(byte/lizenet) szama Uzenetenként

01h Koteg allapot olvasasa 4 32 koteg (bit)

03h Adattar regiszter olvasas 32 16 regiszter jbyte

05h Kotegbe irds 2 1 koteg (bit)

06h Iras adattar regiszterbe 2 1 regiszter (byte)

08h Adat visszakuildés teszt - -

OFh Kotegekbe iras 4 32 koteg (bit)

10h Iras regiszterekbe 32 16 regiszter (byte)

17h Adattar regiszterek 32 16 regiszter (byte)

irasa/olvasasa

Hiba ellenérzés:

A Modbus-RTU CRC hibajavitast hasznal:
* A CRC kéd 16 bites, amely 8 bites darabokbdl all.
* A CRC kadd generalas CRC-16 polinommal torténik (XX&5+X2+1).

Fejléc és lezaras (csend invetvallum):

Késleltetés lép fel a kerés megeérkezése és a Wakdasa kozott.
» 3,5 karakter (24 bit) késleltetésidnindig szikséges.
» Az aktualis késleltetési éda 24 karakter + a C078 paraméterben megadott éstek
zege.
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B.3.3. Uzenet konfiguracio: Valasz

Uzenet valtashoz sziikségesid

* A master kérésének fogadasa és az inverter valddéde kozotti id eltérés 3,5 ka-
rakter és a C078-ban megadott érték 6sszege (WrAadtast varakozasi .

* A masternek 3,5 karakter, vagy hosszabb sziinelietakiania Ujabb kérés kikildése
elétt, miutan az inverter valaszat megkapta.

Normal valasz:

 Ha az inverterhez Uzenet visszakildést (08h) taeabd kérés érkezik, az inverter
valaszként visszakuldi a kéréskeént kapott tzenetet.

* Ha koteg vagy regiszter irasi utasitast tartalmea@s erkezik (05h, 06h, OFh vagy
10h), az inverter valaszként kdzvetlenll visszaiksilkérest.

« Ha a kérés koteg olvasasi utasitast tartalmaz,neerter valaszként azonos slave
cimmel a koteghl kiolvasott tartalmat és a kérésben szerdphkcidé kodot kuldi
vissza.

Hiba esetén adott valasz:

* Ha az inverter hibat talal a kérésben (kommunikadibatdl eltekintve) az inverter
hibakodot kild vissza utasitas vegrehajtas nélkul.

» A vélaszban le¥ funkcié kodbol meghatarozhaté a hibakéd. A valasztalalhaté
funkcié kod a kérés funkcidkdd, a hibakdd és 8Gzége.

* A hiba a hibakdd alapjan azonosithato.

Mezé konfiguracid

Slave cim
Funkci6 kod
Hiba kéd
CRC-16
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Hiba kod Meghatarozas

01h A funkcié nem tamogatott.
02h A funkcié nem ismert.
03h Az adat formatum nem megfélel
21h Az adattar regiszterbe irand6 adat az invertkindili.
22h Az ebirt funkcié nem elérhét
» A funkcio altal modositando regiszter az invertaiaallapotaban nem
maodosithato.
RUN modban ENTER-t végrehajté utasitas (UV).
» Hibas ledllas esetén (trip mad) a funkcio regisetégket modositana
(UV).
» A funkcio kod modositani szeretné az intelligensibaet konfiguraciot,
agy, ami nem engedélyezett.
* A funkcié modositani szeretné a reset RS bemeribt alkapotat.
» A funkcio regiszter értéket irna auto-tuning kozben
» A funkcio jelszoval védett regisztert modositana.
23h A modositani kivant regiszter/koteg irasvédett.

Ha nincs valasz:

Az aldbbi esetekben az inverter megtagadja a késésém ad valaszt :

Ha az inverter Gizenetszoro kérést kap.

Ha a kérés fogadasakor atviteli hibat észlel.

Ha a fogadott Uzenetben szefeglave cim nem egyezik meg az inverter cimeével.
Ha az adatelem uzenetek kdzotti csend intervallirk&rakternél rovidebb.

Ha az adat hossz érvénytelen.

Ha az inverter Gzenetszoro lUzenetet kapott.

Megjegyzés: A masterban futtassofziot, ha a megfelélidén belll nem valaszol az inver-
ter és kildje Gjra a kérést.

B.3.4. Funkci6 kédok

Olvasés koteg allapota [01h]:

A funkcio a koteg allapotat (ON/OFF) olvassa kiziXé& meg az alabbi példat.

Olvassa ki az [1]..[5] intelligens bemenet allapof& inverter slave cime 8.
Az inverter bemenetei a tablazatban szérépiekiek.

Adat
Intelligens bemenet [1] [2] [3] [4] [5]
Koteg szama 7 8 9 10 11
Koteg allapota ON OFF ON OFF OFF
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Kérés: Véalasz:
No. [Me® név Példa No. |Me® név Példa
(Hexa) (Hexa)

1 Slave cim*1 08 1 Slav cim 08

2 Funkcio kod 01 2 Funkcio kod 01

3 Koteg cim*4 |00 3 | Adat méret (byte)1
(felso rész)

4 Koteg cim*4 |06 4 Kéteg adat*3 05
(also rész)

5 Kotegek szama|00 5 CRC-16 (fels |92
(felsd rész*2) rész)

6 Kotegek szama|05 6 CRC-16 (als6 |17
(alsé rész*2) rész)

7 CRC-16 (fels§ |1C
rész)

8 CRC-16 (als6 |91
rész)

Megjegyzés:

1. Uzenet szorés letiltva.

2. Ha a kotegek szama 0 vagy 31-nél nagyobb, a “OBigkdd érkezik valaszkent.
3. Az adat az adatméznéretének megfelétn lesz kikildve.
4.

A PDU kotegek 0-val ke#loen vannak cimezve, igy az 1..31 szamu kotegek
cime 0..30, 1-gyel kisebb ériék

A vélasz adatméiza bemenet kotegek értékét tartalmazza: 0007h~000Dh

“05h"="000000101b" érték, a 7-es koteg a legkisebb bemenet (LSB).

Adat
Koteg szama 14 13 12 11 10 9 8 7
Koteg allapota | OFF OFF OFF OFF OFF ON OFF ON

Adattér regiszter olvasasa [03h]:

Ha az olvasandd koteg a definialt kdteg tartomarkjwiili, a valaszban a tartoman-

yon kivili koteg

értéke 0.

Ha a koteg allapot olvasas nem hajthato végrenater hibakdddal valaszol.

A funkcioval egymast kovétadattar regiszterek olvashatéak:
Trip monitor 1 faktor, hibas leallas frekvenciaamd, fesziltség olvasasa az “1” slave

cimi invertol

A példaban harom hibas leallas faktor olvasasatk@ievégig:
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MX2 uta- |D081 D081 D081 D081
sitas (faktor) (frekvencia)(kimeneti aram)(DC-busz fes-
zultséqg)
Regiszter|0012h 0014h 0016h 0017h
szama
Trip fak- |Tdlaram [9.9Hz 3.0A 284V
tor (E03)
Kérés:
No. |Me® név Példa
(Hexa)
1 Slave cim*1 01
2 Funkcio kod 03
3 Regiszter cim*4|00
(felso rész)
4 Regiszter cim*3|11
(also rész)
5 Regiszterek 00
szama (fels
rész*3)
6 Regiszterek 06
szama (also rész)
7 CRC-16 (fel8 |95
rész)
8 CRC-16 (als6 |CD
rész)
No. |Me® név Példa
(Hexa)
1 Slave cim 01
2 Funkcio kod 03
3 Adat méret 0oC
(byte)*2
4 Regiszter adat 100
(felsé rész)
5 Regiszter adat 103
(also rész)
6 Regiszter adat 200
(felso rész)
7 Regiszter adat 200
(alsé rész)
8 Regiszter adat 300
(felso rész)
9 Regiszter adat 363
(alsé rész)
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10 |Regiszter adat 400
(felso rész)

11 |Regiszter adat 400
(alsé rész)

12 |Regiszter adat 300
(felso rész)

13 |Regiszter adat 51E
(also rész)

14 |Regiszter adat 01
(felso rész)

15 |Regiszter adat §1C
(alsé rész)

16 |CRC-16 (fels |AF
rész)

17 |CRC-16 (als6 (6D
rész)

Megjegyzes:

1. Uzenet szoras letiltva.

2. Az adat kildés a megadott adaténatéret szerint torténik. Ebben az esetben 6 byte
adattal kuldhdt el a harom adattar regiszter értéke.

3. A PDU kotegek 0-val kezitioen vannak cimezve, igy az 1..31 szadmu koétegek cime
0..30, 1-gyel kisebb érték

A valaszban szerepkrtékek:

Valasz Buffer | 4-5 6-7 8-9

Regiszter szamg2+0 12+0 12+1 12+1 12+2 12+2
(felsé rész) |(also rész) |(felso rész) |(alsé rész) |(felso rész) |(also rész)

Regiszter adat | 0003h 00h 00h 0063h

Trip adat Trip faktor (E03) Nem hasznalt Frekven@®Hz)

Valasz Buffer | 10-11 12-13 14-15

Regiszter szamg2+3 12+3 12+4 12+4 12+5 12+5
(fels rész) |(also rész) |(felsd rész) |(alsé rész) |(felso rész) |(also rész)

Regiszter adat | 00h 00h 001Eh 011Ch

Trip adat Nem hasznalt Kimeneti aram (3.0A) DC-bieszliltség

(284V)

Ha az adattar regiszterek olvasasa nem sikeresjefize a hibakodot.

Koteg irdsa [05h]:

rész)

Adat Koteg allapot
OFF-rol ON-ra ON-rol OFF-ra
Adat modositas (fets|FFh 00h
rész)
Adat modositas (alsg00h 00h
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A végrehajtashoz A002=3 beallitas sziukséges (RUBInga forrasa kommunikacioval)
» 8 slave inverter felé RUN parancs kuldése
* A példa az 1-es koteget irja

Kérés:

No. |Me® név Példa
(Hexa)
1 Slave cim*1 08

2 Funkcio kéd 05

3 Koteg kezd 00
cim*2(fels rész)
4 Koteg kezd 00
cim*2(also rész)
5 Adat modositas |FF

(felso rész)

6 Adat moédositas |00
(also rész)

7 CRC-16 (fels |8C
rész)

8 CRC-16 (als6 |A3
rész)

Valasz:

No. |Me® név Példa

(Hexa)
1 Slave cim 08

2 Funkcio kod 05
3 Koteg kezd cim |00

*2(fels6 rész)
4 Koéteg kezd cim |00
*2(also6 rész)
5 Adat modositas |FF

(felso rész)

6 Adat modositas |00
(also rész)

7 CRC-16 (fel§ |8C
rész)

8 CRC-16 (als6 |A3
rész)

Megjegyzeés:

1. Nincs valasz Uzenet sz6ro kérés esetén.
2. A PDU kotegek 0-val kezaléen vannak cimezve, igy az 1..31 szamu koétegek cime
0..30, 1-gyel kisebb érték
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Adattér regiszter irdsa [06h]:

A funkcioval meghatarozott adattar regiszter értékedosithaté. Kovesse veégig az alabbi
példat:
* Az inverter ,TObb fordulatszdmu frekvencia 0“ pakser értekét (A020) modositsa
50Hz-re. Az inverter slave cime ,5".
 ,Tobb fordulatszama frekvencia 0 paraméter (AO2f@bontasa 0.01, igy a
modositandd paraméter érték: “5000 (1388h)”, asmgr szama “1217h (A020 low)”.

Kérés:

No. |Me® név Példa
(Hexa)
1 Slave cim*1 05

2 Funkcio kod 06

3 Regiszter kezil |12
cim*2(fels rész)
4 Regiszter kezdl |16
cim *2(alsé rész
5 Médositandé |13
adat (fel$ rész)
6 Médositand6 |88
adat (also6 rész)
7 CRC-16 (fels |0D

rész)
8 CRC-16 (als6 |[8C
rész)
Valasz:
No. [Me® név Példa
(Hexa)
1 Slave cim 05

2 Funkcio kod 06
3 Regiszter kezil |12
cim*2(fels rész)
4 Regiszter kezdl |16
cim *2(alsé rész
5 Médositandé |13
adat (fel$ rész)
6 Médositand6 |88
adat (alsé6 rész)
7 CRC-16 (fels |0D

rész)

8 CRC-16 (als6 |8C
rész)

Megjegyzés:

1. Adatszoro6 kérés esetén nincs valasz.
2. A PDU regiszterek szamozasa 0-val k&hld, igy az “1216h” szamu regiszter cime
“1215h".
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Ha a regiszter irdsa sikertelen, efienze a hiba kédot.
Adat visszakuldési teszt [08h]:

A funkcioval egy teszt lizenettel eltgizheth a master-slave eszkdzok kommunikacidja.
» Példa: teszt Uzenet kildése az ,1“ Gistave inverternek.

Kérés:

No. [Me® név Példa
(Hexa)
1 Slave cim*1 01

2 Funkcio kéd 08

3 Teszt Uzenet |00

(felsé rész)
4 Teszt lizenet (alfo0
SO rész)
5 Adat (fel$ rész) | Any
6 Adat (als6 rész)| Any
7 CRC-16 (fel§ |CRC
rész)
8 CRC-16 (als6 |CRC
rész)
Vélasz:
No. |Me® név Példa

(Hexa)
1 Slave cim*1 01

2 Funkcio kéd 08

3 Teszt Uzenet |00

(felso rész)
4 Teszt Uzenet (alfo0
SO rész)
5 Adat (fel$ rész) | Any
6 Adat (als6 rész)| Any
7 CRC-16 (fel§ |CRC
rész)
8 CRC-16 (als6 |CRC
rész)
Megjegyzes:

1. Az Uzenetszoras le van tiltva.
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Kotegek irasa [OFh]:

A funkcioval egymas utani kotegek irhatoak.
* Modositsa a “8” cirth slave inverter [1]..[5] intelligens bemenet all&ggo
* A példaban szereplinverter intelligens bemeneteinek allapota azlzitab

Adat
Intelligens bemenet | [1] [2] [3] [4] [5]
Koteg szama 7 8 9 10 11
Bemenet allapota ON ON ON OFF ON
Kérés: Valasz:
No. |Me® név Példa No. |Mez név Példa
(Hexa) (Hexa)
1 Slave cim*1 08 1 Slave cim 08
2 Funkci6é kod OF 2 Funkcio kod OF
3 Koteg kezd 00 3 Koteg kezél 00
cim*3(fels rész) cim*3(felss rész)
4 Koteg kezd cim |06 4 Koteg kezdl cim |06
*3(also rész) *3(also rész)
5 Kotegek szama |00 5 Kotegek szama|00
(felso rész) (felsd rész)
6 Kotegek szama |05 6 Kotegek szama|05
(also rész) (also rész)
7 Byte szam*2 02 7 CRC-16 (féls |75
rész)
8 Médositandé |17 8 CRC-16 (als6 |50
adat (fel$ rész) rész)
9 Médositand6 |00
adat (alsé6 rész)
10 |CRC-16 (fels |83
rész)
11 [CRC-16 (als6 |EA
rész)
Megjegyzés:

1. Uzenet szoras letiltva.

2. A modositand6 adat félses also réeszekball, igy ha a moédositando adat méret byte-
ban van megadva és a kéadteg szam (,7”) paratlan, az adat mérethez agibiet,
hogy paros legyen.

3. A PDU kotegek 0-val keZidiéen vannak cimezve, igy az 1..31 szamu kotegek cime
0..30, 1-gyel kisebb érték
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Adattér regiszterek irasa [10h]:

A funkcioval egymast kovétadattar regiszterek irhatoak. Kovesse veégig dmal@eldat:
« rja at az el§ felfutasi i (F002) értékét 3000 masodpercre. Az inverter stduee
118”-
* A példaban a moédositand6 adat ,300000 (493EOh)ivena 0.01 felbontasu F002
paraméter értéke a ,1103h” és ,1104h” dinagiszter értéke 3000s-re médosithato.

Kérés:

No. |Me® név Példa
(Hexa)
1 Slave cim*1 08

2 Funkci6 kod 10

3 Kezd 11
cim*3(fels rész)
4 Kezd 12

cim*3(also rész)
5 Adattar regisz- |00
terek szadma
(felso rész)
6 Adattar regisz- |02
terek szama (alg6
rész)
Byteok szama*2 04
8 Médositandé |00
adat 1(felé rész)
9 Médositandé |04
adat 1 (also6 rész)
10 |Mdbdositandé |93
adat 2 (fel§
rész)

11 |Mdbdositandé |EO
adat 2 (also6 rész)
12 |CRC-16 (fels |7D
rész)
13 |[CRC-16 (als6 |53
rész)

~
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Valasz:

No. [Me® név Példa
(Hexa)
1 Slave cim 08
2 Funkci6 kod 10
3 Kezd 11
cim*3(felss rész)
4 Kezd 12

cim*3(also rész)
5 Adattar regisz- |00
terek szadma
(felso rész)

6 Adattar regisz- |02
terek szama (alg6

rész)

7 CRC-16 (fel8 |B4
rész)

8 CRC-16 (als6 |54
rész)

Megjegyzes:

1. Adatszoro6 kérés esetén nincs valasz.

2. Nem az adattar regiszterek szama. A médositannkadatot byte-ban kell megadni.

3. A PDU regiszterek szamozéasa 0-val k&dil, igy a “1014h” szamu regiszter cime
“1013h”, 1-gyel kisebb, mint a regiszter szama.

Ha a regiszterek irasa nem sikeres, éllieze a hiba kodot.
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Adattér regiszterek irasa [17h]:

A funkcioval olvashato és irhato tébb egymast kéeetattar regiszter.
Az ,1” slave cimi inverter FOO1 alapjel frekvencigjat allitsa ,504/@; majd olvassa ki
a kimeneti frekvenciat (d001).

Kérés:

No. |Me® név Példa
(Hexa)

1 Slave cim*1 01

2 Funkcio kéd 17

3 Olvasasi kezdl 10

cim*3(fels rész)
4 Olvasasi kezéicim 00

*3(also rész)
5 Olvasni kivant adattar |00
regiszterek szama (féls
rész)

6 Olvasni kivant adattar |02
regiszterek szama (alsé

rész)

7 |lrasi kezd cim*3(felss {00
rész)

8 |lrasi kezd cim *3(als6 |00
rész)

9 |Irni kivant adattar regisz{00

terek szama (felsrész)
10 |Irni kivant adattar regisz{02
terek szama (also rész)

11 |lrni kivant byte-ok 04
szadma*2

12 [Mdbdositand6 adat 1 (féls00
rész)

13 |[Mdbdositand6 adat 1 (als®0
rész)

14 |[Mdbdositand6 adat 2 (fél$13
rész)

15 |[Mdbdositand6 adat 2 (als@®8
rész)

16 |CRC-16 (fels rész) F4

17 |CRC-16 (alsé rész) 86
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Valasz:

No. |Me® név Példa
(Hexa)

1 Slave cim 01

2 Funkcio kod 17

3 Byte szam n 04

4 Regiszter adat |00

1(fels) rész)

5 Regiszter adat 100
(alsé rész)

6 Regiszter adat 213
(felso rész)

7 Regiszter adat 288
(alsé rész)

8 |[CRC-16 (fel6 [F4
rész)

9 CRC-16 (als6 |71
rész)

Megjegyzés:

1. Aregiszter cime 1-gyel kisebb a regiszter szamanal

Ha a regiszter irdsa nem sikeres, élieaze a hiba kodot.

Hiba kezelés

Uzenet széras kivételével kérés esetén a slavetémveninden esetben valaszt kild a
masternek. Altalaban a valasz a kérésnek medfadel ha az inverter hibat talal a kérésben,
hiba kodot kild valaszként. A hibauzenet felépig&évetkes:

Mezé felépités
Slave cim
Funkci6 kod
Hiba kéd
CRC-16

Az egyes medk magyarazata alabb talalhato. A hiba kéd a kérésddalhato funkcio kéd és
80h dsszege.
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Funkci6 kod

kiv

Kérés Visszaklldott hibakdd

01h 81h

03h 83h

05h 85h

06h 86h

OFh 8Fh

10h 90h

Hibakod

Kaod Meghatarozas

01h A funkcié nem tAmogatott.

02h A funkcié nem talalhato.

03h Az adat formatum nem megfdélel

21h Az adattarba irni kivant adat az inverteren
ali

22h » A funkcio altal modositando regiszte

nem elérhet.
A funkcio altal modositando regiszte
az inverter aktiv allapotaban nem m
dosithato.

RUN md&dban ENTER-t végrehajté
utasitas (UV).

Hibas ledallas esetén (trip mod) a fun

cio regiszter értéket médositana (UV).

A funkci6 irasveédett regisztert (vagy
koteget) modositana.

=

=

\./lx
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B.3.5. Uj regiszter érték tarolasa (ENTER utasitas)

Ha egy regiszter értékét modositja a (06h) vagh)Lasitassal, az Uj érték atmenetileg to-
vabbra is az inverteren kivili lesz. Az invertekdpcsolasa esetén az Uj érték elveszik, a régi
erték marad érvényben. Az (j érték inverterbe tdr&mentése az ENTER utasitassal lehet-
seéges. Kovesse az alabbi lepéseket.

ENTER utasitas végrehajtasa
» Modositsa 0900h regiszter ertékét barmilyen nertar@utékkel a [06h] utasitassal.

Megjegyzés: Az ENTER utasitas végrehajtasa sokigenyel, a folyamatot az adat iras jel
allapotaval kévetheti (0049h cinkoteg).

Megjegyzés: Az inverter adattar élettartama kodatb (kb. 100,000 irasi tivelet). A tul
gyakori ENTER utasitas lerdviditheti az invertegti&lrtamat.

B.3.6. EZCOM (peer-to-peer kommunikacio)

* A standard ModBus-RTU kommunikacio mellett az MX®erter tAmogatja a tobb
inverter kozti peer-to-peer kommunikaciot is.

* Az inverterek maximalis szama 247 (32 israétélkil).

» Egy admin inverter szikséges, a tobbi lehet mastgy slave.

* Gy6z6djon meg, hogy az admin inverter legyen az 1. széamielyik a master in-
vertert vezérli. Az admin inverter fix, a tobbi ener kozul korforgas szerint bar-
melyik lehet master inverter. Ennek megféésl az admin inverter master vagy slave
is lehet.

* A master inverter barmelyik adattar regiszter étékddosithatja egy slave in-
verternek. Az adattar regiszterek maximalis szamaz5ras befejezése utan a master
jog a kdvetked inverternek adédik at. Maximalisan 8 master inmelthetséges.
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Admin. inverter Inverter Inverter Inverter

1 2) (3) (4)
I:_i Master (1) adatot ir a
| > slave inverterekbe.
(O mmmmmmmmm e e oot eocoeooooooo--o 3| Master inverter valtas.
[_‘ Master (2) adatot ira
= slave inverterekbe.
()rmmmmmmmmmece e Db ceccieo b eceomicoooooooo | Master inverter valtas.
P ,__| Master (3) adatot ira
L slave inverterekbe.
) e e B e e Master inverter valtas.

Master (4) adatot ira
slave inverterekbe.

: Master inverter

Megjegyzes:
1. A master inverter valtas utasitast az admin invextiga ki automatikusan.

2.

3.

A master a csere utasitast az 1. inverterrtdl m&rterre csak az adat kildés utani
csend intervallum + CQO78 eltelte utan adhatja ki.

Az admin inverter a master csere utasitast csaisaenadatkildése utani csend inter-
vallum + C078 eltelte utan adhatja ki. Ha a& fdllépési idn belll (C077) nem jut el
az informacio a mastéitt az inverter a kommunikaciés hiba esetére vormithumealli-
tas szerint jar el.

Kérjuk, allitsa a varakozasidtérvényes értéke (C077=0.01..99.99). Ha le van tilt-
va (C077=0.0), az EzCOM funkcié megszakad, ha aoach master inverter nem
kapja meg. Ha a kommunikacié megszakad, kérjik s@lfcki/be az invertert (vagy
aktivalja a reset bemenetet).
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ParaméfNev Adat/ Melyik in- |Meghatarozas
ter Tartomany |verterben
kell bealli-
tani?
C072 | Modbus cim 1..247 MIND Halbzati cim
C076 |Kommunikaciés hiba |00 MIND Hibés leallas
esetére beallitott reakci®1 MIND Hibas leallas, motor all
helyzetig torté
leallitsaval.
02 MIND Hiba fiygelmen kivl
hagyasa.
03 MIND Motor leallitAsa szabad
kifutassal.
04 MIND Motor allé helyzetig
tortérd ledllitasa.
C077 |Kommunikéaciés id 0.00 MIND Letiltva.
tullépés 0.01~99.99 | MIND [sec.]
C078 | Kommunikaciés varakgo.~1000. MIND [ms]
zasi i
C096 |Kommunikéaci6 valasztae0 - Modbus-RTU
01 B EzCOM
02 A EzCOM
<Admin.inverter>
C098 | EzCOM master keéd |01..08 A
cim
C099 | EzCOM master végs |01..08 A
cim
C100 |EzCOM kezd trigger |00 A Intelligens bemenet
(Megj. 2)
01 A Mindig
P140 | EzCOM adatok szama 1..5 M
P141 | EzCOM cél eszko6z 1 |1..247 M (Meg;. 3)
cim
P142 | EzCOM cél regiszter 1] 0000..FFHF M
P143 EzCOM forras 1 regisz20000..FFFF | M
ter
P144 | EzCOM cél eszkoz 2 |1..247 M
cim
P145 | EzCOM cél regiszter 2| 0000..FFRF M
P146 | EzCOM forras 2 regis20000..FFFF | M
ter
P147 EzCOM cél eszkdz 3 |1..247 M
cim
P148 | EzCOM cél regiszter 31 0000..FFRF M
P149 EzCOM forras 3 regisz20000..FFFF | M
ter
P150 | EzCOM cél eszkoz 4 1..247 M
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cim

P151 | EzCOM cél regiszter 4 0000..FFRF M

P152 | EzCOM forras 4 regis20000..FFFF | M
ter

P153 EzCOM cél eszkdz 5 |1..247 M
cim

P154 | EzCOM cél regiszter 5 0000..FFHF M

P155 EzCOM forras 5 regisz20000..FFFF | M
ter

C001~ |Intelligens bemenet 81 A 485: EzCOM start

C007 [funkcid

Melyik inverter esetén kell a paramétereket beall@ni?

MIND: a halozat 6sszes inverterén be kell allitani
A: csak az admin inverter esetén
B: admin kivételével 6sszes inverter esetén
M: csak az admin inverter C078..C079 paraméteréasterként konfigu-
ralt inverter esetén
Megjegyzés
5. Az admin inverter cimének 01-et kell megadni (CO0Rr=

6.

9.

10
11

12.

Ha a kommunikaciés hiba esetére a hiba figyelmetilkiagyas (C076=02) helyett
mast allitott be, EzZCOM kommunikéacios hiba esetépckolja ki, majd vissza az in-
vertert.

Ha az EzCOM start triggernek az intelligens bemenadta meg (C100=00), minden-
képpen rendelje a 81-es funkcidt az egyik intefigjemenethez.

Ha EzCOM esetén az alap beallitast hasznalja (CQ1D0=az admin inverter a bekapc-
solas utan azonnal megkezdi az adatok kildésén isetben élordulhat, hogy az
idétullépési tartomanyon belll nem érkezik a mastedllisztd Gzenet, a kommunika-
ci0 meghiusul. llyen esetben biztositani kell, hagyadmin inverter kapcsoljon be
utoljara.

A slave cimet a masterben kell beallitani, de Uzemérassal torténik a kommunika-
cio. A slavebl érkes lizenetet a tobbi slave inverter nem veszi figyélem

.EzCOM forras és cél regiszter szamaként a tablanatberefd érték-1-et adjon meg.
.Gy6z6djon meg, hogy ne allitson be "08FFh" (EEPROM igss)0901h" (EEPROM

irasi mad) regiszterirast.
Ha a fenti paraméterek értéke valtozik, a valtazaénybe Iépéséhez Gjra kell inditani
az invertert az inverter kikapcsolasaval vagy atrbemenet ki/bekapcsolasaval.

Altalanos funkciok (ha az adatok szama 1 (P140=1))

* Master inverter elkiildi a P143 adattar regisztdatmat a slave inverternek a
P141 cimre, felllirja a P142 adattéar regisztekétté

* A master a kovetkézinverter lesz, ugyanezt hajtja végre a kdvetkaaster
inverter kijeldléséhez.
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B.4. ModBus adat tablazat

B.4.1. Modbus koteg tablazat

Az aldbbi tablazatban a haldzatbdl eléshelsidleges kdtegek szerepelnek.

e Név — a koéteg funkcié neve.

Koteg szama — haldzati regiszter cim eltolasi étékkodteg adat = bit érték.

R/W — az adat R: csak olvashat6, R/W: irhato-olagsh
Meghatarozas: a kdteg értékhez tartozé jelentés.

Koteg R/W|Beallitas

szama

0000h | Nem hasznalt - (nem hozzéafééhet

0001h | Uzem valasztas parancs RA\Run, 0:Stop (A002=03 esetén
ervényes)

0002h | Forgasirany parancs R[W forgas hatra, O: forgasoeé (A002=03
esetén ervényes)

0003h | Kil$ hibés ledlliths (EXT) R/WL: hibas ledllas

0004h | Hibas leéllas torlése (RS) RfW Reset

0005h | (Fenntartott) - -

0006h | (Fenntartott) - -

0007h | Intelligens bemenet [1] R/t ON, 0: OFF

0008h | Intelligens bemenet [2] R/ ON, 0: OFF

0009h | Intelligens bemenet [3] R/t ON, 0: OFF

000Ah | Intelligens bemenet [4] R/W: ON, 0: OFF

000Bh | Intelligens bemenet [5] R/\: ON, 0: OFF

000Ch | Intelligens bemenet [6] R/ ON, 0: OFF

000Dh | Intelligens bemenet [7] R/\: ON, 0: OFF

000Eh | (Fenntartott) - -

000Fh | Uzemmod éllapot R | 1:Run, 0: Stop ("d003tiake

0010h | Forgésirany allapot R| 1: Forgas hatra, @&sebre ("d003"
szerint)

0011h | Inverter lzemkész R| 1:Uzemkész, 0: Nem tugemk

0012h | (Fenntartott) - -

0013h | RUN (run méd) R | 1: Run aktiv, 0: Run inaktiv

0014h | FA1 (allando fordulatszam (R  |1: ON, 0: OFF

elérve)
0015h | FA2 (frekvencia érzékelés 1 (R  |1: ON, 0: OFF
tullépve)

0016h | OL (tulterhelés észlelés (1)) R| 1: ON, 0: OFF

0017h | OD (PID hibajel) R | 1: ON, 0: OFF

0018h | AL (vészjelzés) R | 1: ON, 0: OFF

0019h | FA3 (alapjel érzékelés elérve) R 1: ON, OFOF

001Ah | OTQ (tul nagy nyomatek) R| 1: 0N, 0: OFF

001Bh | (Fenntartott) - -

001Ch | UV (tul alacsony feszultség) R| 1: ON, 0: OFF

001Dh | TRQ (nyomaték korlatozva) R| 1:ON, 0: OFF
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001Eh | RNT (Uzemid hatar tallépve) | R | 1: ON, 0: OFF

001Fh | ONT(plug-in timeover) R 1. ON, 0: OFF

0020h | THM (tulmelegedés riasztas Rl 1: ON, 0: OFF

0021h | (Fenntartott) - -

0022h | (Fenntartott) - -

0023h | (Fenntartott) - -

0024h | (Fenntartott) - -

0025h | (Fenntartott) - -

0026h | BRK (fék kiengedés) R| 1: 0N, 0: OFF

0027h | BER (fék hiba) R | 1: ON, 0: OFF

0028h | ZS (OHz észlelés) R| 1:ON, 0: OFF

0029h | DSE (fordulatszam hibajel |R [1: ON, 0: OFF
maximum)

002Ah | POK (pozicionalas befejezve) R| 1: ON, 0: OFF

002Bh | FA4 (frekvencia érzékelés (R 1: ON, O: OFF
tullépve 2)

002Ch | FA5 (frekvencia érzékelés (R 1: ON, 0: OFF
elérve 2)

Koteg R/W |Beallitas

szama

002Dh | OL2 (tdlterhelés észlelés (2) R| 1: ON, OFOF

002Eh | Odc: O anal6g bemenet szaka- |1: ON, 0: OFF
das

002Fh | OIDc: Ol analdg bemenet szp-  |1: ON, 0: OFF
kadas

0030h | (Fenntartott) - -

0031h | (Fenntartott) - -

0032h | FBV (PID visszacsatolas 6sgR 1. ON, 0: OFF
zehasonlitas)

0033h | NDc (kommunikéciés vonal (R 1: ON, 0: OFF
szakadas)

0034h | LOG1 (logikai ivelet ered- (R 1: ON, 0: OFF
mény 1)

0035h | LOG2 (logikai ivelet ered- (R 1: ON, 0: OFF
meény 2)

0036h | LOGS3 (logikai rivelet ered- |R 1. ON, 0: OFF
mény 3)

0037h | (Fenntartott) - -

0038h | (Fenntartott) - -

0039h | (Fenntartott) - -

003Ah | WAC (kondenzator élettartafR | 1: ON, 0: OFF
figyelmeztetes)

003Bh | WAF (ventilator fordulatszamR  |1: ON, 0: OFF
lecstkkent)

003Ch | FR (start jel allapot) R | 1:.0N,0: OFF

003Dh | OHF (litdborda tulmelegedés) R | 1: ON, O0: OFF
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figyelmeztetes)
003Eh | LOC(tul alacsony aram jelzés) R/  1: ON, 0: OFF
003Fh | MO1 (&ltalanos kimenet 1) R| 1: ON, 0: OFF
0040h | M02 (&ltalanos kimenet 2) R| 1:ON, 0: OFF
0041h | MO3 (4ltalanos kimenet 3) R| 1:ON, 0: OFF
0042h | (Fenntartott) -
0043h | (Fenntartott) -
0044h | (Fenntartott) -
0045h | IRDY (inverter kész) R | 1:ON, 0: OFF
0046h | FWR (forgas éte) 1: ON, 0: OFF
0047h | RVR (forgas hatra) R| 1: 0N, 0: OFF
0048h | MJA (sulyos hiba) R 1: ON, 0: OFF
0049h | Adat iras folyamatban R| 1:iras folyamatifiamormal allapot
004Ah | CRC hiba R | 1: Hiba észlelés, O: nincs hil&y (*
004Bh | Tulfutas R | 1: Hiba észlelés, O: nincs hildy) (*
004Ch | Keret hiba R | 1: Hiba észlelés, 0: nincs iBa
004Dh | Paritas hiba R | 1: Hiba észlelés, O: ninca [fiR)
004Eh | Osszegzés elltmési hiba R | 1: Hiba észlelés, O: nincs hiba (*2)
004Fh | (Fenntartott) - -
0050h | WCO (O ablakkomparator) R| 1:ON, 0: OFF
0051h | WCOI (Ol ablakkomparator)| R 1. ON, 0: OFF
0052h | (Fenntartott) -
0053h | OPDc (opcionalis kartya levaR  |1: ON, 0: OFF
lasztva)
0054h | FREF (Alapjel forras) R | 1:Operator, 0:egyéb
0055h | REF (RUN vezéjel forras) 1:Operator, 0: egyéb
0056h | SETM (2. motor kivalasztva)] R| 1:2.motor, Ombtor kivakasztva
0057h | (Fenntartott) -
0058h | EDM (SAFE STOP monitor)| R 1: ON, O0: OFF
0059h- | Nem hasznalt R | Nem hozzafééhet
Megjegyzes:

1. Alapesetben a kdteg a megfélaitelligens bemenet esetén kapcsol be, de a kigeg
kapcsolt allapotura allithaté buszon keresztihibemeneti aramkor magasabb priori-
tasu. Ha a lezaro ellenallas hianyaban a kommuidikdegszakad az inverterrel, az
intelligens bemenetesrtovabbra is iranyithatd a slave inverter.

A kommunikacios hiba a hiba térléséig tarolasraiké hiba torlés az inverter ledlli-
tasa nélkil is elvégezligt
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B.4.2. Modbus adattar regiszterek

Az aldbbi tablazatban az adattar regiszterek halékEahebtsége szerepel.

Paraméter kod: a billeniyet6l elérhet paraméter kéddal azonos.

Neév: a standard paraméter neve.

R/W: R csak olvashatd, W irhaté-olvashato regiszter

Meghatarozas: a paraméter leirdsa (3. fejezetlmrpivel megegyed)
Regiszter: halozati regiszter cim eltolas értélet&sként also és félbyte-baol all.
Tartomany: a haldzati érték numerikus érték tartoyaa

Tipp: A halézati értékek binaris egész szamok. Miizedes vessit nem tartalmazhatnak,
altalaban 10-el vagy 100-al fel vannak szorozvarégkek. A hal6zati kommunikacié soran a
listAban szerepltartomany értékeket kell hasznalni. Az invertetomatikusan elvégzi az
osztast a megfeléltizedes vesszalkalmazasahoz. Ennek megfékt a host szamitégépnek
is ugyanazt a szorz6 ténygkell alkalmaznia, és ha sziikséges, az atskalérgtket kell a

halézaton

elktldenie.

Felbontas: a hal6zati LSB értéke. Ha a halozatadamanya nagyobb az inverter etslat-
tartomanyanal, a nem hasznalt bit figyelmen kiegklhagyva.

Regiszter|Paraméter néParaméterR/W |Monitoring és bedllitas Adat felt
szama kod bontas
0000h Nem hasznalt - - Nem hozzafééhet
0001h  |Frekvencia | FOO1 R/W|0..40000(A001=03) esetén érvényef).01 [HZ]
alapjel (felsd)
0002h FOO1 (al- [R/W
S0)
0003h Inverter alla- R |0: Kezd allapot 6: DC fékezés
pot A 2: Leéllas 7: Ujrainditas
probalkozas
3: Running 8: Hibas leallas
4: Szabad kifutas 9:Alacsony
5: Jogging fesziltség (UV),
0004h Inverter alla-|- R 0: Leallitas, 1: Running, 2: Hibas |-
pot B leallas
0005h Inverter alla- R |[O:- 6: Forgas hatra
pot C 1: Leallitas 7: Bie forgasrol
2: Lefutas hatra forgasrg
valtas
3: Alland6 fordu- 8.: Hatra forgasrd|
latszamu Uzem éeé forgasra
4: Felfutas valtas
5: Forgas dire
0006h PID visszac-|- R/W0..10000 0.01 [%)]
satolas
0007h.. |[(Fenntartott) R
0010h
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Regiszter|Paraméter név Paraméte|R/W|Monitoring és beallitas Adat felt
szama kod bontas
0011h Hibés leallds szamlalo d080 R  0..65530 d] [id
0012h Hibas ledallas info.1(factqg081 R [Nézze meg az alabbi in- |-
verter hibas leallas fakto-
rokat.
0013h Hibas ledallas info.1 Nézze meg az alabbi -
(inverter allapot) inverter hibas leallas faktp-
rokat.
0014h Hibas ledllas info.1 (frek 0..100000 0.01 [HZ]
vencia) (fel$)
0015h Hibas ledllas info.1 (frek
vencia) (also)
0016h Hibas ledallas info.1 (aram) Kimeneti aram hibas 0.01 [A]
leallaskor.
0017h Hibas ledllas info.1 DC bemeneti fesziiltség |1 [V]
(feszlltséq) hibas leallaskor.
0018h Hibas ledallas info.1 (run Osszegzett run modudd |1 [h]
modu i) (felss) hibas leallas pillanataban.
0019h Hibas leallas info.1 (run
maodu i) (also)
001Ah Hibas ledllas info.1 Osszegzett bekapcsolt &l [h]
(bekapcsolt allapotu & lapotu id5 hibas leéllas
(felso) pillanataban.
001Bh Hibas leallas info.1
(bekapcsolt allapotu &
(also)
001Ch Hibas ledllas info.2 (fac-|d082 R [Nézze meg az alabbi in- |-
tor) verter hibas ledllas fak-
torokat.
001Dh Hibas ledallas info.2 (inveyr- Nézze meg az alabbi -
ter allapot) inverter hibas leallas faktp-
rokat.
001Eh Hibas leallas info.2 (frek; 0..100000 0.01 [Hz]
vencia) (fel§)
001Fh Hibas leallas info.2 (frek;
vencia) (also)
0020h Hibas leallas info.2 (aram) Kimeneti aram hibas leal;0.01 [A]
laskor.
0021h Hibas leallas info.2 (fe- DC bemeneti fesziltség |1 [V]
szlltséqg) hibas leallaskor.
0022h Hibas leallas info.2 (run Osszegzett run modadd [1[h]
modu id) (felsd) hibas leallas pillanataban.
0023h Hibas leallas info.2 (run

modu ids) (alsd)
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0024h Hibas leallas info.2 Osszegzett bekapcsolt all [h]
(bekapcsolt allapotu & lapotu id5 hibas leéllas
(felso) pillanataban.
0025h Hibés leallas info.2
(bekapcsolt allapotu &
(also)
0026h Hibas ledallas info.3 (fac-|d083 Nézze meg az alabbi in- |-
tor) verter hibas ledllas fakto-
rokat.
0027h Hibas ledllas info.3 (inver- Nézze meg az alabbi -
ter allapot) inverter hibas leallas faktp-
rokat.
0028h Hibas ledllas info.3 (frek 0..100000 0.01[HZz]
vencia) (fel$)
0029h Hibas ledllas info.3 (frek
vencia) (also)
002Ah Hibas ledallas info.3 (aram) Kimeneti aram hibas 0.01 [A]
leallaskor.
002Bh Hibas ledllas info.3 (fe- DC bemeneti fesziiltség |1 [V]
szlltség) hibas leallaskor.
002Ch Hibas leallas info.3 (run Osszegzett run modudd |1 [h]
modu i) (felss) hibas leallas pillanataban.
002Dh Hibas ledallas info.3 (run
maodu i) (also)
002Eh Hibas leallas info.3 Osszegzett bekapcsolt all [h]
(bekapcsolt allapotu & lapotu id5 hibas leéllas
(felso) pillanataban.
002Fh Hibés leallas info.3
(bekapcsolt allapotu &
(also)
0030h Hibas ledallas info.4 (fac-|d084 Nézze meg az alabbi in- |-
tor) verter hibas leallas fakto-
rokat.
0031h Hibas ledllas info.4 (inver- Nézze meg az alabbi -
ter allapot) inverter hibas leallas faktp-
rokat.
0032h Hibas leallas info.4 (frek; 0..100000 0.01 [Hz]
vencia) (fel§)
0033h Hibas leallas info.4 (frek;
vencia) (also)
0034h Hibas leallas info.4 (aram) Kimeneti aram hibas leal;0.01 [A]
laskor.
0035h Hibas leallas info.4 (fe- DC bemeneti fesziltség |1 [V]
szlltséqg) hibas leallaskor.
0036h Hibas leallas info.4 (run Osszegzett run modadd (1 [h]
modu id) (felsd) hibas leallas pillanataban.
0037h Hibas leallas info.4 (run

modu ids) (alsé)
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0038h Hibas leallas info.4 Osszegzett bekapcsolt all [h]
(bekapcsolt allapotu & lapotu id5 hibas leéllas
(felso) pillanataban.
0039h Hibés leallas info.4
(bekapcsolt allapotu &
(also)
003Ah Hibas ledllas info.5 (fac-|d085 Nézze meg az alabbi in- |-
tor) verter hibas ledllas fakto-
rokat.
003Bh Hibas leéallas info.5 (inveyr- Nézze meg az alabbi -
ter allapot) inverter hibas leallas faktp-
rokat.
003Ch Hibas ledllas info.5 (frek 0..100000 0.01 [HZ]
vencia) (fel$)
003Dh Hibas ledllas info.5 (frek
vencia) (also)
003Eh Hibas ledallas info.5 (aram) Kimeneti aram hibas 0.01 [A]
leallaskor.
003Fh Hibas ledllas info.5 DC bemeneti fesziiltség |1 [V]
(feszlltség) hibas leallaskor.
0040h Hibas leallas info.5 (run Osszegzett run modudd |1 [h]
modu i) (felss) hibas leallas pillanataban.
0041h Hibas leallas info.5 (run
maodu i) (also)
0042h Hibas leallas info.5 Osszegzett bekapcsolt all [h]
(bekapcsolt allapotu & lapotu id5 hibas leéllas
(felso) pillanataban.
0043h Hibés leallas info.5
(bekapcsolt allapotu &
(also)
0044h Hibas ledallas info.6 (fac-|d086 Nézze meg az alabbi in- |-
tor) verter hibas leallas fakto-
rokat.
0045h Hibas ledllas info.6 (inver- Nézze meg az alabbi -
ter allapot) inverter hibas leallas faktp-
rokat.
0046h Hibas leallas info.6 (frek; 0..100000 0.01 [Hz]
vencia) (fel§)
0047h Hibas leallas info.6 (frek;
vencia) (also)
0048h Hibas leallas info.6 (aram) Kimeneti aram hibas 0.01 [A]
leallaskor.
0049h Hibas leallas info.6 DC bemeneti fesziltség |1 [V]
(fesziltseq) hibas leallaskor.
004Ah Hibas leallas info.6 (run Osszegzett run modadd (1 [h]
modu id) (felsd) hibas leallas pillanataban.
004Bh Hibas leallas info.6 (run

modu ids) (alsd)
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004Ch Hibas leallas info.6 Osszegzett bekapcsolt all [h]
(bekapcsolt allapotu & lapotu id hibas leallas
(felso) pillanataban.

004Dh Hibas leallas info.6
(bekapcsolt allapotu &

(also)
Regiszter|Paraméter név Paraméte/R/W|Monitoring és beallitas Adat felt
szdma kod bontas
004Eh Programozéas hiba monitd090 R | Figyelmeztétkod -
toring
004Fh.. |(Fenntartott) - -
006Ch
006Dh.. |(Fenntartott) - -
08Efh
0900h EEPROM irasa W| 0: Motor konstans Ujra
szamitasa
1l:adatok mentése
EEPROM-ba
Egyéb: Motor konstans
Ujra szamitasa, adato
mentése EEPROM-b3
0901h Nem hasznalt - - Nem hozzafééhet -
0902h EEPROM iras mod - W| 0 (érvénytelen)
1 (érvényes)
0903h.. |[Nem hasznalt - - Nem hozzaférbet -
1000h
Megjegyzes

1. Az inverter névleges arama “1000".

2. Ha az értéek nem kevesebb, mint ,1000" (100 masajpartizedes pont utani maso-
dik értek nem lesz figyelembe véve.

3. 0902h egyszer lesz figyelembe véve a koveikigh utasitas végrehajtasakor.
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Hibas leallas faktor tablazat

Hibas leallas faktor kod felgész (inverter alla-

pot jelzése)

Hibas leallas faktor kod also rész (i
verter allapot jelzése)

Név Kéd Név Kéd
Nincs hibas leéllas 0 Resetelés 0
Talaram allando fordulatszamu Uzefn Ledllitas 1
esetén

Talaram felfutas esetén 2 Lefutas 2
Talaram lefutas esetén 3 Allandé fordulatszamu 3em
Talaram egyéb allapotban 4 Felfutas 4
Tulterhelés védelem 5 tkodés 0 frekvencian 5
Fék ellenallas védelem 6 Inditas 6
Tulfesziltség védelem 7 DC fékezésig 7
EEPROM hiba 8 Tulterhelés korlatozas 8
Tal alacsony feszultség vedelem 9

Aram érzékelés hiba 10

CPU hiba 11

Kilsé hibas leallas 12

USP hiba 13

Foldelés védelem hiba 14

Bemeneti tulfeszultség védelem 15

Inverter tbvédelem 21

CPU hiba 22

Féaramkor hiba 25

Meghajté hiba 30

Termisztor hiba 35

Fékezés hiba 36

Biztonsagi ledllitas 37

Alacsony fordulatszamu tulterhelég 38

Kulso kezebegység csatlakoztatas| 40

Modbus kommunikacié hiba 41

EZSQ hiba (érvénytelen utasitas) 43

EZSQ hiba (érvénytelen illesztés) 44

EZSQ végrehajtasi hiba 1 45

EZSQ felhasznéloi hiba 0..9 50..59

Opcionalis egység hiba 0..9 60..69

Enkoder szakadas hiba 80

Fordulatszam tullépés 81

Pozici6 szabalyozasi tartomany hipa 83
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Regiszter lista (monitoring)

Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
1001h Kimeneti frekvencia dool R [0..40000(100000) 0.01[Hz]
monitor (felsb)
1002h doo1 (al-
s0)
1003h Kimeneti aram monitor; d002 0..65530 0.01[A]
1004h Forgasirany monitoring d003 0: Ledllitagzdrgas |0.1[Hz]
elére, 2: Forgas hatra
1005h  |Folyamat valtozo (PV),| d004 R ]0..1000000 0.1
PID visszacsatolas monifelsd)
1006h |[toring doo4 (al-
s0)
1007h Intelligens bemenet all@l005 R | 20: 1.bemenet..B: 1bit
pot 7.bemenet
1008h Intelligens kimenet allg€006 R | 20: 11. csatlakoto 1bit
pot 2'1: 12.csatlakozé
2"2: Relé kimenet
1009h  |Skélazott kimeneti frek{ d007 R ]0..4000000(10000000)0.01
vencia monitor (felsd)
100Ah doo7 (al-
s06)
100Bh |Pillanatnyi frekvencia | d008 R  [-100000..+100000 0.01[Hz]
monitor (felsd)
100Ch doos (al- |R
s06)
100Dh Nyomaték vezéijel doo9 R | -200..+200 1[%]
monitor
100Eh Nyomatek eltolas mon{d010 R | -200..+200 1[%]
tor
100Fh (Fenntartott) - - -
1010h Motor nyomaték monit@012 R -200..+200
1011h Kimeneti fesziltség med013 R | 0..6000 0.1V]
nitor
1012h Teljesitmény monitor do14 0..1000 0.1[kwW]
1013h  |Watt-6ra monitor do15 R ]0..9999000 0.1
(felso)
1014h do15 (al-
s06)
1015h  |RUN médban eltelt idl | d016 R ]0..999900 1[h]
monitor (felsd)
1016h do16 (al-
s06)
1017h Bekapcsolt allapotban|d017 R 0..999900 1[h]
eltelt idd monitor (felso)
1018h do17 (al-
S0)
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1019h Hitéborda [dmérséklet {d018 -200..1500 0.1[?]
monitor
101Ah.. |(Fenntartott)
101Ch
101Dh Elettartam monitor do22 R 270: kondenzatgyvalbit
féaramkor
2"1: hitéventilator
101Eh EzSQ program szamlglo d023 R 0~1024
101Fh EzSQ program szam do24 R 0~9999
1020h.. |(Fenntartott) - - -
1025h
1026h DC feszUlltség monitor;d102 0..10000 0.1V]
ing (P és N kozott)
1027h Fékaramkor terhelési |{d103 0..1000 0.1[%]
kitdltés monitoring
1028h Elektronikus éterhelés {d104 0..1000 0.1[%]
monitoring
1029h.. |(Fenntartott) - - -
102Dh
102Eh  |Felhasznél6i monitor 1| d025 -2147483647.. 1
(felso) 2147483647
102Fh do25 (al-
s0)
1030h  |Felhasznél6i monitor 2| d026 - 1
(felso) 2147483647t021474836
1031h d026 (al- 47
s06)
1032h  |Felhasznél6i monitor 3| d027 -2147483647.. 1
(felso) 2147483647
1033h do27 (al-
S0)
1034h.. |(Fenntartott) - - -
1035h
1036h  |Pozicié felvétel monitor] d029 -268435455.. 1
(felso) 268435455
1037h d029 (al-
s06)
1038h Pozicio visszacsatolas | d030 -268435455.. 1
monitor (felso) 268435455
1039h d030 (al-
S0)
103Ah.. |(Fenntartott) - - -
1056h
1057h Inverter tzemmaod mond60 0 (IMCT)
tor 1 (IMVT)
2 (IM nagyfrekvencias
maod)
1058h.. | Nem hasznalt - - Nem hozzaféshet |-
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[1102h

Regiszter|Paraméter név Paramét®/W [Monitoring és beallitas Adat fel-
szdma kod bontas
1103h  |Felfutasiid (1) F002 R/W |1..360000 0.01 [sec.]
(felso)
1104h F002
(also)
1105h  |Lefutasiid (1) FO03 R/W |1..360000 0.01 [sec.]
(felso)
1106h F003
(also)
1107h Billentyizet RUN gomb|F004 R/W|0 (ebre forgas), -
forgasiranya 1 (héatra forgas)
1108h.. |Nem hasznalt - - Nem hozzaférbet -
1200h
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Regiszter lista
A paraméter csoport

Regiszter|Paraméter név Paramét®/W [Monitoring és beallitas Adat fel-
szama kod bontas
1201h Frekvencia alapjel forrgs001 R/W|O0 (billentytizeti potmé-
ter),
1 (vezérb bemenet),
2 (billentytizet), 3
(Modbus),
4 (opcionalis),
6 (impulzus bemenet),
7 (EZSQ),
10 (szamitasi eredmeny)
1202h Run utasitas forras(*) A002 R{WV(vezérb bemenet), |-
2 (billentyizet),
3 (Modbus),
4 (opcionalis)
1203h Bazis frekvencia A003 R/\®00.."max. frekvencia”| 0.1[Hz]
1204h Maximalis frekvencia | A004 R/V800 ... 4000(10000) 0.1[Hz]
1205h [AT] valasztas A005 R/\@ (O és Ol kozti at-
kapcsolas),
2 (O és billentjizet
potméter kozti at-
kapcsolas),
3(Ol és billentyizet
potméter kozti at-
kapcsolas)
1206h.. |(Fenntartott) - - -
120Ah
120Bh  |[O] bemenet kezdifrek- | AO11 R/W {0..40000 (100000) 0.01[Hz]
vencia (felso)
120Ch A011
(also)
120Dh  |[O] bemenet maximalis| A012 R/W 0..40000 (100000) 0.01[Hz]
frekvencia (felsd)
120Eh A012
(also)
120Fh [O] bemenet aktiv alsgA013 R/W|0.."[O]-[L] bemenet  |1[%]
feszlltség maximalis fesziltség"
1210h [O] bemenet aktiv féls |A014 R/W/|"[O]-[L] bemenet aktiv [1[%]
feszlltség start feszultség"..100
1211h [O] bemenet start frek{A015 R/W|0 (kulss start frekven- |-
vencia valasztas cia),
1 (OHz)
1212h Analég bemeneti@®d |A016 R/W|1..30 vagy 31 (500ms |1
szir6+0.1Hz hisztere-
zis)
1213h EzSQ valasztas A017 R[@/(letiltva), -
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1(PRG bemenet),
2 (mindig)
1214h (Fenntartott) - - - -
1215h Bbbsebességizem- |A019 R/W/|0 (binaris), 1(bit) -
maod vélasztas
1216h  |Tobbsebességorofil.0 | A020 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felss) cia"..
1217h A020 R/W |"max. frekvencia"
(also)
1218h  |Tobbsebességprofil.1 | A021 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsb) cia"..
1219h A021 R/W |"max. frekvencia"
(also)
121Ah |Tobbsebességprofil.2 | A022 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsb) cia"..
121Bh A022 R/W |"max. frekvencia"
(also)
121Ch |Tobbsebességrofil.3 | A023 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsd) cia"..
121Dh A023 R/W |"max. frekvencia"
(also)
121Eh |Tobbsebességprofil.4 | A024 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsb) cia"..
121Fh A024 R/W |"max. frekvencia"
(also)
1220h  |Tobbsebességrofil.5 | A025 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsd) cia"..
1221h A025 R/W |"max. frekvencia"
(also)
1222h  |Tobbsebességrofil.6 | A026 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsd) cia"..
1223h A026 R/W |"max. frekvencia"
(also)
1224h Tobbsebességrofil.7 |A027 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsd) cia"..
"max. frekvencia"
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
1226h  |Tobbsebességrofil.7 | A028 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felss) cia"..
1227h A028 R/W |"max. frekvencia"
(also)
1228h  |Tobbsebességrofil.7 | A029 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsd) cia"..
1229h A029 R/W |"max. frekvencia"
(also)
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122Ah | Tobbsebessdigorofil.7 | AO30 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felss) cia"..

122Bh A030 R/W |"max. frekvencia"
(also)

122Ch |Tobbsebességprofil.7 | A031 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsb) cia"..

122Dh A031 R/W |"max. frekvencia"
(also)

122Eh  |TObbsebességprofil.7 | A032 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felss) cia"..

122Fh A032 R/W |"max. frekvencia"
(also)

1230h  |Tobbsebességprofil.7 | A033 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsb) cia"..

1231h A033 R/W |"max. frekvencia"
(also)

1232h  |Tobbsebességprofil.7 | A034 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsb) cia"..

1233h A034 R/W |"max. frekvencia"
(also)

1234h  |Tobbsebességrofil.7 | A035 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsd) cia"..

1235h A035 R/W |"max. frekvencia"
(also)

1236h (Fenntartott) - - - -

1237h (Fenntartott) - - - -

1238h Jog frekvencia A038 R/\W.0,"start frekven- 0.01[Hz]

cia"..999(10000)
1239h Jog stop méd A039 R/W (jogging befejezése

utén szabad kifutas
[Gzem kdzben
letiltva])

1 (jogging befejezése
utan szabalyozott
leallas [Uzem kozbe
letiltva])

2 (jogging befejezese
utan DC fékezés
[Gzem kdzben
letiltva])

3 jogging befejezése
utan szabad kifutas
[Gzem kdzben
engedélyezve))

4(jogging befejezése
utan szabalyozott
leallas [Uzem kbzbe
engedélyezve))

5 (jogging befejezése

=7

=]
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utan DC fékezés
[Gzem kdzben

engedélyezvel])
123Ah (Fenntartott) - - - -
123Bh Nyomaték névélméd |A041 R/W|0 (kézi nyomaték -
valasztas novelés),
1 (automata nyomaték|
novelés)
123Ch Kézi nyomaték novelés A042 RIW.200 0.1[%]
123Dh Kézi nyomaték novelésA043 R/W/|0..500 0.1[%]
frekvencia
123Eh U/F karakterisztika A044 R/W|0 (VC), -
valasztas, 1. motor 1 (VP),
2 (szabad U/f),
3 (SLV),
123Fh U/f ebsités A045 R/W20..100 1[%]
1240h Fesziltség kompenzacik046 R/W/|0..255 1[%)]
erésités automata nyo-
maték novelés esetén, [1.
motor
1241h Szlip kompenzacio A047 R/W|0..255 1[%)]
erésités automata nyo-
maték novelés esetén, [1.
motor
1242h.. |(Fenntartott) - - - -
1244h
1245h DC fékezés engedélygA051 R/W/|0 (letiltva), -
zés 1 (engedélyezve),
2 (kimeneti frekven-
cia<[A052])
1246h DC fékezes frekvencia) A052 R/W.6000 0.01[Hz]
1247h DC fékezés varakozasjA053 R/W|0..50 0.1[sec.]
id6
1248h DC féke lefutaskor A054 R/WO0..100 1[%]
1249h DC fékezési idlefutas [A055 R/W|0..600 0.1[sec.]
alatt
124Ah DC fékezeés/ él vagy |A056 R/W|O0 (él érzékeny), -
szint érzékelés [DB] 1 (szint érzékeny)
bemeneten
124Bh DC féke$ indulaskor | A057 R/WO0..100 1[%]
124Ch DC fékezési idin- A058 R/W|0..600 0.1[sec.]
duléaskor
124Dh DC fékezeés kapcsolasiA059 R/W|20..150 0.1[kHz]
frekvencia
124Eh (Fenntartott) - - - -
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Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
124Fh  |Fels frekvencia korlat | AO61 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsb) cia"..
1250h A061 R/W |"max. frekvencia"
(also)
1251h  |Also frekvencia korlat | A0O62 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
(felsb) cia"..
1252h A062 R/W |"max. frekvencia"
(also)
1253h  |Ugrési frekvencia A063 R/W {0..40000 (100000) 0.01[Hz]
(k6zép) 1 (felso)
1254h A063 R/W
(also)
1255h Ugrasi frekvencia tar- |[A064 R/W/|0..1000 (10000) 0.01[Hz]
tomany (hiszterézis) 1
1256h  |Ugrési frekvencia A065 R/W {0..40000 (100000) 0.01[Hz]
(kbzép) 2 (felso)
1257h A065 R/W
(also)
1258h Ugrasi frekvencia tar- |[A066 R/W/|0..1000 (10000) 0.01[Hz]
tomany (hiszterézis) 2
1259h  |Ugrési frekvencia A067 R/W {0..40000 (100000) 0.01[Hz]
(k6zép) 3 (felso)
125Ah A067 R/W
(also)
125Bh Ugrasi frekvencia tar- [A068 R/W/|0..1000 (10000) 0.01[Hz]
tomany (hiszterézis) 3
125Ch |Felfutas tartasi frekven{ A0O69 R/W 0..40000 0.01[Hz]
cia (felss)
125Dh A069 R/W
(also)
125Eh Felfutas tartasiad AQ070 R/W/|0..600 0.1[sec.]
125Fh PID funkci6 engedé- |A071 R/W|0 (letiltva), -
lyezés 1 (engedélyezve),
2 (invertalt kimenet
engedélyezve)
1260h PID P tag A072 R/\Q..2500 0.10
1261h PID | tag A073 R/W0..36000 0.1]sec.]
1262h PID D tag A074 R/WD..10000 0.01[sec.]
1263h PV konverzos tényéz [A075 R/W/|1..9999 0.01
1264h PV forras AQ076 R/ (Ol bemenet),

1(O bemenet),

2 (kulsgs kommunika-
cio),

3 (impulzus bemenet),

10 (mivelet eredmény

kimenet)

357




1265h Forditott PID AQ077 R/\DO (letiltva), -
01(engedélyezve)
1266h PID kimenet kotlatozé| A078 R/\W..1000 0.1[%]
1267h PID eire csatolas A079 R/W/|0 (letiltva), -
valasztas 1 (O bemenet),
2 (Ol bemenet)
1268h (Fenntartott) - R/W -
1269h AVR funkcio valasztas| A081 R/M (mindig bekapcsolvaly
1 (mindig kikapcsolva)
2(lefutés alatt ki-
kapcsolva)
126Ah | AVR fesziltség A082 R/\200V-o0s: 0(200)/
1(215)/ 2(220)/
3(230)/ 4(240
400V-os: 5(380)/
6(400)/ 7(415)/
8(440)/ 9(460)/
10(480))
126Bh AVR s#r6 idéallando | A083 R/W0.000..10.00 0.001[sec]
126Ch AVR lefutasi disités A084 R/W50..200 1[%]
126Dh Energiatakarékos izerpA085 R/W|0 (normal Gizem), -
maod 1 (energiatakarékos
Uzem)
126Eh Energiatakarékos mod A086 R/W|0..1000 0.1[%]
hangolas
126Fh.. |(Fenntartott) - - -
1273h
1274h  |Felfutasi id (2) A092 R/W|1..360000 0.01[sec.]
(felso)
1275h A092 R/W
(also)
1276h  |Lefutasiid (2) A093 R/W|1..360000 0.01[sec.]
(felsd)
1277h A093 R/W
(also)
1278h Felfutas 2/lefutas 2 prgA094 R/W|0 (2CH bemeneiti),
filra valtas modja 1 (atkapcsolas beallitas-
sal)
2 (elbre-hatra gomb)
1279h  |Felfutas 1-6l felfutas 2-| A095 R/W 0..40000 (100000) 0.01[Hz]
re valtas frekvenciaja |(felsd)
127Ah A095 R/W
(also)
127Bh  |Lefutasl-6l lefutas2-re | AO96 R/W 0..40000 (100000) 0.01[Hz]
valtas frekvencia (felsd)
127Ch A096 R/W
(also)
127Dh Felfutasi gorbe valaszt@s097 R/W/|O0 (lineéris), 1 (S-gorbe)s
2 (U-gorbe),3 (invertalt
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U-gorbe), 4 (EL-S gor-
be)

127Eh Lefutasi gorbe valasztas A098 RO\(linearis), 1 (S-gbrbe);
2 (U-gorbe),3 (invertalt
U-gorbe), 4 (EL-S gor-
be)
127Fh (Fenntartott) - - - -
1280h (Fenntartott) - - - 0.01[Hz]
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitag Adat fel-
szama kod bontas
1281h  |[Ol] bemenet aktiv frek{ A101 R/W {0..40000 (100000) 0.01[Hz]
vencia tartomany kezde(felso)
1282h |te A101 R/W
(also)
1283h  |[Ol] bemenet aktiv frek{ A102 R/W {0..40000 (100000) 1[%]
vencia tartomany vége |(felsd)
1284h Al102 R/W
(also)
1285h [Ol] bemenet aktiv stafA103 R/W|0.."[OI]-[L] bemenet [1[%]
aram maximalis aram"
1286h [Ol] bemenet aktiv Al104 R/W|"[OI]-[L] bemenet start|-
maximalis aram aram"..100
1287h [Ol] bemenet start frektA105 R/W|0 (kuls5 start frekven- |-
vencia cia),
1 (OHz)
1288h.. |(Fenntartott) - - - -
12A4h
12A5h Felfutasi gorbe konstans A131 R/ legkisebb -
tullendulés)..10
legnagyobb tullendilés)
12A6h Lefutasi gorbe konstans A132 RfW(legkisebb
tullendulés)..10
legnagyobb tullendilés)
12A7h.. |(Fenntartott) ’ ’
12AEh
12AFh Frekvencia fivelet op- |A141 R/W|0 (billentyizet),
erandus 1 1 (bill. potméter),
2 (O bemenet),
3 (Ol bemenet),
4 (kilss kommu-
nikacio),
5 (opcionalis kartya),
7 (impulzus bemenet)
12BOh Frekvencia fivelet op- |A142 R/W/|0 (billentytizet),

erandus 2

1 (bill. potméter),
2 (O bemenet),

3 (Ol bemenet),
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4 (kilss kommu-
nikacio),
5 (opcionalis kartya),
7 (impulzus bemenet)
12B1h Mivelet valasztas Al143 R/VO (6sszeadas:
Al41+A142),
1 (kivonas: A141-
Al142),
2 (szorzés: A141xA142)
12B2h (Fenntartott) - - - -
12B3h  |Osszegzenilfrekvencia| A145 R/W [0..40000 (100000) 0.01[Hz]
(felso)
12B4h A145 R/W
(also)
12B5h Osszegzésdagble Al46 R/WO0O (frekvencia alap- |-
jel+A145),
01 (frekvencia alapjel-
A145)
12B6h.. |(Fenntartott) - - - -
12B8h
12B9h EL-S-gorbe felfutd-  |A150 R/W/|0..50 1[%]
si/lefutasi arany 1
12BAh | EL-S-gorbe felfuta- Al151 R/W/|0..50 1[%]
si/lefutasi arany 2
12BBh | EL-S-gorbe lefuta- A152 R/W/|0..50 1[%]
si/lefutasi arany 1
12BCh | EL-S-gorbe lefuta- A153 R/W|0..50 1[%]
si/lefutasi arany 2
12BDh |Lefutas tartasi frekven-| A154 R/W [0~40000 (100000) 0.01[Hz]
cia (felss)
12BEh Al154
(also)
12BFh Lefutas tartasi & A155 R/W|0~600 0.1[sec.]
12C0h |PID elalvas funkcio trigi A156 R/W [0~40000 (100000) 0.01[Hz]
ger szint (felso)
12C1h A156
(also)
12C2h PID elalvas funkcio kesA157 R/W|0~255 0.1[sec.]
leltetése
12C3h.. |(Fenntartott) - - - -
12C5h
12C6h |[VR] bemenet aktiv staftA161 R/W [0~40000 (100000) 0.01[Hz]
frekvencia (felsd)
12C7h Al161
(also)
12C8h |[VR] bemenet aktiv fel§ A162 R/W [0~40000 (100000) 0.01[Hz]
frekvencia (felss)
12C9%h A162
(also)
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12CAh | [VR] bemenet aktiv stajip163 R/W|[0~100 1[%]
%
12CBh | [VR] aktiv maximum %4 A164 R/\0~100 1[%]
12CCh | [VR] bemenet start frekA165 R/W|0 (start frekvencia -
vencia Al161)
1 (OHz)
12CDh.. |Nem hasznalt - - Nem hozzaférbet -
1300h
B paraméter csoport
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitag Adat fel-
szdma kod bontas
1301h  |Ujraindulasi méd hal6z{b001 R/W|0 (leallas hibaval),
kiesés/tul alacsony 1 (indulas OHz-4l),
feszlltség hibas ledllas 2 (induléas frekvencia
esetén illesztéssel),
3(szabdalyozott all6ra
lassitas utan leallas
hibaval),
4 (Gjrainditas aktiv
frekvencia illesz-
téssel)
1302h Megengedhétul ala- |b002 R/W|3..250 0.1[sec.]
csony feszultséghiba
1303h Motor (jrainditasad@ti {b003 R/W|3..1000 0.1[sec.]
varakozasi id
1304h Azonnali halézat ki- |b004 R/W0 (letiltva),
esés/tul alacsony 1 (engedélyezve),
fesziltség hibas leéllas 2 (leallas alatt letiltva,
engedélyezése allo helyzetig lassitas)
1305h Halbzat kiesés/ tal ala{b005 R/W|0 (16 alkalommal), -
csony fesziltség esetén 1 (korlatlanul)
az Ujrainditasok szama
1306h (Fenntartott) - - - -
1307h  |Ujrainditasi kiiszéb b007 R/W0..40000 0.01[Hz]
frekvencia (felsd)
1308h b007 (al- |R/W
S0)
1309h Ujrainditasi mod b008 R/W|0 (leallas hibaval),
tulfesziltség/ talaram 1 (indulas OHz-4l),
hiba esetén 2 (induléas frekvencia
illesztéssel),
3(szabalyozott alléra
lassitas utan leallas
hibaval),
4 (Gjrainditas aktiv
frekvencia illesz-
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téssel)

130Ah (Fenntartott) - - - -
130Bh Tulfeszultség/ talaram |b010 R/W|1..3 1[time]
hiba esetén az Gjraindita-
sok szama
130Ch Ujrainditasi varakozasib011 R/W|3..1000 0.1[sec.]
id6 talaram/talfesziltség
hiba esetén
130Dh Elektronikus évédelmi |b012 R/W|200..1000 0.1[%]
szint
130Eh Elektronikus évédelem|b013 R/W|0 (cstkkentett nyoma-
karakterisztika téka karakterisztika),
1 (allandé nyomatéku
karakterisztika),
2 (szabad bedllitas)
130Fh (Fenntartott) - - Nem hozzaféihet |-
1310h Szabad bedllitas, b015 R/W|0..400 1[HZz]
elektronikus melegedési
frekvencia (1)
1311h Szabad bedllitas, b016 R/W|0..névleges aram 0.1[A]
elektronikus melegedési
aram (1)
1312h Szabad bedllitas, elek{b017 R/W|0..400 1[HZz]
tronikus melegedési
frekvencia (2)
1313h Szabad bedllitas, elek{b018 R/W|0..névleges aram 0.1[A]
tronikus melegedési
aram (2)
1314h Szabad bedllitas, elek{b019 R/W|0..400 1[Hz]
tronikus melegedési
frekvencia (3)
1315h Szabad bedllitas, elek{b020 R/W|0..névleges aram 0.1[A]
tronikus melegedési
aram (3)
1316h Tulterhelés korlatozasib021 R/W0 (letiltva),
mod 1 (engedélyezve fel-
futaskor, allando
Uizem esetén),
2 (engedélyezve éallan(
fordulatszamu tzemr-
ben),
3 (engedélyezve fel-
futaskor, allando
tzem esetén [fordu-
latszam novelés gen-
eratoros allapotban]
1317h Tulterhelés korlatozasib022 R/W|200..2000 0.1[%]
szint
1318h CsoOkkentési tényez |b023 R/W1..30000 0.1]sec.]
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tulterhelés esetén

1319h Tulterhelés korlatozasib024 R/W0 (letiltva),
maod (2) 1 (engedélyezve fel-
futaskor, allandé
Uzem esetén),
2 (engedélyezve allan(
fordulatszamu tUzemt-
ben),
3 (engedélyezve fel-
futaskor, allandé tzem
eseten [fordulatszam
novelés generatoros
allapotban])
131Ah Tulterhelés korlatozasi|b025 R/W|200..2000 0.1[%]
szint 2
131Bh CsoOkkentési tényg&z  |b026 R/W|1..30000 0.1]sec.]
tulterhelés esetén 2
131Ch Talaram elharitas b027 R/W0 (letiltva), -
engedélyezés 1 (engedélyezve)
131Dh Aktiv frekvencia illesz-|b028 R/W,|100..2000 0.1[%)]
tési aram
131Eh Aktiv frekvencia illesz-|b029 R/W|1..30000 0.1[sec.]
tés fordulatszam csok-
kentési arany
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
131Fh Frekvencia illesztés stanD30 R/W0 (ledllitasi pillanatban|-
frekvencia mért frekvencia),
1 (maximalis frekven-
cia),
2 (frekvencia alapjel)
1320h Szoftver irasvédelmi |b031 R/W|0 ("b031"-en kivil mas

mod valasztas

paraméter nem
maédosithatd, ha SF]
bekapcsolt allapotu)
1 (b031"-en és frekven
cia alapjelen kivul
mAas paraméter nem
maédosithatd, ha SF]
bekapcsolt allapotu)
2 ("b031"-en kivil mas
nem maodosithato),
3 (b031"-en és frekven
cia alapjelen kivul
mAas paraméter nem
modosithato),
10 (a paraméterek
értéke modosithatd)
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1321h (Fenntartott) - - - -
1322h Motor vezeték hossz b033 RY5V.20 -
1323h Run médu/bekapcsolt | b034 R/W|0..65535 1[10h]
allapoti id figyelmez- |(felsd)
1324h [tetés b034 (al- |R/W
s0)
1325h Forgasirany tiltas b035 RN/ (mindkét irany -
engedélyezett)/
1 (csak adre engede-
lyeztt)/
2 (csak hatra engede-
lyeztt)
1326h Csokkentett feszliltdégb036 R/W|0 (minimalis cstkken-
inditas tett fezsultséginditasi
id6) .. (maximalis csok
kentett fezsultség
inditasi id)
1327h Kijelz funkcié valaszta®037 R/W|0 (teljes kijelzsé),
1 (funkcio specifikus
kijelzés),
2 (felhasznaldi bealli-
tas),
3 (érték dsszehasonli-
tas),
4 (alap beéllitas),
5 (monitoring kijelzés)
1328h Kezd kijelzo allapot  [b038 R/W|001-060 -
bedllitas
1329h Automatikus felhaszngb039 R/W|0 (letiltva), -
I6i paraméter re- 1 (engedélyezve)
gisztracio
132Ah Nyomaték korlatozasi |b040 R/W|00 (negyed-specifikus
mad bedllitas),
01 (intelligens bemenet
fliggs),
02 (analég bemenet)
132Bh  |[Nyomaték korlat 1 (ére|b041 R/W|0..200/255 (no) 1[%]
motoros-4 negyedes
maodban)
132Ch  |Nyomaték korlat 2 (ére|b042 R/W|0..200/255 (no) 1[%]
generatoros-4 negyedes
maodban)
132Dh  |Nyomaték korlat 3 (hatib043 R/W|0..200/255 (no) 1[%]
motoros-4 negyedes
maodban)
132Eh  |Nyomaték korlat 4 (hatyb044 R/W|0..200/255 (no) 1[%]
generatoros-4 negyedes
modban)
132Fh Nyomaték korlat LAD-| b045 R/YU (letiltva), -
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STOP engedélyezés
1330h Forditott forgasirany |b046 R/W|1 (engedélyezve) -
engedélyezése
1331htol|(Fenntartott) - - - -
332h
1333h Ketbs méretezeés tizemb049 R/W|0 (CT mode) -
mod valasztas 1 (VT mode)
1334h Szabalyozott leallds  |b050 R/W|0 (letiltva),
halozat kiesés esetén 1 (engedélyezve),
2 (folyamatos rikodeés
pillanatnyi halézat ki-
esés esetén (nincs
visszadllitas))
3 ( folyamatos rilkddés
pillanatnyi halézat ki-
esés esetén (visszaall
sziikséges))
1335h DC busz fesziltség [b051 R/W|0..10000 0.1[V]
trigger szint szabalyozd
le4llashoz
1336h Tulfeszultség kiuszob [b052 R/W|0..10000 0.1[V]
erték szabalyozott
leallashoz
1337h  |Szabéalyozott ledllas le-| b053 R/W{0.01..36000 0.01[sec.]
futasi ideje (felso)
1338h b053 (al- |R/W
S0)
1339h Szabalyozott leéllas |b054 R/W|0..1000 0.01[Hz]
kezd frekvencia esése
133Ahtol|(Fenntartott) v - - -
33Eh
133Fh O ablak komparator mgz060 R/W|0..100. (also hatar: 1[%]
ximalis értéke b061+b062*2) (%)
1340h O ablak komparator m{b061 R/W|0..100. (also hatar: 1[%]
nimalis értéke b060-b062*2) (%)
1341h O alka komparator hiszb062 R/W|0..100. (also hatar: 1[%]
terézise b061-b062/2) (%)
1342h Ol ablak komparator |b063 R/W|0..100. (also hatar: 1[%]
maximalis értéke b064+b066*2) (%)
1343h Ol ablak komparator |b064 R/W|0..100. (also hatar: 1[%]
minimalis értéke b063-b066*2) (%)
1344h Ol ablak komparator |b065 R/W|0..10. (also hatar:b063-1[%]
hiszterézise b064/2) (%)
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
1345h.. | (Fenntartott) E
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1348h

1349h Mikodési szint O szakab070 R/W|0..100.(%) vagy "no" |1[%]
das esetén (elvetve)
134Ah Mikodeési szint Ol sza-|b071 R/W|0..100.(%) vagy "no" |1[%]
kadas esetén (elvetve)
134Bh.. |(Fenntartott) — - |- —
134Dh
134Eh Kornyezeti émérséklet| b075 R/W10..50 1[7?]
134Fh.. |(Fenntartott) — — | - —
1350
1351h Felvett 6sszteljesitménp078 R/W|Torlése "1"-el. —
torlése
1352h Wattora kijelzési 8sitégb079 R/W|1..1000 1
1353h.. |(Fenntartott) — — | - —
1354h
1355h Start frekvencia b082 R/M0..999 0.01[Hz]
1356h Kapcsolasi frekvencia| b083 R/¥0..150 0.1[kHz]
1357h Inicializalasi mod b084 R/W|0, 1 (hibas leallas naplp
(paraméter vagy hibas torlése),
leallas naplo) 2 (alaphelyzetbe allitas),
3 (alaphelyzetbe allitas
és hiba napld&orlése)
4 (alaphelyzetbe
allitas és hiba naplé
torlése,
EzSQprogram
alaphelyzetbe
allitasa)
1358h Alap értékek b085 RNI(IPN/US), —
1(EV)
1359h Frekvencia konverzios{b086 R/W|1..9999 0.01
tényed
135Ah STOP gomb engedé- |b087 R/W|0 (engedélyezés), —
lyezeés 1 (letiltas),
2 (csak a leallitas
tiltasa)
135Bh FRS (szabad kifutas) |b088 R/W|0 (inditas OHz-#l),
utani gjrainditasi mod 1 (inditas frekvencia
illesztéssel),
2 (inditas aktiv frekven-
cia illesztéssel)
135Ch Automatikus kapcsolasb089 R/W|0 (letiltva)

frekvencia csokkentés

1 (engedélyezve
(szabalyozott kime-
neti aram))

2 (ena-
bling(szabalyozott
hiitéborda ldmérsek-

let))
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135Dh Dinamikus féekuzem ki{b090 R/W|0..1000 0.1[%]
toltési tényeé
135Eh Ledlliths madja b091 R/WY (szabalyozott leallas),—
1 (szabad kifutas)
135Fh Hitéventilator b092 R/W|0 (ventilator mindig
szabalyozas miikodik),
1 (csak az inverter aktiv
allapotaban ritkodik
a ventilator [illetve
még 5 percig a leal-
last koveben]),
2
1360h Hitéventilator Gzemid |[b093 R/W|0 (szamlalas) —
torlése 1 (torlés)
1361h Inicializalasi céltertlet| b094 R/\Mt03 —
1362h Dinamikus fékezés  [b095 R/W|0 (letiltva),
szabalyozas 1 (engedélyezés
[letiltva, mig &ll a mo-
tor]),
2 (engedélyezés
[engedélyezve, ha a
motor all])
1363h Dinamikus fékezés aktib096 R/W|330..380, 1.[V]
valasi szint 660..760
1364h BRD ellenallas értéke | b097 R{Miinimalis ellendllas: |0.1[Q]
600.0
1365h.. |(Fenntartott) — — | - —
1366h
1367h Szabad U/f frekvencia|b100 R/W|0.." Szabad U/f frek- |1[HZ]
(1) vencia (2)"
1368h Szabad U/f fesziltség |(1101 R/W|0..8000 0.1[V]
1369h Szabad U/f frekvencia|b102 R/W|0.." Szabad U/f frek- |1[Hz]
(2) vencia (3)"
136Ah Szabad U/f fesziltség (B103 R/W|0.to8000 0.1[V]
136Bh Szabad U/f frekvencia |b104 R/W|0.." Szabad U/f frek- |1[HZ]
(3) vencia (4)"
136Ch Szabad U/f fesziltség |(3)05 R/W|0..8000 0.1[V]
136Dh Szabad U/f frekvencia [b106 R/W|0.." Szabad U/f frek- |1[Hz]
(4) vencia (5)"
136Eh Szabad U/f fesziltség |[#)07 R/W|0..8000 0.1[V]
136Fh Szabad U/f frekvencia|b108 R/W|0.." Szabad U/f frek- |1[Hz]
(5) vencia (6)"
1370h Szabad U/f fesziltség |(5)09 R/W|0..8000 0.1[V]
1371h Szabad U/f frekvencia|b110 R/W|0.." Szabad U/f frek- |1[Hz]
(6) vencia (7)"
1372h Szabad U/f fesziltség |6)11 R/W|0..8000 0.1[V]
1373h Szabad U/f frekvencia|b112 R/W,|0..400. 1[HZz]
()
1374h Szabad U/f feszlltség |[7)13 R/W|0..8000 0.1]V]
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Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-

szama kod bontas

1375h.. |(Fenntartott) - - -

137Ah

137Bh Fék (mechanikus) vezé¢p120 R/W|0 (letiltas), -
Iés engedélyezése 1(engedélyezés)

137Ch Fék kiengedés vara- |b121 R/W0..500 0.01[sec.]
kozasi id

137Dh Fék varakozéasiddel- |bl122 R/W|0..500 0.01[sec.]
futaskor

137Eh Fék varakozasidde- |b123 R/W0..500 0.01[sec.]
futaskor

137Fh Fékezés visszaigazoladil24 R/W0..500 0.01[sec.]
varakozasi id

1380h Fék kiengedési frekvemb125 R/W|0..40000 0.01[HZz]
cia

1381h Fék kiengedési aram b126 RAN2000 0.1[%]

1382h Fékezési frekvencia b127 R{®V.40000 0.01[Hz]

1383h (Fenntartott) - - - -

1384h (Fenntartott) - - - -

1385h Lefutasi talfesziltség |b130 R/W|0 (letilva), -
védelem 1 (engedélyezve),

2 (engedélyezve gy-
orsitassal)

1386h Lefutasi talfeszultségi (b131 R/W|200V-o0s: 330..390(V) |1[V]
szint 400V-o0s: 660..780(V)

1387h Lefutasi talfesziltség [b132 R/W|10..3000 0.01[sec.]
védelmi konstans

1388h Lefutasi talfeszultség [b133 R/W|0..500 0.01
védelmi ebsités

1389h Tulfeszlltség védelem(b134 R/W0..1500 0.1[sec.]
integralasi id

138Ah.. |(Fenntartott) - - - -

1393h

1394h GS bemenet mad b145 Ry@\nincs hibas leallas) |-

1 (hibas leallas)

1395h.. |(Fenntartott) - - - -

1399h

139Ah Kijelzés kul§ kezebfe- |b150 R/W|001..060 -
lUlet esetén

139Bh.. |(Fenntartott) - - - -

13A2h

13A3h Kettis megjelenités als|b160 R/W|001..030 -
paramétere

13A4h Ketts megjelenités b161 R/W|001..030 -
masodik paramétere

13A5h (Fenntartott) - - - -
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13A6h Frekvencia éllitas mon[b163 R/W|0 (letiltva), -
toring izemben (d001) 1 (engedélyezve)
13A7h Automatikus visszaalla$164 R/W0 (letiltva), -
az alaphelyzeti kijelzéste 1 (engedélyezve)
13A8h Mikoddés kilé b165 R/W|0 (hibéas leallas),
kezebfelllet lecsatla- 1 (a motor ledllasig
kozésa esetén lassitasa, majd hibas
leallas),
2 (hiba figyelmen kivul
hagyasa),
3 (a motor ledllitasa
szabad kifutas utan)
4 (motor szabalyozott
leallitasa)
13A9%9h Adat olvasasl/iras b166 R®/(olvashatd/irhatd), |-
1 (védett)
13Aah.. |(Fenntartott) - - -
13ADh
13AEh | Inverter lzemmod b171 R/W0 (letiltva), -
valasztas 1 (IM méd),
2 (Nagyfrekvencias
maod),
3 (PM mad)
13Afh.. |(Fenntartott) - - -
13B6h
13B7h Inicializalas inditasa b180 RN/ (letiltva), -
1 (engedélyezve)
13B8h.. |Nem hasznalt - - Nem hozzaférbet -
1400h
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Regiszter
szama

Paraméter név

Paramé{&/W

kod

Monitoring €s beallitas

Adat fel-

bontas

1401h

[1] bemenet funkcid

Co001

R

NV (FW: forgas dire), 1
(RV: forgas hatra), 2
(CF1: Tébbseb. beme-
net 1), 3 (CF2: Tobbse
bemenet 2), 4 (CF3:

(CF4: Tébbseb. beme-
net 4), 6 (JG: Jogging)
7 (DB: kulss DC
fékezes), 8 (SET:
2.motor adatai), 9
(2CH: 2-szinti fel-
futas/lefutas), 11
(FRS:leéllas szabad
kifutassal), 12
(EXT:kils6 hibas
leallas), 13 (USP: vé-
letlen inditas elleni
védelem), 14 :(CS:
halozati atkapcsolas
engedélyezeés), 15(SF]

Tobbseb. bemenet 3), (5

=

1402h

[2] bemenet funkcio

C002

Mbftware zarolas),
16(AT: analog
fesziltség/aram beme
net valasztas), 18 (RS
reset), 20 (STA: inditas
3-vezetékes vezénol),
21 (STP: leallitas 3-

1403h

[3] bemenet funkcid

C003

Nezetékes vezéndl),
22 (F/R: forgasirany
Valtas 3-vezetékes
vezérbrol), 23 (PID:
PID letiltva), 24 (PIDC
PID reset), 27 (UP: tay
vezérelt fel funkcid), 28
(DWN:tavvezérelt le
funkcid), 29 (UDC:
tavvezeérelt adat torlés),
31 (OPE: operator
vezérlés), 32 (SF1:
tobbseb. Profil 1. bit),
33 (SF2: tobbseb. Profi
2. bit), 34 (SF3: tébb-
seb. Profil 3. bit), 35
(SF4: tobbseb. Profil 4
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1404h

[4] bemenet funkcio

C004

R/Wit), 36 (SF5: tébbseb.
Profil 5. bit), 37 (SF6:
tobbseb. Profil 6. bit),
38 (SF7: tobbseb. Profi
7. bit), 39 (OLR: tdlter-
helés korlatozas), 40
(TL:nyomaték kor-
latozas engedélyezés)
41 (TRQ1: nyomaték
korl. Bit 1), 42 (TRQ?2:
nyomaték korl. Bit 2),
44 (BOK: fékezés
visszaigazolas), 46
(LAC:LAD érvé-
nytelenités), 47 (PCLR:
impulzus szamlalé toér-
lese), 50 (ADD: frek-

1405h

[5] bemenet funkcio

CO005

ncia 0sszegzes triggo

145]), 51(F-TM: ter-
minal vezérlés for-
szirozésa), 52 (ATR:
nyomaték utasitas
engedélyezése), 53
(KHC: wattora torlése)
56(MI1: altalanos célu
bemenet 1),
57 (MI2: altalanos
céllu bemenet 2),
58 (MI3: altalanos
célu bemenet 3), 59
(MI4: altalanos célu
bemenet 4), 60 (MI5:
altalanos célu bemenet
5), 61 (MI6: altalanos
célu bemenet 6), 62
(MI7: &ltalanos célu
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1406h

[6] bemenet funkcio

C006

RMemenet 7), 65

(AHD:analog bemenet
tartas), 66 (CP1: tobbs
zint pozicio kapcsolo
1), 67 (CP2:
tobbszinti pozicié
kapcsol6 2),

68 (CP3: tobbszifit
pozicié kapcsolo 3), 69
(ORL: Homing kor-
latozas), 70 (ORG:
Homing trigger), 73
(SPD: fordu-
latszam/pozicié sza-
balyozas), 77 (GS1:
biztonsagi bemenet
1),78

(GS2: biztonsagi bems
net 2), 81 (485: Ez-
COM),

82 (PRG: EzSQ pro-
gram végrehajtasa), 83
(HLD: kimeneti frek-
vencia tartasa), 84
(ROK:

RUN parancs engedé-
Ixezése), 85 (EB:
forgasirany engedé-
lyezés, csau U/f és en]
coder esetén), 86 (DIS
kijelzés korlatozéasa),
255

(no: nincs funkcio),

1407h

[7] bemenet funkcio

C007

W

1408h..

140Ah

(Fenntartott)

Nem hozzaférldet

140Bh

[1] bemenet aktiv allap@011

R/W|

0(NO),1(NC)

140Ch

61012

[2] bemenet aktiv allap

R/W|

0(NO),1(NC)

140Dh

[3] bemenet aktiv allap@&013

R/W|

0(NO),1(NC)

140Eh

[4] bemenet aktiv allaga014

R/W|

0(NO),1(NC)
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140Fh [5] bemenet aktiv allag@015 R/W|0(NO),1(NC) —
1410h [6] bemenet aktiv allag&@016 R/W|O(NO),1(NC) —
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
1411h [7] bemenet aktiv allap&@017 R/W|0(NO),1(NC) -
1412h.. |(Fenntartott) - - Nem hozzéaférhét -
1414h

1415h [11] kimenet funkcid Co021 R/W (RUN: aktiv allapot),

1416h [12] kimenet funkci6 C022 R/ (FA1: allando fordu-
1421h.. |(Fenntartott) latszam), 2 (FA2: alap

1423h jel frekvencia tullépve)

3 (OL: tulterhelés
észlelés (1)), 4 (OD:
PID hibajel tal nagy), 5
(AL: riasztas jelzés), 6
(FAS: frekvencia alapje
elérve), 7 (OTQ:tul
nagy nyomaték), 9 (U\
tul alacsony fesziltség
10 (TRQ: korlatozott
nyomaték), 11 (RNT:
RUN id6 tullépés), 12
(ONT: bekapcsolt alla-
potu idb tullépés), 13
(THM: tdimelegedés
riasztas), 19 (BRK: fék
kiengedés), 20 (BER:
fékezeési hiba), 21 (ZS:

fordulatszam hibajel td
nagy), 23 (POK:
pozicionalas befejezve
24 (FA4: frekvencia
alapjel tullépve 2), 25
(FA5: frekvencia alapje
elérve 2), 26 (OL2:
tulterhelés észlelés (2)
31 (FBV: PID
masodrend kimenet),
32 (NDc: halozati
lekapcsolas észlelése)
33 (LOGL1: logikai nii-
velet eredmény 1), 34
(LOG2: : logikai mii-
velet eredmény 2), 35
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141Ah

Hiba relé funkcio

C026

R

~

(LOG3: logikai mivelet
eredmény 3), 39 (WA(C
kondenzator élettartan
riasztas), 40
(WAF:hiitéventilator
figyelmeztetés), 41 (FF
kapcsolat felvétel jel-
zés), 42 (OHF: tit6-
borda tdlmelegedés fi-
gyelmeztetés), 43
(LOC: alacsony aram-
erosség észlelés), 44
(MO1: altaldnos célu
kimenet 1), 45 (M02:
altalanos célu kimenet
2), 46 (M03: altalanos
célu kimenet 3), 50
(IRDY: inverter uzem-
kész), 51 (FWR: forgas
elére), 52 (RVR: forgas
héatra), 53 (MJA: sulyos
hiba), 54 (WCO: O ab-
lakkomparator), 55
(WCOI: Ol ablakkom-
parator),

58 (FREF), 59 (REF),
60(SETM),

141Bh

[EQ] terminal

Cco27

RV

D (kimeneti frekvencia
1 (kimeneti aram), 2
(kimeneti nyomaték), 3
(digitalis kimeneti frek-
vencia), 4 (kimeneti
feszlltség), 5 (felvett
teljesitmény), 6 (elek-
tronikus fbvédelem), 7
(LAD frekvencia), 8
(digitalis aram monitor
ing), 10 (hitéborda
hémeérseéklet), 12 (al-
talanos célu kimenet
YAO), 15, 16 (op-
cionalis)

141Ch

[AM] terminal

C028

R/

0 (kimeneti frekvencia
1 (kimeneti aram), 2
(kimeneti nyomaték), 3

(digitalis kimeneti frek-
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vencia), 4 (kimeneti
fesziltség), 5 (felvett
teliesitmény), 6 (elek-
tronikus fbvédelem), 7
(LAD frekvencia), 8
(digitalis a&ram monitor
ing), 10 (hitéborda
hémérséklet), 12 (al-
talanos célu kimenet
YAO), 15, 16 (op-

cionalis)
141Dh (Fenntartott) - - - -
141Eh Digitalis aram monitor{C030 R/W[200..2000 0.1[%]
ing referencia
141Fh [11] kimenet aktiv alla{C031 R/W|0(NO),1(NC) -
pot
1420h [12] kimenet aktiv alla{C032 R/W|0(NO),1(NC) -
pot
1421h.. |(Fenntartott) - - - -
1423h
1424h Hiba relé aktiv allapot | C036 RIO(NO),1(NC) -
1425h (Fenntartott) - - - -
1426h Tl alacsony aram C038 R/W|0 (felfutas/lefutas, al-
észlelés lando fordulatszama
Uzem esetén),
1 (allandé fordu-
latszamu Uzem esetén
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
1427h Alacsony aram szintje| C039 RJOV.2000 0.1[%]
1428h Tulterhelés jelzés modja C040 RMW\(felfutas/lefutas, al-
lando fordulatszama
Uizem esetén),
1 (allando fordu-
latszamu Uzem esetén
1429h Tulterhelési figyelmeztg=041 R/W|0..2000 0.1[%]
tés szintje
142Ah  |Frekvencia érzékelés | C042 (fel{R/W|0..40000 0.01[Hz]
felfutaskor s0)
142Bh C042 (al- |R/IW
S0)
142Ch  |Frekvencia érzekelés | C043 (feli{R/W |0..40000 0.01[Hz]
lefutaskor S9))
142Dh C043 (al- |R/IW
s0)
142Eh PID hibajel szint Cc044 R/W..1000 0.1[%]
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142Fh  |Frekvencia érzekelés 2| C045 (feliR/W |0..40000 0.01[Hz]
felfutaskor SY))
1430h C045 (al- |R/IW
s0)
1431h  |Frekvencia érzékelés 2| C046 R/W0..40000 0.01[Hz]
lefutaskor (felso)
1432h C046 (al- |R/W
s0)
1433h Impulzus bemenet ska|&047 R/W|0.01-99.99 -
tényed
1434h.. |(Fenntartott) - - - -
1437h
1438h PID visszacsatolds  |C052 R/W|0..1000 0.1[%]
maximum
1439h PID visszacsatolds  |C053 R/W|0..1000 0.1[%]
minimum
143Ah Tual nagy/tal kicsi nyo- [C054 R/W|0 (tal nagy)/ -
maték 1 (tal kicsi) nyomaték
143Bh Tdl nagy nyomaték (&l|{C055 R/W|0..200 1[%]
re forgas, motoros) szint
143Ch Tal nagy nyomaték (h4€056 R/W|0..200 1[%)]
ra forgas, generatoros)
szint
143Dh Tal nagy nyomaték (hd057 R/W|0..200 1[%)]
ra forgas, motoros) szint
143Eh Tal nagy nyomaték (el{C058 R/W|0..200 1[%)]
re forgas, generatoros)
szint
143Fh Tal nagy/tal kicsi nyo- [C059 R/W|0 (felfutas/lefutas, al-
maték jelzés landé fordulatszamu
Uzem esetén),
1 (allandé fordu-
latszadmu Uzem esetén
1440h (Fenntartott) - - - -
1441h Elektronikus évédelem|C061 R/W|0..100 1[%]
szint
1442h (Fenntartott) - - -
1443h 0 fordulatszam érzékel&063 R/W|0..10000 0.01[Hz]
Si szint
1444h  |Hutéborda tulmelegedé|C064 R/W|0..110
hémérséklet
1445h.. |(Fenntartott) - - - -
144Ah
144Bh Kommunikacié sebessgz071 R/W|03 (2400bps),

ge

04 (4800bps),
05 (9600bps),
06 (19.2kbps),
07 (38.4kbps),

08 (57.6kbps),
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09 (76.8kbps),
10 (115.2kbps)
144Ch Modbus cim C072 RIW..247. -
144Dh (Fenntartott) - - - -
144Eh Kommunikéacié — paritd€074 R/W|00 (nincs), -
01(péros),
02(paratlan)
144Fh Kommunikécié — stop |C075 R/W|1 (1bit), -
bit 2 (2bits)
1450h Kommunikéacios hiba |{C076 R/W|0 (hibés ledllas),
utani mikodés 1 (szabalyozott leallas
majd leallas hibaval),
2 (hiba figyelmen kivul
hagyasa),
3 (leallas szabad ki-
futassal),
4 (motor szabalyozott
leallitasa)
1451h Kommunikéacioés il Cco77 R/W0..9999 0.01[sec.]
tullépés hatéar
1452h Kommunikacios varakee078 R/W0..1000 1[msec.]
zasi id
1453h.. |(Fenntartott) - - - -
1454h
1455h [O] bemenet kalibralas C081 RfBV.2000 0.1
1456h [Ol] bemenet kalibralas C082 R/W.2000 0.1
1457h.. |(Fenntartott) - - - -
1458h
1459h Termisztor bemenet |C085 R/W|0..2000 0.1
hangolas
145Ah.. |(Fenntartott) - - - -
145Eh
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
145Fh Debug mod engedé- |C091 R |0/1 -
lyezés
1460h.. |(Fenntartott) - - - -
1463h
1464h Kommunikéaci6 valasztd3096 R/W|0 (Modbus-RTU)
1 (EzCOM)
2 (EzCOM-admin)
1465h (Fenntartott) - - - -
1466h EzCOM master kegd |C098 R/W|1~8
cim
1467h EzCOM master végis |C099 R/W|1~8
cim
1468h EzCOM start trigger C100 R/\BO (bemenet),
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01 (mindig)
1469h Gyorsit/Lassit nyom6-|{C101 R/W0 (frekvencia értéket |-
gombos frekvencia meH nem tarolja),
moria 1 (frekvencia értéket
tarolja)
146Ah Reset mod C102 R/W (RS bekapcsolasa
esetén),
1 (RS kikapcsolasa esg-
tén),
2 (csak hibas leallas
esetén engedélyezve
[RS bekapcsolasa
esetén]),
3 (csak a hibas leallas
torlése)
146Bh Reset utani Ujrainditas|C103 R/W|0 (inditas OHz-l),
modja 1 (inditas frekvencia
illesztéssel),
2 (inditas aktiv frekven-
cia illesztéssel)
146Ch Gyorsit/Lassit nyomo-|{C104 R/W|0 (OHz)/ -
gombos frekvencia me- 1 (EEPROM adat)
moria torlési moéd
146Dh FM eésités C105 R/W50..200 1[%]
146Eh AM ebsités C106 R/W50..200 1[%]
146Fh (Fenntartott) - - Nem hozzaféihet |1[%)]
1471h AM eltolas C109 R/WD..100 1[%)]
1472h (Fenntartott) - - - 1[%]
1473h Tulterhelési szint 2 Cl11 R/|0/.2000 0.1[%]
1474h.. |(Fenntartott) - - - -
1485h
1486h [11] kimenet bekapcsoC130 R/W|0..1000 0.1[sec.]
lasi késleltetés
1487h [11] kimenet ki- C131 R/W|0..1000 0.1[sec.]
kapcsolasi késleltetés
1488h [12] kimenet bekapcsoC132 R/W|0..1000 0.1[sec.]
lasi késleltetés
1489h [12] kimenet ki- C133 R/W|0to1000 0.1[sec.]
kapcsolasi késleltetés
148Ah.. |(Fenntartott) - - - -
148F
1490h Relé kimenet bekapcsg=140 R/W|0..1000 0.1[sec.]
lasi késleltetés
1491h Relé kimenet ki- C141 R/W|0..1000 0.1[sec.]
kapcsolasi késleltetés
1492h Logikai kimenet1 A |C142 R/W|C021..C026 -
operandus beéllitasaval megegyé
(kivéeve LOGL1..LOGS,
OPO, no)
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1493h Logikai kimenet1 B |C143 R/W|C021..C026 -
operandus beéllitasaval megegyé
(kivéeve LOGL1..LOGS,
OPO, no)
1494h Logikai kimenet 1 th [C144 R/W[0 (ES), 1 (VAGY), -
velet 2(XOR)
1495h Logikai kimenet 2 A [C145 R/W|C021..C026 -
operandus bedllitAsaval megegyé
(kivéve LOG1..LOGS,
OPO, no)
1496h Logikai kimenet2 B [C146 R/W|C021..C026 -
operandus bedllitAsaval megegyé
(kivéve LOG1..LOGS,
OPO, no)
1497h Logikai kimenet 2 ta  |C147 R/W[0 (ES), 1 (VAGY), -
velet 2(XOR)
1498h Logikai kimenet 3 A |C148 R/W|C021..C026 -
operandus beéllitasaval megegyé
(kivéve LOG1..LOGS,
OPO, no)
1499h Logikai kimenet 3B |C149 R/W|C021..C026 -
operandus beéllitasaval megegyé
(kivéeve LOGL1..LOGS,
OPO, no)
149Ah Logikai kimenet 3 i+ |C150 R/W0 (ES), 1 (VAGY), -
velet 2(XOR)
149Bh.. |(Fenntartott) - - -
14A3h
14A4h [1] bemenet valaszdd |C160 R/W0..200
14A5h [2] bemenet valaszdd |C161 R/W0..200
14A6h [3] bemenet valaszdd |C162 R/W0..200
14A7h [4] bemenet valaszdd |C163 R/W0..200
14A8h [5] bemenet valaszdd |C164 R/W0..200
14A9h [6] bemenet valaszdd |C165 R/W0..200
14AAh |[7] bemenet valaszdéd |C166 R/W0..200
14Abh.. |(Fenntartott) - - -
14ACh
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Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
14ADh | Tébbsebesséfpozicié |C169 R/W|0..200
érvényesitési idl
14A4h.. |Nem hasznalt - - Nem hozzaférbet |-
1500h
H csoport
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas Adat fel-
szdma kod bontas
1501h Auto-tuning bedllitas HOO01 R/ (auto-tuning letiltva),
1 (auto-tuning forgas
nélkal),
2 (auto-tuning forgas-
sal)
1502h Motor adatsor H002 R/WI|0 (Standard motor -
megadas,1.motor adatsor),
2 (auto-tune adatok)
1503h Teljesitmény, 1.motor | HO003 RIDO (0.1kW)- -
15 (18.5kW)
1504h P6lusszam, 1.motor HO004 RYOM2 polus), -
1 (4 pblus),
2 (6 polus),
3 (8 polus),
4 (10 polus)
1505h (Fenntartott) - - - -
1506h Fordulatszam konstang1005 R/W|1..1000 1[%]
1.motor
1507h Stabilizacios konstans]H006 R/W|0..255 1
1.motor
1508h.. |(Fenntartott) - - - -
1514h
1516h R1 konstans,1.motor HO020 RfW.65530 0.001D]
1517h (Fenntartott) - - - -
1518h R2 konstans,1.motor HO021 RfW.65530 0.001D]
1519h (Fenntartott) - - - -
151Ah L konstans,1.motor H022 R/\W..65530 0.01[mH]
151Bh (Fenntartott) - - - -
151Ch lo konstans,1.motor H023 R[W.65530 0.01[A]
151Dh |J konstans,1.motor HO024 R/W|{1..9999000 0.001
(felso)
151Eh HO024 R/W
(also)
151Hh.. |(Fenntartott) - - - -
1524h
1525h Autotune R1 kon- HO30 R/\Y..65530 0.001D]
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stans,1.motor
1526h (Fenntartott) - - Nem hozzaféihet |-
1527h Autotune R2 kon- HO31 R/W|1..65530 0.00xp]
stans,1.motor
1528h (Fenntartott) - - - -
1529h Autotune L kon- HO032 R/W|1..65530 0.01[mH]
stans,1.motor
152Ah (Fenntartott) - - Nem hozzaférbet -
152Bh Autotune lo kon- HO33 R/W|1..65530 0.01[A]
stans,1.motor
152Ch  |Autotune J kon- HO034 R/W|1..9999000 0.001
stans,1.motor (felso)
152Dh HO034 R/W
(also)
152Eh.. |(Fenntartott) - - - -
153Ch
153Dh Szlip kompenzacio P tag050 R/W|0..10000 0.1
U/f szabalyozéassal,
visszacsatolassal
153Eh Szlip kompenzacio P tag051 R/W|0..10000 1
U/f szabalyozéassal,
visszacsatolassal
1571h PM motor kéd H102 00 (Hitachi standard)|-
01 (auto-tune adatok)
1572h PM motor teljesitmény| H103 0.1/0.2/0.4/@583/1. |-
1/1.5/2.2/3.0/3.7/4.0/5.5
/7.5/11.0/15.0/18.5
1573h PM motor p6élusszam H104 2(0)/ 4(1)/ 6(2)B(
10(4)/ 12(5)/ 14(6)/
16(7)/ 18(8)/ 20(9)/
22(10)/ 24(11)/ 26(12)
28(13)/ 30(14)/ 32(15)
34(16)/ 36(17)/ 38(18)
40(19)/ 42(20)/ 44(21)
46(22)/ 48(34) polus
1574h PM motor névleges araf105 Névleges aram 0.01[A]
20..100%-a
1575h PM motor R konstans | H106 0.001..65¢(%35 0.0010]
1576h PM motor Ld konstang H107 0.01..655.35mH 1[n6]
1577h PM motor Lq konstang H108 0.01..655.35mH 1[n61]
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Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
1578h PM motor Ke konstang H109 0.0001..6.5535 0.0001
V csucd(rad/s) [V/(rad/s)]

1579h.. |PM motor J konstans H110 0.001-9999.000Kg/m0.001
157Ah [kg/m2]
157Bh Autotune R H111 0.001..65.535Q 0.001[Q
157Ch Autotune Ld H112 0.01..655.35mH 0.01[mH
157Dh | Autotune Lq H113 0.01..655.35mH 0.01[mH
1581h PM idalland6 H116 1..1000 -
1582h PM inditasi aram H117 20.00..100.00% -
1583h PM inditasi iél H118 0.01..60.00s 0.01]s]
1584h PM stabilizaciés kon- [H119 0..120% -

stans
1586h PM minimalis frekven-{H121 0.0..25.5% -

cia
1587h PM Uresjarasi aram H122 0.00..100.00% -
1588h PM inditasi méd H123 00 (letiltva) -

01 (engedélyezve)

158Ah PM kezdeti magnes pgH131 0..255 -

zicio
158Bh PM kezdeti magnes pqH132 0..255 -

zicio becslés 0 V vara-

kozasi id
158Ch PM kezdeti magnes pgH133 0..255 -

zicio becslés észlelési

id6
158Dh PM kezdeti magnes pqH134 0..255 -

zici6 becslés fesziltséd

erssités
158Eh.. |[Nem hasznalt - Nem hozzaférbet -
1600h
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P paraméter csoport

Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat fel-
szama kod bontas
1601h Uzemmodddvitokartya [PO01 R/WO (hibas leallas), —
hiba esetén 1 (Gzemelés folytatasal
1602h (Fenntartott) — —| - —
1603h [EA] csatlakozo PO03 R/WO (fordulatszam alap-
jel)
01 (encoder visszacsat
tolas)
02 (Kiterjesztett EzSQ
bemenet)
1604h Impulzus bemenet vis§P004 R/W 00 (egyfazist impulzus
zacsatolas hasznalata [EA])
01 (2-fazisua impulzus
[90°eltolas])
1 ([EA] és [EB]))
02(2-fazisu impulzus
[90°eltolas])
2 ([EA] és [EB]))
03 (egyfazisu [EA]
és irany jel [EB])
1605h.. |(Fenntartott) — — | - —
160Ah
160Bh Enkodek korilfordulas|P011 R/W32..1024 1
alatti impulzus szam
(PPR)
160Ch Egyszérpozicionalas | P012 R/\@O (egyszdr —
pozicionalas tiltasa)
02 (egyszdr
pozicionalas ak-
tivalva)
160Dh.. |(Fenntartott) — — | - —
160Eh
160Fh Rakozelités sebessége  P015 R&vErt frekvencia®..10000.01[Hz]
1610h.. |(Fenntartott) — — | - —
1619h
161Ah Tul nagy fordulatszam [P026 R/WO0..1500 0.1[%]
erték
161Bh Fordulatszam hiba szint P027 RAON12000 0.01[HZz]
161Ch.. |(Fenntartott) — — | - —
161Eh
161Fh Felfutasi/lefutasi & P0O31 R/WO (billentylizet), —
bemenet forras 3 (EZSQ)
1620h (Fenntartott) — —| - —
1621h Nyomaték alapjel forras P033 RO bemenet), —

1 (Ol bemenet),
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3 (billentyizet),
06 (opcionalis)
1622h Nyomaték alapjel P034 R/WO0..200 1[%]
P033=3 esetén
1623h (Fenntartott) — —| - —
1624h Nyomatek eltolas modja P036 RM\(mad letiltva), —
1(billentyiizet),
1625h Nyomaték eltolas érték P037 RAZ00..+200 1[%)]
1626h Nyomaték eltolas@él [P038 R/WO (ebjel szerint),
1 (bzemmod éieltol
figgd),
05 (Opcionalis)
1627h  |[Nyomaték szabalyozas| P0O39 R/W0..12000 0.01[Hz]
fordulatszam hatara  |(fels)
1628h |(elére forgéas) P039 (al- [R/W
s0)
1629h  |Nyomaték szabalyozas| P040 R/W0..12000 0.01[Hz]
fordulatszam hatara  |(fels)
162Ah |(hatra forgas) P040 (al- [R/W
S0)
162Bh Fordulatszam/nyomat§k041 R/W0..1000 —
szabalyozas atkapcsolasi
id6
162Ch.. |(Fenntartott) — — | - —
162Dh
162Eh Kommunikéaciés watchtP044 R/W0..9999 0.01[sec.]
dog idbzitd
162Fh Inverter reakcié kom- [P045 R/WO (hibas leallas),
munikaciés hiba esetérn 1 (szabalyozott leallas
utan hibas leallas),
2 (hiba figyelmen kivul
hagyasa),
3 (motor ledllithsa sza
bad kifutas utan),
4 (motor szabalyozott
leallitasa)
1630h DeviceNet I/O P046 R/W-20 —
1631h (Fenntartott) — —| - —
1632h Inverter reakcio kom- (P048 R/WO (hibas leallas),
munikacié sziinetelési 1 (szabalyozott leallas
mod esetén utan hibas leallas),
2 (hiba figyelmen kivul
hagyasa),
3 (motor ledllithsa sza;
bad kifutas utan),
4 (motor szabalyozott
leallitasa)
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Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W |Monitoring és beallitag Adat felbont4
szama kod
1633h Motor pélusszam P049 R/WO0(0 polus), 1 (2 pdlus),
megadas fordulatszam; 2(4 polus), 3 (6 polus),
hoz 4 (8 polus), 5 (10
polus), 6 (12 polus), 7
(14 pélus), 8 (16 polus),
9 (18 pdlus), 10 (20
polus), 11 (22 polus).2
(24 polus), 13 (26
polus), 14 (28 polusis
(30 polus), 16 (32
polus), 17 (34 polus)8
(36 polus), 19 (38
polus)
1634h... |(Fenntartott) - - - -
1638h
1639h Impulzus bemenet frekP055 R/W10..320 (megengedett|0.1[kHz]
vencia skala tényéz frekvencia és bemeneti
frekvencia fuggvenyé-
ben)
163Ah Impulzus bemenet®sd |P056 R/W1..200 0.01[sec.]
idéallando
163Bh Impulzus bemenet eltoP057 R/W-100..+100 1[%]
las
163Ch Impulzus bemenet frekP058 R/W0..100 1[%]
vencia hatéar
163Dh (Fenntartott) - - - -
163Eh |TObbszinti pozicié 0 P0O60 R/W
(felso)
163Fh PO60 R/W
(also)
1640h  |Tobbszinti pozicié 1 P0O61 R/W
(felso)
1641h PO61 R/W
(also)
1642h  |Tobbszinti pozicio 2 P062 R/W
(felso)
1643h P062 R/W
(also)
1644h  |Tobbszinti pozicio 3 P063 R/W
(felso)
1645h P063 R/W
(also)
1646h  |Tobbszinti pozicio 4 P0O64 R/W
(felso)
1647h P0O64 R/W
(also)
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1648h  |Tobbszinti pozicié 5 P0O65 R/W
(felso)
1649h PO65 (al- [R/W
s0)
164Ah  |Tobbszinti pozicio 6 P0O66 R/W
(felso)
164Bh P066 (al- [R/W
S0)
164Ch |Tobbszinti pozicio 7 PO67 R/W
(felso)
164Dh PO67 R/W
(also)
164Eh Homing mad P068 R/W (also6)/ 1 (fels)
164Fh Homing irany P0O69 R/NO(FW)/ 1(RV)
1650h Alacsony fordulatszam&070 R/W0..1000
homing frekvencia
1651h Magas fordulatszamu |P071 R/W0..40000
homing frekvencia
1652h  |Pozicionalasi tartomany P072 (fel{R/W|0..268435455 1
(elore) s0)
1653h PO72 R/W
(also)
1654h  |Pozicionalasi tartomany PO73 R/W |-268435455..0 1
(hétra) (felso)
1655h PO73 R/W
(also)
1656h (Fenntartott), - - - -
1657h Pozicionalasi méd PO75 R[@0...Korlatozott
01...Korlatozéas nélkul
(leggyorsabb)
1658h (Fenntartott), - - - -
1659h Encoder szakadastdl- |P0O77 R/WO0..100 0.1[sec.]
[épés
165Ah.. |(Fenntartott), - - - -
1665h
1656h.. |(Fenntartott) - - - -
1665h
1666h EzSQ felhasznaléi pa-|P100 R/WO0..65530
raméter U(00)
1667h EzSQ felhasznaléi pa-|P101 R/W0..65530
raméter U(01)
1668h EzSQ felhasznaldi pa-|P102 R/WO0..65530
raméter U(02)
1669h EzSQ felhasznaldi pa-|P103 R/W0..65530
raméter U(03)
166Ah EzSQ felhasznaldi pa-|P104 R/W0..65530
raméter U(04)
166Bh EzSQ felhasznaloi pa-|P105 R/W0..65530
raméter U(05)
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166Ch EzSQ felhasznaldi pa-|P106 R/WO0..65530
raméter U(06)

166Dh EzSQ felhasznal6i pa-|P107 R/W0..65530
raméter U(07)

166Eh EzSQ felhasznéloi pa-|P108 R/W0..65530
raméter U(08)

166Fh EzSQ felhasznaldi pa-|P109 R/W0..65530
rameéter U(09)

1670h EzSQ felhasznaldi pa-|P110 R/W0..65530
raméter U(10)

1671h EzSQ felhasznéloi pa-|P111 R/W0..65530
raméter U(11)

1672h EzSQ felhasznéloi pa-|P112 R/W0..65530
raméter U(12)

Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat felbont§

szama kod

1673h EzSQ felhasznaldi pa-|P113 R/W0..65530
rameéter U(13)

1674h EzSQ felhasznéloi pa-|P114 R/W0..65530
raméter U(14)

1675h EzSQ felhasznéloi pa-|P115 R/W0..65530
raméter U(15)

1676h EzSQ felhasznéloi pa-|P116 R/W0..65530
raméter U(16)

1677h EzSQ felhasznéloi pa-|P117 R/W0..65530
raméter U(17)

1678h EzSQ felhasznéloi pa-|P118 R/WO0..65530
raméter U(18)

1679h EzSQ felhasznéloi pa-|P119 R/W0..65530
raméter U(19)

167Ah EzSQ felhasznéloi pa-|P120 R/WO0..65530
raméter U(20)

167Bh EzSQ felhasznal6i pa-|P121 R/W0..65530
raméter U(21)

167Ch EzSQ felhasznaldi pa-|P122 R/WO0..65530
rameéter U(22)

167Dh EzSQ felhasznaloi pa-|P123 R/WO0..65530
rameéter U(23)

167Eh EzSQ felhasznéloi pa-|P124 R/W0..65530
rameéter U(24)

167Fh EzSQ felhasznéloi pa-|P125 R/W0..65530
raméter U(25)

1680h EzSQ felhasznéloi pa-|P126 R/W0..65530
raméter U(26)

1681h EzSQ felhasznaldi pa-|P127 R/W0..65530
raméter U(27)

1682h EzSQ felhasznaldi pa-| P128 ROW65530
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rameéter U(28)

1683h EzSQ felhasznaléi pa-|P129 R/WO0..65530
raméter U(29)

1684h EzSQ felhasznaloi pa-|{P130 R/WO0..65530
raméter U(30)

1685h EzSQ felhasznaloi pa-|P131 R/WO0..65530
rameéter U(31)

1686h.. |(Fenntartott), - - -

168Dh

168Eh EzCOM adatok szama| P140 RAWS

168Fh EzCOM célcim 1 P141 R/\W..247

1690h EzCOM cél regiszter 1| P142 R{®000..FFFF

1691h EzCOM forras regisztgP143 R/W0000..FFFF
1

1692h EzCOM cél cim 2 P144 R/\W..247

1693h EzCOM cél regiszter 2| P145 R{®000..FFFF

1694h EzCOM forras regisztgP146 R/W0000..FFFF
2

1695h EzCOM cél cim 3 P147 R\.247

1696h EzCOM cél regiszter 3 P148 R{®®00..FFFF

1697h EzCOM forras regisztgP149 R/WO0000..FFFF
3

1698h EzCOM cél cim 4 P150 R\.247

1699h EzCOM cél regiszter 4 P151 R{©000..FFFF

169Ah EzCOM forréas regiszteP152 R/W0000..FFFF
4

169Bh EzCOM cél cim 5 P153 RIW..247

169Ch | EzZCOM cél regiszter 5 P154 R{®000..FFFF

169Dh EzCOM forréas regiszteiP155 R/W0000..FFFF
5

169Eh~16(Fenntartott), - - -

Alh

16A2h | Opcionalis I/F irand6é |P160 R/W0000..FFFF
utasitas regiszter 1

16A3h | Opcionalis I/F irand6 |P161 R/W0000..FFFF
utasitas regiszter 2

16A4h | Opcionalis I/F irand6 |P162 R/W0000..FFFF
utasitas regiszter 3

16A5h Opciondlis I/F irand6 [P163 R/W0000..FFFF
utasitas regiszter 4

16A6h | Opcionalis I/F irand6 |P164 R/W0000..FFFF
utasitas regiszter 5

16A7h | Opcionalis I/F irand6 |P165 R/W0000..FFFF
utasitas regiszter 6

16A8h | Opcionalis I/F irand6 |P166 R/W0000..FFFF
utasitas regiszter 7

16A9h | Opcionalis I/F irand6 |P167 R/W0000..FFFF
utasitas regiszter 8

16AAh | Opcionalis I/F irandé P168 R/W000..FFFF
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utasitas regiszter 9
16ABh | Opciondlis I/F irand6 |P169 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 10
16ACh |Opcionalis I/F olvasandP170 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 1
16ADh |Opcionalis I/F olvasandP171 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 2
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas Adat felbont§
szdma kod
16AEh |Opcionalis I/F olvasandP172 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 3
16AFh |Opcionalis I/F olvasandP173 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 4
16B0Oh Opcimalis I/F olvasand|{P174 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 5
16B1h |Opcionalis I/F olvasandP175 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 6
16B2h |Opcionalis I/F olvasandP176 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 7
16B3h |Opcionalis I/F olvasandP177 R/W0000..FFFF -
utasitas regiszter 8
16B4h |Opcionalis I/F olvasandP178 R/WO0000..FFFF -
utasitas regiszter 9
16B5h |Opcionalis I/F olvasandP179 R/WO0000..FFFF -
utasitas regiszter 10
16B6h Profibus Node cim P180 R/|0/.125 -
16B7h Profibus Node cim torlgR181 R/WO(torlés)/1 (nincs torlés)
16B8h Profibus Map valasztas P182 RONPPO)/ 1 (Comver- |-
tional)
16B9h.. |(Fenntartott), - - -
16BAh
16BBh | CANopen Node cim P185 R/M\to127
16BCh | CANopen kommunika-{P186 R/WO (automata) 1 (10kbps)
Ccio sebesség 2 (20kbps) 3 (50kbps)
4 (125kbps) 5(250kbps)
6 (500kbps) 7(800kbps)
8 (1Mbps)
16BDh.. [Nem hasznalt - - | -
16BFh
16CO0h CompoNet Node cim P190 Rf9V.63 -
16C2h DeviceNet MACID P192 R/N0Q..63 -
16C3htollNem hasznalt - - -
EOOh
1E01h | Koéteg adat 1 R/\2": kéteg szam 0010h-
2 koteg szam 001Fh}
1E02h Koteg adat 2 R/V2": kéteg szam 0010h-
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2™ kéteg szam 001Fh

1E03h Koteg adat 3 R/V2": kéteg szam 0010h-
2'% koteg szam 001Fh}

1E04h | Koteg adat 4 R/V2": kéteg szam 0010h-
2'% koteg szam 001Fh}

1E05h | Koteg adat 5 R/V2": kéteg szam 0010h-
21 koteg szam 001Fht

1EO6h.. |(Fenntartott) - - — -

1F18h

1E19h.. |[Nem hasznalt - - — -

1F0O0h

1FO01h Koteg adat O R/V2": kéteg szam 0010h-
2'% koteg szam 001Fh}

1F02h.. |(Fenntartott) - - (Megj.2) -

1F1Dh

1F1Eh.. |Nem hasznalt - - Nem hozzaférbet -

2102h

Megjegyzés 1: a fenti regiszterek (0..5 kbteg atlatkdteg adatbdl all. Az EzCOM kommu-

nikacié (inverter-inverter kozott) nem tamogatj&degek hasznalatat, csak a regiszterekét.

Ha meégis el szeretné érni a koteg tartalmat, hfiszadenti regisztereket.

Megjegyzeés 2: figyeljen, hogy ne irjon az 1F02hlDR tartomanyra.

Regiszter lista (2.motor beallitasok)

Regiszter|Paraméter név Paramé{&®/W [Monitoring és beallitas| Adat felbontds

szama kod

2103h  |Felfutasi id (1), 2.motor F202 R/W |1..360000 0.01[sec.]
(felso)

2104h F202 R/W
(also)

2105h  |Lefutasiid (1), 2.motor| F203 R/W |1..360000 0.01[sec.]
(felso)

2106h F203 R/W
(also)

2107h.. [Nem hasznalt - - Nem hozzaférbet -

2200h

Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitag Adat felbontds

szama kod

2201h Frekvencia alapjel for-|A201 R/W/|0 (billentytizet potmé-

ras, 2.motor

ter),
1 (vezérb bemenet),
2 (billentyizet),
3 (Modbus),
4 (opcionalis),
6 (impulzus bemenet),

7 (easysequence),
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10 (mivelet eredményg

)

2202h Run parancs forras, |A202 R/W|1 (vezérb bemenet), |-
2.motor 2 (billentylizet),
3 (Modbus),
4 (opcionalis)
2203h Bazis frekvencia, A203 R/W|300.."maximalis frek- |0.1[Hz]
2.motor vencia ,2.motor"
2204h Maximalis frekvencia, |A204 R/W/|300..4000 0.1[Hz]
2.motor
2205h.. |(Fenntartott) — - Nem hozzéafériet -
2215h
2216h  |Tobbsebességprofil, A220 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
2.motor (felsb) cia".."maximalis frek-
2217h A220 R/W |vencia, 2.motor"
(also)
2218h.. [(Fenntartott) — - Nem hozzéaférlet -
223Ah
223Bh  |[Nyomaték ndvelési m6(A241 R/W|0 (manudlis nyomaték |-
2.motor novelés),
1 (automata nyomaték|
novelés)
223Ch Manualis nyomaték |A242 R/W|20..200 1[%]
novelés, 2.motor
223Dh Manudlis nyomaték |A243 R/W|0..255 1[%)]
novelési frekvencia,
2.motor
223Eh U/f karakterisztika, A244 R/W|0(VC), 1(VP), 2(szabag¢
2.motor u/f), 3(SLV)
223Fh U/f ebsités, 2.motor A245 R/\20..100 1[%]
2240h Feszilltség kompen- [A246 R/W|0..255 1
zacios efsités automata
nyomaték néveléshez,
2.motor
2241h Szlip kompenzacios |A247 R/W|0..255 1
erésités automata nyo-
maték noveléshez,
2.motor
2242h.. |(Fenntartott) — - Nem hozzéafériet -
224Eh
224Fh  |Frekvencia fel§ hatar, | A261 R/W {00 vagy"2. minimum |0.01[Hz]
2.motor (felso) frekvencia
2250h A261 R/W [hatar".."maximum frek
(also) vencia, 2.motor"
2251h  |Frekvencia also hatar, | A262 R/W |0 vagy "start frekven- |0.01[Hz]
2.motor (felso) cia".."maximalis frek-
2252h A262 R/W |vencia, 2.motor"
(also)
2253h.. |(Fenntartott) — - Nem hozzéaférliet -
2268h
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2269h AVR funkcio, 2.motor | A281 R/\® (mindig bekapcsolval;
1 (mindig kikapcsolva)
2 (felfutaskor ki-
kapcsolva)
226Ah | AVR feszlltség, 2.motph282 R/W|200V--0s: 0(200)/
1(215)/ 2(220)/
3(230)/ 4(240)
400V-os: 5(380)/
6(400)/ 7(415)/ 8(440)
9(460)/ 10(480)
226Bh.. |(Fenntartott) — - Nem hozzafériet -
226Eh
Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W [Monitoring és beallitas, Adat felbont§
szama kod
226Fh  |Felfutasi id (2), 2.motor A292 R/W|1..360000 0.01[sec.]
(felso)
2270h A292 R/W
(also)
2271h  |Lefutasiid (2), 2.motor| A293 R/W |1..360000 0.01[sec.]
(felso)
2272h A293 R/W
(also)
2273h Felfutas 2/Lefutas 2, [A294 R/W|0 (2CH bemenet),
2.motor atkapcsolasi 1(bedllitott értékkel),
maod 2(atkapcsolas éirt for-
gasirany esetén)
2274h  |Felfutas 1/ Felfutas 2, | A295 R/W 0..40000 (100000) 0.01[Hz]
2.motor atkapcsolasi |(felsd)
2275h  |frekvencia A295 R/W
(also)
2276h  |Lefutas 1/ Lelfutas 2, | A296 R/W0..40000 (100000) 0.01[Hz]
2.motor atkapcsolasi |(felsd)
2277h  |frekvencia A296 R/W
(also)
2278h.. |(Fenntartott) — - — -
230Bh
230Ch Elektronikus évédelmi |b212 R/W|200..1000 0.1[%]
szint, 2.motor
230Dh Elektronikus évédelem|b213 R/W|0 (csbkkentett nyoma-
hiszterézis, 2.motor téka karakterisztika)
1 (konstans karakterisz-
tika),
2 (szabad beallitas)
230Eh.. |(Fenntartott) — - — -
2315h
2316h Tulterhelés korlatozas|b221 R/W|0 (letiltva),
2.motor 1 (engedélyezve felfuti
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és allando fordulats-
zamu tzemre),
2 (engedélyezve alland
fordulatszamu tzemre),
3 (engedélyezve felfut;
és allando fordulats-
zamu tzemre [fordu-
latszam novelés genera-
toros Uzemben])
2317h Tulterhelés korlatozasib222 R/W|100..2000 0.1[%]
szint, 2.motor
2318h Lefutasi talfesziltség (b223 R/W|1..30000 0.1[?]
védelem, 2.motor
2319h.. [Nem hasznalt — - Nem hozzaférbet -
2428h
2429h Tulterhelés figyelmezte€241 R/W|0..2000 0.1[%]
tési szint 2,2.motor
242Ah.. |[Nem hasznalt — - Nem hozzaférbet -
2501h
2502h Motor adat, 2.motor H202 RN/ (standard motor adat),
2 (auto-tune adat),
2503h Motor teljesitmény, [H203 R/W/|00(0.1kW)-15(18.5kW)-
2.motor
2504h P6lusszam, 2.motor H204 RYOM2 poblus), 1 (4 polus),-
2 (6 polus), 3 (8 pdlus),
4 (10 polus)
2505h Fordulatszam konstang1205 R/W|1..1000 1[%]
2.motor
2506h Stabilizacios konstans|H206 R/W|0..255 1
2.motor
2507h (Fenntartott) — - — -
2508h.. |(Fenntartott) — - — -
2515h
2516h R1 konstans, 2.motor H220 |R/W|1..65535 0.001p]
(felso)
2517h (Fenntartott) — - — -
2518h R2 konstans, 2.motor H221 |R/W|1..65535 0.00xD]
(felso)
2519h (Fenntartott) — - — -
251Ah L konstans, 2.motor H222 |R/W|1..65535 0.01[mH]
(felso)
251Bh (Fenntartott) — - — -
251Ch lo konstans, 2.motor H223 |R/W|1..65535 0.01[A]
(felso)
251Dh |J konstans, 2.motor H224 R/W|{1..9999000 0.001
(felso)
251Eh H224 R/W
(also)
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1S

Regiszter|Paraméter név Paramé{&/W |Monitoring és beallitag Adat felbont4

szama kod

251Fh.. [(Fenntartott) - — | - —

2524h

2525h Autotune R1 konstans{H230 R/W |1..65530 0.001p]
2.motor (felsb)

2526h (Fenntartott) - — - —

2527h Autotune R2 konstans|{H231 R/W|1..65530 0.00xD]
2.motor (felso)

2528h (Fenntartott) - —| - —

2529h Autotune L konstans, [H232 R/W |1..65530 0.01[mH]
2.motor (felsb)

252Ah (Fenntartott) - — | - —

252Bh Autotune lo konstans, |H233 R/W|1..65530 0.01[A]
2.motor (felso)

252Ch  |Autotune J konstans, | H234 R/W{1..9999000 0.001
2.motor (felsb)

252Dh H234 R/W

(also)
252Eh~ | Nem hasznalt - —| Nem hozzafééhet |—
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C melléklet
Hajtas paraméter bedllitas tablazatok

C.1. Bevezetés

A mellékletben az MX2 inverter eurdpai és U.S. sigki felhaszndél6 altal programozhaté
paraméterei és azok alap értékei szerepelnek. B gaBl$ rubrika Uresen lett hagyva, hogy
beirhassa a modositott értékeket. Altalaban a pateaek kisebbik hanyadat sziikséges modo-
sitani. A paraméterek az inverter Kij@lzerinti formatumban szerepelnek.

C.2. Paraméter allitas

Az MX2 inverter sok valtoztathaté paramétert kiféll Javasoljuk, hogy irja fel az 6sszes
adat modositast, ez segitheti a hiba keresésvglbdat vesztés esetén hasznos lehet.

C.2.1. F6bb profil paraméterek

Megjegyzeés: a +-al jelolt paraméterek csak magasishozzaférés esetén szerkeszibkt
ha a B031=10.

"F" csoport paraméterek Alap beallitagB031=10 | Felhasznaldi beallitgs
Pa- Neév (EV)

raméter

kod

FO01 | Kimeneti frekvencia alapjel| 0.0 +

FO002 |Felfutasiid (1) 10.0 +

F202 |Felfutésiid (1), 2.motor 10.0 +

FO03 |Lefutasiid (1) 10.0 +

F203 |Lefutasiid (1), 2.motor 10.0 +

FO004 | Billentyiizet RUN gomb irany00 X
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C2.2. Standard funkciok

"A" csoport paraméterek Alap beallitagB031=10 | Felhasznald6i beallitg
Pa- Név (EV)
raméter
kod
A001 |Frekvencia forras 01 X
A201 |Frekvencia forras, 2.motor 01 X
A002 |Run utasitas forras 01 X
A202 |R Run utasitas forras, 2.motot X
A003 |Bazis frekvencia 50.0 X
A203 |Bazis frekvencia, 2.motor 50.0 X
A004 |Maximalis frekvencia 50.0 X
A204 |Maximdlis frekvencia, 50.0 X
2.motor
A005 |[AT] 00 X
A011 |[O] bemenet aktiv start frek{0.0 +
vencia
A012 |[O] bemenet aktiv maximaligd.0 +
frekvencia
A013 |[O] bemenet aktiv start fes-|0. +
zultség
A014 |[O] bemenet aktiv maximalisl00. +
feszlltség
A015 |[O] bemenet start frekvencigd1 +
engedélyezés
A016 |Anal6g bemenet 8 8. +
A017 |EzSQ engedélyezes 00 X
A019 |Tobbsebességrofil 00 X
A020 |To6bbsebességrofil frekv.0 | 6.0 +
A220 |To6bbsebességrofil frekv.0, 6.0 +
2.motor
A021 |Tobbsebességrofil frekv.1 | 0.0 +
A022 |Tobbsebességrofil frekv.2 | 0.0 +
A023 | Tobbsebességrofil frekv.3 | 0.0 +
A024 | Toébbsebességrofil frekv.4 | 0.0 +
A025 |Tobbsebességrofil frekv.5 | 0.0 +
A026 |Tobbsebességrofil frekv.6 | 0.0 +
A027 |Tobbsebességrofil frekv.7 | 0.0 +
A028 | Tobbsebességrofil frekv.8 | 0.0 +
A029 |Tobbsebességrofil frekv.9 | 0.0 +
A030 |To6bbsebességrofil frekv.100.0 +
A031 |To6bbsebességrofil frekv.11/0.0 +
A032 |Tobbsebességrofil frekv.120.0 +
A033 |Tobbsebességrofil frekv.130.0 +
A034 | Toébbsebességrofil frekv.140.0 +
A035 |Tobbsebességrofil frekv.150.0 +
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A038 |Jog frekvencia 6.00

A039 |Jog leallas maéd 04

A041 |Nyomaték ndvelési mod 00

A241 |Nyomaték novelési mod, (00
2.motor

A042 |Manuéalis nyomaték noveleg 1.8

A242 |Manuélis nyomaték névelég0.0
2.motor

A043 |Manuélis nyomaték névelésb.0
frekvencia

A243 | Manualis nyomaték névelégb.0
frekvencia, 2.motor

A044 |Vezérlési karakterisztika 00

A244 |Vezérlési karakterisztika, |00

2.motor

"A" csoport paraméterek

Alap beallitas

Felhasznal6i beallit3

Pa- Név (EV)
rameéter
kod
A045 | U/f ebsités 100.
A245 | U/f ebsités, 2.motor 100.
A046 |Feszlltség kompenzéacios |100.
ergsités automata nyomatek
noveléshez
A246 |Feszlltség kompenzaciés |100.
erosités automata nyomaték
noveléshez, 2.motor
A047 | Szlip kompenzacids @sités |100.
automata nyomaték
noveléshez
A247 | Szlip kompenzacids @sités |100.
automata nyomaték
noveléshez, 2.motor
A051 |DC fékezés engedélyezése 00
A052 | DC fékezési frekvencia 0.5
A053 |DC fékezés varakozasiid |0.0
A054 | DC fékeé lefutaskor 50
A055 | Dcfékezési id lefutaskor 0.5
A056 |DC fékezés/[DB] bemenet D1
vagy szintvezérelt fikddése
A057 |DC fékeé inditaskor 0.
A058 |DC fékezési iél inditaskor 0.0
A059 |DC fékezés kapcsolasi frek15.0
vencia
A061 |Fel$ hatarfrekvencia 0.0
A261 |Fel$ hatarfrekvencia, 0.0

2.motor
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A062 | Als6 hatarfrekvencia 0.0 +
A262 | Als6 hatarfrekvencia, 2.mot@.0 +
A063, |Ugrasi frekvencia (k6zép) 1{B0 +
A065, 0.0
A067 0.0
A064, |Ugrasi frekvencia (hiszteré-|0.5 +
zises) 1..3
A066, 0.5
A068 0.5
A069 | Felfutés tartasi frekvencia 0.00 +
A070 |Felfutas tartasi i 0.0 +
A071 |PID engedélyezés 00 +
A072 |PID P tag 1.0 +
A073 |PID Itag 1.0 +
A074 |PID D tag 0.0 +
A075 | PV skala konverzié 1.00 +
A076 |PV forras 00 +
A077 |Forditott PID 00 +
A078 [PID kimenet korlat 0.0 +
A079 | PID ebre csatolas 00 +
A081 |AVR funkci6 02 X
A281 |[AVR funkci6, 2.motor 02 X
A082 |AVR fesziltség 230/400 X
A282 | AVR feszlltség, 2.motor 230/400 X
A083 | AVR siirési idballando 0.300 +
A084 | AVR lefutasi efsités 100. +
A085 | Energiatakarékos mod 00 X
A086 |Energiatakarékos mod hangbe.0 +
las
A092 |Felfutasiid (2) 10.00 +
A292 | Felfutasiid (2), 2.motor 10.00 +
"A" csoport paraméterek Alap beallitasB031=10 | Felhasznaldi beallitg
Pa- Név (EV)
raméter
kéd
A093 |Lefutasiid (2) 10.00 +
A293 | Lefutasiid (2), 2.motor 10.00 +
A094 | Felfutas 2/lefutas 2 profil |00 X
valtasi moéd
A294 | Felfutas 2/lefutas 2 profil |00 X
valtasi méd, 2.motor
A095 |Felfutasl-felfutas2 valtasi [0.00.0 XX
A295 |frekvencia
Felfutasl-felfutas2 valtasi
frekvencia, 2.motor
A096 | Lefutasl-lefutas2 valtasi freld.0 X

vencia

398




A296 |Lefutasl-lefutas2 valtasi fred.0

vencia, 2.motor
A097 | Felfutasi gorbe valasztas 01 X
A098 |Lefutasi gorbe valasztas 01 X
A101 |[Ol] bemenet aktiv start frek0.0

vencia
A102 |[Ol] bemenet aktiv maximal}8.0

frekvencia
A103 |[Ol] bemenet aktiv start aram 20 +
A104 |[Ol] bemenet aktiv maximalj400.

aram
A105 |[Ol] bemenet start frekvenci@0

engedélyezés
Al131 |Felfutasi gorbe konstans 02 +
A132 |Lefutasi gorbe konstans 02 +
Al141 | A szamitasi funkcié bemenet 02 +
Al42 |B szamitasi funkcié bemenet 03 +
Al143 | Mivelet 00
A145 | Frekvencia hozzdadas 0.0 +
Al146 |Hozzéaadas &kle 00
A150 |EL-S-felfutasi karakterisztikdlO

kezdete
Al151 |EL-S-felfutasi karakterisztikglO

vége
Al152 | EL-S-lefutasi karakterisztikal0

kezdete
Al153 | EL-S-lefutasi karakterisztikal0

vége
Al154 | Lefutas tartasi frekvencia 0.00 +
A155 |Lefutas tartasi itl 0.0
A156 |PID elalvasi kiiszéb 0.00 +
A157 |PID elalvas késleltetésiad |0.0
A161 |[VR] bemenet aktiv start |0.00

frekvencia
A162 |[VR] bemenet aktiv 0.00

felséfrekvencia
A163 |[VR] bemenet aktiv start feg0.

zliltség
A164 |[VR] bemenet aktiv maxim§-100.

lis fesziltség
A165 |[VR] bemenet aktiv start |01

frekvencia engedélyezés
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C.2.3. Finomhangolasi paraméterek

"B" csoport paraméterek

Alap beallitag

B031=10

Felhasznal6i beallit3

Pa- Név (EV)

raméter

kod

B001 | Ujrainditasi mod hal6zat kig00 +
sés/tul alacsony feszultdég
hibas leallas esetén

B002 |Megengedhéttul alacsony |1.0 +
feszultség ido

B003 | Ujrainditasi varakozasidd |1.0 +

B004 | Azonnali hal6zat kiesési/tul|00 +
alacsony fesziltség riasztas
engedélyezése

B005 | Ujrainditasok szama hal6za00 +
kiesés/tul alacsony
feszlltség ledllas esetén

B007 | Ujrainditasi frekvencia 0.00 +
kiiszobeérték

B008 | Ujrainditasi mad talaram/ |00 +
Tulfesziltség esetén

B010 | Ujrainditasok szama talarang +
tulfesziltség hiba esetén

BO11 |Varakozasiidtularam/ 1.0 +
tulfesziltség hibas vjra-
inditas esetén

B012 | Elektronikus évédelmi hatar| Inverter névle{+

ges aram

B212 | Elektronikus évédelmi hatarjinverter névle- |+
2.motor ges aram

B013 | Elektronikus évédelmi ka- |01 +
rakterisztika

B213 | Elektronikus évédelmi ka- |01 +
rakterisztika, 2.motor

B015 | Szabad beallitas, elektroniki@s +
hévédelmi frekvencia (1)

B016 |Szabad beallitas, elektroniki@sO +
hévédelmi aram (1)

B017 | Szabad bedllitas, elektronik@s +
hévédelmi frekvencia (2)

B018 | Szabad beéllitas, elektroniki@sO +
hévédelmi aram (2)

B019 | Szabad beallitas, elektroniki@s +
hévédelmi frekvencia (3)

B020 | Szabad beallitas, elektroniki@sO +
hévédelmi aram (3)

B021 | Tulterhelés korlatozasi méd 01 +
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B221 | Tulterhelés korlatozasi méd01 +
2.motor
B022 | Tulterhelés korlatozasi szint Ratedcur- |+
rentx1.5(HD)1.4
(ND)
B222 | Tulterhelés korlatozasi szinfRatedcur- +
2.motor rentx1.5(HD)1.4
(ND)
B023 |Lassitasi arany talterhelés 1.0 +
esetén
B223 |Lassitasi arany talterhelés 1.0 +
esetén, 2.motor
B024 | Tulterhelés korlatozasi mod @1 +
B025 | Tulterhelés korlatozasi szintRatedcur- +
rentx1.5(HD)1.4
(ND)
B026 | Lassitasi arany 2 tulterhelésl.0 +

esetén

"B" csoport paraméterek Alap beallitag B031=10 &s#maloi beallitas

Pa- Név (EV)

rameéter

kod

B027 | Tularam elharitas 00 +

B028 | Aktiv frekvencia illesztési |Ratedcurrent +
aram szint

B029 | Lassitasi arany aktiv frekve[8.5 +
cia illesztéshez

B030 | Aktiv frekvencia illesztési |00 +
start frekvencia

B031 | Szoftver zarolasi méd 01 +

B033 | Motor vezeték hossz 10. +

B034 | Run/ bekapcsolt allapotsid (0. +
figyelmeztetés

B035 | Forgésirany tiltas 00 X

B036 | CsoOkkentett fesziltség 2 +
inditas

B037 | Parameéter kod kijelzés tiltas 00 +

B038 | Bekapcsolasi kijelzés 001 +
bedllitasa

B039 | Automata felhasznaléi pa- |00 +
rameter regisztracio

B040 | Nyomaték korlatozas 00 +

B041 |Nyomaték korlat 1 200 +
(elére/motoros)

B042 | Nyomaték korlat 1 200 +
(hatra/generatoros)
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B043 | Nyomaték korlat 1 200
(hatra/motoros)

B044 | Nyomaték korlat 1 200
(elére/generatoros)

B045 | LADSTOP nyomaték 00

B046 | Forditott irdnyu forgas tilthsp 00 +

B049 | Ketts besorolas (HD/ND) |00
megadasa

B050 |Szabdalyozott leallas hal6zat00
kiesése esetén

B051 | DC busz fesziltség kiisz6b(220.0/400.0
szabalyozott ledllitAshoz
hélozatkieséskor

B052 | Ledllitasi talfesziltség kiisz{#60.0/720.0

B053 | Szabalyozott leallitasidgd  |1.0
hal6zatkieséskor

B054 |Kezdeti frekvencia csokkent0.0
leallitaskor halbzatkieséskof

B060 |O ablakkomparator maximéa|100.
erték

B061 | O ablakkomparator minimalig.
erték

B062 | O ablak komparator hiszterd.
zZis

B063 | Ol ablakkomparator 100.
maximalis érték

B064 | Ol ablakkomparator 0.
minimalis érték

B065 | Ol ablak komparator hiszteré-
zis

B0O70 | O bemenet értéke szakadasno
esetén

B0O71 | Ol bemenet értéke szakadgso
esetén

B0O75 | Kdrnyezeti Bmeérseéklet 40.

B0O78 | Watt-6ra torlése 00

B079 | Watt-6ra kijelzési ésités 1.

B082 | Start frekvencia 0.5

B083 | Kapcsolasi frekvencia 10.0 +

B084 | Inicializalasi mod (paraméte®0
vagy hiba napld)

B085 | Inicializalasi régio kod 01 X

B086 | Frekvencia skéla konverziogl.0
tényed

["B" csoport paraméterek | Alap bedllitag  B031=[elhasznaldi beallit: |
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Pa- Név (EV)

raméter

kod

B087 |STOP gomb engedélyezés 00

B088 | Szabad kifutas utani Gjra- |00
inditdsi mod

B089 | Automatikus kapcsolasi freko1
vencia csokkentés

B090 | Dinamikus fékezési kitoltési0.0
tényed

B091 | Ledllitasi mod 00

B092 | Hitéventilator szabalyozds | 01

B093 | Hitéventilator élettartam tor{00
lés

B094 | Inicializalando cél adattertilet 00

B095 | Dinamikus fékezés 00
szabalyozas (BRD)

B096 |BRD aktivalasi szint 360/720

B097 |BRD ellendllas 100.0

B100 |Szabad beallitasa U/f frek.(L) O.

B101 |Szabad bedllitasa U/f fresz@p

B102 |Szabad beédllitasu U/f frek.(2) O.

B103 | Szabad bedllitasu U/f fresz |2

B104 |Szabad bedllitasu U/f frek.(B) O.

B105 |Szabad bedllitasu U/f fresz (B0

B106 |Szabad bedllitasu U/f frek.(4) O.

B107 | Szabad bedllitasu U/f fresz|@p

B108 |Szabad bedllitasu U/f frek.(b) O.

B109 |Szabad bedllitasu U/f fresz (B0

B110 |Szabad bedllitasu U/f frek.(6) O.

B111 |Szabad bedllitasu U/f fresz @D

B112 |Szabad bedllitasu U/f frek.(Jf) O.

B113 | Szabad bedllitasu U/f fresz @D

B120 |Mechanikus fék vezérlés end0
gedélyezés

B121 |Mechanikus fék kiengedés [0.00
varakozasi id

B122 | Mechanikus fék varakozasi|0.00
id6 felfutaskor

B123 | Mechanikus fék varakozasi|0.00
id6 leallitaskor

B124 | Mechanikus fék visszaiga- [0.00
zolasi varakozasi il

B125 | Mechanikus fék kiengedési|0.00
frekvencia

B126 | Mechanikus fék kiengedési|Névleges aram
aram

B127 | Mechanikus fékezési frekvgn- 0.00

403




cia

D

B130 |Ledllitasi talfesziltség 00 +
védelem engedélyezése

B131 | Ledllitasi tulfeszultség szintj 380/760 +

B132 |Ledllitasi talfesziltség 1.00 +
védelmi konstans

B133 | Ledllitasi tulfesziltség 0.2 +
védelmi edsités

B134 |Ledllitasi talfesziltség 1.0 +
védelmi integralasi id

B145 |GS bemenet moéd (SAFE |00 +
STOP)

B150 |Kijelzés kiil§ kezeb felllet |001 +
csatlakoztatasakor

B160 | Dual Monitor 1. paraméter 001 +

B161 | Dual Monitor 2. paraméter 002 +

B163 | Frekvencia alapjel kijelzés 00 +

B164 | Automatikus visszadllas a |00 +
bekapcsolasi kijelzésre

"B" csoport paraméterek Alap beallitagB031=10 |Felhasznaldi beallitas

Pa- Név (EV)

rameétet

kod

B165 | Reakci6 kulskezebfelulet |02 +
eltavolitdsa esetén

B166 |Adat irds/olvasas engedé- |00 X
lyezése

B171 |Inverter lzemmaod valasztas 00 X

B180 | Inicializalas inditasa 00 X

B190 |A jelsz6 megadas 0000 X

B191 |A jelsz6 megésités 0000 X

B182 |B jelsz6 megadas 0000 X

B193 |B jelsz6 megésités 0000 X

C.2.4. Intelligens bemenet funkciok

"C" csoport parameéterek Alap beallitagB031=10 | Felhasznaldi beallit4

Pa- Név (EV)

rameéter

kod

C001 |[1] bemenet funkcid 00 +

C002 | [2] bemenet funkcid 01 +

C003 | [3] bemenet funkcio 12 +

C004 | [4] bemenet funkcid 18 +

C005 | [5] bemenet funkcid 02 +
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C006 | [6] bemenet funkcio 03 +

C007 | [7] bemenet funkcid 06 +

C011 | [1] bemenet aktiv allapot 00 +

C012 | [2] bemenet aktiv allapot 00 +

C013 | [3] bemenet aktiv allapot 00 +

C014 | [4] bemenet aktiv allapot 00 +

C015 | [5] bemenet aktiv allapot 00 +

C016 | [6] bemenet aktiv allapot 00 +

C017 | [7] bemenet aktiv allapot 00 +

C021 | [11] kimenet funkci6 01 +

C022 | [12] kimenet funkci6 01 +

C026 | Hiba relé funkcio 05 +

C027 | [EOQO] terminal 07 +

C028 | [AM] terminal 07 +

CO030 | Digitalis aram monitoring [Névleges aram| +
referencia

C031 |[11] kimenet aktiv allapot 00 +

C032 | [11] kimenet aktiv allapot 00 +

C036 | Hiba relé aktiv allapot 01 +

C038 | Tul alacsony aram figyelme1l +
tetés kimenet mod

C039 | Tul alacsony aram érzékelégsnverter névle- |+
szint ges arama

C040 | Tulterhelés figyelmeztetés |01 +
kimenet mod

C041 | Tulterhelés figyelmeztetési |Inverter névle- |+
szint ges arama

C241 | Tulterhelés figyelmeztetési |Inverter névle- |+
szint, 2.motor ges arama

C042 | Frekvencia érzékelés felfuta8-0 +
kor

C043 | Frekvencia érzékelés le- 0.0 +
futaskor

C044 | PID hiba szint 3.0 +

C045 | Frekvencia érzékeles 2 felfy9.00 +
taskor

C046 | Frekvencia érzékelés 2 le- (0.00 +
futaskor

C047 | Impulzus bemenet skala té{100. +
nyez EO kimenet szamara

C052 | PID FBV funkcio feks hatar | 100.0 +

C053 | PID FBV funkcio als6 hatar| 0.0 +

C054 | Tul nagy/ tul kicsi nyomaték 00 +

CO055 | Tual nagy/ tul kicsi nyomaték100. +
szint (ebre forgas, motoros)

|"C" csoport paraméterek | Alap bedllitay ~ BO31=[Fklhasznaloi beallit |
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Pa- Név (EV)

raméter

kod

C056 | Tul nagy/ tul kicsi nyomaték100. +
szint (hatra forgas, generatq-
ros)

CO057 | Tul nagy/ tul kicsi nyomaték100. +
szint (hatra forgas, motoros

C058 | Tul nagy/ tul kicsi nyomaték100. +
szint (ebre forgas, gen-
eratoros)

C059 |[Kimeneti jel tal nagy/ tal kicg01 +
nyomaték esetén

C061 | Elektronikus évédelmi szint| 90.

C063 | O fordulatszam érzékelési [0.00 +
szint

C064 | Hitéborda tulmelegedési fi- |100. +
gyelmeztetés szint

C071 | Kommunikacio sebessége 05

C072 | Modbus cim 1.

C074 | Paritads 00

CO075 | Stop bit 1

C076 | Kommunikacios hiba valasz02 +
tas

C077 | Kommunikacios hiba 0.00 +
idétallépés

C078 | Kommunikacios varakozasilO. +
id6

C081 | [O] bemenet kalibracio 100.0

C082 | [Ol] bemenet kalibracio 100.0

C085 | Termisztor bemenet (PTC) |100. +
kalibracio

C091 | Debug méd engedélyezés 00

C096 | Kommunikacio valasztas 00.

C098 | EzCOM master keédim 1. X

C099 | EzCOM master végsim 1. X

C100 | EzCOM start trigger 00

C101 | Gyorsit/Lassit memoéria méd 00

C102 | Reset 00

C103 | Reset utani jraindulas 00

C104 | Gyorsit/Lassit memoéria torlé30 +
mod

C105 | EO efsités 100.

C106 | AM ebsités 100.

C109 | AM eltolas 0.

Cl111 | Tdlterhelési szint 2 Névleges aram

C130 |[11] kimenet bekapcsoléasi |0.0 +

késleltetés

406




C131 |[11] kimenet kikapcsolasi |0.0 +
késleltetés

C132 |[12] kimenet bekapcsolasi |0.0 +
késleltetés

C133 |[12] kimenet kikapcsolasi |0.0 +
késleltetés

C140 | Relé kimenet bekapcsolasi|0.0 +
késleltetés

C141 | Relé kimenet kikapcsolasi |00 +
késleltetés

C142 | l.logikai kimenet A operan-00 +
dus

C143 | l.logikai kimenet B operan-00 +
dus

C144 | l.logikai kimenet dvelet 00 +

C145 | 2.logikai kimenet A operan-00 +
dus

C146 | 2.logikai kimenet B operan-00 +
dus

C147 | 2.logikai kimenet dvelet 00 +

C148 | 3.logikai kimenet A operan-00 +
dus

C149 | 3.logikai kimenet B operan-00 +
dus

C150 | 3.logikai kimenet dvelet 00 +

C160 |[1] bemenet valas4id 1. +

"C" csoport paraméterek Alap beallitagB031=10 | Felhasznaléi beallit4

Pa- Név (EV)

rameétet]

kod

C161 |[2] bemenet valasid +

C162 | [3] bemenet valasid +

C163 | [4] bemenet valasiid +

C164 | [5] bemenet valas4id +

C165 |[6] bemenet valasid +

C166 |[7] bemenet valasid +

C169 | TObbszint fordulat- 0. +
szam/pozicié érvényesitési
id6

C.2.5. Motor konstans paraméterek

|"H" csoport paraméterek | Alap bedllitay BO031=[l0 &s#maloi beallitag
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Pa- Név (EV)
raméter
kod
HOO1 | Auto-tuning beallitas 00 X
HO002 | Motor adat valasztas 00 X
H202 | Motor adat valasztas, 2.mot60 X
HO03 |[Motor teljesitmény Inverter telje- |XX
H203 [Motor teljesitmény, 2.motor [sitményéil fiigg
HO004 | P6lusszam 4 X
H204 | P6lusszam, 2.motor 4 X
HOO5 | Motor idballand6 100. +
H205 | Motor idballando, 2.motor 100. +
HOO06 | Motor stabilizacios konstang  100. +
H206 | Motor stabilizaciés konstan$]100. +
2.motor
H020 | R1 konstans, 1.motor kW fligg X
H220 |R1 konstans, 2.motor X
HO021 |R2 konstans, 1.motor kW fligyg X
H221 | R2 konstans, 2.motor X
HO022 |L konstans, 1.motor kW fadg X
H222 | L konstans, 2.motor X
HO023 | lo konstans, 1.motor kW figg X
H223 |lo konstans, 2.motor X
H024 | J konstans, 1.motor kW fligg X
H224 | J konstans, 2.motor X
HO30 | Auto R1 konstans, 1.motor kW filigg X
H230 |Auto R1 konstans, 2.motor X
HO31 | Auto R2 konstans, 1.motor kW filigg X
H231 | Auto R2 konstans, 2.motor X
HO032 | Auto L konstans, 1.motor kW figg X
H232 | Auto L konstans, 2.motor X
HO033 | Auto lo konstans, 1.motor kW flgyg X
H233 | Auto lo konstans, 2.motor X
HO034 | Auto J konstans, 1.motor kW fligg X
H234 | Auto J konstans, 2.motor X
HO50 | Szlip kompenzacid P tag vis@-20 X
szacsatolt U/f esetén
HO51 | Szlip kompenzécié | tag visZ2 X
szacsatolt U/f esetén
H102 | PM motor kod 00 X
"H" csoport paraméterek Alap beallitagB031=10 | Felhasznaldi beallitg
Pa- Név (EV)
rameétet
kod
H103 |PM motor teljesitmény kWdependent X
H104 |PM motor polusszam kWdependent X
H105 |PM motor névileges aram kWdependent X
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H106 |PM motor R konstans kWdependent X
H107 |PM motor Ld konstans kWdependent X
H108 |PM motor Lq konstans kWdependent X
H109 | PM motor Ke konstans kWdependent X
H111 |R autokonstans kWdependent X
H112 |Ld autokonstans kWdependenf X
H113 |Lq autokonstans kWdependenf X
H116 |PM idallando 100 +
H117 |PM inditasi aram 55 X
H118 | PM inditasi id 1.00 X
H119 |PM stabilizacios konstans 100 +
H121 | PM minimalis frekvencia 8 +
H122 | PM Uresjarasi aram 10.00 +
H123 | PM inditasi méd 00 X
H131 |PM kezd magnes pozicio |10 X
becslés 0V varakozasidd
H132 | PM kezd magnes pozicio |10 X
becslés varakozasidd
H133 | PM kezd magnes pozicio |30 X
becslés varakozasidd
H134 | PM kezd magnes pozicio |100 X
becslés feszultségdsités

C.2.6. Bévité kartya funkciok

A P paraméter csoport kidl®pcionalis eszktz csatlakoztatasa eseténddhet

"P" csoport paraméterek Alap beallitagB031=10 | Felhasznald6i beallitg

Pa- Név (EV)

rameéter

kod

P001 | Reakci6 &vit6 kartya hiba |00 +
esetén

P003 | [EA] bemenet kivalasztas 00 X

P004 | Impulzus bemenet mod vissB0 X
zacsatolaskor

P011 | Encoder felbontas (PPR) 512, X

P012 | Egyszédirpozicionalas 00 X
kivalasztas

P0O15 | Pozicié megkdzelitési sebe$.00 +
ség

P026 | Tul nagy fordulatszdm szint  115.0 +

P027 | Fordulatszam eltérées hibajell0.0 +
szint

P031 | Felfutasi/lefutasi édbemenet00 X
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P033 | Nyomaték alapjel forras 00 X
P034 | Nyomaték befdsalapjel 0. +
P036 | Nyomaték eltolasi mod 00 X
P037 | Nyomaték eltolasi érték 0. +
P038 | Nyomaték eltolasi polaritas| 00 X
P039 | Fordulatszadm hatar nyomaték00 +
szabalyozas eseténdgd for-
gas)
P040 | Fordulatszam hatar nyomatéko0 +
szabalyozas esetén (hatra for-
gas)

D

"P" csoport paraméterek Alap beallitagB031=10 |Felhasznaloi beallitas

Pa- Név (EV)

rameétet

kod

P041 | Forfulatszadm/ nyomaték szl +
balyozas atkapcsolasiad

P044 | Hal6zati kommunikacio 1.00 X
watchdog idzit6

P0O45 | Inverter halézati kommu- |00 X
nikacio hiba kezelés

P046 | DeviceNet I/O 00 X

P048 | Inverter reakci6 kommu- |01 X
nikacio szunetelési mod
esetén

P049 | Hal6zati motor polusszam [0.00 X
RPM kijelzése

P0O55 | Impulzus bemenet frekvengi5 +
skéala

P056 | Impulzus bemenetisési id [0.10 +

P0O57 | Impulzus bemenet eltolas 0. +

P058 | Impulzus frekvencia hatar 100. +

P060 | Tobbszirt pozicio 0 0. +

P061 | Tobbszirtpozicio 1 0. +

P062 | Tobbszirt pozicio 2 0. +

P063 | Tobbszirit pozicio 3 0. +

P064 | Tobbszirit pozicio 4 0. +

P065 | Tobbszirt pozicio 5 0. +

P066 | Tobbszirtpozicio 6 0. +

P067 | Tobbszirt pozicio 7 0. +

P068 | Homing méd valasztas 00 +

P0O69 | Homing irany 01 +

PO70 | Alacsony fordulatszamu hof8-00 +
ing frekvencia

P0O71 | Magas fordulatszamu homirg00 +
frekvencia
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PO72 | Pozicionalasi tartomany 268435455
(elore)

P073 | Pozicionalasi tartomany |-268435455
(hétra)

P0O75 | Pozicionalasi mod 00 X

PO77 | Encoder szakadastdlliépés| 1.0

P100 | EzSQ felhasznaloi parametér.
U(00)

P101 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(01)

P102 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(02)

P103 | EzSQ felhasznaloi parameté.
U(03)

P104 | EzSQ felhasznaloi parametér.
uU(04)

P105 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(05)

P106 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(06)

P107 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
uU(07)

P108 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(08)

P109 | EzSQ felhasznéloi parametéx.
U(09)

P110 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(10)

P111 | EzSQ felhasznal6i paraméteér.
U(11)

P112 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(12)

P113 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(13)

P114 | EzSQ felhasznaloi parametér.
u(14)

P115 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(15)

P116 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(16)

P117 | EzSQ felhasznal6i paraméteér.
U(17)

P118 | EzSQ felhasznaloi parametéx.
U(18)

P119 | EzSQ felhasznal6i paraméteér.
U(19) t‘

|"P" csoport paraméterek |

Alap beallitas
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Pa- Név (EV)

raméter

kod

P120 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(20)

P121 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
U(21)

P122 | EzSQ felhasznaloi parametér.
U(22)

P123 | EzSQ felhasznaloi parametéx.
U(23)

P124 | EzSQ felhasznal6i paramétér.
uU(24)

P125 | EzSQ felhaszndloi paramétéx.
U(25)

P126 | EzSQ felhaszndloi paramétéx.
U(26)

P127 | EzSQ felhaszndlo6i paramétéx.
u(27)

P128 | EzSQ felhasznal6i paraméteér.
U(28)

P129 | EzSQ felhaszndloi paramétéx.
U(29)

P130 | EzSQ felhaszndloi paramétéx.
U(30)

P131 | EzSQ felhaszndloi paramétéx.
U(31)

P140 | EzCOM adatok szama 5.

P141 | EzCOM célcim 1 1.

P142 | EzCOMCcél regiszter 1 0000

P143 | EzCOM forras regiszter 1 0000

P144 | EzCOM cél cim 2 2.

P145 | EzCOMCcél regiszter 2 0000

P146 | EzCOM forras regiszter 2 0000

P147 | EzCOM cél cim 3 3.

P148 | EzCOMCcél regiszter 3 0000

P149 | EzCOM forras regiszter 3 0000

P150 | EzCOM célcim 4 4.

P151 | EzCOMCcél regiszter 4 0000

P152 | EzCOM forras regiszter 4 0000

P153 | EzCOM cél cim 5 5.

P154 | EzCOMCcél regiszter 5 0000

P155 | EzCOM forras regiszter 5 0000

P160 | Opcionalis I/F irand6 utasit€3000
regiszter 1

P161 | Opcionalis I/F irand¢ utasit€3000
regiszter 2

P162 | Opcionalis I/F irand6 utasitas 0000
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regiszter 3

P163 | Opcionalis I/F irand6 utasitd3000 +
regiszter 4

P164 | Opcionalis I/F irand¢ utasit€3000 +
regiszter 5

P165 | Opcionalis I/F irand6 utasit€3000 +
regiszter 6

P166 | Opcionalis I/F irand¢ utasit€3000 +
regiszter 7

P167 | Opcionalis I/F irand6 utasitd3000 +
regiszter 8

P168 | Opcionalis I/F irand6 utasitd3000 +
regiszter 9

P169 | Opcionalis I/F irand6 utasitd3000 +
regiszter 10

P170 | Opcionalis I/F olvasando utg@000 +
sitas regiszter 1

P171 | Opcionalis I/F olvasandé ut@®000 +
sitas regiszter 2

P172 | Opcionalis I/F olvasandé ut®000 +
sitas regiszter 3

P173 | Opcionalis I/F olvasandé ut@®000 +
sitas regiszter 4 1@0

P174 | Opcionalis I/F olvasand6 ut‘a)OOO +
Sitas regiszter 5

P175 | Opcionalis I/F olvasand6 ut@000 +
Sitas regiszter 6

P176 | Opcionalis I/F olvasandé ut@®000 +
sitas regiszter 7

P177 | Opcionalis I/F olvasandé ut@®000 +
sitas regiszter 8

P178 | Opcionalis I/F olvasandé ut@®000 +
sitas regiszter 9

P179 | Opcionalis I/F olvasandé ut@®000 +
sitas regiszter 10

P180 | Profibus Node cim 0. X

"P" csoport paraméterek Alap beallitdgB031=10 |Felhasznaldi beallitas

Pa- Név (EV)

rameétet]

kod

P181 | Profibus Node cim torlés 00 X

P182 | Profibus Map kivalasztas 00 X

P190 | CompoNet node cim 0 X

P192 | DeviceNet MACID 63 X
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D melléklet

D.1. CE-EMC beépités

Az EU teriletén hasznalt eszkdzoknek teljesitetiélk az EMC direktivat (2004/108/EC).
Ennek megfelélen az inverterhez a megféldEMC sZirét kell hasznalni az alabbi tablazat

szerint.

Modell Kategoria |Kapcsolasi frekvencia | Motor vezetk

Osszes MX-2 model|C1 15 kHz 25m (arnyékolt)
C2 15 kHz 100m (arnyekolt)

Betap Inverter modell SAiré

1-fazisu 200V-os AB001 / AB002 / ABO04 | AX-FIM1010-RE (10A)
ABOO7 AX-FIM1014-RE (14A)
AB015 / AB022 AX-FIM1024-RE (24A)

3-fazisu 200V-os A2001 / A2002 / AX-FIM2010-RE (10A)
A2004 / A2007
A2015 / A2022 AX-FIM2020-RE (20A)
A2037 AX-FIM2030-RE (30A)
A2055 / A2075 AX-FIM2060-RE (60A)
A2110 AX-FIM2080-RE (80A)
A2150 AX-FIM2100-RE (100A)

3-fazisu 400V-o0s A4004 / A4007 AX-FIM3005-RE (5A)
A4015 / A4022 / A4030 | AX-FIM3010-RE (10A)
A4040 AX-FIM3014-RE (14A)
A4055 / A4075 AX-FIM3030-RE (23A)
A4110/ A4150 AX-FIM3050-RE (50A)
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D.1.1.Fontos megjegyzések

1. Az EMC direktiva felhnarmonikus keltési pontjanaleQ@ 61000-3-2 és 4) teljesitése

érdekében hasznaljon bemeneti fojtot vagy egyékoesz

2. Ha a motor vezeték 25m-nél hosszabb, hasznaljoanemnfojtot a szivargasi aram al-

tal okozott hibak elkerilése érdekébefikibldo relé hibas rikddése, motor rezgés,
stb).

3. A felhasznalénak biztositania kell, hogy a HF (rfegiywvencias) impedancia az

inverter a siré és a foldelési pont kdzott a lebidegkisebb legyen.

* Az alkalmazhat6 legnagyobb keresztmet$xetzetékekkel dolgozzon.

4. Kertllje a vezeték hurkokat, melyek antennakéntlkesinek, kilbnésen nagy felliet

horkok esetén.

» Kertlje a felesleges hurkokat.

* Ne parhuzamosan vezesse az alacsony jelsgady zaj érzékeny és azoer
aramu vezetékeket.

5. Arnyékolt vezetékkel kosse be a motort és az anali@ialis vezéb aramkoroket.

* Hagyja a lehét leghosszabb vezetékszakaszon az arnyékolastcaakzakkora

részen tavolitsa el a vezetélkrami a bekotéshez sziikséges.

Integrélt rendszerek esetén (pl. ha azonos szeieénywan elhelyezve az
inverter, a vele kommunikalé host szamitégép ésezddld potencialra van-
nak koétve), foldelje le a vezetékek arnyékolasatdkét végukon. Elosztott
rendszer esetén (pl ha az inverter és a vele koinkdddrhost szamitogép nem
azonos szekrényben van, és egymastol tavol vanihakyezve), javasoljuk,
hogy a vezédl aramkor vezetékeinek arnyékolasat csak az egygkikin, az
inverter oldalon foldelje le. A motor vezeték arkgksat mindig mindkét vé-
gen foldelni kell.

* A lehebt legnagyobb foldelés és arnyékolas érintkistiilet érdekében hasznal-
jon PG csavart és sarut vagy érveghuvelyt.

» Csak onozott réz arnyékolasu vezetéket haszndlantipus), 85% lefedettseg-
gel.

» Az arnyékolas folytonossaga a vezeték egyetlenjfoisem szakadhat meg. Ha
csatlakozot, megszakitot kell hasznalnia, az amigdllan szakasz minimalis
legyen.

» Egyes motorok esetén gumi szigetelés talalhatdlapocs haz és a motor test
kozott. Altalaban a sorkapocs haz és a PG csavayéke le van festve. Min-
dig biztositsa a megfetefémes kontaktust, ha sziikséges, finoman tavaitsa
a festéket a csatlakozasi feludtr

6. Minimalizélja a vezetékek kdzotti interferenciat.

« Az interferenciat okozo vezetékek tavolsaga ledal@25m legyen. Altalaban a
hosszu szakaszon parhuzamosan vezetett vezeték@l &degnagyobb az in-
terferencia. Két vezeték keresztezése eseténltalakkor a legkisebb az in-
terferencia, ha a vezetékek’3s szogben keresztezik egymast. Az interferen-
ciara érzékeny vezetékek igy csak keresztezhetibotar vezetékeit, parhuza-
mosan nem vezethi@gk hosszabb szakaszon.

7. Minimalizalja a tavolsagot az interferencia forgss saré kozott, kialdnben csokken-

het a sirés hatékonysaga.

* Csak interferencia-mentes eszkdztket hasznaljotsatdoe az invertgit mini-
mum 0,25m tavolsagot.

416



774

8. Kovesse a $#6 beépités biztonsagi@iasait.

« EMC s#ir6 beépitése esetén eltigizze, hogy a dr6 foldelése megfeléen
csatlakozzon az inverter foldelési pontjara. Nagkdencias foldél vezeték
vagy vezeték arnyékolas nem hasznalhat@féidd (PE) vezetékként. A véd
foldet biztonsagosan kell bekdtni, etiersetben fenn all az aramutés veszeélye.
Tartsa be a védioldelés kialakitasara vonatkozo helyi szabvanyokat

* A szirg foldelésének bekotesid@tasa:

. A sZir6 foldelését legalabb 10nfrkeresztmetszétvezetékkel kosse be.
. Az egyes folddl vezetékeket kiilon csatlakozasi ponttal rogzitged&z-
szes foldel csatlakozo legyen képes a névleges terheléssélaa

D.1.2. MX2 inverter beépitése

A 3-fazisa 200V-os és 3-fazisu 400V-os inverterekainos koncepcio szerint kell bekdtni.

Taphalozat
1-fazisd 200V

Fém lap (foldelt)
A sziird ujjlenyomat tipusu, az inverter
és a fém szerelSlap kozott talalhato.
Tavolitsa el a szigeteld bevonatot a
csatlakozd feldletekrdl.

PE

[¢] [e]

EMC filter
(Foot-print)

..., Vezeték rogzitd ful

A foldeld vezetéket az inverter hiitGbor-
dajara kell csatlakoztatni (vagy nagyobb N AT
teljesitményd modell esetén a PE
csallakozora).

Amyékolt vezeték

Fém lap (féldelt).

if?[ | @ | Vezeték rogzild fil

Az arnyeékolt vezetékeket a vezeték rogtitllel mindkét vegukon foldelni kell.
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Az EMC direktiva felhnarmonikus keltési pontjanakE@ 61000-3-2 és 4) teljesitése érdekéeben
hasznaljon bemeneti fojtot vagy egyeb eszkozt akkdna a rendszer fojtdé nélkil is teljesiti
az ebirasokat.

D.2. Omron EMC ajanlas

AVIGYAZAT Az eszkozt csak képzett szakember épitheti betyélle
tarthatja karban. A hibas beépités személyi sérolész-
hat.

Az alabbi lista alapjan ellénizze az inverter megfelémikodését.

1. Az inverter tapellatasanak teljesitenie kelakbbi specifikaciot:
» A fesziltség ingadozas 10% vagy kisebb
» Fazisfeszlltségek eltérése 3% vagy kisebb
» Frekvencia ingadozas 4% vagy kisebb
» A feszulltség torzulas THD=10% vagy kisebb
2. Beépitési mérés
* Az MX2-inverterhez tervezett 8®t hasznalja a tablazat szerint.
3. Bekotés
* A motort 20m-nél révidebb arnyékolt vezetékkel Kakotni.
* Ha 20m-nél hosszabb a vezeték, hasznaljon kimdogdt a szivargasi aram altal
okozott hibak megékésére.
» A kapcsolasi frekvenciat allitsa 2kHz-re az EMGIiéls teljesitéséhez.
» Kulonitse el a betap és a motor vezetéket a eaéamkori vezetékeél
4. Kornyezeti dlirdsok sér6 hasznalata esetén:
« Kornyezeti Bmérséklet: -10..4T
» Paratartalom: 20..90%
« Rezgés: 5,9m/sé¢0,6g) 10-55Hz
» Elhelyezés: 1000m alatti magassagban, beltérbenégpoeagens gazoktdl mentes he-
lyen)
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E melléklet
Biztonsagi leallitas (1ISO 13849-1)

E.1. Bevezetés

A Gate tiltassal az EN60204-1-nek megfélbiztonsagi leallast végre lehet hajtani a 0-as
leallasi kategoria szerint (szabalyozatlan lealt@sozati levalasztasnak megféeh). Az
ISO-13849-1 PL=d élrasait teljesiti.

E.2 Mdkodése

Ha lekapcsolja a fesziltséget a GS1 és GS2 benkedietaz inverter letiltja a kimeneti
aramkoroket, ezaltal a motor tapellatasa mégkz Az EDM kimenet a GS1 és GS2 bemenet
bekapcsolasakor aktivalodik.

Mindig a két bemenetet hasznélva tiltsa le az iererHa valamilyen oknal fogva csak az
egyik bemenetet hasznalja, az inverter kimenetde tiltva, de az EDM kimenet nem aktiva-
lodik. llyen esetben ellémizni kell a biztonsagi letiltasi bekotést.

E.3. Installacio

Ha hasznalni kivanja a gate tiltasi funkciot, égitbe biztonsagi aramkort, ami az EDM Kki-
menetet és a GS1, GS2 hiztonsagi bemeneteket ljaszndekdtési utmutatot a 3. fejezet-

ben talalja.

Inverter

Biztonsagi
leallitas
funkcidval
_ Safety
Unit
(certificated

acc, to EN954-1
and 1S013849-1)
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E.4. Felhasznaland6 eszkozok

SorozatModell Elirt szabvany tanusitvany

GS9A | 301 1ISO13849- 06.06.2007
2cat4,SIL3

G9SX |GS226-T15-RC | IEC61508SIL1-3| 04.11.2004

NE1A [SCPUO0O1-V1 IEC61508SIL3 27.09.2006

Ha a biztonsagi eszkdz PL=d osztalyu, az inverternéeljesitenie kell a PL=d misitést.

E.5. Idészakos ellen érzés

Az inverter a GS1 vagy GS2 bemenet megszakadasmedsall, igy idszakosan ellgirizni
kell a bekotés allapotat. Az ellénrzést évente minimum egyszer el kell végezni aatala
tablazatnak megfeléén.

Csatlakoz6 | Allapot

GS1 On off On off

GS2 On On off off

EDM On off off off

(kimenet) tiltott tiltott tiltott engedélyezett

E.6. Elévigyazatossagi javaslatok

|6en teljesiti biztonsagi feltételeket.

nésitése PL=b osztalydra csokken.

Készitsen kockazat elemzést annak biztositasagy, ddiztonsagi aramkoér megfele-
Ha az EDM kimenet nem a fenti tablazat szerifikgdik, az inverter biztonsagi mi-

A biztonsagi ledllitas funkcio nem valasztja ledolzatrél az invertert, nem véalasztja

le galvanikusan az eszkdzoket. Barmitiekarbantartasi vagy installaciosinelethez
ki kell kapcsolni az invertert.

net.

A biztonsagi ledllitas vezetékei nem lehetnek 3@inhosszabbak.
A biztonségi leallit6 aramkdr bontasa utdn 10mseliil kikapcsol az inverter kime-

Ha kett vagy tobb inverter azonos GS1, GS2 bemenetre apasblva, mindenkép-

pen épitse be a 4.5 pont szerinti didédat.
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