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SECCION 1
| ntroduccioén

Esta seccién contiene informacion sobre los componentes del Controlador asi como sus funciones.
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1-1 Descripcion de los componentes
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JDisplays

F Display No.1
F Display No.2

F No. de Pattern

F Indicadores de
estado del pro-
grama

F Indicadores de
operacion

F Barra de LEDs

Muestra el valor del proceso o simbolos de parametro.

Muestra el punto de consigna, variable manipulada o selecciones de
parametros.

Muestra el No. de pattern.

Indica cémo cambia el SP en curso del paso en ejecucion.

* OUT1
Encendido cuando la salida de control 1 se pone en ON (excepto salida
analdgica).

* OUT2
Encendido cuando la salida de control 2 se pone en ON (excepto salida
analdgica).

* SUB1
Encendido cuando la salida auxiliar 1 se pone en ON.

* SUB2
Encendido cuando la salida auxiliar 2 se pone en ON.

* MANU

Encendido con modo de operacion manual.
* RST

Encendido con el control en estado de reset.
* RMT

Encendido con operacién remota.
* HOLD

Encendido cuando el programa esta en estado retener.
* WAIT

Encendido cuando el programa esta en estado espera.
* AT

Parpadea durante auto-tuning.

* En el controlador tipo basico (E5AK-AA2), esta barra indica la variable
manipulada (calor) en incrementos de 10% por LED. En el controlador pa-
ra valvula motorizada (ESAK-PRR?2), esta barra indica la apertura de la
valvula en incrementos de 10 % por LED. En el controlador programable
(E5AK-T), esta barra indica el tiempo transcurrido del pattern en incre-
mentos de 20% (cinco etapas) por LED.

JCOmMo utilizar las A continuacion se describen las operaciones basicas de las teclas.

teclas
F Tecla

Para pasar a operacion run desde el estado de reset, pulsar esta tecla du-
rante 1 segundo minimo.

Para cambiar al estado reset desde run, pulsar esta tecla durante dos se-
gundos minimos.



Entrada y Salida Seccién 1-2

1-2 Entraday salida

Controlador Salida control
(calor)

Salida control 1

Entrada de temperatura

Entrada de tension

Salida control
(frio)

Entrada de corriente

Salida control 2

Alarma 1 ]
Entrada CT . :
Potenciémetro Alarma 2
\ Salida auxiliar 1
Alarma 3
HBA Salida auxiliar 2 I
LBA

! ]
1 1 .

, Entrada de Sefial tiempo 1 ; Salida Transfer
! evento !

Sefial tiempo 2

Fin de programa

Salida de etapa

Error 1

Error 2

JEntrada El ES#K-T soporta las siguientes entradas:
Entrada de temperatura, entrada de corriente, entrada de tensioén, entrada

de CT/Potenciometro y entrada de evento.

F Entrada de temperatura/Entrada de tension/Entrada de corriente

* Al controlador sélo se puede seleccionar y conectar simultdneamente una
entrada de temperatura, tension o corriente.

* Como entrada de temperatura se pueden conectar los siguientes sen-
sores de entrada:

Termopar: K, J, T, E, L, U, N, R, S, B, W, PLII
Termorresistencia de platino: JPt100, Pt100

* Como entrada de corriente admite las siguientes sefiales:
4a20mA, 0a 20 mA

* Como entrada de tensién admite las siguientes sefiales:
lab5Vc.c,0ab5Ve.c,0al0Vce.c.

F Entrada de CT/ * Conectar la entrada CT cuando se utilice la funcion HBA (alarma de rotura
Potenciémetro de calentador) en un controlador _e;tand_ar (E’5_#K-TAA2). Te_ner en cuer_1ta
gue la entrada CT no se puede utilizar si esté instalada la unidad de salida

analégica.

* Conectar el potenciometro cuando se monitorice la apertura de valvula en
un modelo de control de valvula motorizada (ES5AK/EK-TPRR2).

F Entrada de even- Cuando se utilice la entrada de evento, afadir la unidad de entrada
(E53-AKB 0 E53-CKB). Se puede seleccionar una de las cinco entradas de

evento siguientes:
Run/Reset, Remoto/Local, Auto/Manual, Retener/Cancelar retener,
Avance, Pattern

to
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J Salida

F Asignaciones de
salida

Las funciones de salida del E5#K-T no son operativas hasta transcurridos cinco
segundos después de conectar la alimentacion.

El E5#K-T soporta las cinco salidas siguientes:
Salida de control 1
Salida de control 2
Salida auxiliar 1
Salida auxiliar 2 (el ESCK-T no soporta esta salida)
Salida transfer

Cuando se utilicen las salidas de control 1y 2, seleccionar la unidad de salida
(suministrada por separado). Hay disponibles distintos tipos de salida para
obtener la configuracion del circuito de salida.

Cuando se utilice la salida transfer, afiadir la unidad E53-AKF/E53-CKF.

* El E5#K-T soporta las trece funciones de salida siguientes:
Salida de control (calor), salida de control (frio), Alarmas 1 a 3,
HBA (no E5CK), LBA, Sefales de tiempo 1y 2, Fin de programa,
salida de etapa, Error 1 (error de entrada), Error 2 (error de
convertidor A/D)

* Asignar estas funciones de salida a salida de control 1, salida de control 2,
salida auxiliar 1 y salida auxiliar 2.
Observar que en el controlador para valvula motorizada, la salida de con-
trol 1 se utiliza como salida ABRIR y la salida de control 2 como salida
CERRAR, por lo que no se pueden asignar otras funciones a dichas sali-
das.Asimismo dicho modelo no dispone de las salidas de control (calor),
salida de control (frio), HBA y LBA.

* En el controlador tipo basico hay restricciones en cuanto a las asigna-
ciones que se pueden utilizar (salida de control 1, salida de control 2, salida
auxiliar 1 y salida auxiliar 2).

* En el ejemplo de la pagina anterior, salida de control (calor) se asigna a
salida de control 1, alarma 1 se asigna a salida de control 2 y alarma 2 se
asigna a salida auxiliar 1. Por lo tanto, la configuracion es tal que la salida
de control de calor esta conectada a la salida de control 1 y la salida de
alarma esté conectada a la salida de control 2 y salida auxiliar 1.

* Las salidas de control 1y 2 se utilizan dependiendo de las diferencias en el
método de control como sigue:
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Método de control

Modelo

Salida de control 1/
Salida de control 2

Control estandar

ES5AK/EK-TAA2 AC100-240
ES5AK/EK-TAA2 AC/DC24

Salida de control (calor)
/ Alarma, etc.

Control de Calor y Frio

ES5AK/EK-TAA2 AC100-240
ES5AK/EK-TAA2 AC/DC24

Salida de control (calor)
/ Salida de control (frio)

Control de véalvula motot ESAK/EK-TPRR2 AC100-240 | Abrir/Cerrar
rizada ESAK/EK-TPRR2 AC/DC24
F Salida Transfer * El E5#K-T soporta las cinco salidas transfer siguientes:

SP en curso, valor del proceso, variable manipulada del control calor,
variable manipulada del control frio, apertura de valvula

Observar que las variables manipuladas en control calor y en control frio sélo

estan disponibles en el controlador tipo basico y la apertura de valvula solo

en el modelo para valvula motorizada.

* Estas salidas transfer se pueden enviar después de haber sido escaladas.
Se puede efectuar una conversion escalar inversa dado que permite se-
leccionar un limite superior menor que el limite inferior.
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1-3 Programa

JEstructura de los
programas

JEjecucidn del
programa

F Operacion paso

F Operacion es-
pera
JSalida de alarma

J Salida de progra-
ma

El E5AK-T permite configurar programas compuestos por un maximo de
ocho patterns (pattern 0 a 7). El ESEK y el E5CK sélo admiten cuatro pat-
terns (pattern 0 a 3).

El nimero de pasos (16 maximo) en cada pattern se puede especificar en
parametros.

.
.
.

|

Paso 0 Paso 1 Paso 2 Paso 15

\ ¢

* Generalmente, para configurar programas se utiliza el “método de progra-
macion de tiempo de paso”. Mediante este método, se utilizan como ele-
mentos de programa los puntos de consignay el tiempo en cada paso. Sin
embargo también se puede utilizar el “método de programacion de pen-
diente de rampa”. En este método, se utilizan como elementos de progra-
ma el punto de consigna, y la pendiente de la rampa.

* Generalmente, los patterns objeto se especifican antes de ejecutar el pro-
grama.

* En setup de parametro, se puede especificar repetir la ejecucion del mis-
mo pattern (Repetir) o ejecutar consecutivamente todos los patterns
desde el 0 al 7 (Ejecutar todos).

* Durante la ejecucion del programa, se pueden saltar pasos (Avance) y se
puede retener la ejecucion (Retener).

* Si se especifica en configuracion de parametro ancho de espera, el pro-
grama no pasa al siguiente paso hasta que el PV alcanza la banda especi-
ficada (ancho de espera) al final de cada paso.

* Las alarmas asignadas como salidas operan referenciadas a los valores
de alarma preseleccionados para cada pattern.

* Conforme con la asignacion de salida, se pueden emitir sefiales de tiempo,
fin de programa y salida de etapa.

* Las sefales de tiempo conmutan a ON/OFF de acuerdo con los tiempos
fijados a partir del paso especificado como inicio.
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1-4 Parametros y menus

JTipos de
parametros

F Modo proteccién
F Modo manual

F Modo nivel O

F Modo programa

F Modo nivel 1

F Modo nivel 2

F Modo Setup

F Modo expansion

Los parametros del ES#K-T estan distribuidos entre los diez modos si-
guientes:

Modo Proteccion
Modo Manual
Modo Nivel 0
Modo Programa
Modo Nivel 1
Modo Nivel 2
Modo Setup
Modo Expansion
Modo Opcion
Modo Calibracion

Las selecciones de parametros en cada uno de los ocho modos (excluidos
modo proteccidon y modo manual) se pueden comprobar y modificar me-
diante la seleccion en el display de mend.

La funcién de proteccion sirve para prevenir modificaciones indeseadas de
pardmetros y conmutar entre run y reset y entre automatico y manual.

En este modo, el controlador se puede cambiar a operaciéon manual. Sélo en
este modo se puede variar manualmente la variable manipulada.

Seleccionar el controlador en este modo durante la operacion normal. En
este modo se pueden realizar las operaciones Avance y Retener. También
se puede monitorizar (no cambiar) el valor del proceso, No. de paso, tiempo
de standby, tiempo transcurrido de pattern, contaje de ejecucion de patterny
variable manipulada.

Este es el modo de programacién. En este modo, se puede seleccionar el
ndmero de pasos utilizados en cada pattern, contaje de ejecucion de pat-
tern, valores de alarma, puntos de consigna para cada paso, tiempo de paso
y sefiales de tiempo entre pasos.

Este es el modo principal para ajustar el control. En este modo se puede eje-
cutar AT (auto-tuning) y seleccionar los valores de alarma, el periodo de
control, los parametros PID y las condiciones de alarma de rotura de calen-
tador (HBA)

Modo auxiliar para ajustar el control. En este modo se pueden seleccionar
los parametros para limitar la variable manipulada y el punto de consigna,
conmutar entre los modos local y remoto y seleccionar la alarma de rotura
de lazo (LBA), histéresis de alarma y el valor del filtro digital de entradas.

Este es el modo para seleccionar las especificaciones basicas. En este
modo se pueden seleccionar parametros que deben chequearse o seleccio-
narse antes de la operacion tales como el tipo de entrada, escala, y asigna-
cion de salida y operacion directa/inversa.

En este modo se puede seleccionar el limitador de seleccion de SP, control
ON/OFF o PID, unidad de tiempo de programa, seleccion de tiempo de
paso/tiempo de subida, unidad de tiempo de pendiente de rampay eltiempo
para volver automaticamente al display de monitorizacion.
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J Seleccidn de El siguiente diagrama muestra el orden en que se seleccionan los modos.

modos - 2 Alimentacién ON
nEnl [cal+

‘ 1 seg. min.
1 seg. min.
Lu- - Modo nivel 0

&t A

et =g oo

Modo manual

[+ (A

1 seg. min.

1 seg. min. 1 seg. min.

Modo nivel 2 ]
Modo proteccion
@}

1 seg. min.

<l

#l seg. min.
Modo expansion

1 seg. min.
Modo opcién

<2l

1 seg. min.
Modo calibracién

)

&)
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2-1 Seleccidon de especificaciones de salida

Algunas caracteristicas son diferentes de acuerdo con el tipo de controla-
dor: basico o para valvula motorizada (E5AK y E5SEK). La siguiente tabla
contiene qué parametros de salida estan soportados.

Parametro Tip%gési- vé-lr\llﬂ(ljapnﬁz)ato-
rizada

olkE ! Asignacion de salida de control 1 F
a2 Asignacion de salida de control 2 F
ok ! Asignacion de salida auxiliar 1 F F
cuL2 Asignacion de salida auxiliar 2 F F
arfu Operacion directa/inversa F F

rp Periodo de control (calor) F
£ -CP | Periodo de control (frio) F

(F Indica parametro de salida soportado)

JAsignaciones de salida

12

F Tipo basico

Ne
Ll

- | | ™

LD (D

i
e
-
’,.:UL:‘

Las asignaciones de salida se describen de acuerdo con el tipo de controla-

dor.

* Soporta trece salidas. Estas funciones estan asignadas a salidas de con-
trol 1y 2, y salida auxiliar 1 y 2 (E5CK sélo salida auxiliar 1).

* Algunas salidas tienen restricciones en cuanto a asignaciones.

* La siguiente tabla muestra las posibilidades de asignaciones de salidas.

Destino de asignacion| Salida de control Salida auxiliar
Funcion de salida 1 2 1 2*1
Salida de control (calor) F F
Salida de control (frio) F F
Alarma 1 F F F =
Alarma 2 F F F =
Alarma 3 F F F =
HBA *2 F F F F
LBA *3 F F F F
Sefial de tiempo 1 F F F F
Sefial de tiempo 2 F F F F
Fin de programa F F F =
Salida de etapa F F F F
Error 1 :Error de entrada F F
Error 2 : Error de convertidor A/D F F
Con salida de control (frio), las condiciones para conmutar de control estandar a
control calor y frio se obtienen cuando la funcién de salida esta asignada en la
parte de frio durante el control calor y frio.

Es decir, el control calor y frio se realiza cuando esta asignada la salida
de control frio y se realiza el control estandar cuando dicha salida no esta
asignada.
*1 Sélo ESAK-T/ESEK-T
*2 S6lo ESAK-TA/ESEK-TA
*3 Sélo E5#K-TA
* Las selecciones iniciales son las siguientes:
salida de control 1 = Salida de control (calor)
salida de control 2 = Alarma 1

salida auxiliar 1 = Alarma 2
salida auxiliar 2 = Alarma 3



Seleccion de especificaciones de salida Seccién 2-1

* Las asignaciones de salida se seleccionan en los parametros “asignacion
de salida de control 1", “asignacion de salida de control 27, “asignacion de
salida auxiliar 1" y “asignacion de salida auxiliar 2" (modo setup).

F TipO para valvula * Los controladores para valvula motorizada soportan nueve funciones de
motorizada salida. Estas se asignan a las salidas auxiliares 1y 2.

{

* Algunas salidas tienen restricciones en cuanto a asignaciones. La siguien-

-

-
N
[

Ndl

'1 8 ( ( te tabla muestra las posibilidades de asignacion de salidas.

- - . . .z

— ) ‘ :‘ Destino de asignacion| Salida de control Salida auxiliar

b N Funcién de salida 1 2 1 2
Alarma 1 F F
Alarma 2 F F
Alarma 3 F F
Sefial de tiempo 1 F F
Sefial de tiempo 2 F F
Salida de etapa F F
Salida fin de programa F F
Error 1 : Error de entrada F F
Error 2 : Error de convertidor A/D F F

13
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2-2 Seleccion de Patterns

14

Si se desea seleccionar parametros en el modo programa durante la ope-
racion del controlador, primero se debe parar la operacion. La operacion
puede continuar sélo en casos especiales, por ejemplo, para cambiar el
SP durante la operacién del controlador.

* Los parametros que se utilizan frecuentemente para programacion se

pueden seleccionar en el “modo program”. El siguiente diagrama muestra
los parametros que estan disponibles en el modo programa y el orden en
el que se seleccionan.

' )
Seleccién modo programa.

.
-

Seleccion No. de pattern.

Seleccién nimero de pasos

Seleccion de pendiente

Seleccién|de tiempo de paso

Seleccién SP de paso/tiempo de Seleccién SP/Tiempo de rampa
paso /tiempo Mto. de cada paso

-
%

Seleccién contaje ejecucion de
pattern

Seleccion valor de alarma

Seleccion sefiales de tiempo 1, 2
Paso/tiempo ON/tiempo OFF

No

JTodas patterns completas?.

[ Fin de programa ]

Esta seccion describe la operacion basica de programacion. Para mas infor-
macion sobre los siguientes parametros, ver la siguiente seccion:
“Programacion de Tiempo de paso/Pendiente”, “Contaje de ejecucion de
pattern”, “Sefial de tiempo 1, 2”
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JNo. de pattern

’

g

y

JNo. de pasos

)

rod

JSP de paso/Tiem- *
po de paso

Ul

(L]

)

[

:0al5

SP

Este pardmetro no se puede cambiar durante la operacién del controlador.
Las selecciones de los parametros SP de paso, tiempo de paso, alarmas

y otros parametros que siguen a esta seleccién son para el pattern selec-
cionado en este parametro.

El rango de seleccion es de 0 a 7 (patterns 0 a 7) para ESAK/EK-T y 0 a
3 para E5CK-T. La seleccion por defecto es “0”.

Seleccionar el nimero de pasos para el programa especificado en la selec-
cién anterior “No. de pattern”.

El rango de seleccién es de 1 a 16 (pasos). La seleccién por defecto es
H8H.

Seleccionar sélo el nimero de pasos utilizados en el programa en orden
desde paso 0, como “SP de paso 07, “tiempo de paso 0", “SP de paso 17,
“tiempo de paso 1"y asi sucesivamente.

El rango de seleccion de SP de paso esta comprendido por los limites su-
perior e inferior del punto de consigna. La seleccion por defecto es “0”.
Seleccionar el rango de tiempo 0.00 a 99.59 (horas:minutos o minutos:se-
gundos). Las seleccion por defecto es “0.00".

Paso 3

Paso 2

Tiempo paso 0 « Tiempo paso1: Tiempo paso 2 Tiempo paso 3

Rl g

i

'
1
1
1
1
'
1
1
'
1
|
'
1
1
1
'
1
1
1
1
'
'
1
'
|
1
'
P

1
'
|
L

'
1
1
'
1
'
1
1
'
1
1
'
1
1
1
'
'
1
'
'
1
'
'
1
'
1
'
1
'
'
L

.

-

A: SP de pasos0y 3 Tiempo
B: SP de pasos 1y 2

Como se muestra en la figura anterior, el paso cero es un valor fijo (mante-
nimiento). Seleccionar asi “Tiempo de paso 0” a “0.00” con lo que el paso
1 sera el primer paso real para programas de rampas.

15
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J Valor de alarma * Los valores de alarmasoélo se pueden seleccionar si se han asignado las
— alarmas.
H:- - = * Si se asigha una alarma de desyia(.:i(’)n, e! valor de alarma se se.lecciona
conrespecto al SP en curso. El siguiente ejemplo muestra la relacion entre
: :0as el SP en cursoy el valor de alarma cuando el tipo de alarma esta seleccio-
nado a “limite superior”.
SP
4 Paso 0 Paso 1 Paso 2

Paso 1 SP

Valor de alarma

Paso 0 SP

Tipo: alarma limite superior

Tiempo

16
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Ejemplo I

. min.

. min.

. min.

. min.

. min.

. min.

. min.

. min.

. min.

. min.

. min.

En este ejemplo se va a seleccionar el siguiente programa en pattern O.

Paso 2 Paso 3

100 . '
50 e :
: 0.40 ' 020

l—————

-

Tiempo: hr, min

SP Tiempo (hr, min.) Valor de alarma 2
Paso 0 50 0.00 10
Paso 1 100 0.20 10
Paso 2 100 0.40 10
Paso 3 50 0.20 10

(1) En el display de menu, seleccionar “P~Ln : programa” pulsando las te-
clas o 7]

(2) Pulsarlatecla para entrar a modo programa. Se visualiza el primer
parametro del modo programa “Fkrn : pattern”. La seleccién por defec-
to es “0 : pattern 0.

(3) Dado que en este ejemplo se deja la seleccién “0: pattern 0", pulsar la
tecla . El display cambia a [5-na] (parametro “ndmero de pasos”).
La seleccion por defecto es “8”".

(4) Seleccionar el parametro a “4” pulsando las teclas o} .

(5) Cuando se pulsalatecla , el display cambia a[5P{ ] (parametro “SP
de paso 07). La seleccion por defecto es “0”.

(6) Seleccionar el parametro a “50” pulsando las teclas o} .

(7) Cuando se pulsa la tecla , el display cambia a [£< D] (parametro
“tiempo de paso 0"). La seleccion por defecto es “0.00".

(8) Dado que en este ejemplo se deja la seleccion “0.00: 0 minutos” , pulsar
la tecla . El display cambia a [5F ] (parametro “SP de paso 1°). La
seleccion por defecto es “0”.

(9) Seleccionar el parametro a “100” pulsando las teclas o} .

(10) De la misma forma, seleccionar los parametros “Ec { : tiempo de paso
1", “5P¢2 : SP de paso 2", “kL 2 : tiempo de paso 2, “5F3 : SP de paso
3", “kC 3 : tiempo de paso 3", en ese orden.

(11) Unavez finalizadas las selecciones de tiempos y SPs de los pasos, pul-
sar la tecla |- Se visualiza [Pt ] (pardmetro “contaje de ejecucién
de pattern”). La seleccién por defecto es “1”.

(12) Dado que en este ejemplo se deja la seleccion tal cual esta, seleccionar
el valor de alarma. Pulsar la tecla hasta que se visualice [AL -]
(parametro “alarma 2"). La seleccion por defecto es “0”.

(13) Seleccionar el parametro a “10: 10 segundos” pulsando las teclas

o[~
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Modo Proteccion Seccién 2-3

2-3 Modo Proteccion

J Segu ridad * Este parametro permite proteger aquellos parametros que no cambian du-
el ol rante la operacion para prevenir modificaciones indeseadas.
ﬁ ‘Q_ [ 9 * Elvalor seleccionado del parametro “seguridad” (proteccion) especifica el
<R - e

rango de parametros protegidos. La siguiente tabla muestra la relacién en-
tre las selecciones de este parametro y los rangos de proteccion. (Solo se
pueden modificar los parametros sefialados con F).

Valor seleccionado
Modo

0 1 2 3 4 5 6
Calibracién F
Opcién F F
Expansion F F
Setup F F
Nivel 2 F F F
Nivel 1 F F F F
Programa F F F F F
Nivel 0 F F F F F F *1

*1 Sélo se puede visualizar el parametro “PV/SP actual”.

* Cuando este parametro se selecciona a “0”, los parametros no estan pro-
tegidos.

* Cuando este parametro se selecciona a “5”, s6lo se pueden seleccionar
el modo de nivel 0 y no se visualiza el modo en el display de menu.

* Cuando este parametro se selecciona a “6”, sélo se puede monitorizar el
parametro “PV/SP Presente”.

* La seleccion por defecto es “1”.

JProteccion de * Este parametro inhibe el funcionamiento de la tecla para conmutacion run/
reset 0 auto/manual. Por ejemplo, si se protege la tecla para conmutacion

teclas auto/manual mediante el pardmetro “proteccion de tecla”, durante la ope-
- — - . .
’-‘ ,- '-‘ ’-‘ racion automatica, el controlador no se puede cambiar a modo manual.
4 L i) * La siguiente tabla muestra la relacién entre valores seleccionados de este

parametro y las teclas que resultan protegidas.

Valor selecciona- Descripcién
do
0 Sin proteccion de teclado
1 No se puede utilizar A/M.
2 No se puede utilizar RUN/RST
3 No se pueden utilizar ni A/IM ni RUN/RST.

* La seleccion por defecto es “0 : Todas las teclas operativas”.

18




Arrancar y parar la operacion

Seccion 2-4

2-4 Arrancar y parar la operacion

RUN/RST

F Variable manipu-
lada en reset

w = -

Para arrancar la ejecucion del programa (es decir, para pasar de reset a

run), pulsar la tecla durante un segundo minimo.
Para parar el funcionamiento del programa (es decir, conmutar de run a

reset), pulsar la tecla durante dos segundos minimo. Cuando el
controlador ha parado la operacion (estado reset), se enciende el LED
“RST".

El controlador no se puede poner a reset durante el auto-tuning (A.T.).

En un controlador tipo basico, para fijar la salida durante el reset, especifi-
car la variable manipulada (-5.0 a 105.0%) en el parametro “MV en reset”
(modo nivel 2). La seleccion por defecto es “0.0:0.0%".

Con el controlador en reset en modo manual, la MV manual tiene preferen-
cia.

Tanto el limitador de MV como el limitador de relacion de cambio de MV
no son efectivos contra el valor de variable manipulada en reset.

En los modelos de controlador para valvula motorizada, se puede selec-
cionar el estado abrir, cerrar o mantener. En estado abrir, sélo la salida de
control 1 esta en ON. En estado cerrado, sélo la salida de control 2 esta
en ON. En estado mantener, ambas salidas estan en OFF. La seleccion
inicial es “Hal 4" (mantener).
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Ajuste de la operacién de control Seccidon 2-5

2-5 Ajuste de la operacidon de control

JCambios de pro- -« Losprogramas se cambian en el modo programa. Los nimeros de pattern
. no se pueden cambiar durante el funcionamiento del programa. Por lo tan-
gramas en ejecu- to, solo se puede cambiar el programa del pattern que se esta ejecutando
cidn en el momento.
* No se puede cambiar el programa cuando el parametro “seguridad” (modo
proteccion) esta seleccionado a “5” 6 “6".

F Cambiar el SP * Cambiar el SP de los pasos 0 a 15 en los parametros “SP de paso 0 a
15” (modo programa).
* Siel SP se cambia en el transcurso de un paso, el SP actual es desplazado
en una linea obtenida tomando el nuevo SP como el punto consigna.
SP
A

Antes de cambiar

Después de cambiar

Tiempo

| Paso N Paso N+1

F Cambiar el tiem- * Cambiar el valor de tiempo de los pasos 0 a 15 en los parametros “tiempo
po de paso 0 a 15" (modo programa).

* Cuando se cambia el valor de tiempo en el transcurso de un paso, eltiempo

de paso cambia. También cambia la pendiente de la linea formada por el
SP.

Punto de cambio

o
s

Tiempo

B

Antes de cambiar | Paso N Paso N+1 |

Después de cambiar | Paso N | Paso N+1 |
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Ajuste de la operacién de control Seccidon 2-5

_ D I En el siguiente ejemplo se va a cambiar el punto de consigna de temperatura
Ejemplo seleccio
de “50_C” a “60_C".

7 5‘5’5‘/ (1) Pulsar la tecla durante 1 segundo minimo en el display de “PV/SP

actual”.

(2) Cambia al display de mena.

(3) Seleccionar el parametro a “P~ LA : programa” pulsando las teclas
o[~

(4) Pulsarlatecla para entrar a modo programa. Se visualiza el primer
parametro del modo programa “Pkrn~ : pattern”.

(5) Pulsarlatecla paravisualizar el parametro [5-na] (“nUmero de pa-
S0s”).

(6) Pulsar la tecla [c]. Se visualizara [5P0] (parametro “SP de paso 07)
y el display No. 2 indica “50.0".

(7) Pulsar la tecla para seleccionar el parametro a "60.0".

(8) Pulsarlatecla durante 1 segundo minimo. Se visualizara de nuevo
el display de menl (parametro “F~La : programa”).

(9) Seleccionar “L -4 : modo nivel 0" pulsando las teclas 0 , y pul-
sar la tecla durante 1 segundo minimo. Se visualizara de nuevo el
display de “PV/SP actual”.

Si se cambia el nimero de paso a un nimero inferior al paso que se esta ejecutando
el pattern actual terminara de inmediato.

21



Ajuste de la operacién de control Seccidon 2-5

JAuUto-tu ning » AT (auto-tuning) no se puede ejecutar mientras esta reseteada la opera-
(A.T.) cién o durante control ON/OFF.
* Cuando se ejecuta auto-tuning, se seleccionan automaticamente los para-
) metros PID 6ptimos, forzando cambios de la variable manipulada para cal-
' C cular las caracteristicas de control (mediante el “método de ciclo limite”).
Durante el auto-tuning, parpadea el LED indicador AT.
* Se puede seleccionar 40%AT o 100%AT mediante el ciclo limite de ancho
de cambio de MV. Especificar [RE - {] 0 [RE - 2], respectivamente, en el
parametro “ejecutar/cancelar AT” (modo nivel 1).

* Durante control calor y frio y para valvula motorizada, sélo se puede ejecu-
tar 100%AT. (Por lo tanto no se visualiza “RE - { : 40%AT".

* Para cancelar la ejecucion de AT, especificar “* 5f£ £ : Cancelar AT".

Tiempo de ejecu- El E5#K-T difiere de los controladores tipo valor fijo en que el SP cambia automatice
cion de AT mente. Por lo tanto, el tiempo de ejecucién de AT es el factor mas importante en con
trol.
Para obtener los parametros PID para un SP concreto, crear un programa de valo
fijo como el que sigue y ejecutar AT.

A 10 minutos Valor seleccionado
-t

SP Tiempo
Paso 0 100 0.10

100
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SECCION 3
Operacion practica
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Programa de seleccion de rampa Seccion 3-1

3-1 Programa de pendiente de rampa

24

La Seccidn anterior describe programas que utilizan el “método de seleccién
de tiempo”. Los programas se ejecutaban utilizando una combinacion de
valor de SP y de tiempo de paso. El E5S#K-T también soporta el "método de
pendiente de rampa”. Con este método, los programas se ejecutan utilizan-
do tres componentes de programa: “SP objeto”, “pendiente” y “tiempo de
mantenimiento”.

Para crear un programa de pendiente de rampa, fijar el parametro “Progra-
macioén de tiempo de paso/pendiente” (modo expansion) a “Fr : pendiente”.

Tigmpo de mantenimiento
SPobjeto [Ty |
Relacion
de cambio
nidad de tiempo
Paso N N+1

Paso de rampa Paso de mantenimiento

Seleccionar cada uno de los elementos del programa anterior en los
parametros “SP 0 a 77, “pendiente 0 a 7" y “tiempo de mantenimiento 0 a 7.
En un programa de pendiente de rampa, los parametros son seleccionados
ocupando dos pasos como se muestra en la figura anterior. La siguiente fi-
gura muestra la relacién entre el programa y los parametros.

SP1 [~y
Tpo. mto. O Tpo. mto. 1 Tpo. mto. 2
SPO [
se2 |, |
Paso 0o | 1 2 | 3 4 | 5
SPO SP1 SP 2
Parametro Pendiente 0 Pendiente 1 Pendiente 2
Tiempo mto. 0 Tiempo mto.1 Tiempo mto.2




Programa de seleccion de rampa

Seccién 3-1

F Relacién con el Cuando el nimero de pasos se selecciona a un nimero impar, no se puede
numero de pasos seleccionar el tiempo de mantenimiento final. Por ejemplo, si se selecciona

el parametro “niimero de pasos” a“7”, el parametro “tiempo de mantenimien-

to 3" no se puede programar incluso aunque se puedan seleccionar los para-

metros “SP 3" “pendiente 3" .

De acuerdo con esto, cuando el nimero de pasos se selecciona a un nimero

par, el paso final es un paso de mantenimiento. Cuando se selecciona a un

ndmero impar, el paso final es un paso de rampa.

NUmero de pasos = nimero par Nimero de pasos = namero impar
F Cuando la pen- Cuando el parametro “pendiente 0 a 7” se selecciona a “0”, se salta el paso
diente se selec- de rampa y se pasa al paso de mantenimiento.

cionaa“0”

[ Se salta el paso N. ]

Paso N

N-1 N+1

Paso de rampa

Paso de mto. Paso de mto.
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Programa de seleccion de rampa Seccion 3-1

J Ej ecucidon de pro- Los programas de pendiente de rampa toman el PV en el inicio de la opera-

grama de ram pa cién del programa como el SP (PV inicial).

F Cambio de Cuando se cambia la pendiente durante la operacién, cambian tanto la pen-
pardmetros diente de SP como el tiempo de paso en el ciclo de rampa.
A

1
1
'
'
'
1
1
i
g
1
1
1
I
1
1
|
|
|
|
|
'
'
'
1
1
1

1
1
'
'
1
1
1
L
]
1
1
'
1
1
|
1
1
1
|
|
'
'
'
1
1
1
1
1
L

Antes deT
cambiar :
Punto de conmuigacién o
Tiempo
Antes de cambiar | Paso N | Paso N+1 |
Después de cambiar | Paso N | Paso N+1 |

* En la figura anterior, el aumento de la pendiente provoca la reduccion del
tiempo de paso. De la misma forma, cuando se cambia el SP, cambia tam-
bién el tiempo de paso del ciclo de rampa.

* Cambiar el tiempo de mantenimiento, solo afecta al paso de mantenimien-
to.
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Programa de seleccion de rampa Seccion 3-1

JPrograma
ejemplo

F Estructura del
programa

F Funcionamiento
del programa

A continuacion se describe un ejemplo tipico de un programa de pendiente
de rampa. En programas reales, seleccionar los parametros para que con-

cuerden con la aplicacion.

100 [~-~-""~"""""75
10 1 I
Paso 0 Paso 1 Paso 2 Paso 3
30 60 90 120
SP0O :100 SP1 :10
Pendiente 0 :3 Pendiente 1 :3
Tiempo mto. 0 :0.30 Tiempo mto. 1 :0.30
“NUmero de pasos” = 4, “Ud. de tiempo de pendiente” = minutos, “PV
inicio” = 10

En un programa que contiene cuatro pasos, los pasos 0y 1 estan definidos
por los parametros “SP 07, “pendiente 0" y “tiempo de mantenimiento 0”. Pa-
sos 2y 3 por las selecciones de los parametros “SP 17, “pendiente 1"y “tiem-

po de mantenimiento 1”.

1)

(2)

3)

(4)

Dado que el programa empieza en PV (PV inicial), el programa inicia la
operacion a partir de “10” en este ejemplo.

Dado que la pendiente se seleccionaa“3”, el SP actual tarda 30 minutos
(100-10/3=30) en alcanzar el valor de SP “100” en paso 0. Si el PV al
arrancar la operacion fuera“40”, este tiempo seria 20 minutos utilizando
la misma férmula.

En el paso 1, el SP presente no cambia y el tiempo de paso es el valor
seleccionado en el parametro “tiempo de mantenimiento 0" (en este
ejemplo, “30 minutos”).

En paso 2, el SP actual cambia de acuerdo con el valor del parametro
“pendiente 1" desde el valor del parametro “SP 0” al del parametro “SP
1". En este ejemplo tarda 30 minutos.

(5) Enpaso 3, el SP actual no cambia y el tiempo de paso es el valor selec-
cionado en el parametro “tiempo de mantenimiento 1” (en este ejemplo,
“30 minutos”).
parametros I Simbolo Nombre de pardametro: Modo Descripcion
- P~ | Tiempo de paso/Pendiente : Expansion Rampa
EF - |sPoav : Programa Rampa
P- - Pendiente 0 a 7 : Programa Rampa
Er - Tiempo de mantenimiento 0 a7  : Programa Rampa
Oa”l

Operacioén ante
error de entrada

Con este método, arrancando en error de entrada, el paso inicial de programa es €
“paso 1"
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Operacion del programa Seccion 3-2

3-2 Operacion del programa
JRetener/Avanzar ° Enlos programas en ejecucion, los pasos se pueden forzar a parar (Rete-
ner) y a avanzar (avance).
* Elfuncionamiento de Retener y Avanzar es conforme al siguiente procedi-
miento:

[ Run en modo nivel 0 ]

E—

Chequear No. de paso

N
Retener?

S
Retener = ON

Continuar
Fin de retener?

Fin
Retener = OFF

J: N

Avanzar = ON

Continuar
‘@@

Fin

[ Fin:A operacion del programa]

* Ejecutar la operacién retencidon/avance mientras se verifica el No. de paso
en el parametro “monitorizar No. de paso” (modo nivel 0).

 Cuando el parametro “retener” (modo nivel 0) se selecciona a “on: ON”,
el contaje del tiempo de paso se detiene, y se enciende el LED “HOLD".
En el display No. 2 con el parametro “PV/SP actual” se visualizan alternati-
vamente “Hald” y el SP actual.

* Con unade las siguientes condiciones se cancela la retencion y se reinicia
el contaje de tiempo: parametro “retener” = “aFF : OFF”, Run, Reset, Fin
de operacion utilizando instruccion avanzada.

 Cada vez que el parametro “avance” (modo nivel 0) se selecciona a “on :
ON?", el programa avanza un paso. Con cada avance de paso, la seleccién
del parametro “Avance” vuelve a “aFF : OFF”.

* Silafuncion de avance se ejecuta con el programa en un estado de reten-
cion, este estado se continda en el siguiente paso.
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Operacion del programa

Seccién 3-2

JOperacion de Pattern

F Repetir ejecucidn
de pattern

F Ejecutar todos
los patterns

Parémetrosl

Para ejecutar repetidamente el mismo pattern, seleccionar el nimero de
veces que se ha de ejecutar en el parametro “contaje de ejecucion de pat-
tern” (modo programa).

El contaje de ejecucion de pattern se puede seleccionar a hasta 9999 (ve-
ces). (La seleccion por defecto es “1".)

Los patterns para los que el parametro “contaje de ejecucién de pattern”
se fija a “0” no se pueden ejecutar.

El contaje de pattern en ejecucién en el programa se puede verificar en el
parametro “monitorizar ejecucion de pattern” (modo nivel 0). Se indica “0”
en este parametro cuando el controlador esta en reset o en estado
standby.

Para ejecutar todos los patterns preseleccionados en orden desde el 0, se-
leccionar el parametro “habilitar ejecutar todo” (modo expansion) a “an :
ON”. (Seleccion por defecto “aFF : OFF”.)

4

Pattern O , Pattern 1 Pattern 2

.
|

Tiempo

Cuando se produce un corte de alimentacién durante ejecutar todos los
patterns, si el parametro “operacion al conectar la alimentacion” (modo ex-
pansion) se selecciona a “L 5~ : Continuar”, el No. de pattern que se esté
ejecutando se retiene en memoria. Al restablecerse la alimentacion, se
reanuda la operacién del programa desde el pattern que estaba siendo eje-

cutado en el momento del corte de alimentacion.

Se saltan los patterns cuyo “contaje de ejecucion de pattern” se selecciona
a HOH.

Pattern O ' Pattern 1 H Pattern 3
“contaje ejecucion pattern 2" selec. a 0 Tiempo

Simbolo Nombre de pardametro: Modo Descripcion

- . Detiene la gj i6n del progra-
Hal d | Retener - Nivel 0 etiene la ejecucion del progra

ma
Fedw Avance : Nivel 0 Avanza el programa un paso.
- Contaje ejecucién de pattern: Pro- | Ejecuta repetidamente el pattern
o grama actual.

~wmA | Ejecutar todo :Expansion | Ejecuta todos los patterns.
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Operacion espera

Seccién 3-3

3-3 Operacidon espera

* “Espera” es la operacion de no avanzar los pasos de programa y esperar
a que el PV entre en el ancho de espera preseleccionado al final de cada
paso. Durante la operacion “Espera”, esta encendido el LED “WAIT".

A

Y

Ancho de espera

Ancho de espera

i

oy
-

A A
Parada de Paso actuali- Tiempo
contaje zado

* Dado que el PV es menor que “SP - ancho de espera” en el final del paso
de subida en la figura anterior, se para el contaje de tiempo y el control es-
pera hasta que el PV alcance el “SP - ancho de espera” antes de que el
paso sea actualizado.

* Enelcaso de un paso de bajada, el control espera hasta que el PV alcanza
el “SP + ancho de espera”.

* Seleccionar el ancho de espera en el parametro “ancho de espera” (modo
expansion) dentro del rango 0 a 9999 (EU). (La seleccion por defecto es

“0")

* La operacioén espera se inhibe seleccionando el “ancho de espera” a “0".

Parémetrosl

Simbolo

Nombre de pardametro: Modo

Descripcion

YE-b

Ancho de espera : Expansion

Operacion Esperar

30

Relacionado con
Reset

¢ Un reset cancela un estado Retener.

* Cuando el controlador se resetea durante la ejecucion de todos los patterns,
el programa vuelve a paso 0 del pattern que se esté ejecutando en ese mo-

mento.



Salida de programa

Seccién 3-4

3-4 Salida de programa

J Seiial de tiempo

F Sobre las condi-
ciones de ON

* El E5#K-T emite las siguientes sefiales dependiendo del punto del progra-
ma al que se haya llegado:

Sefial de tiempo 1/2
Fin de programa
Salida de etapa
* Estas funciones sélo se pueden utilizar cuando han sido asignadas a salidas.

» Para cada pattern se pueden seleccionar dos tipos de sefiales de tiempo.

A

f

Tiempo

Tiempo de ON

Salida de sefial de tiempo

Tiempo de OFF

* Seleccionar el paso en el que habilitar la sefial de tiempo, en el parametro
“paso de sefial de tiempo 1/2 habilitada” (modo programa). (La seleccién
por defecto es “0: paso 0”).

* Hay dos temporizadores para sefiales de tiempo: temporizador de ON y
temporizador de OFF. Estos tiempos se cuentan desde el principio del pa-
so.

Seleccionar los tiempos de ON/OFF en los parametros “tiempo de ON de
sefial de tiempo 1/2" y “tiempo de OFF de sefial de tiempo 1/2” (modo pro-
grama).

El tiempo de OFF debe seleccionarse siempre a un valor mayor que el
tiempo de ON.

Si durante la ejecucion de un paso con sefial de tiempo habilitada, se eje-
cuta Avanzar paso, el tiempo restante del paso actual se pierde (el sistema
intepreta que el paso actual se ha completado).

Sobre tiempo
transcurrido
de Pattern

Se puede verificar el tiempo transcurrido de pattern en el pardmetro “tiempo transct
rrido de pattern” (modo nivel 0). Durante la ejecucion repetitiva de patterns o eject
cién de todos ellos, el programa cuenta para cada uno de los patterns.

Si el contaje excede el rango de monitorizacion (99 horas:59 minutos 0 99 minutos:5¢
segundos), “99.59” se visualiza parpadeando.

Durante Retener, se detiene el contaje de tiempo.

Al ejecutar Avance, se cuenta el tiempo del paso saltado.

31



Salida de programa Secciéon 3-4

JEstado del programa

F Fin de programa * Después de completarse el Ultimo paso, se emite una sefial de un pulso
de un segundo.

A

Gltimo paso Tiempo

1s

Salida de fin de programa

F Salida de etapa Al inicio de cada paso se emite una sefial de un pulso de un segundo.

A

1
1
1
1
1
1
1
1
1
0
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

1s

Salida de etapa J_l l_I—l_l l—l

Parametr I
arametros Simbolo Nombre de parametro: Modo Descripcion

EE-E | Sefial de tiempo = paso sel. : Programa | Sefial de tiempo

o - | Sefial de tiempo = Tiempo de ON : Programa | Sefial de tiempo

oF = | Sefal de tiempo = Tiempo de OFF : Programa | Sefial de tiempo

oiE - | Salida de control = asignacion : Setup Estado programa

Sk - | Salida auxiliar = asignacion : Setup Estado programa
z:lad
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3-5 Seleccidn de las condiciones de ejecucidn

J Operacién al co- ° Sepuede seleccionar una de las siguientes operaciones al conectar la ali-
tar la alimen- memacon
I’]EC? i Continuar, Reset, Run, Manual
tacion * Siselecciona “Continuar”, la operacion se iniciara en el estado que estaba
activo cuando se cortd la alimentacion.
* Si se selecciona “Reset”, el controlador sera reseteado.
* Si se selecciona “Run”, se iniciard la operacién normal del programa.
* Si se selecciona “Manual”, el controlador pasa a modo manual.
* La siguiente tabla muestra la relacion entre operacion al conectar la ali-
mentacion y los detalles de operaciéon que se almacenan en memoria
cuando se produce un corte de alimentacion.

Continuar Reset Run Manual
No. de Pattern L i L i L i L i
No. de paso 13 - - 5
'Fl;laetrtr::r)r? transcurrido de P i i P
ggtrtl;a:jr:e de ejecucion de f ) ) >
Retener estado 13 - - L i
Auto/Manual L i L i 5 -
Run/Reset L i - - 5
MV en reset *1 - - - L i
Manual MV *2 L i L i L i L i

*1 Durante modo automatico en un controlador béasico ante corte de alimentacion

*2 Durante modo manual en un controlador basico ante corte de alimentacién

* Seleccionar la operacion deseada en el parametro “operacion al conectar
w™ =

la alimentacién” (modo expansion). La seleccion por defecto es “can:
Continuar”.
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JInicio de la ejecucion

del programa

F PV inicial

F Operacion
de standby

JCondicion de fin

En programacion de tiempo, el SP inicial puede ser el SP del primer paso
o el PV inicial si asi se selecciona en el parametro “PV inicial”.
Si este parametro “PV inicial” (modo expansion) se selecciona a “PV”, la
ejecucion del programa empezara en el primer punto de coincidencia del
SP del programa con el PV actual. Si ambos valores no coinciden en nin-
gun punto, el programa empezara en el SP del primer paso.

SP

A

Paso 0 Paso 1 Paso 2 Paso 3

Tiempo inhibjdo

PV

'
'
'
'
|
|
'
'
1
'
'
I
'
'

Punto de ini¢io

1

'
'
1
'
'
1
!

Después de la instruccion de ejecucion, el controlador se resetea hasta
gue transcurre el tiempo de standby.

Seleccionar el tiempo de standby en el parametro “tiempo de standby”
(modo nivel 2) dentro del rango 0.00 a 99.59 (horas:minutos). La seleccion
por defecto es “0.00".

Después del fin de operacion, el controlador normalmente se resetea. Sin
embargo, el control se puede continuar en el SP del paso final seleccionan-
do el parametro de “condicion de fin” (modo expansion). Si se selecciona
la “condicién de fin”, en el display No. 2 se visualizan alternativamente el
SP del paso final y [P.£nd].

Cuando el parametro “niimero de pasos” se cambia después de haber fi-
nalizado la operacion, no cambia el estado del controlador. Sin embargo,
si se continda el control con respecto al SP, el SP cambia al nuevo valor
del paso final.

Parémetrosl

Simbolo Nombre de pardametro: Modo Descripcion
F -2~ | Operacion al conectar la alimenta- Operacién cuando se conec-
cién : Expansion | ta la alimentacion
. L, Inicio de ejecucion de progra-
FLEE | PVinicial : Expansion ) prog
ma
i . Inicio de ejecucion de progra-
CEh Tiempo de Standby - Nivel 2 ma ) prog
o i .. | Fin de operacién de ejecu-
ECEE | Condicion de fin : Expansion |, P )
cién de programa
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3-6 Cobémo utilizar la entrada de evento

JAsignaciones
de entrada

Cuando se utilice la entrada de evento, montar la unidad opcional
(E53-AKB) (E53-CKB para E5CK-T).
Hasta dos unidades E53-AKB se pueden montar en el ESAK-T y hasta dos
entradas de evento se pueden utilizar para cada unidad E53-AKB.
E53-AKB X 1 unidad : 2 entradas de evento
E53-AKB X 2 unidad : 4 entradas de evento
Mientras se esta en el menu de programacion, la entrada de evento estara
inhibida.
Conmutar las entradas ON y OFF mientras el controlador esta alimentado.

Se puede elegir entre las seis funciones de entrada de evento siguientes:

Run/Reset

Remoto/Local (sélo ESAK-T y ESEK-T)
Auto/Manual

Retener/Cancelar retener

Avance

Seleccionar Pattern

La duracién minima de la entrada de evento es de 200 mseg.

Cuando las entradas de evento se utilizan como entrada de avance de pro-
grama, el paso de programa se avanza en el flanco de subida (OFF—ON)
de la sefial de entrada. Cuando las entradas de evento se utilizan como
entrada de run/reset, se parala operacion del programa (reset) en el flanco
de subida (OFF—ON) de la sefial de entrada y la operacion del programa
se arranca en el flanco de bajada (ON—OFF). Las demas sefiales funcio-
nan con el estado de contacto.

Seleccionar las asignaciones de entrada de evento en los parametros
“asignaciones de entrada de evento 1 a 4" (modo opcién). Sin embargo,
observar que para habilitar todas las entradas de evento, se necesitan dos
maédulos de entrada E53-AKB. Si se instala s6lo uno de ellos, dependien-
do del zécalo en que se ha instalado, se podran seleccionar eventos 1/2
o eventos 3/4. En el caso de ESCK-T sdlo se podra seleccionar evento 1.
La siguiente tabla muestra la relacion entre las selecciones y funciones de
los parametros “asignacion de entrada de evento 1 a 4”.

ESAK

Selec-

L, Funcién
cion

Ao Inhibida entrada de evento

~5k OFF—ON: Reset/ON—OFF: Run

rrE ON: Remoto JOFF: Local

R ON: Manual JOFF: Auto

Hal 4 | ON: Retener JOFF: Cancelar retener

= Ejecuta en OFF—ON

Ptnll

Pem l Se especifica por la combinacion de tres entradas (*1).

PEnc
*1 La siguiente tabla muestra la relacion entre No. de seleccién de pattern y No.
de pattern.

No. de Pattern 0 1 2 3 4 5 6 7
Seleccién de Pattern 0 L] L] . i 3 i
Seleccién de Pattern 1 L] L] . i 3 i
Seleccién de Pattern 2 L] . i . i 3 i
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ESEK

Selec-

L, Funcién
cion

Ao Inhibida entrada de evento

~5k OFF—ON: Reset/ON—OFF: Run

rrE ON: Remoto JOFF: Local

R ON: Manual JOFF: Auto

Hal 4 | ON: Retener JOFF: Cancelar retener

= Ejecuta en OFF—ON
Penl
]

Se especifica por la combinacién de tres entradas (*1).

[x(])
[~
*1 La siguiente tabla muestra la relacion entre No. de seleccién de pattern y No.
de pattern.

No. de Pattern 0 1 2 3
Seleccion de Pattern 0 5 i i B
Seleccion de Pattern 1 i B i B

E5CK
Selec- -
i Funcion
cion
Ao Inhibida entrada de evento

~5k OFF—ON: Reset/ON—OFF: Run

R ON: Manual JOFF: Auto

Hal 4 | ON: Retener JOFF: Cancelar retener

= Ejecuta en OFF—ON

FLAD | OFF: pattern 0/ ON: pattern 1 (*1)

FL~ ! | OFF: pattern 0/ ON: pattern 2 (*2)

*1 Habilitada cuando el parametro “nimero de patterns” se selecciona a “2” o
mas.
*2 Habilitada cuando el parametro “nimero de patterns” se selecciona a “3” o
mas.
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JDescripcion

detallada de
funciones de
entrada

F Run/Reset

Reset Run

F Remoto/Local

F Auto/Manual

F Retener/Cancelar
Retener

F Avance

A

Avance

F Seleccionar Pat-
tern

No hay orden en cuanto a prioridad de entrada de evento, operaciones del
teclado y comando de comunicaciones. Sin embargo, remoto/local, auto/
manual, retener/cancelar retener o seleccion de pattern se pueden selec-
cionar a ON o a OFF. Por lo tanto, los parametros seguiran siempre a en-
trada de evento incluso aungue se intente cambiar selecciones mediante
las teclas y comandos de comunicaciones.

La operacion del programa se para (reset) en el flanco de subida
(OFF—ON) de la sefial de entrada de evento y se enciende el LED “RST".
La operacion del programa arranca en el flanco de bajada (ON—OFF) de
la sefial de entrada de evento.

Esta funcion estd soportada solo cuando esta instalada la
E53-AK01/02/03, la unidad de opcién para comunicaciones serie.

Remoto/local no se puede asignar en los parametros “asignacion de entra-
da de evento 1y 2".

Cuando la entrada de evento se selecciona a “ON”, los parametros se pue-
den escribir solo utilizando la funcion de comunicaciones y se enciende el
LED “RMT". El contenido de la entrada de evento esta reflejado en el para-
metro “remoto/local” (modo nivel 2).

Se puede conmutar hasta 100.000 veces Remoto/local.

Cuando la entrada de evento se pone a “ON”, el controlador se cambia a
modo manual y se enciende el LED “MANU".

Esta funcién esta habilitada sélo durante la operacion del programa.

El programa se detiene (Retener) cuando la entrada de evento esta en ON,
y se enciende el LED “HOLD". El programa pemanece detenido, es decir
sigue activa esta funcion, hasta que la entrada de evento cambie a OFF.

Esta funcién esta habilitada sélo durante la operacién del programa.

Se avanzan los pasos de programa en el flanco de subida (OFF—ON) de
la sefial de entrada de evento. Por lo tanto verificar poner la entrada de
evento a OFF antes de utilizar esta funcion.

Esta funcién esta habilitada sélo cuando el programa esta en reset.

Las patterns se seleccionan utilizando una combinacion de las entradas
0 a 2 de seleccionar pattern.

Las entradas 0 a 2 de seleccionar pattern que no estén asignadas se tratan
normalmente como OFF. Por ejemplo, cuando solo esta asignada selec-
cionar pattern 1, las entradas 0y 2 de asignar patterns se tratan como OFF,
por lo que sdélo puede conmutarse entre pattern Oy 2.

Parémetrosl

Simbolo Nombre de pardametro: Modo Descripcion
- _ . |Asignaciones entrada de evento 1 a 4. | Funciones de entrada de
Eu” - Opcidn evento

z:ilaM
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SECCION 4

Parametr os
Esta seccién contiene los parametros de ES#K-T.
4-1 ModO ProteCCION . ..ottt e e 40
4-2 Moo NIVEL O ..o e 42
4-3 MO0 Programa ... ...ttt e e 45
4-4 Modo NIVEl 2 L. e 49
45 MOOO SEIUD . o ie it 50
4-6 MO0 EXPaNSION ...\ttt e 52
A7 MOAO OPCION . .ottt et e e e e e e e 56
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Modo proteccién

Seccion 4-1

4-1 Modo Proteccion

La funcién de proteccion impide el uso de las teclas para prevenir opera-
ciones indeseadas. Antes de cambiar los parametros en este modo, veri-
ficar que la proteccion de las teclas no provocara problemas en el funcio-
namiento.

Para seleccionar este modo, pulsar las teclas y [c2| simultanea-
mente durante 1 segundo minimo. Para salir de este modo, pulsar de

nuevo las teclas y |[c2| simultdneamente durante 1 segundo mi-
nimo.

La siguiente tabla muestra los parametros soportados en este modo.

5 E { ~ ISeguridad

Simbolo Nombre de parametro
CEr~ Seguridad
MEYP Proteccion de teclas

40

Funcién

Seleccién

Este parametro especifica qué parametros estan protegidos. Observar
gue no se pueden proteger el modo proteccién y el modo manual.

Solo los modos indicados con la marca “F” en la siguiente tabla se pue-
den seleccionar en el display de menu. Por ejemplo, si este parametro se
selecciona a “3”, s6lo se pueden seleccionar los niveles 0y 1y el modo
programa.

Seleccién

Modo 012 ]3]4]5]6
Calibracion F
Opcién F | F
Expansion F | F
Setup F | F
Nivel 2 F F | F
Nivel 1 F F F F
Programa F F F F F
Nivel 0 F F F F F F | *1

*1 El parametro “PV/SP actual” sélo se visualiza.

Si este parametro se selecciona a“0”, la funcion de proteccion estéa inhibi-
da.

Si este parametro se selecciona a “5”, sélo se pueden utilizar los parame-
tros de nivel 0 y no se selecciona el display de mend.

Si este parametro se selecciona a “6”, el parametro “PV/SP actual” solo
se puede visualizar. (No se puede cambiar el punto de consigna).

La seleccion por defecto es “1”. (Solo estéa protegido el modo calibracion).
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}-’E HP IProteccién de teclas

* Inhibe el funcionamiento de las teclas RUN/RESET o AUTO/MANUAL.
Por ejemplo, si se inhibe el funcionamiento de la tecla AUTO/MANUAL
(pulsando simultaneamente las teclas y ) en el parametro “pro-
teccion de teclas” (modo proteccién) durante operacion automatica, la

Funcién

operacion manual no es posible mas.

* La siguiente tabla muestra la relacién entre los valores seleccionados y
las teclas protegidas.

Seleccion Valor se-

leccionado Descripcion
0 No hay teclas protegidas
1 Tecla AUTO/MANUAL no operativa.
2 Tecla RUN/RESET no operativa.

Tanto la tecla AUTO/MANUAL como la tecla RUN/RESET

3 :
no son operativas.

* La seleccién por defecto es “0” (todas las teclas estan operativas).
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4-2 Modo Nivel O

* Los parametros en este modo se pueden utilizar sélo cuando el parame-
tro “seguridad” (modo proteccion) esta seleccionado de “0” a “5”. Si el pa-
rametro “seguridad” esta seleccionado a “6”, s6lo se puede utilizar el pa-
rametro “PV/SP actual”.

* En este modo los parametros son los relativos a operacion de paso y los
de monitorizacion de estados de operacion del programa.

* Para seleccionar este modo desde otros niveles, pulsar la tecla du-
rante 1 segundo minimo. El display cambia al display de mend. Si se se-
lecciona[L u - 1]y luego se pulsalatecla durante 1 segundo minimo,
el controlador entra en modo nivel 0.

* Para seleccionar parametros en este modo, pulsar la tecla . Para
cambiar las selecciones de parametros, utilizar las teclas o [XF].

* La siguiente tabla muestra los parametros soportados en modo nivel 0.

Simbolo Parametro
PV/SP en curso

No. de Pattern

Monitorizacién de MV (calor)

Monitorizacién de MV (frio)

]
'

F‘:_' [l x|

5:::-:::‘ Monitorizacion de No. de paso

HE’L ,-." Retener

F:a‘u Avance

5:: L.“:’ Monitorizacion de tiempo de standby

F ,:,:’E Tiempo transcurrido de Pattern

- ::':: ,:’ Monitorizacion de contaje de ejecucion de pattern
E’
E’

Monitorizacion de apertura de valvula

=

e
—
'

-

IPV/SP €en curso

* El valor del proceso se visualiza en el display No. 1 y el SP en curso se
visualiza en el display No. 2.

* La posicion del punto decimal depende del sensor seleccionado con en-
trada de temperatura y de los resultados de escalar con entrada analégi-

ca.
Rango de monitorizacion Unidad
Valor del proce- | De limite inferior de escala -10%FS a limite EU
so superior de escala +10%FS
Monitor SP en curso De limite inferior de punto de consigna a limite EU
superior de punto de consigna

* Con entrada de temperatura, el rango del sensor seleccionado actual-
mente se toma como el rango de monitorizacion de PV.

.-,':,- % || No. de Pattern

Condiciones de utilizacién (s6lo ESCK-T):
El parametro “ndmero de patterns” debe estar seleccionado a un valor ma-

yor de “2".
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* Este parametro solo se puede seleccionar si se resetea el controlador.

* Muestra el pattern en ejecucion durante la operacion del programa y el
pattern seleccionado después de restablecer el controlador.

Funcién

* Este parametro también se puede utilizar en el modo program.

Rango de seleccion Unidad Seleccion por defecto
0 a7 (E5AK-T)
Seleccion 0 a 3 (E5EK-T) Ninguna 0
0 a No. de pattern -1 (E5CK-T)

[y
"~
™
N
|

) IMonitorizar No. de paso

* Monitoriza el No. de paso actual (Este parametro se resetea a “0” si se
hace un reset del controlador).

Funcién

Rango de monitorizacion Unidad
de 0 al nimero de pasos -1 Ninguna

o [ Retener

* Retiene (mantiene) o cancela el funcionamiento del programa.

* Este parametro solo se puede utilizar para monitorizacién si se resetea

el controlador.

Funcién

* Sila entrada de evento a la que se ha asignado “Retener/cancelar Rete-
ner” estaen ON, se visualiza“a n” (Retener), y siesta en OFF se visualiza
“aF F . OFF” (Cancelar retener).

* Ademas de la seleccion de este parametro, retener se cancela mediante
las siguientes condiciones:

Rango de seleccién Sel. por defecto
o F F : Cancelar retener / 54 : Retener afFF

Seleccién

Hddo |Avance

* Avanza un paso el programa.
* Este parametro puede ser utilizado so6lo para monitorizacién cuando el
controlador es reseteado.

* Silaentrada de evento a la que esta asignada “Retener/Cancelar retener”
esta en ON, se visualiza “an” (Avance).

* Seleccion de este parametro, que esta fijado a “a F F : OFF".

43
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* Cuando se selecciona a “an : ON", la ejecucion del programa avanza un
paso.

* Unavez completada la ejecucion del programa, la seleccién cambia auto-
maticamente a “a F F".

* Si el programa se ejecuta en Retener, éste continuara retenido después
de avanzar un paso el programa.

~r
o
-,
-p

Monitorizacion de tiempo de standby

L

Condiciones de utilizacion

El controlador debe estar en estado standby.

* Visualiza el tiempo de standby restante. (Este tiempo no se visualiza si
el controlador esta en reset).

Funcién

Rango de monitorizacion Unidad
0.00 a 99.59 Hora, minuto

Monitor

,_-,-,,_- Tiempo transcurrido de Pattern

~r
™t

* Muestra el tiempo transcurrido desde el inicio del pattern. Si se ejecuta
repetidamente un pattern o si se ejecutan todos ellos, el contaje de tiempo
se reinicia al principio de cada pattern.

Rango de monitorizacion Unidad
0.00 a 99.59 Unidad de tiempo de
programa
Monitor

Si el tiempo supera “99.59”, “99.59” parpadea en el display.

44

~PE~ [ Monitorizacién de contaje de ejecucion de pattern

* Muestra el nimero de veces que se ha ejecutado el pattern actual. Se
visualiza “0” si se resetea el controlador o esta en standby.

Funcién

Rango de monitorizacion Unidad
de 0 a contaje de ejecucion de pattern Veces
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4-3 Modo Programa

* Los parametros de este modo se pueden utilizar sélo si el parametro “se-
guridad” (modo proteccion) esta seleccionado de “0” a “4”".

* Este modo contiene los parametros que se utilizan en programacion.

Para seleccionar este modo, pulsar la tecla durante 1 segundo mini-

mo. El display cambia al display de menu. Si se selecciona [P~ LA] utilizan-

do las teclas [A] y [¥], y luego se pulsa la tecla || durante 1 segundo
minimo, el controlador entra en modo programa.

Para seleccionar parametros en este modo, pulsar la tecla [cQ|. Para

cambiar las selecciones de parametro, utilizar las teclas o [XF].

La siguiente tabla muestra los parametros soportados en este modo.

Nombre de parametro

No. de Pattern  *

NUmero de pasos

SP de paso 0 o SP Objeto 0

Pendiente 0

Tiempo de paso 0 o tiempo de mto 0

N’
x
-
o

SP de paso 7 o SP Objeto 7

-
-‘q

Pendiente 7

-
|

Tiempo de paso 7 o tiempo de mto 7

SP de paso 8

2l W] i Y M

- (e e | |w
™ 7T (T
a”

1

O

Tiempo de paso 8

SP de paso 15

2l X

Tiempo de paso 15

-
(] Ny

Contaje de ejecucion de pattern

Valor de alarma 1

Valor de alarma 2

Valor de alarma 3

- 120 20 2

-

Paso habilitado de sefial de tiempo 1

|

Tiempo de ON de sefial de tiempo 1

Tiempo de OFF de sefial de tiempo 1

., |
0 0|0

=

Paso habilitado de sefial de tiempo 2

Tiempo de ON de sefial de tiempo 2

X X X gn X a1 204 il diad

N WY X ey ey W 3 ] 3 W] Pl XY Ky

'
- -
(]

-
o

Tiempo de OFF de sefial de tiempo 2

* Este parametro esta descrito como parametro de modo nivel 0.

C-ma INumero de pasos

Funcién

* Especifica el nUmero de pasos del pattern seleccionado.
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[l )

Rango de seleccion Unidad Seleccion por defecto
lal6 Ninguna 8

_,,-,',‘ SP de paso 0 (Tiempo de paso)

5P 1

Funcién

Seleccién

46

Funcién

SP objeto 0 (programacion de la pendiente de la rampa)
a

Tiempo de paso 7 (Tiempo de paso)

SP objeto 7 (programacion de la pendiente de la rampa)

SP de paso 8 (Tiempo de paso)

a

SP de paso 15 (Tiempo de paso)

Condiciones de utilizacion

Dentro del nimero de pasos.

* Selecciona el SP de pasos 0 a 15 cuando se selecciona el tiempo de pa-
Sso.

* Selecciona el SP objeto 0 a 7 cuando se selecciona programacion de la
pendiente.

* Con entrada de temperatura, la posicion del punto decimal depende del
sensor seleccionado, y con entrada analégica de los resultados de la ope-
racion escalar.

Rango de seleccion Unidad Seleccion por defecto

de limite inferior de SP a
limite superior de SP

EU 0

Pendiente O

a
Pendiente 7

Condiciones de utilizacion
Dentro del nimero de pasos s6lo en programacion de pendiente de rampa.

* Selecciona la variacion por unidad de tiempo de la rampa.

Rango q,e Selec- Unidad Seleccién por de-
cion fecto
EU/Unidad de tiempo de
. 0
pendiente de la rampa

0a 9999

0: Se salta el paso de rampa.
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,'_-_-,'_-,‘ Tiempo de paso 0 (Tiempo de paso)
| Tiempo de mantenimiento O (Programacion de pendiente de rampa)
a
.': '-' Tiempo de paso 7 (Tiempo de paso)

Tiempo de mantenimiento 7 (Programacion de pendiente de rampa)

.'_-,_ ,'_- Tiempo de paso 8 (Tiempo de paso)

a

':,_- ,":, Tiempo de paso 15 (Tiempo de paso)

Condiciones de utilizacion

Dentro del nimero de pasos.

* En programacion tiempo de paso, selecciona el tiempo de los pasos 0 a
15.

* Selecciona los tiempos de mantenimiento de pasos 0 a 7 con programa-
cion de pendiente de rampa.

Funcién

Rango de Selec- Seleccion por de-

. Unidad
cion fecto
0.00 2 99.59 Unidad de tiempo de pro- 0.00
grama

~ ,'- L Contaje de ejecucién de pattern

[

* Ejecuta repetidamente el pattern seleccionado el nimero de veces pre-
seleccionado.
* Durante la ejecucion del pattern se puede monitorizar el contaje de repeti-

Funcién . “ - . . . ., .. N
ciones en “monitorizacion de contaje de ejecucion de repeticiones” (modo
nivel 0).
Rango q,e Selec- Unidad Seleccién por de-
cion fecto
0a 9999 Tiempo 1

Seleccion 0: La pattern no se ejecuta

H:_ - ,‘ Valor de alarma 1

Al - IVanr de alarma 2

R - Valor de alarma 3
Condiciones de utilizaciéon

Las alarmas se deben asignar como salidas. Por ejemplo, sisolo se asignan
como salidas las salidas de alarmas 1y 2, no se puede utilizar el parametro

“valor de alarma 3".

* Este parametro se utiliza para monitorizar o seleccionar los valores de
alarma de las salidas de alarma 1 a 3.
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* Con entrada de temperatura, la posicion del punto decimal depende del
sensor seleccionado, y con entrada analégica es funcion de los resulta-
dos de la funcion escalar.

Rango q,e Selec- Unidad Seleccién por de-
cion fecto
-1999 a 9999 EU 0

Paso habilitado de sefial de tiempo 1

Paso habilitado de sefial de tiempo 2

Condiciones de utilizacion
Se deben asignar como salidas cada una de las sefales de tiempo.

* Selecciona el paso en el que se utiliza la sefial de tiempo.

Funcién
Rango q,e Selec- Unidad Seleccién por de-
cion fecto
0ai5 Ninguna 0

Seleccién

Tiempo en ON de sefal de tiempo 1

\
0 (IS0«
-,
-
-

Tiempo en ON de sefal de tiempo 2

-
(|
™ q

Condiciones de utilizacion
Se deben asignar como salidas cada una de las sefales de tiempo.

* Fija el tiempo de ON de la sefial de tiempo.

Rango q,e Selec- Unidad Seleccién por de-
cion fecto
0.00 a 99.59 *1 0.00

*1 Unidad de tiempo de programa

,_:,,': ,‘ Tiempo en OFF de sefial de tiempo 1
,_:,,':,_- Tiempo en OFF de sefal de tiempo 2

Condiciones de utilizacion
Se deben asignar como salidas cada una de las sefales de tiempo.

* Fija el tiempo de OFF de la sefal de tiempo.

Funcién
Rango q,e Selec- Unidad Seleccién por de-
cion fecto
: = 0.00 299.59 Unidad de tiempo de pro- 0.00
eleccion grama
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4-4 Modo Nivel 2

* Solo se pueden utilizar los parametros de este modo cuando el parametro
“seguridad” (modo proteccién) esta seleccionado de “0” a “2".

» Este modo contiene los parametros auxiliares para ajustar el control. In-
cluye parametros para limitar la variable manipulada y el punto de consig-
na, parametros para cambiar entre operacion remotay local y parametros
para seleccionar LBA (alarma de rotura de lazo), histéresis de alarmay
valores de filtro digital de entrada.

Para seleccionar este modo, pulsar la tecla durante 1 segundo mini-
mo. El display cambia al display de menu. Seleccionando [L u - 2] me-

diante las teclas [A] y [¥], y luego pulsando la tecla durante 1 se-
gundo minimo, el controlador entra en modo nivel 2.

Para seleccionar parametros en este modo, pulsar la tecla [cQ|. Para
cambiar las selecciones del parametro utilizar las teclas o [XF].

* La siguiente tabla muestra los parametros soportados en este modo.

Simbolo Parametro
-1 Remota/Local
5.': ,-'-, Tiempo de Standby
.'- .-,,-, Tiempo de deteccion de LBA

MV en reset
MV en error de PV

Limite superior de MV

o
g

. -, -,
(2 (| (|«

Limite inferior de MV

.
o

Limite de relacién de cambio de MV

-
]

-

Filtro digital de entrada

-

Histéresis de abrir/cerrar

.
o

Histéresis de alarma 1

Histéresis de alarma 2

Wl Wl Wl Wl W . Wl Wl W
ad | L W e a8

Histéresis de alarma 3

-

Limite superior de desplazamiento de entrada

-

-

g - . - - g g - . -
i P gL O] | ] PO P B i i P L 1

UL B | o | o

U LR B g B g B g B

Limite inferior de desplazamiento de entrada

Wy
"~
'-

el
LN

Tiempo de Standby

* Fija el tiempo en que el controlador permanece en estado standby desde
la ejecucion de la instruccion run hasta el inicio de la ejecucion del progra-
ma.

Rango q,e Selec- Unidad Seleccién por de-
cién fecto
0.00 a 99.59 Hora, minuto 0.00

Seleccién
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4-5 Modo Setup

* Los parametros de este modo sélo se pueden utilizar cuando el parame-
tro “seguridad” (modo proteccion) esta seleccionado a “0” 6 “1”.

* Este modo contiene los parametros para chequear o seleccionar las es-
pecificaciones basicas del controlador ESAK-T. Estan incluidos parame-
tros para especificar el tipo de entrada, escala, asignaciones de salida 'y
operacion directa/inversa.

» Para seleccionar este modo, pulsar la tecla durante 1 segundo mini-
mo. El display cambia al display de mend. Si selecciona [§ £ £] pulsando
las teclas y [¥], y luego se pulsa la tecla durante 1 segundo
minimo, el controlador entra en modo setup.

* Para seleccionar parametros en este modo, pulsar la tecla . Para
cambiar las selecciones, utilizar las teclas o [XF].

* La siguiente tabla muestra los parametros soportados en este modo.

Simbolo Parametro
cn-t Tipo de entrada

cn-H Limite superior de escala
cn-L Limite inferior de escala

d P Punto decimal
d - ,‘_,' Seleccion _C/_F

.: 2] .: b Inicializar parametro

c') UE ,' Asignacion de salida de control 1
E) .'_,‘L- E’ Asignacion de salida de control 2
S Ub ,' Asignacion de salida auxiliar 1

S Ub E’ Asignacion de salida auxiliar 2 *
Fl.’_ L- ,‘ Tipo de alarma 1

H.’_ In Alarma 1 abierta en alarma

AL L2 Tipo de alarma 2

RlL2nA Alarma 2 abierta en alarma
ARLL3 Tipo de alarma 3
H.’_ 3.—. Alarma 3 abierta en alarma
6 ~ E ) Operacion directa/inversa

* SOlo ESAK-T#, ESEK-T#
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Funcién

Seleccién

Modelo

Condiciones

,‘ Asignacion de salida de control 1

Asignacion de salida de control 2

de utilizaciéon

El control debe ser control estandar o control calor y frio (s6lo E5S#K-TAA1L).

* Asigna las funciones de salida a la salida de control 1 0 a la 2.

* Se pueden asignar como salidas las siguientes 11 funciones de salida:
Salida de control (calor), Salida de control (frio), Alarmas 1 a 3, HBA,
LBA, Sefales de tiempo 1y 2, Fin de programa y Salida de etapa

* Cuando lafuncion de salida asignada a salida de control 1 o salida de con-
trol 2 estd en ON, se enciende el LED “OUT1” o “OUT2". Sin embargo,
tener en cuenta que los LEDs “OUT1” 0 “OUT2" no se encienden si la uni-
dad de salida es E53-CVV o0 E53-VVV cuando las funciones de salida
de control (calor) o salida de control (frio) estan asignadas como salidas

de control.
Simbolo HERE faol| AL-1 a RAL-3| HBA| LbA
Salida de Salida de
Funcién | control (ca- control Alarmas 1a3 HBA* | LBA
lor) (frio)
*No disponible en ESCK-TAAL.
Simbolo | £5-{ a k5-7 PEnd SEL
Funcién | Sefiales tiempol1a2 | Fin de programa Salida de etapa

Seleccién por defecto :
“Salida de control 1"=[HE RE], “Salida de control 2"= [RL - {].

ESAK-TAA2/ESEK-TAA2

S Ub ,' IAsignacic’)n de salida auxiliar 1

= . - . .
5 Y E IAS|gnaC|on de salida auxiliar 2

* Asigna las funciones de salida a la salida auxiliar 1 0 a la 2.

* Se pueden asignar las siguientes 11 funciones de salida:
Alarmas 1 a 3, HBA, LBA, Sefiales de tiempo 1 a 2, Fin de programa, Sali-
da de etapa, Error 1 (error de entrada), Error 2 (error de convertidor A/D)

* Cuando la funcion de salida asignada a salida auxiliar 1 o salida auxiliar
2 esta en ON, se enciende el LED SUB1 o SUB2.

Simbolo | AL-{ a AL-3 | HbA | LkA | E5-1 a k5-2

Funcién Alarmas 1 a 3 HBA* | LBA Se“a'ei :ezt'empo
*No disponible en ESCK-TAAL.

Simbolo PEAd SEL SErr £333

Funcion Fin de programa | Salida de etapa Error 1 Error 2

Seleccién por defecto :
“Salida auxiliar 1"= [AL -Z'], “Salida auxiliar 2= [AL - 7].
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4-6 Modo Expansion

* Los parametros de este modo sélo se pueden utilizar cuando el parame-
tro “seguridad” (modo proteccion) esta seleccionado a “0” 6 “1”.

* Este modo contiene los parametros para seleccionar funciones expandi-
das. Estos parametros incluyen parametros para seleccionar el limitador
de seleccion de SP, seleccion de control ON/OFF o PID y seleccion de
unidad de tiempo de programa, programacion de tiempo de paso/pen-
diente, unidad de tiempo de pendiente de rampa y la vuelta automatica
del modo de visualizacion.

* Para seleccionar este modo, pulsar la tecla durante 1 segundo mini-
mo. El display cambia al display de menu. Si se selecciona [£ J £ ] utilizan-
do las teclas [A] y [¥], y luego se pulsa la tecla durante 1 segundo
minimo, el controlador entra en el modo expansion.

* Para seleccionar los parametros en este modo, pulsar la tecla . Para
cambiar las selecciones de parametro, utilizar las teclas o [XF].

* La siguiente tabla muestra los parametros soportados en este modo.

Simbolo Parametro

S .’_ - H Limite superior de punto de consigna
gL -l Limite inferior de punto de consigna
Fakl PID/ON/OFF

N’
L
'

-
0
.
L
=~

-

Operacion al conectar la alimentacion

Condicién de fin

[y
L™
(N

-
DO D nd

- P Numero de patterns o

,': -,'-" Unidad de tiempo de programa

,': -,':',- Programacion de tiempo de paso/pendiente
"Z',. "-" Unidad de tiempo de pendiente de rampa

::'1.15:: Inicio PV

':"': - :-.’ Ancho de espera *

- ::':'“'- Habilitar alarma durante paso de rampa

-1 ",.’ :" Habilitar Ejecutar todos

LF
‘l_.-

a

A
A

L ng Fen

Ganancia calculada AT

~ E E Vuelta automatica de modo de visualizacion
Ak -H Histéresis AT
LbAb Anchura de deteccién de LBA

* S6lo ES5AK/ESEK-T.
** S6lo E5CK-T.
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Operacion al conectar la alimentacién

Selecciona una de las siguientes operaciones cuando se conecta la alimen-

tacion:
Funcién  “Continuar” : Inicia la operacion desde el estado que estaba activa
cuando se cort6 la alimentacion.
* “Reset” . Resetea el controlador.
* “Run” . Inicia la operacion normal del programa.
* “Manual” . Selecciona el controlador al modo manual.

Si esta protegida la tecla Auto/Manual, no se puede seleccionar el modo

“Manual”.
. Seleccién
Rango de Seleccion
por defecto
“ Canm ":Continuar/ -5 " :Reset/i*lin " Runkfn " :Manual fan

L.l Condicion de fin

* Especifica un estado de reset o control continuado en el SP del paso final
después de finalizar la operacion del programa.

* El estado de fin del programa no cambiara si la seleccion de parametro
de “niimero de pasos” se ha cambiado después de finalizar la operacion
del programa. Sin embargo, si continta el control sobre el SP, se seleccio-
na el paso final después de haberse cambiado el nUmero de pasos.

Funcién

Seleccién por

Rango de Seleccién defecto

“ ~5F 7:Reset/“ 5F 7 :Continuar control utilizando SP final ek

Seleccién

Numero de patterns

* Selecciona el nUmero de patterns que se pueden utilizar en un programa.
(Solo E5CK).

Funcién

Seleccién por
defecto

la4 1

Rango de seleccién

Seleccién

Unidad de tiempo de programa

[t
'
™ -
-

* Especifica la unidad de tiempo de los siguientes parametros:
“Monitorizacion de tiempo transcurrido de pattern”, “Tiempo de paso 0 a
15"/Tiempo de mantenimiento 0 a 7”7, “Tiempo en ON de sefial de tiempo
1” “Tiempo en ON de sefial de tiempo 2" “Tiempo de OFF de sefial de
tiempo 1" “Tiempo de OFF de sefial de tiempo 2"

Funcién

Seleccién por
defecto

“HHnAn~ " :Hora, minuto/ 7255  :Minuto, segundo HHAA

Rango de Seleccién
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§ Programacién de tiempo de paso/Pendiente

[
]
-y
(]

]

* Especifica el método de programacion.

Funcién

Seleccién por

Rango de Seleccion defecto

LT .
<ol “ EL A2 Tiempo de paso
eleccion w Do ow. H
P :Programa de pendiente de rampa

F‘,-,',‘ Unidad de tiempo de pendiente

Condiciones de utilizacion
Se debe seleccionar programacion de pendiente de rampa.

* Especifica la unidad de tiempo de “pendiente 0 a 7.”

Funcién

Seleccién por
defecto
“ &~ 7 :Minuto/ “H " : Hora "

Rango de Seleccién

Seleccién

. 5F [rvinicial

Condiciones de utilizacion

Se debe haber seleccionado el método de tiempo de paso.

Especifica uno de los siguientes SP en curso al inicio de la operacién del
programa:

* PV : Valor del proceso al inicio de la operacion del programa (PV inicio)

* SP: SP de paso 0 (operacidon normal de programa)

Si se selecciona “PV”, la ejecucién del programa empezara en el primer pun-
to de coincidencia del SP del programa con el PV actual. Si ambos valores
no coinciden en ningln punto, el programa empezara en el SP del primer
paso.

Seleccién por
defecto
“* ::lu ” PV/ uj-:.::l ” SP 5::'

Rango de Seleccién

Seleccién
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L - & | Ancho de espera

* Especifica el ancho de espera (desviacion sobre SP) durante una espera.

* Si este parametro se selecciona a “0”, la espera esta inhibida.

* S6lo ES5AK/ESEK-T.

Rango de Seleccién Unidad Seleccion por defec-
to
0 a 9999 EU 0
Seleccion
gy

~ ) ,,'_ Habilitar alarma durante paso de rampa

* Para habilitar alarmas durante paso de rampa, seleccionar a [ON]. Para
inhibir la alarma, seleccionar a [OFF].

Funcién

Seleccién por de-

Rango de Seleccién fecto

“* I FF ”

” . -
an ":l%G an

,.:",-"':“ Habilitar ejecucién de todos

* Seleccionar a[ON] para ejecutar el programa de todos los patterns desde
el pattern 0.

* Se saltaran aquellos patterns cuyo parametro “contaje de ejecucién de
pattern” (modo nivel 1) se seleccione a “0".

Rango de Seleccién Seleccién por defecto

“an "I GFF " GFF
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4-7 Modo Opcion

56

Los parametros en este modo solo se pueden seleccionar cuando el pa-

rametro “seguridad” (modo proteccion) se selecciona a “0” 6 “1”.

Solo se puede seleccionar este modo cuando la unidad opcional esta ins-
talada en el controlador. En este modo, se pueden seleccionar las condi-
ciones de comunicaciones, salida transfer y parametros de entrada y
evento para que coincidan con el tipo de unidad opcional instalada en el
controlador. Este modo también contiene los parametros para la funcion
de alarma de rotura de calentador (HBA) y tiempo de recorrido de valvula
motorizada.

Para seleccionar este modo, pulsar la tecla durante 1 segundo mini-
mo. El display cambia al display de mendu. Si se selecciona [P ] utili-
zando las teclas y [X¥4], y luego se pulsa la tecla durante 1 se-
gundo minimo, el controlador entra en el modo opcién.

Para seleccionar los parametros en este modo, pulsar la tecla . Para
cambiar las selecciones de parametro, utilizar las teclas o [XF].

La siguiente tabla muestra los parametros soportados en este modo.

Simbolo Parametro
E - ,' Asignacion de entrada de evento 1 **
Eu-2 Asignacion de entrada de evento 2
E u- 3 Asignacion de entrada de evento 3 *
E - '-[ Asignacion de entrada de evento 4 *
ChL. .t Bit de stop de comunicaciones
,‘_ E ] Longitud de datos de comunicaciones
P- b H Paridad de comunicaciones
LPS Velocidad de comunicaciones
U -n 6 No. de unidad de comunicaciones
Er-E Tipo de salida transfer
EFr-H Limite superior de salida transfer
Er-L Limite inferior de salida transfer
,'-,‘,'-"'- Enclavamiento de HBA (No disponible en E5CK-T)
,’:F",’- = Calibracién de motor (No disponible en E5CK-T)
,:.E.L- Tiempo de recorrido (No disponible en ESCK-T)
F- d,’:’ Banda muerta de PV (No disponible en E5CK-T)

* El ESEK-T no dispone de entradas de evento 3y 4.

** E| ESCK-T sélo dispone de Asignacion de entrada de evento 1.
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evento 1

evento 2

Seleccién

Seleccién

evento 3

£ . - 2 |Asignacion entrada de E . =Y | Asignacion entrada de

Eu-1! IAsignacién entrada de Eo-3 IAsignacién entrada de

evento 4

Con una unidad E53-AKB instalada, solo se pueden utilizar los parame-
tros “asignacion de entrada de evento 3" y “asignacion de entrada de
evento 4”.

Las siguientes funciones son asignadas como entradas de evento:
“Run/Reset,” “Remota/Local (s6lo EBAK-T),” “Auto/Manual,” “Retener/
Cancelar retener”, “Avance,” “Seleccionar Pattern 0 a 2"

La funcién remota/local se puede utilizar en las unidades opcionales
E53-AK01/02/03.

El peso de la funcion de No. de pattern es el siguiente:

Seleccién Pattern 0 = 29, Seleccién Pattern 1 = 21, Seleccién Pattern 2
=22

Cuando la entrada de evento se utiliza como entrada de avance, los pa-
sos de programa se avanzan en el flanco de subida de la sefial de entrada
de evento. Cuando la entrada de evento se utiliza como entrada de run/
reset, el programa se resetea en el flanco de subida de la sefial de entra-
da de evento y el programa se ejecuta en el siguiente flanco.

ES5AK-T
Selecciones Funcién

Aan Entrada de evento inhibida
raE OFF—ON : Reset /ON—OFF : Run
e ON : Remota /OFF : Local
nAn ON : Manual /OFF : Auto

Hal o ON : Retener /OFF : Cancelar retener
Rdw OFF—ON : Ejecucion

PL‘:‘IB

PLn! Especificado por combinacién de tres entradas de

evento (*1)
PL‘:‘IE

*1 La siguiente tabla muestra la relacién entre la sefial de seleccion de pat-
tern y el No. de pattern.

No. de Pattern 0 1 2 3 4 5 6 7
Seleccion Pattern 0 O O O O
Seleccion Pattern 1 O @) @) O
Seleccién Pattern 2 O O O O

* La seleccion por defecto es “nan”.

ES5EK-T
Selecciones Funcién
AGn Entrada de evento inhibida
5t OFF—ON : Reset /ON—OFF : Run
AAA ON : Manual JOFF : Auto

57



Modo Opcidn Seccién 4-7

Selecciones Funcién
Hal o ON : Retener /OFF : Cancelar retener
Rdw OFF—ON : Ejecucion
PL‘:‘IB

Especificada por combinacion de dos entradas de
n ! evento (*1)

R

*1 La siguiente tabla muestra la relacién entre la sefial de seleccion de pat-
tern y el No. de pattern.

No. de Pattern 0 1 2 3
Seleccion Pattern 0 O O
Seleccion Patternl O O

* La seleccion por defecto es “nan”.

E5CK-T
Selec- .,
i Funcion
cién
Ao Inhibida entrada de evento
-5k OFF—ON: Reset/ON—OFF: Run
rAn ON: Manual JOFF: Auto

Hal & | ON: mantener  /OFF: Cancelar mantener
Ry Ejecuta en OFF—ON

FEAD | OFF: pattern 0/ ON: pattern 1 (*1)

FL~ ! | OFF: pattern 0/ ON: pattern 2 (*2)

*1 Habilitada cuando el parametro “nimero de patterns” se selecciona a
“2" 0 més.

*2 Habilitada cuando el parametro “nimero de patterns” se selecciona a
“3” 0 més.

* La seleccion por defecto es “nan”.
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SECCION 5
Utilizacion de la funcidon de comunicaciones

Esta seccién describe las comunicaciones con un ordenador y |os comandos de comunicaciones.

5-1 Comandos ESPECIaleS . .. ..ot 60
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5-1 Comandos especiales
2B 2B 4B 2B 2B
No. Codigo de| Cod. instruccién | FCS
Comando Uni- comando
@| dad | 3 | 1] | * |CR
2B 2B 2B 4B 2B 2B
No_. Cédigo de| Cbd. Caéd. instruccion FCS
@| dad | 3 | ]| | * | cR

60

Las siguientes funciones se dan como comandos especiales.

Run/Reset

Arranca o para programas. Este comando no se puede utilizar en nivel
de seleccion 1.

Remota/Local (nimero maximo de grabaciones: 100.000)

Selecciona operacion remota u operacion local.

Ejecutar/Cancelar AT

Ejecuta o cancela el auto-tuning. Este comando no se puede utilizar en
nivel de seleccion 1.

Ir a nivel de seleccioén 1

Utilizar este comando cuando se escriben parametros en modos setup,
expansion y opcion. En el ES#AK-T, el parametro cambia al primero del
modo setup “cn-£ : tipo de entrada” y el control se para.

Reset de Software

Resetea la operacion del ES5#K-T (igual que al conectar la alimentacion)
via comunicaciones. No se devuelve respuesta a este comando. Ade-
mas, las comunicaciones con el E5#K-T no se pueden ejecutar durante
cinco segundos después del reset.

Estado

Monitoriza el estado del E5#K-T. Hay disponibles dos grupos de coman-
dos, Ay B, dependiendo del cédigo de instruccion. La respuesta se de-
vuelve en unidades de bit al cédigo de instruccion (4B) de latrama de res-
puesta.

Retener

Retiene la ejecucion del programa o cancela la retencion. Este comando
no se puede utilizar en los niveles de seleccién superiores a “Setup”.
Avance

Avanza la ejecucion de pasos en el programa. Este comando no se puede
utilizar en los niveles de seleccidn superiores a “Setup”.

00 Run/Reset 0000: Run, 0001: Reset
02 Remota/Local 0000: Local, 0001: Remota
. 0000: Cancela, 0001: ejecucion
07 Ejecutar/Cancelar AT | 500 AT 0002: ejecucién 100% AT
09 Ir a nivel de seleccién 1 | 0000
11 Reset de Software 0000
14 Estado 0000: Grupo A, 0001: Grupo B
15 Retener 0000: Cancelar retener, 0001: Re-
tener
16 Avanzar 0000

En el caso del comando “Run/Reset” o “Avanzar”, utilizar el comando cuan-
do la respuesta del comando anterior ha sido devuelta y pasados 0,5 segun-
dos.
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F Grupo A

Bit Descripcion [1] [0]
0 | Salida lado calor *3 | ON OFF *1
1 | Salida lado frio *4 | ON OFF *1
2 | Salida de alarma 1 ON OFF *2
3 | Salida de alarma 2 ON OFF *2
4 | Salida de alarma 3 ON OFF *2
5 | Salida LBA ON OFF *2
6 | Salida HBA ON OFF *2
7 | Run/Reset Reset Run
8 | Auto/Manual Manual Auto
9 | Remota/Local Remota Local
10
11 | AT Ejecucion de AT | OFF
12 | Retener Durante retener OFF
13 | Espera ** Durante espera OFF
14 | Entrada de evento 3 * ON OFF
15 | Entrada de evento 4 * ON OFF

*  So6lo ESAK-T

**  S6lo ESAK-T/ESEK-T

F Grupo B

Bit Descripcion [1] [0]
0 | Nivel de seleccion 1 *7 0 *8
1
2 | Tipo 1 de salida de control | Analbgica Pulsos
3 | Tipo 2 de salida de control | Analbdgica Pulsos
4
5 | Error de entrada ON OFF
6 | Error de convertidor A/D ON OFF
7 |RebosedeCT ON OFF
8 Retener CT ON OFF *5
9 | Error de potenciémetro ON OFF
10
11 | Salida de sefial de tiempo 1 | ON OFF *2
12 | Salida de sefial de tiempo 2 | ON OFF *2
13 | Rampa/mantenimiento Rampa Mantenimiento
14 | Fin de programa ON OFF *6
15 | Durante standby ON OFF

*1 Siempre “OFF” con salida analdgica

*2 Siempre “OFF” si no se ha asignado salida

*3 Durante control de valvula motorizada, salida es Abrir.

*4 Durante control de valvula motorizada, salida es Cerrar.

*5 Sieltiempo de ON durante salida de control es menor de 190 ms, se fija la corriente de calen-

tador para la que se ha seleccionado “ 1" y se mantiene el valor de corriente anterior.

*6 En “ON” mientras el display No.2 indica?[Fnd ].

*7 Nivel 0, 1, 2

*8 Nivel Setup, Expansion, Opcion, Calibracion
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Comandos especiales Seccién 5-1
JLectura/Escritura de parametros de programa
F Lectura de parametros
2B 2B 4B 2B 2B
NO: No. de Fijo FCS
Comando Uni- parametro

@ | dad 4 o|o|o|o | * |CR
2B 2B 2B 4B 2B 2B
No. No. de Caod. Dato leido FCS

Uni- parametro|  de fin
@ | dad 4 | | | | * [CR
F Escritura de parametros
2B 2B 4B 2B 2B
No. No. de Escribir dato | FCS
Comando Uni- parametro

@] dad | 5 L | * ICR
2B 2B 2B 4B 2B 2B
No. No. de Cod. | Dato escrito FCS

Uni- parametrol  de fin
@| dad | 5 | | | | * |CR
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Se leen o escriben los parametros relativos al programa de la unidad especi-
ficada.

* Se puede escribir sélo durante operacién remota.

* Es imposible escribir durante la ejecucién de auto-tuning.

* Para mas detalles de los parametros en cada nivel de seleccion, ver las

listas que siguen.



Comandos especiales Seccién 5-1
No. parametro Parametro Rango de selecciéon y de monitorizaciéon Modo
00 No. de Pattern *2 0 a7 (EBAK-T)
0 a 3 (E5EK-T) *2
0 a No. pattern seleccionado-1 (ESCK-T)
01 Monitorizar No. de paso *1 0 a nimero de pasos -1
63 Monitorizar tiempo de standby ~ *1 0.00 a2 99.59
02 Monitorizar tiempo transcurrido de 0.00 a 99.59 Nivel 0
standby *1
03 Monitorizar contaje de ejecucién de 0a 9999
Pattern *1
60 NUmero de pasos lal6
05 SP Paso 0/SP objeto 0 Limite inferior de SP a limite superior de SP
06 Pendiente rampa 0 0 a 9999
07 Tiempo paso 0/Tiempo Mnto. O 0.00 a 99.59
08 SP Paso 1/SP objeto 1 Limite inferior de SP a limite superior de SP
09 Pendiente rampa 1 0 a 9999
10 Tiempo paso 1/Tiempo Mnto. 1 0.00 a 99.59
11 SP Paso 2/SP objeto 2 Limite inferior de SP a limite superior de SP
12 Pendiente rampa 2 0 a 9999
13 Tiempo paso 2/Tiempo Mnto. 2 0.00 a 99.59
14 SP Paso 3/SP objeto 3 Limite inferior de SP a limite superior de SP
15 Pendiente rampa 3 0a 9999
16 Tiempo paso 3/Tiempo Mnto. 3 0.00 a 99.59
17 SP Paso 4/SP objeto 4 Limite inferior de SP a limite superior de SP
18 Pendiente rampa 4 0a 9999
19 Tiempo paso 4/Tiempo Mnto. 4 0.00 a 99.59
20 SP Paso 5/SP objeto 5 Limite inferior de SP a limite superior de SP
21 Pendiente rampa 5 0a 9999
22 Tiempo paso 5/Tiempo Mnto. 5 0.00 a 99.59 Programa
23 SP Paso 6/SP objeto 6 Limite inferior de SP a limite superior de SP
24 Pendiente rampa 6 0 a 9999
25 Tiempo paso 6/Tiempo Mnto. 6 0.00 a 99.59
26 SP Paso 7/SP objeto 7 Limite inferior de SP a limite superior de SP
27 Pendiente rampa 7 0a 9999
28 Tiempo paso 7/Tiempo Mnto. 7 0.00 a 99.59
29 SP de paso 8 Limite inferior de SP a limite superior de SP
30 Tiempo de paso 8 0.00 & 99.59
31 SP de paso 9 Limite inferior de SP a limite superior de SP
32 Tiempo de paso 9 0.00 & 99.59
33 SP de paso 10 Limite inferior de SP a limite superior de SP
34 Tiempo de paso 10 0.00 & 99.59
35 SP de paso 11 Limite inferior de SP a limite superior de SP
36 Tiempo de paso 11 0.00 a 99.59
37 SP de paso 12 Limite inferior de SP a limite superior de SP
38 Tiempo de paso 12 0.00 a 99.59
39 SP de paso 13 Limite inferior de SP a limite superior de SP
40 Tiempo de paso 13 0.00 & 99.59

*1 Solo es posible lectura.

*2 Se puede utilizar en modos nivel 0 o programa.

Durante ejecucion del programa soélo se puede leer
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Comandos especiales Seccién 5-1
No. parametro Parametro Rango de selecciéon y de monitorizaciéon Modo
41 SP de paso 14 Limite inferior de SP a limite superior de SP
42 Tiempo de paso 14 0.00 & 99.59
43 SP de paso 15 Limite inferior de SP a limite superior de SP
44 Tiempo de paso 15 0.00 a 99.59
04 Contaje de ejecucion de pattern 0a 9999
45 Paso habilitado de sefial de tiempo 1 0al5 Programa
46 Tiempo en ON de sefial de tiempo 1 0.00 a 99.59
47 Tiempo en OFF de sefial de tiempo 1 0.00 a 99.59
48 Paso habilitado de sefial de tiempo 2 0ai5
49 Tiempo en ON de sefial de tiempo 2 0.00 a 99.59
50 Tiempo en OFF de sefial de tiempo 2 0.00 a 99.59
62 Tiempo de standby 0.00 a 99.59 Nivel 2
54 Operacién al conectar alimentacién *3
55 Condicion de fin 0: Reset, 1: SP de paso final
51 Unidad de tiempo de programa 0: Hora, minuto, 1: Minuto, segundo
56 Programaciéon de tiempo de paso/ | O: Tiempo de paso, 1: Programacién de pen-
Pendiente diente de subida
57 Unidad de tiempo de pendiente de 0: Minuto, 1: Hora Expansién
rampa
58 Inicio de PV 0: inicio SP, 1: inicio PV
59 Duracién de espera 0a 9999
52 Habilitar alarma durante paso de ram- 0:OFF, 1:0ON
pa
53 Habilitar ejecucion de todos patterns 0:OFF 1:0ON

*3 0: Continuar, 1: Reset, 2: Run, 3: Manual
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Apeéendice
Especificaciones

JValores nominales

Tension de alimentacion

100 a 240Vc.a., 50/60 Hz ‘ 24 Vc.a./lc.c., 50/60 Hz

Rango de tension de
alimentacién

85% a 110% de tensioén de alimentaciéon nominal

Consumo

16VA ‘ 12 VA, 8 W

Entrada de sensor

Termopar: K, J, T, E, L, U, N, R, S, B, W, PLII *1, *2

Termorresistencia de platino: JPt100, Pt100

Entrada de corriente: 4 a 20 mA, 0 a 20 mA (impedancia de entrada 150Q)
Entrada de tension: 1a5V,0a5V, 0a 10V (impedancia de entrada 1MQ)

Sub-Entrada

Entrada de CT: E54-CT1, E54-CT3
Potenciémetro: 100Q2 a 2.5 kQ

Salida de control

Segun la unidad de salida (ver “Caracteristicas de unidad de salida” )

Salida auxiliar

SPST-NA, 3 A a 250 Vc.a. (carga resistiva)

Método de control

Control ON/OFF o PID

Método de selecciéon

Seleccion digital utilizando las teclas de panel frontal.

Método de indicacion

Display digital de 7 segmentos, barra de LEDs e indicadores LED

Otras funciones

De acuerdo con la unidad opcional (ver “Caracteristicas de unidad opcional”)

Temperatura ambiente

-10°C a 55°C (sin escarcha ni condensacion)

Humedad ambiente

35% a 85% de HR

Temperatura de alma-
cenaje

-25°C a 65°C (sin condensacion ni escarcha)

*1 Termopar W es W/Re5-26.

*2 Sobre rangos de seleccion y rangos de indicacion para cada una de las entradas, consultar paginas siguientes.
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Especificaciones

Apéndice

J Caracteristicas

Precisién de indicacion

Temperatura:

(£0.3% del valor de indicacién o =1°C, el que sea mayor) *1 digito max. (*1)
Termorresistencia de platino:

(£0.2% del valor de indicacion o+ 0.8°C el que sea mayor) *1 digito max.
Entrada analdgica: +0.2%FS=1 digito max.

Entrada CT: 5+%FS =+1 digito max.

Potenciometro: £5%FS=+1 digito max.

Histéresis

0.01 a 99.99%FS (en unidades de 0.1%FS)

Banda proporcional (P)

0.1 a 999.9%FS (en unidades de 0.1%FS)

Tiempo de integral (1)

0 a 3999s (en unidades de 1 segundo) (*2)

Tiempo de derivada (D)

0 a 3999s (en unidades de 1 segundo)

Periodo de control

1 a 99s (en unidades de 1 segundo)

Valor de reset manual

0.0 a 100.0% (en unidades de 0.1%)

Rango de seleccion de
alarma

-1999 a 9999 (la posicion del punto decimal depende del tipo de entrada)

Periodo de muestreo

Entrada de temperatura: 250 ms, Entrada analégica: 100 ms, Entrada auxiliar:
1s

Método de programa

Programacion de seleccién de tiempo o de pendiente de rampa

Tamafio del programa

8 patterns, Max. 16 pasos/pattern

+0.2% %500 ms del valor seleccionado (incluso los pasos numerados en la
seleccion “programacion de pendiente”, son seleccionados con la unidad de
tiempo de rampa)

20 MQ min. (a 500 Vc.c.)
2000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 min. (entre terminales de diferente polaridad)

Precision de tiempo de pro-
grama

Resistencia de aislamiento

Rigidez dieléctrica

Malfuncién | 10 a 55 Hz, 10m/s2 {aprox. 1G’s} durante 10 min. en las direcciones X, Yy Z

Resistencia
a vibraciones

Destruccion | 10 a 55 Hz, 10m/s2 {aprox. 2G’s} durante 2 hrs. en las direcciones X, Yy Z

200 m/s2Z min. {aprox. 20G’s}, 3 veces en 6 direcciones (100 m/s2 {aprox. 10G’s}

Resistencia Malfuncion aplicado al relé)

a golpes — > ; : A
Destruccion | 300 m/s= min. {aprox. 30G’s}, 3 veces en 6 direcciones

Peso Aprox. 450 g, soporte de montaje: aprox. 65 g

Panel frontal: NEMA4 para uso en interior (equivalente IP66)
Carcasa posterior: IP20
Terminales: IPOO

Grados de proteccion

Protecciéon de memoria

Memoria no volatil (nimero de grabaciones: 100.000) (*3)

*1 La precision de indicacion de los termopares K1, Ty N a una temperatura de -100°C o menor ,es de +2°C + 1 digito maximo. La
precision de indicacién de los termopares U, L1y L2 a cualquier temperatura es de +2°C =+ 1 digito maximo.
La precision de indicacién del termopar B a una temperatura de 400°C o menor no esta definida.
La precision de indicacién de los termopares Ry S a una temperatura de 200°C o menor es de +3°C +1 digito maximo.
La precision de indicacion del termopar W a cualquier temperatura es de + 0.3% del valor indicado 6 +3°C, el que sea mayor, +1
digito méaximo.
La precisién de indicacién del termopar PLII a cualquier temperatura es + 0.3% del valor indicado 6 +2°C, el que sea mayor, +1
digito maximo

*2 En los controladores para valvula motorizada, 1 a 3999.

*3 Se graban cambios en los parametros y en selecciones de remota/local.

66



Especificaciones

Apéndice

Lista de selecciones

Modo Parametro Rango de seleccién Unidad gg}égtoor Observaciones Setting
Protec- G E[ ~ Seguridad 0a6 Ninguna 1
cion HEYP Proteccion de teclas 0/1/2/3 Ninguna 0
Manual MV Manual -5.0 a 105.0*1 *1 % 0.0
0 a7 (E5AK-T)
HE -~ No.de Pattern 0 a 3 (E5EK-T) Ninguna 0
| 0 a No. pattern seleccionada -1 (E5CK-T)
Nivel 0 - —
- ; En ejecucion de
Hal o Retener OFF/ON Ninguna | OFF pmglranﬁ‘a'
) : En ejecucion de
Fiow  Avance OFF/ON Ninguna OFF programa
0 a7 (E5AK-T)
Pk -~ No.de Pattern 0 a 3 (ES5EK-T) Ninguna 0
0 a No. pattern seleccionada -1 (E5CK-T)
5 -m:', NuUmero de pasos la1l6 Ninguna 8
cor Lo . . . *2
- Pasos 0 a 15 SP/ De limite inferior de SP a limite superior de EU 0
to ,‘ SP Objeto0a 7 SP
B- 5‘ . *2
to M Pendiente 0 a 7 0a 9999 *3 0
l
kol Ti 0al5/ *2
iempo paso 0 a
to /5 Tiempo de Mto.0 a7 0.00299.59 4 0.00
-Pr Contaje de ejecucion 029999 Veces 1
o de pattern
Programa | & _ ! valor de alarma 1 -1999 a 9999 EU 0
S -2 Valor de alarma 2 -1999 a 9999 EU
Hi -3 Vvalor de alarma 3 -1999 a 9999 EU
L i Paso habilitado de .
£ (3 sefial de tiempo 1 0als Ninguna 0
= _ 4 Tiempo en ON de
o1 { sefial de tiempo 1 0.00 a 99.59 *4 0.00
- ¢ Tiempo en OFF de
OF {  sefial de tiempo 1 0.00 a 99.59 *4 0.00
L o Paso habilitado de ;
L aC3  sefial de tiempo 2 0als Ninguna 0
- _ = Tiempo en ON de
onE  sefal de tiempo 2 0.00 a 99.59 *4 0.00
- o Tiempo en OFF de
oF  sefal de tiempo 2 0.00 a 99.59 *4 0.00
Ff & Ejecutar/Cancelar AT OFF/ AT-1/AT-2 Ninguna OFF
P Banda proporcional 0.1a999.9 %FS 10.0
: Tiempo de integral 0 a 3999 seg 233
d Tiempo de derivada 0 a 3999 seg 40
I -8 Ccoeficiente de frio 0.01 2 99.99 Ninguna 1.00 ;Erir:)control calory
{ -4k Bandamuerta -19.99 2 99.99 %FS 0.00 | En control calory
Banda muerta de En control de
Nivel 1 db valvula motorizada 012100 % 2.0 valvula motorizada
aF -~ Valor de reset manual 0.0 a2 100.0 % 50.0
HYE Histéresis (calor) 0.01 a 99.99 %FS 0.10
L HYS Histéresis (frio) 0.01299.99 %FS 010 | En control calory
C p II?)?)riodo de control (ca- 1a99 seg 20
Periodo de control En control calor y
£-LP (o) a9 > 0 |
Hh Rotura de calentador 0.0a50.0 A 0.0 Deteccién de rotu-

ra de calentador
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. Lz ) Sel. por . Selec-
Modo Parametro Rango de seleccion Unidad defecto Observaciones cion
~ -1 Remota/Local RMT/LCL Ninguna LCL
" Hora,
Lk L Tiempo de standby 0.00 a 99.59 Min. 0.00
L h}:,' Tiempo detecciéon de LBA 0 a 9999 Seg 0
A -~ MVenreset -5.0 2 105.0 *1 % 0.0
Au=-E MVenerrorde PV -5.0 2 105.0 *2 % 0.0
al -H Limite superior de MV Limite inferior de MV +0.1a 105.0°5| % 105.0
al -1 Limite inferior de MV -5.0 a limite superior de MV -0.1*6| % 5.0
Nivel 2 arl It_):Omiée;d,\c/)I:/de relacion de cam- 0.0a100.0 %ES 0.0
L nF Filtro digital de entrada 0a9999 seg 0
ot = H Histéresis de Abrir/Cerrar 0.1a20.0 % 0.8
AL H | Histéresis de Alarma 1 0.01 a 99.99 % 0.02
Rl H 2 Histéresis de Alarma 2 0.01 a2 99.99 % 0.02
AL H 3 Histéresis de Alarma 3 0.01a99.99 % 0.02
- Limite superior de desplaza- R oo Entrada de tem-
L S H miento de entrada 199.9a999.9 CrF 0.0 peratura
~ »  Limite inferior de desplaza- R oo Entrada de tem-
LSl miento de entrada 199.9a999.9 CrF 0.0 peratura
L n - &£ Tipo de entrada 0az2l Ninguna 2
. M- Limite superior de escala de limite inf. de escala +1 a 9999 Ninguna 100 Entrada anal6gica
N p 9 g
L n - Limite inferior de escala de -1999 a limite sup. de escala -1 | Ninguna 0 Entrada analdgica
n‘P Punto decimal 0a3 Ninguna 0 Entrada analdgica
I : Entrada de tem-
-
d -1 Seleccion _C/_F _CILF Ninguna C peratura
L AL & [Inicializar parametro SilNo Ninguna NO
allk ! Asignacion salida control 1 *7 Ninguna | HEAT
allk 2 Asignacion salida control 2 *7 Ninguna | AL-1
SUb ! Asignacion salida auxiliar 1 *8 Ninguna AL-2
Sl 2 Asignacion salida auxiliar 2 *8 Ninguna |  AL-3
Setup Es necesario asig
o ) ) N
AL E ! Tipodealarma 1 lall Ninguna 2 nar salida
h ’ Es necesario asig-
’ ot -A/N- R
Al !A Alarma 1 abierta en alarma N-A/N-C Ninguna N-O nar salida
) ’ Es necesario asig-
’
ARl E2 Tipodealarma 2 lall Ninguna 2 nar salida
h ’ Es necesario asig-
Al 2~ Alarma 2 abierta en alarma N-A/N-C Ninguna N-O nar salida
) ’ Es necesario asig-
Rl E 3 Tipodealarma 3 lall Ninguna 2 nar salida
h ’ Es necesario asig-
) _A/N- R
Al JA Alarma 3 abierta en alarma N-A/N-C Ninguna N-O nar salida
ar £ Operacion Directa/Inversa OR-R/OR-D Ninguna | OR-R
*1 Durante control calor y frio, el limite inferior es -105.0%
*2 Utilizar “Lista de programa” para el valor de seleccién de cada paso.
*3 EU/unidad de tiempo de rampa
*4 Unidad de tiempo de programa
*5 En control calor y frio, el rango de selecciéon es de 0.0 a 105.0%.
*6 En control calor y frio, el rango de seleccion es de -105.0 a 0.0%.

*7
*8

HEAT/COOL/AL-1/AL-2/AL-3/HBA/LBA/TS-1/TS-2/P .END/STG
AL-1/AL-2/AL-3/HBA/LBA/TS-1/TS-2/P .END/STG/S.ERR/E333
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. Lz ) Sel. por . Selec-
Modo Parametro Rango de seleccion Unidad defecto Observaciones cion
Limite superior de punto de Limite inferior de SP+1 a limite superior de *9
SL-H consigna escala EU 1300
5 y _ Limite inferior de punto de Limite inferior de escala a Limite superior EU 200 *9
L L consigna de punto de consigna -1
Akl PID/ON/OFF PID / ON/OFF Ninguna PID
P-an 32?\:22:82 al conectar la ali- CON/RST/RUN/MAN Ninguna | CON
ECEE  condicion de fin RST/SP Ninguna RST
= -,'_,‘ Unidad tiempo programa HHMM/MMSS Ninguna HHMM
t -F- Tiempo de paso/Pendiente TIME/PR Ninguna OFF
o _»1 Unidad de tiempo de pen- :
Expan- TrU diente de rampa M/H Ninguna OFF
sién T — -
~rmac  PVinicio PV/SP Ninguna SP
YL -5 Ancho de espera 0a 9999 EU 0
py 13 ,cf-j\learr?rgpiurante habilitar paso ON/OFE Ninguna ON
~ Un,’:,' Habilitar ejecutar todas ON/OFF Ninguna OFF
RLFR o 0.00 a 1.00 Ninguna 0.65
At - [ Ganancia calculada AT 0.1a10.0 Ninguna 1.0
Vuelta automatica de modo
rEE e visualizacion 0299 Seq 0
RE - H Histéresis AT 0.1a9.9 %FS 0.2
{ KRB Anchura de deteccion de LB 0.0a999.9 %FS 0.2
£ - ! Asignacion entrada evento 1 NO/RST/MAN/HOLD/ADV/PTNO a2 | Ninguna NO ESAK/EK/CK-T
fu - n_:' Asignacién entrada evento 2 NO/RST/MAN/HOLD/ADV/PTNO a2 | Ninguna NO ESAK/EK-T
Eu - _:,' Asignacién entrada evento 3 | NO/RST/RMT/MAN/HOLD/ADV/PTNO a2 | Ninguna NO ESAK-T
E,_, -4 Asignacién entrada evento 4 | NO/RST/RMT/MAN/HOLD/ADV/PTNO a2 | Ninguna NO E5AK-T
S5 E Bitstop de comunicaciones 1/2 bit 2
) Longitud datos de comunica- .
LEm ooas I8 bit 7
Pr .': H Paridad de comunicaciones NINGUNA/PAR/IMPAR Ninguna PAR
b P 5 Velocidad de comunicacién 1.2/2.4/4.8/9.6/19.2 kbps 9.6
Opcion 94 - - = No. de unidad de comunica- ;
UTN0  ines 0a99 Ninguna 0
|': r- E Tipo de salida transfer SP/PV/O/C-O/V-M Ninguna SP
- Limite superior de salida . . .
kr-H transfer n n 10
_+ Limite inferior de salida trans- . . .
Er-L o) 1 1 10
HE!  Enclavamiento HBA ON/OFF Ninguna OFF
IR} K calibracion de motor ON/OFF Ninguna OFF
,:,,_:,E Tiempo de recorrido 1a999 Seg 30
F'- -k Banda muerta de PV 029999 EU 0

*9 Cuando la entrada de temperatura esta seleccionada, el rango del sensor seleccionado en el parametro “tipo de entrada” (modo setup)

corresponde con el valor de limite superior e inferior de escala
*10 Seleccionar el parametro de tipo de salida transfer de acuerdo con la siguiente tabla.

Tipo de salida transfer

Limite inferior de salida transfer a limite superior de salida transfer

SP :SP actual -1999 a 9999

PV :Valor del proceso -1999 a 9999

(0] :Variable manipulada (calor) -5.0 a 105.0% (control estandar), 0.0 a 105.0% (control calor y frio)
C-O :Variable manipulada (frio) 0.0 a 105.0%

V-M :Apertura de valvula -10.0 a 110.0%

Seleccién por defecto: [SP]
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Modelos disponibles

Controlador

Formato Referencia Comentario
96x96 mm ESAK-TAA2-500 AC100-240 | Modelo bésico con cubierta de terminales
E5AK-TAA2-500 AC/DC24 Modelo basico con cubierta de terminales
ES5AK-TPRR2-500 AC100-240 | Modelo para valvula motorizada con cubierta de terminales
ESAK-TPRR2-500 AC/DC24 | Modelo para valvula motorizada con cubierta de terminales
48x96 mm ESEK-TAA2-500 AC100-240 | Modelo bésico con cubierta de terminales
E5EK-TAA2-500 AC/DC24 Modelo basico con cubierta de terminales
ESEK-TPRR2-500 AC100-240 | Modelo para valvula motorizada con cubierta de terminales
ESEK-TPRR2-500 AC/DC24 | Modelo para valvula motorizada con cubierta de terminales
48x48 mm E5CK-TAA1-500 AC100-240 | Modelo bésico con cubierta de terminales
E5CK-TAA1-500 AC/DC24 Modelo basico con cubierta de terminales

Unidad opcional

Controlador ES5AK/EK-T E5CK-T Descripcion
Unidad opcional E53-AKB E53-CKB Entrada de evento
E53-AK01 E53-CKO1 Comunicaciones (RS-232C)
E53-AK02 Comunicaciones (RS-422)
E53-AKO03 E53-CKO03 Comunicaciones (RS-485)
E53-AKF E53-CKF Salida transfer (4 a 20mA)

Unidad de salida

Controlador ES5AK/EK-T E5CK-T Descripcion
Unidad de salida E53-R E53-R4R4 Relé
E53-S SSR
E53-Q E53-Q4R4 Tension (NPN) DC12V
E53-Q3 Tension (NPN) DC24V
E53-Q4 E53-Q4HR4 | Tensién (PNP) DC24V
E53-C3 E53-C4R4 Analdgica (4 a 20mA)
E53-C3D E53-C4DR4 | Analdgica (0 a 20mA)
E53-V34 E53-V44R4 Analdgica (0 a 10V)
E53-V35 Analdgica (0 a 5V)
E53-Q4Q4 Tension (NPN)/Tensiéon (NPN)
E53-Q4HQ4H | Tension (PNP)/Tension (PNP)
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Listado de parametros
* Para cambiar entre modos, a excepcién de modo manual o0 modo proteccion, se realiza mediante la
seleccion de modo en el display de mend.

* Lasiguiente figura muestra todos los parametros en el orden en que se visualizan. Algunos parametros
no se visualizan dependiendo de la seleccion de modo proteccion y de las condiciones de utilizacion.

-

K€K

Bk

Alimentaciéon ON

2]+ [A]

1 seg. min.

Modo manual I

=HE

1 seg. min.

|RUN/RST|+ |@| | RUN/RSTl |r<_>|

1 seg. min. 1 seg. min.

Modo Protecci(’)nl

+@}

1 seg. min.

Modo Setup

Modo Ex-

-z

pansion

Modo Opcion

Modo

. .,

Calibracion

Se cambia de parametros dentro de
un modo con la tecla|c@| . A conti-
nuacion del dltimo pardmetro se pasa
de nuevo el primero.

Nivel 0

T
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PV/SP actual

No. de Pattern

Monitor. No. de Paso
Retener

Avance

Monitor. tiempo de Standby

Monitorizar tiempo transcurri-
do de Pattern

Monitorizar contaje de ejecucion
de Pattern
Monitorizar MV (calor)

Monitorizar MV (frio)

Monitorizar apertura de
vélvula

Programa

| Nivel 1 I

O

- - ~ No. de Pattern At Ejecutar/Cancelar AT
5-na Namero de pasos P Banda proporcional
SF0a"l sPdepaso0a7 *1 »  Tiempo integral
Fra’l Pendiente rampaOa’7 =*1 g Tiempo derivada
Ecla”l Tiempo de paso 0 a 7 £ -5  coeficiente de frio
SFHa {5 SPdepaso8ai5 £ -dh  Banda muerta
ELHa {5 Tiempo de paso 8 a 15 db :Bi;:g: muerta de valvula moto-
rFPE ggg;arjﬁ de ejecucion de oF =~ Valor de reset manual
AL - { valor de alarma 1 HY5  Histéresis (calor)
AL -2 valor de alarma 2 LHYS  Histéresis (frio)
AL -3 valor de alarma 3 LF  Periodo de control (calor)
L= - Seleccion de paso de sefial L-LF  periodo de control (frio)
<9 de tiempo 1 v’
o~ | Tiempo ON sefial tiempo 1 S mg&gﬂ:zg:ocgggge de ca-
aF { Tiempo OFF sefial tiempo 1 Hb Fégg’g de calentador (no
L o Seleccion de paso de sefial |, - .
£3C3 e tiempo 2 1En la seleccion de pendiente, SP
objeto 0 a 7 y tiempo mnto. 0 a 7.
~ = Tiempo ON de sefial de
S8 tiempo 2
- = liempo OFF de sefal de
[ =

tiempo 2
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Do
| nagiiu}

Ly N '
- T

D«
=
Li'd
Fig

(K]
o~

(]
o~
Fig

Ou

2
[

Ou

2
3

Ou

e
Lt
Fig

Ou

e
L}
]

Ou

P2
L'
Ly

Ou

=
e g
2

D«
C

__*_

Tipo de entrada
Limite superior de escala

Limite inferior de escala
Punto decimal
Seleccién °C/°F
Inicializar parametro

Asignacion salida control 1

Asignacion salida control 2
(no E5CK)

Asignacion salida auxiliar 1

Asignacion salida auxiliar 2

Tipo de alarma 1
Alarma 1 abierto en alarma

Tipo de alarma 2
Alarma 2 abierto en alarma
Tipo de alarma 3

Alarma 3 abierto en alarma

Operacion Directa/Inversa

~

az

r~

'
r~

AL
£

2
L nd
-~

o
'
D«

]

Ly ]
U d e BN T |
L]
(2

1
>
o

-
-

C

r~
'

Expansion

Limite superior de SP
Limite inferior de SP
PID / ON/OFF

Operacion al conectar ali-
mentacion

Condicion de fin
NuUmero de patterns
Unidad tiempo de programa

Programacion tiempo de paso/Pen-
diente

Unidad de tiempo de pen-
diente de rampa

PV inicio
Ancho de espera

Habilitar alarma en paso de
rampa

Habilitar ejecutar todas

a

Ganancia calculada AT

Vuelta automéatica de modo de
visualizacién

Histéresis AT

Anchura de deteccion de
LBA

Nivel 2

~=-L  Remota/Local

Skh  Tiempo de Standby

L&A Tiempo deteccion LBA
A MV en reset
Aw-E MV en error de PV
oL -H  Limite superior de MV
2L =L Limite inferior de MV

o Limite relacién de cambio d

N Y\

~F  Filtro digital de entrada
ol -H  Histéresis de Abrir/Cerrar
ALH ! Histéresis de Alarma 1
ALHZ  Histéresis de Alarma 2
HALH3  Histéresis de Alarma 3

S Limite superior de desplaza-
LN miento de entrada
P 4 Limite inferior de desplazamien-
LN to de entrada

Opcién
Eu- Asignacion entrada evento 1
Eu-2 Asignacion entrada evento 2
Eu-3 Asignacion entrada evento 3
Eu-H Asignacion entrada evento 4
[l Rl N . . .
20w Bit stop de comunicaciones

[ 4 .

w0 Longitud de datos
F-EY  Paridad

&M% Velocidad de comunicacion
{{-m3  No. unidad comunicacion
£~ -&  Tipo de salida Transfer

~-H Limite superior de salida
- transfer
L) Limite inferior de salida
=7 % transfer

HhL  Enclavamiento HBA
LALL  calibracion de motor

nok  Tiempo de recorrido
F-dh  Banda muerta de PV

Manual

I :l Manual MV

LIy

Proteccion

Seguridad

Proteccion de teclas

73
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Lista de codigo ASCII
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Hex

0

1

Bin

0000

0001

0010

0011

0100

0101

0110

4 bits mayor
peso

0000

o

Q)

o

0001

0010

0011

0100

0101

0110

-~ 0|l Q|lO|T| D

0111

1000

I/ ®|m mfgoloOo|w »

o|lQ

1001

O| 0| N[Ol o] | W] N| -

1010

—

1011

1100

1101

~|—~|N|< | x| S|<]| c

1110

>|—| K|—| N| <| X|ZS|<|C|d|wn| O

l

MmOl O| @ > ©l 0| N|OO| O] M| W| N| | O

1111

ol ZI Z| r| X| «

DEL

4 bits menor
peso
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