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PROCESADOR INTELIGENTE DE SENAL K3NP

Procesador inteligente de sefial para la
medida de intervalos de tiempo

B Rango de entrada de hasta 50-kHz y precision de
0.08% para controles sofisticados.

B Gran variedad de moédulos de salida: relé,
transistor, BCD, analégica, o con comunicaciones.

B Multiples funciones: retencion de valores maximo/
minimo, proteccién del valor de consigna, etc.

B Bancos de memoria para almacenar cuatro puntos
de consigna y cuatro valores de preescala.

B Admite entradas con/sin tension.
B Funciones de pre-escala y teaching.

B Visualizacion de valores en horas, minutos y
segundos en modos de operacion 2 a 4.

B Fuente de alimentacion para sensores incorporada
(12 Vc.c., 80 mA).

B Conforme con normas EMC, EN61010-1
(IEC1010-1).

B Homologaciones UL/CSA.

Tabla de Seleccién
® Procesador

Tipo de entrada NPN PNP

Tension de alimentacién 100 a 240 Vc.a. 12 a24 Vc.c. 100 a 240 Vc.a. 12 a?24 Vc.c.

Modelo bésico K3NP-NB1A K3NP-NB2A K3NP-PB1A K3NP-PB2A

Dispone de display de LEDs
de PV y teclas en el frontal. Se
puede conectar cualquier
unidad de salida o se puede
utilizar inicamente para
visualizar.

Modelo con display SV K3NP-NB1C K3NP-NB2C K3NP-PB1C K3NP-PB2C

Dispone de displays de LEDs
de PVy SV yteclas en el
frontal. Se pueden conectar
unidades de salida a relé,
transistor o unidades
combinadas de salida 'y
comunicacion.

PV significa valor presente del proceso (Present value).
SV significa valor de consigna (Set Value).
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® Combinaciones disponibles de unidad de salida

Tipo de salida Configuracién de salida Modelo Modelos base
Basico Display
LED de SV
Sin médulo Si
Relé 3 salidas : H, PASS, L (SPDT) K31-C1 Si Si
5 salidas : HH, H, L, LL (SPST-NA), y PASS (SPDT) K31-C2 Si Si
5 salidas : HH, H, L, LL (SPST-NC), y PASS (SPDT) K31-C5 Si Si
Transistor 5 salidas (NPN colector abierto) K31-T1 Si Si
5 salidas (PNP colector abierto) K31-T2 Si Si
BCD (ver nota) Salida de 5 digitos (NPN colector abierto) K31-B2 Si
Analégica 4a20mAc.c. K31-L1 Si
la5Vec.c. K31-L2 Si
1 mV/10 digitos K31-L3 Si
Oa5Vc.c. K31-L7 Si
0al0Vc.c. K31-L8 Si
Tarjetas de comunicaciones | RS-232C K31-FLK1 Si
(ver nota) RS-485 K3L-FLK2 | Si
RS-422 K31-FLK3 Si
Unidades combinadas de Salida BCD + 5 salidas transistor (NPN colector abierto) | K31-B4 Si Si
saliday de comunicaciones 4 a 20 mA + 5 salidas transistor (NPN colector abierto) | K31-L4 Si Si
1 a5 Vc.c. + 5 salidas transistor (NPN colector abierto) | K31-L5 Si Si
1 mV/10 digitos + 5 salidas transistor (NPN colector K31-L6 Si Si
abierto)
0 a5 Vc.c. + 5 salidas transistor (NPN colector abierto) | K31-L9 Si Si
0 a 10 Vc.c. + 5 salidas transistor (NPN colector K31-L10 Si Si
abierto)
RS-232C + 5 salidas transistor (NPN colector abierto) K31-FLK4 Si Si
RS-485 + 5 salidas transistor (NPN colector abierto) K31-FLK5 Si Si
RS-422 + 5 salidas transistor (NPN colector abierto) K31-FLK6 Si Si

Nota:

Para mas informacién, consultar el Manual de Operacion.
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Composicién de la referencia:
Los procesadoresy las unidades de salida se deben pedir por separado. Consultar la tabla Combinaciones disponibles de unidad de salida en
péagina 2.

Procesador Unidad de salida Procesador con unidad de salida
Kanp- [ L] LI ka1- L] L) L[ kane- [ LD -OU DL
1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 5 6 7 8
1, 2. Cédigos de sensores de entrada 5, 6,7, 8. Cédigos de tipo de salida
NB: Entrada NPN C1: 3 salidas de discriminacion a relé (H, PASS, L: SPDT)
PB: Entrada PNP C2: 5 salidas de discriminacion a relé (HH, H, L, LL: SPST-

NA; PASS: SPDT)
C5: 5 salidas de discriminacion a relé (HH, H, L, LL: SPST-

3. Tensién de alimentacién

1: 100 a 240 Vc.a. NC; PASS: SPDT)

2. 12a24Vec. T1: 5 salidas de discriminacion a transistor (NPN colector
4. Display abierto)

A: Baésico T2: 5 salidas de discriminacion a transistor (PNP colector

abierto)
B2: Salida BCD (NPN colector abierto) (ver nota)
B4: Salida BCD + 5 salidas transistor (NPN colector abierto)
L1: Salida analégica (4 a 20 mA) (ver nota)
L2: Salida analdgica (1 a 5 Vc.c.) (ver nota)
L3: Salida analégica (1 mV/10 digitos) (ver nota)

L4: Salida analégica, 4 a 20 mA + 5 salidas transistor (NPN
colector abierto)

L5: Salida analdgica, 1 a5 Vc.c. + 5 salidas transistor (NPN
colector abierto)

L6: Salida analégica, 1 mV/10 digitos + 5 salidas transistor
(NPN colector abierto)

L7: Salida analégica, 0 a 5 Vc.c. (ver nota)
L8: Salida analégica, 0 a 10 Vc.c. (ver nota)

L9: Salida analdgica, 0 a5 Vc.c. + 5 salidas transistor (NPN
colector abierto)

L10: Salidaanaldgica, 0a 10 Vc.c. + 5 salidas transistor (NPN
colector abierto)

FLK1: Comunicaciones RS-232C (ver nota)

FLK2: Comunicaciones RS-485 (ver nota)

FLK3: Comunicaciones RS-422 (ver nota)

FLK4: RS-232C + 5 salidas transistor (NPN colector abierto)
FLK5: RS-485 + 5 salidas transistor (NPN colector abierto)
FLK6: RS-422 + 5 salidas transistor (NPN colector abierto)

C: Condisplay de LEDs de SV

Nota: Estos tipos de unidades de salida estan disponibles sé6lo en los modelos basicos.
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Especificaciones
m Valores nominales

Tension de alimentacion 100 a 240 Vc.a. (50/60 Hz); 12 to 24 Vc.c.
Rango de tensién de operacion 85% a 110% de la tension nominal
Consumo (ver nota) 15 VA méax. (méx. carga de c.a. con todos los indicadores encendidos)

10 W max. (max. carga de c.c. con todos los indicadores encendidos)

Fuente de alimentacion para sensor | 80 mA a 12 Vc.c.=10%

Resistencia de aislamiento 20 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre terminales externos y carcasa.
Aislamiento entre entradas, salidas y fuente de alimentacion.

Rigidez dieléctrica 2,000 Vc.a. durante 1 min entre terminales externos y carcasa.
Aislamiento entre entradas, salidas y fuente de alimentacion.

Inmunidad al ruido +1,500 V en terminales de alimentacién en modo normal o modo comun +1 us, 100 ns para
ruido de onda cuadrada con 1 ns

Resistencia a vibraciones Malfuncién: 10 a 55 Hz, 0.5-mm de amplitud durante 10 minutos en cada una de las
direcciones X, Yy Z

Destruccion: 10 a 55 Hz, 0.75-mm de amplitud durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z
Resistencia a golpes Malfuncién: 98 m/s2 (10G’s) 3 veces en 6 direcciones.
Destruccion: 294 m/s2 (30G’s) 3 veces en 6 direcciones

Temperatura ambiente Operacion: -10°C a 55°C (sin escarcha)
Almacenaje: -20°C a 65°C (sin escarcha)
Humedad ambiente Operacion: 25% a 85% (sin condensacion)
Atmésfera ambiente Debe estar libre de gases corrosivos
EMC (Compatibilidad Perturbaciones radiadas: EN55011 Grupo 1 clase A
Electromagnética) Perturbaciones conducidas.: EN55011 Grupo 1 clase A
Inmunidad a descargas
electrostaticas (ESD): EN61000-4-2: Descarga por contacto 4 kV (nivel 2)
Descarga en el aire 8 kV (nivel 3)
Inmunidad a interferencias RF: ENV50140: 10 V/m (modulada en amplitud,

80 MHz a 1 GHz) (nivel 3)
10 V/m (modulada por pulsos,

900 MHz)
Inmunidad a perturbaciones
conducidas: ENV50141: 10V (0.15 a 80 MHz) (nivel 3)
Inmunidad a transitorios rapidos: EN61000-4-4:2 kV en linea de alimentacion (nivel 3)
(réfagas) 2 kV en linea de sefial de E/S (nivel 4)
Homologaciones UL508, CSA22.2; conforme con EN50081-2, EN50082-2, EN61010-1 (IEC1010-1); conforme

con VDE106/parte 100 (Proteccién contra contacto tactil) con cubierta de terminales montada.

Peso Aprox. 400 g

Nota: Un Procesadorinteligente de sefial con alimentacion de c.c. necesita aproximadamente 1 A como corriente de alimentacién de control
en el momento en que se conecta. Considerar este factor cuando se utilicen varios Procesadores inteligentes de sefial con alimenta-
cion de c.c.. Cuando el K3NR no esta en operacion de medida (es decir, se acaba de conectar o estd operando para compensar el
tiempo de arranque), visualizara en el display “00000" y todas las salidas estaran en OFF.

Valores nominales de Entrada/Salida
Salida Relé (Relé G6B)

Item Carga resistiva (cos¢ = 1) Carga inductiva (cos$ = 0.4, LIR=7 ms)
Carga nominal 5Aa?250Vc.a.;5Aa30Vc.c. 15Aa250Vc.a,1.5Aa30Vc.c.
Corriente nominal 5 A méx. (en terminal COM)
Tension méaxima 380 Vc.a., 125 Vc.c.
Corriente méaxima 5 A méx. (en terminal COM)
Capacidad de conmutacién max. 1,250 VA, 150 W 375 VA, 80 W
Carga min. permisible 10 mAab5 Vc.c.
Vida util mecanica 50,000,000 oper. min. (a una frecuencia de conmutacion de 18.000 oper./hr)
Vida util eléctrica 100,000 operaciones min. (con carga nominal y frecuencia de operacion de 1.800 oper./hr)
(atemperatura ambiente de 23°C)
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Salida transistor (I6gica negativa)

Tension de carga nominal

12 to 24 Vc.c. +10%/_]_5%

Corriente de carga max. 50 mA
Corriente de fuga 100 A max.
Salida BCD
Sefial de E/S Item Valor nominal
Entradas | REQUEST, HOLD, MAX., Tension de entrada Entrada de contacto sin tensién
MIN., RESET Corriente de entrada 10 mA
Tension de operacion ON: 1.5V méax.; OFF: 3V min.
Salidas DATA, POLARITY, Tension de carga 12 a 24 Vc.c. *10%/_; o,
OVERFLOW, DATA VALID, Corriente de carga max. 10 mA
RUN Corriente de fuga 100 uA max.
Salida analégica
Item 4220 mA | la5V 1 mV/10 digitos (ver nota)
Resolucion 4,096 puntos
Error de salida +0.5% FS +1.5% FS
Resistencia de carga permisible 600 Q@ max. | 500 @ min. 1 KQ min.

Nota:
®m Comunicaciones

Para la salida 1 mV/10-digitos, la tension de salida cambia para cada 40 a 50 incrementos en el valor del display.

Item

RS-232C, RS-422 RS-485

Método de transmision

4-hilos, semiduplex 2-hilos, semiduplex

Método de sincronizacion

Sincronizacion Start/stop (método asincrono)

Velocidad de transmisién

1,200/2,400/4,800/9,600/19,200/38,400 bps

Cédigo de transmision

ASCII

Escribir en
K3NP

Comunicaciones

Valores de consigna, valor de escala, programacion remota/local, control de reset de valores
maximo/minimo y otros parametros de modo seleccion excluidos los de comunicaciones.

Leer de K3NP

Valores de consigna, valor del proceso, valores maximo/minimo, cédigo de error, datos de

modelo, etc.

Para méas informacién, consultar el Manual de Operacion.
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m Caracteristicas

Sefal de entrada

Contacto sin tension (30 Hz méx., anchura del pulso ON/OFF: 15 ms min.)

Pulso de tension (50 kHz méx., anchura del pulso ON/OFF: 9 us min., tensién de ON: 4.5 a 30 V/tension
de OFF:de-30a2V)

Colector abierto: (50 kHz max., anchura del pulso ON/OFF: 9 us min.)

Sensores conectables

Tension residual de ON: 3V max.

Corriente de fuga de OFF: 1.5 mA max.

Corriente de carga: Debe tener una capacidad de conmutacion de 20 mA min.
Entrada de contacto sin tension: Debe conmutar una corriente de carga de 5 mA max.

Precisiéon de medida
(a 23+5°C)

+0.08% de la lectura =1 digito

Modos y rangos de
medida

Modo de operacion 1: Velocidad lineal de paso 10 mseg a 3.200 seg
Modo de operacion 2: Ciclo/periodo 20 mseg a 3.200 seg
Modo de operacidn 3: Diferencia de tiempo 10 mseg a 3.200 seg
Modo de operacién 4: Tiempo de actuacion de sefial 10 mseg a 3.200 seg
Modo de operacién 5: Medida de longitud 0 a 4G contajes (contador de 32 bits)
Modo de operacion 6: Intervalo 0 a 4G contajes (contador de 32 bits)

No. de digitos max.

5 digitos (0 a 99999)

Display

LED’s de 7 segmentos

Visualizacion de
polaridad

No disponible

Visualizacién de cero

No se visualizan los ceros de la izquierda.

Funcién de preescala

Programable mediante teclado del panel frontal. (0.0001 x 10-2 a 9.9999 x 109, seleccion libremente del
punto decimal)
Se puede seleccionar mediante teaching de valor de preescala.

Funciones de retencion

Retencion de valor maximo, retencién del valor minimo

Control externo

HOLD (Retener valor del proceso)

RESET (Reset de dato maximo/minimo)

BANK (Seleccién de uno de los 4 bancos de consignas)
(Seleccion de uno de los 4 bancos de preescala)

Otras funciones

Rango de salida analégica variable (s6lo en procesadores con salidas analégicas) (ver nota)
Proceso Remoto/Local (sélo en procesadores con salida de comunicaciones)

Reset de valor maximo/minimo con teclas del panel frontal

Seleccién de tipo de salida de discriminacién

Visualizacién de unidad de tiempo

Seguridad

Configuracion de salida

Salida de relé (3 6 5 salidas)

Salida transistor (NPN y PNP colector abierto), BCD (NPN colector abierto)

Paralelo BCD (NPN colector abierto) + salida transistor (NPN colector abierto)

Salida analégica (4 a 20 mA, 1 a5 V) + salida transistor (NPN colector abierto)

Funciones de comunicaciones (RS-232C, RS-485, RS-422)

Funciones de comunicaciones (RS-232C, RS-485, RS-422) + salida transistor (NPN colector abierto)

Retardo en las salidas de
discriminacion (salida
transistor)

20 ms max.

Grado de proteccion

Panel frontal: NEMA4 (equivalente a IP66)
Carcasa posterior: |EC IP20
Terminales: IEC IPOO

Proteccién de memoria

Memoria no volatil (EEPROM) (100.000 escrituras minimo)

Nota: Elrango de salida anal6gica no se puede seleccionar con unidad de salida analégica de 1 mV/10-digitos instalada.
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Curvas Caracteristicas
Curva corriente de Fuente de alimentacién para sensor vs. temperatura
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40 Nota: Curvaparainstalacion estandar. La curvavaria depen-

diendo de la direccién de montaje.
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Temperatura ambiente (°C)
Nomenclatura
1. Display SV ‘ .
7. Indicadores de
estado del display

. -y, BEHOLD PV

2. Display PV ———— ' ’
. e VX

3. Indicadores de esta-—— EMIN
do de las salidas de
discriminacion
4. Indicadores de es- & 8. Indicador de
tado del display SV Teaching
5.TeclaESC———— =7 9. Tecla RESET/TEACH

6. Tecla de modo

10. Tecla Mas y tecla
Desplazamiento

Nombre Funciones
1. Display SV Visualiza el punto de consigna y otros pardmetros durante la seleccion. Disponible s6lo en modelos con
display SV.
2. Display PV Display principal; visualiza el valor del proceso, valor maximo, valor minimo, operaciones/parametros

durante la seleccién, y mensajes de error.

3. Indicadores de estado
de salidade
discriminacion

Indica el estado de las salidas de discriminacion.

4. Indicadores de estado
del display SV

Indica qué valor se est4 visualizando en el display SV.

5. TeclaESC

Utilizada para volver a modo RUN desde el modo Seleccion, Proteccion o Mantenimiento.
Se puede seleccionar visualizar el valor del proceso, valor maximo o valor minimo.

6. Tecla de Modo

Utilizada para entrar al modo Seleccion.

Utilizada para poder visualizar en el display PV los puntos de consigna secuencialmente. Disponible
s6lo para modelos basicos.

Utilizada para visualizar secuencialmente en el display SV los puntos de consigna. Disponible sélo para
modelos con display SV.

7. Indicadores de estado
del display PV

HOLD: Encendido con entrada HOLD en ON.

MAX: Encendido cuando se visualiza en el display PV el valor maximo.
MIN: Encendido cuando se visualiza en el display PV el valor minimo.
PROG: Encendido o parpadeando cuando se seleccionan los parametros.

8. Indicador de Teaching

Encendido con funcién teaching habilitada y parpadeando cuando el procesador inteligente de sefial
esté en operacion teaching.

9. Tecla RESET/TEACH

Pulsando esta tecla se resetea cero forzado, valor maximo y valor minimo.
El teaching est& disponible cuando la funcién teaching esta habilitada.

10. Tecla Més y tecla de
Desplazamiento

Pulsando la tecla de desplazamiento se desplaza el digito a seleccionar. El valor seleccionado aumenta

en uno cada vez que se pulda la tecla Mas.
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Operacion

® Procedimientos de seleccion

El K3NP tiene cuatro modos: modo RUN para operacion normal, modo Seleccién para entrada inicial de parametros, modo Proteccion para
proteger la configuracion y modo Mantenimiento parainicializar los puntos de consignay para calibracién de usuario. Los parametros a los que
se puede acceder en un K3NP concreto variaran dependiendo de la tarjeta de salida instalada. Consultar el Manual de Operacion para méas
informacion.

Modo RUN: Modo durante la operacion normal.
Se pueden monitorizar el valor del proceso o el valor méax./min..
Utilizando las teclas del panel frontal, se puede cambiar el punto de consigna de discriminacion y resetear el valor

max./min..

Modo Seleccién: Utilizado para efectuar las selecciones iniciales de parametros.
Incluye cuatro menus (Punto de consigna (sUset), preescala (pscl), setup (setup), opcion (opt)) y el test o simulacion de
salida (test).

Modo Proteccion: Utilizado para bloquear las teclas del panel frontal o el cambio de parametros.

Modo Mantenimiento: Utilizado para inicializar los puntos de consigna.
Con alimentacién en ON

Alimentacién ON
l Modo Mantenimiento
Modo RUN

+ 1ls
Esc]| T lls

Modo Seleccién Modo Proteccién

sUset - Puntos de consigna prot - Bloguear configuracion
sbank Seleccionar no. de banco de consignas all Protegidas todas las teclas
sUl.hh Escribir punto de consigna HH de banco 1 sUset  Prohibido cambiar puntos de consigna
sU1. h Escribir punto de consigna H de banco 1 reset  Prohibido reset de valor de contaje mediante te-
sUL. | Escribir punto de consigna L de banco 1 clas del panel frontal
sUL. Il Escribir punto de consigna LL de banco 1 secr Especificar los menus a proteger contra cam-

) . bios en modo seleccion.
Nota: Ejemplo con banco 1 seleccionado.

pscl - Preescala
p.bank Seleccionar no. de banco de preescalas
psl.au Seleccionar la mantisa (X) de preescala de entrada A
psl.ay Seleccionarexponente (Y) de preescalade entrada A
decp.1 Seleccion de punto decimal

Nota: Ejemplo con banco 1 seleccionado.

setup - Modo de operacion/sensor de entrada/comunicaciones serie
func  Modo de operacion
ina Tipo de sensor de entrada A
inb Tipo de sensor de entrada B
time  Seleccionar unidad de tiempo de visualizacion
u-no  Escribir el No. de Unidad
bps Seleccionar velocidad de comunicacion
len Seleccionar longitud de palabra de datos
shit Seleccionar bits de stop
prty Seleccionar bits de paridad

opt - Selecciones suplementarias de visualizacién o de control
c-out  Seleccionar pattern de salida
Iset.h  Limite superior (H) de rango de salida analdgica
Iset.l  Limite inferior (L) de rango de salida analégica
r-l Programacién remota/local

test - Generar entrada simulada para probar funcién de salida
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m Pardmetros
Seleccién de modelos (pattern) de salida c-out

Los modelos de salida de discriminacién se pueden seleccionar de
acuerdo con el cambio de nivel. Seleccionar el modelo adecuado a
la aplicacion.

Salida estandar

Punto de consigna HH

Punto de consigna H

\

Punto de consigna L

Punto de consigna LL

Salida de discriminaciéon HH

—
Salida de discriminacion H —
PASS 1

Salida de discriminacion L = =1

Salida de discriminacion LL L

Salida de Zona

Punto de consigna HH

Punto de consigna H

Punto de consigna L

Punto de consigna LL

Salida de discriminaciéon HH | e
Salida de discriminacion H
PASS

Salida de discriminacién L
Salida de discriminacién LL

Salida de Nivel

Punto de consigna HH

Punto de consigna H

Punto de consigna L

Punto de consigna LL

Salida de discriminaciéon HH

Salida de discriminacion H

I

Salida de discriminacion L

Salida de discriminacion LL
PASS

Nota: Se deben cumplir las siguientes condiciones de seleccion,
en caso contrario no se pondra correctamente a ON la sali-
da de zona.

LL<L<H<HH

Rango de salida analdgica Iset

Se puede seleccionar el rango necesario de salida analdgica. Se
pueden seleccionar los valores correspondientes al valor de salida
maximo y al valor de salida minimo.

20 MA |- == Para el tipo de

salida 4- a 20-mA

Salida

4 mA

1
1
1
1
1
|
|
|
|
|
|
|
I

Limite Limite ;
inferior superior Display
Seleccion Remota/Local r-I

Seleccionar programacion remota cuando se efectuie la programa-
cién desde un equipo principal (ordenador, PLC,..) y local cuando
se haga mediante las teclas del panel frontal.

Preescala

Los pulsos de entrada se pueden convertir a los valores deseados.
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m Disposicion de terminales

Unidad de salida
1

Unidad de entrada

® Unidad de entrada

12 Ve.c.

80 MA COM_BANK1 BANK2

100 a 240 Vc.a.

®
<& HOLD RESET COM LJ 1224 Vee.

K3NP-NB

NUmeros de terminales

Unidad
de salida

Unidad de
entrada

Nota: los terminales 7 a 13 estan conectados internamente.

K3NP-PB (entrada PNP)

(Entrada NPN/entrada de pulsos de tensién)

©|O |

[0lele]@]

Sensor de salida NPN

Sefiales de control externas por colector abierto:

Entradas transistor:
ON: Tensién residual 3 V max.
OFF: Corriente fuga 1.5 mA max.

Capacidad de conmutacion de 20 mA o mayor.

Cuando la entrada de sefial externa esté cortocircuitada, habra una
tension de aproximadamente 5 V entre los terminales 5a 7 y el ter-
minal COM, y circulard una corriente de aproximadamente 18 mA

(valor nominal).

10

s & -

GND +12V

Salida de tensién Sensor de salida PNP
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m Unidades de salida
K31-C1: Relé (3 Salidas)

Salidas (5 A méax. a 250 Vc.a.)

\ H PASS L T

K31-C5: Relé (5 Salidas)
Salidas (5 A méax. a 250 Vc.a.)

K31-T2: Transistor (PNP Colector abierto)

Salidas (50 mA méax. de 12 a 24 Vc.c.)

|HH H PASS L LL COM|

9

K31-L1, L2, L3,-L4, -L5, -L6, -L7, -L8, -L9,
-L10: Analégica

(Los terminales 21 a 26 estan disponibles sélo
en K31-L4, -L5, -L6, -L9, -L10.)

L1, L4:4a20 mA
L2,L5:1a5V

L3, L6: 1 mV/10 digito
L7,L9:0a5Vc.c.

L8, L10: 0a 10 Vc.c.

Salidas (50 mA méax. de 12 a 24 Vc.c.)

+ _ |HH H PASS L LL COM]
UUUU

K31-FLK2, -FLK5: RS-485
(Los terminales 21 a 26 estan disponibles sélo en
K31-FLK5.)

Terminacion
RS-485 2’_\1 Salidas (50 mA méax. de 12 a 24 Vc.c.)
+ - SFlwn w Pass L w cowml
(90 Dadad

JUUU

K31-C2: Relé (5 Salidas)

Salidas (5 A méax. a 250 Vc.a.)

K31-T1: Transistor (NPN Colector abierto)

Salidas (50 mA méax. de 12 a 24 Vc.c.)

|HH H PASS L LL COMl

K31-B2, -B4: BCD (NPN Colector abierto)
(Los terminales 32 a 36 estan disponibles sélo en
K31-B4.)

2
o
-
'8
o
w
>
o
<
=
<
la)

DATA VALID
POLARITY

S Conectores D-sub 37P para salida BCD (incluido)

K31-FLK1: RS-232C

EEOOEOVROOD
elelelolelolalolollole)e)
T1 i

K31-FLK3, -FLK6: RS-422
(El conector de la derecha sélo esta disponible en
K31-FLK®6)

RS-422 Salida Trt. NPN
(50 mA méx. de 12 a 24 Vc.c.)
< <
[a)] a —
o n ]
Terminacion
= ON ®@0® ©O®O
e oJelelo)e) 0]0)el016
Jun} o0 ITs -
a 8 o I
g % o 8 g

K31-FLK4: RS-232C + Transistor (NPN Colector abierto)

Salida Trt. NPN
(50 mA méx. de 12 a 24 Vc.c.)

RS-232C

LL

n
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®m Cronogramas de salida BCD

Para la lectura de los datos BCD es necesaria una sefial de peticion de un dispositivo externo (por ejemplo un Autémata programable).

Salida de datos de un solo muestreo

Pulso de duracién de 20 ms. a 50 ms.

REQ.
i
DATA Datos en “alta” X Data X Datos en “alta”
h
; !
|
DATA i ;
VALID | ‘
| 40 ms |
Aprox. 30 ms 16 ms

Aproximadamente 30 ms después de la subida de la sefial REQ, se toma una muestray se pone en alta la sefial DATA VALID. Leer los datos
cuando la sefial DATA VALID esté en ON.
Esta sefial se pondra en OFF transcurridos 40mseg, y a los 16 mseg los datos desapareceran.

Los modelos con salida BCD tienen una configuracion de salida en colector abierto de tal forma que es posible su conexion OR cableada.

(N m——) ® :
) ¢ Autémata pro- REQ. l—l :
gramable 2 R i

K3NP (F;;I)EQ' : !_I
@I H . ;
Puede realizarse la conexién DATA X (@D X 7X@ X XX

OR cableada de las sefiales ' ' '

KaNp DATA (incl. POL y OVER) y DATA ! | ;

(3) DATA VALID. VALID J l J_| : I_I

Las sefiales RUN, HH, H, L—*Al L—*——I L—*——I
PASS, L, y LL estan siempre
presentes en la salida indepen-
dientemente del estado de la
sefial REQ. No realizar cablea-
dos OR con estas sefiales.

*El periodo entre la sefial DATA VALID y la sefial
REQ no debe ser inferior a 20 ms.

Salida continua de datos

REQ. —I

DATA Datos en: “altax Dato 1 X Dato 2 X

DATA )
VALID [

40ms 40ms

24ms
Aprox. 64ms 24msg 64ms
30ms

El K3NP envia a la salida cada medida en intervalos de 64 ms si la sefial REQ esta en alta continuamente

Si la sefial HOLD se pone a ON en el momento de un cambio de DATO (transicién de DATO 1 a DATO 2 o viceversa), la salida tomara uno de
dichos valores, pero siempre tendremos un dato en el bus.

12



K3NP OMmRON K3NP

m Cronograma de salida en modo RUN (Salidas relé o transistor)

El siguiente cronograma es para una unidad de 5 salidas de discriminacién con modelo de salida estandar seleccionado.

Display Display value

Punto de consigna HH

Punto de consigna H -

Punto de consigna L

%%%%%
' Reset del display
|

| |
| |
L |
| |
| |
Punto de consigna LL ! !
| |
I I
| |
| |
| |

I
RESET ’—|—¢—

Salida de discriminaciéon HH

Salida de discriminacién H +
Salida PASS

Salida de discriminacion L

|
’—‘ !
Salida de discriminacion LL . | i

Nota: Dado que la medida no es continua, la salida de discriminacion se pone en ON una vez completada la operacién de medida.

® Modos de operacion

EI K3NP dispone de 6 modos de operacion para convertir los pulsos de entrada a valores visualizados. EI modo de operacién se puede selec-
cionar mediante las teclas del panel frontal.

pulso de INA y el pulso de INB.
Si el contaje entre los pulsos es 100.000,

T= Pulso de reloj del sistema (0.5 us) x 100.000
= 0.05s

Para modo de operacion 1 (Velocidad lineal de paso), se utiliza 1/T
x 60 (m/min).

El valor del display es por lo tanto 1/0.05 s x 60, 6 1,200 (m/min),
supuesto que los sensores INA e INB estan separados 1 metro.

El periodo de los pulsos o el tiempo de ON se mide mediante el reloj Modo de Utilizacion
interno del sistema y se visualizan en el display. operacion
Ejemplo: Velocidad de paso F1 01 Velocidad lineal de paso
02 Ciclo/periodo
INA j 03 Diferencia de tiempo
| ﬂ 04 Tiempo de actuacion de sefial
N8 — : 05 Medida de longitud
P S 06 Intervalo
5‘;{2"":’:' ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ “ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Utiizando el reloj interno del sistema se cuenta el tiempo (T) entre el

13
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Modo de operacion 1: Velocidad lineal de paso

Lainversadeltiempo entre lapuestaa ON de laentrada Ay laentra- Ejemplo de aplicacién
da B se multiplica por 60 y se visualiza.

Es necesario un tiempo de recuperacion de 20-ms (Tg) al inicio de
cada operacion de medida.

JLnn_n M

Medida de la velocidad de las piezas entre los puntos
Ay B.

Entrada A ~ g i !

1 | 1 i

L : ML I
Entrada B -f—l.-l T n'n R S S —

TR T2 | TR N TR’ !
Entrada ! 3 ;
Display UT;x60 | 1T, X 60 [ 174 x 60

Unidades: mm/s; m/s; m/min; km/h; etc.

Modo de operacion 2: Ciclo/Periodo de sefial A
Se visualiza el periodo (T) de la entrada A. Ejemplo de aplicacién

EI K3NP mide el periodo de cualquiera de los otros periodos de ON

de la entrada A. Medida de la cadencia de las piezas suministradas

Entrada A [S—— S ———

! Ty | T2 ! ! !

) | | L

Entrada T ; T ! ; :

hold AR | !

Displa: T : : T
play \ Tt T2 ’ Ts

Unidades: s; min; h, min, s; min, s, 1/10 s; etc.

Modo de operacion 3: Diferencia de tiempo

Se visualiza el tiempo transcurrido entre la puesta a ON de la entra- Ejemplo de aplicacién
da Ay la puesta a ON de la entrada B.

Es necesario un tiempo de recuperacion de 20-ms (Tg) al inicio de Medida del tiempo necesario Se puede utilizar con la
cada operacién de medida. para que las piezas se despla-  funcién escalar para me-
ﬂ cen del punto A al punto B dir longitudes
Entrada A -!-] !-l J} l !
' I ] 1
| | 1 1
EntradaB = n f ] ] n—
M e T T T e
Entrada LR PR i R !
hold e z e s
Display : : ! i
| Ty | T3 | Ta

Unidades: s; min; h, min, s; min, s, 1/10 s; etc.

Modo de operacidn 4: Tiempo de actuacion de la sefial INA
Se visualiza el tiempo (T) que la entrada A esta en ON. Ejemplo de aplicacion
Es necesario un tiempo de recuperacion de 20-ms (Tg) al inicio de

cada operacién de medida. Monitorizacion del tiem- Control de tiempo que
po que una prensa esta esta abiertauna
_I U | I activada véalvula ' o
Salida de discri-
Entrada A ; Ty ; Tg— minacion
' Ty TR M TR ;
Entrada : I : ;
hold ; b 3
1 | 1 |
Display ] T | Ts

Unidades: s; min; h, min, s; min, s, 1/10 s; etc.

14
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Modo de operacion 5: Medida de longitud

Se visualiza el nimero de pulsos recibidos en la entrada A mientras Ejemplo de aplicacién
esta en ON la entrada B.

123456 12345 Medida de lalongitud de una pieza
Entrada A

APLC

Entrada
hold

Display

Entrada B —[ u ‘I—Ii

Unidades: mm; cm; m; etc.

Modo de operacion 6: Intervalo

Se visualiza el nimero de pulsos recibidos en la entrada A durante Ejemplo de aplicacién
el intervalo de dos pulsos de la entrada B.
123456 123456 Medida del espacio entre ranuras

Entrada A
Entrada B ‘!-l ! ' !

i | | |

! I :
Entrada ! ! ! ! Discriminacion
hold ! ! ! ' de aceptable/de-

. | ] | : fectuoso

Display T | o 5

Units: mm; cm; m; etc.

m Diagrama de bloques

Teclas LED
Fuente de A. )
para sensores L
] . .
Sensor A_| Circuito de 2 Circuito de me- .
Sem’ entrada dida de fre- ) Circuito
. > E cuencia Microprocesa- | __| de sali-
GND dor de 8 bits da
Entrada control| Circuito de Circuito de
—| entrada de 2 K ajuste de forma
control de onda
. Circuito estabili-
Fuente de ali- g zador de tension [ Fuente de A. para sen-
mentacionex-| ] sores (circuito de entrada)
terna — Circuito de
fuente de ali- E Circuito estabili- [ Circuito medida de frecuencia
mentacion Iy —> Circuito ajuste forma de onda
zador de tension |- Microprocjesador de 8 bits
Circuito estabiliza- L
dor de tension —> Circuito de entrada de control

15
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Dimensiones
Nota: Todas las dimensiones se expresan en milimetros mientras no se indique lo contrario.
. S
Display PV o ——-f T
‘ H HiH 42705
— T U u
"—', 14.2 j_’ l
8.2 <—46.5 —»|= 30 >
Cortes en el panel
=} aow| I ‘
-=|88888:= T 1 i
S BT e + i
[ [ A~ >[5 i | I
1
96 -~ 0213 - 75 min.
12 i l

Instalacion
® Ejemplo de conexion a Autdmata Programable

120 min.

Procesador inteligente de sefial

+5V

PLC (SYSMAC) Unidad
de entrada de c.c.

-

-
e T Dl

21 N SHCINY)
SWIE 3 X 2N
N sacaen il

1 23. DATA VALID

24. RUN

25. COMMON

240 Q

i

240 Q

240 Q

i

240 Q

WialaTale
"1

26. REQUEST

Unidad de salida transistor

OUTJ

16

! I A4 [} [}
' I £ c
, Q Q
! € €
| | s s
£ £
30. RESET ouT o 2 2
1 (8] (8]
B3R
31. POLARITY COoM
(Polaridad: +, -) oV
olaridad: +, = —r _—
24 Vc.c.T
+24 V
Fuente de A. de
oV c.c.
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Precauciones

® Paraevitar descargas eléctricas, se recomienda usar la cubierta
de proteccién de terminales o no tocar los terminales.

® Para evitar descargas eléctricas, no desmontar el producto ni
tocar los circuitos internos.

® Verificar que la tension de la fuente de alimentaci6on esta
comprendida en el rango nominal indicado.

* No utilizar el procesador inteligente de sefial en lugares con
gases inflamables o sustancias combustibles.

* Verificar el correcto cableado de los terminales.
® Verificar que los tornillos de terminales estan bien apretados.

Montaje
Se recomienda un panel de grosor 1 a 3.2 mm.

Colocar los soportes de montaje en los lados derecho e izquierdo
del procesador como se muestra en la figura y apretar alternativa y
gradualmente ambos tornillos hasta escuchar un click y se despla-
cen sin mas presion.

Coloque el procesador tan horizontal como le sea posible.

No utilizar el procesador en lugares donde haya gases corrosivos
(especialmente sulfurosos o amoniacales).

Evitar utilizar el procesador en lugares expuestos a fuertes vibra-
ciones o golpes, o con excesivo polvo o suciedad.

Montar el Procesador inteligente de sefial en un lugar con tempera-
tura y humedad apropiadas y no expuesto a luz solar directa.

Separar el Procesador inteligente de sefial de maquinas o equipos
generadores de ruido de alta frecuencia, tales como equipos de sol-
dadura.

Operacioén

Un procesador con salida a relé o transistor puede no generar nin-
guna salida de alarma si tiene un error. Se recomienda conectar a
dicho modelo un dispositivo de alarma independiente.

EI K3NP se suministra con selecciones por defecto de los parame-
tros por lo que puede funcionar con normalidad. Estas selecciones
deben ser cambiadas de acuerdo con la aplicacion.

Etiquetas de magnitudes de medida (suministra-
das)

ElI K3NP no lleva indicacién de las magnitudes de medida, sin em-
bargo se suministra una hoja con adhesivos de las mismas. Adhiera
en el equipo aquélla apropiada para su aplicacion.
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